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1. INTRODUCERE
Stimate client!

Tt,i multumim pentru decizia de a cumpara un produs RURIS si pentru increderea acordatd companiei noastre!
RURIS este pe piata din anul 1993 si in tot acest timp a devenit un brand puternic, care si-a construit reputatia
prin respectarea promisiunilor, dar si prin investitille continue menite sa vina in ajutorul clientilor cu solutii fiabile,
eficiente si de calitate.

Suntem convinsi ca veti aprecia produsul nostru si va veti bucura de performantele sale timp indelungat. RURIS
nu ofera clientilor sai doar utilaje, ci solutii complete. Un element important in relatia cu clientul este consilierea
atat inainte de vanzare, cat si post vanzare, clientii RURIS avand la dispozitie o intreaga retea de magazine si
puncte service partenere.

Pentru a va bucura de produsul cumparat, va rugdm sa parcurgeti cu atentie manualul de utilizare. Prin
respectarea instructiunilor, o sa aveti garantia unei utilizari indelungate.

Compania RURIS lucreaza continuu pentru dezvoltarea produselor sale si de aceea isi rezerva dreptul de a
modifica printre altele forma, infatisarea si performantele acestora, fara a avea obligatia de a comunica acest
lucru Tn prealabil.

Va multumim nca o data ca ati ales produsele RURIS!
Informatii si suport clienti:
Telefon: 0351.820.105
e-mail: info@ruris.ro

2. INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA
2.1. ATENTIONARI PE UTILAJ

Pastrati o distanta sigura
fata de robot n timpul
functionarii

Avertizare! Pericol!

Tineti mainile si picioarele

departe de lamele rotative.

Nu puneti niciodata mainile

sau picioarele aproape de
sau sub robot.

Opriti robotul Tnainte de a-I
ridica sa cand efectuati
operatiile de mentenanta.

A
Asigurati-va ca
intrerupatorul principal de
alimentare este n pozitia
L,LOPRIT” Tnainte de a
efectua orice inspectie

Cititi manualul.

si/sau intretinere.

Atentie! Nu turnati apa pe Nu va urcati pe robot.

robot

Atentie! Nu spalati
dedesubtul robotului cu jet
de apa.
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2.2. AVERTIZARI

Cititi manualul de instructiuni inainte de utilizare. Pastrati-l pentru consultari ulterioare.

Instruire

a. Cititi cu atentie instructiunile. Familiarizati-va cu comenzile robotului.

b. Nu permiteti persoanelor nefamiliarizate cu aceste instructiuni sau copiilor sa utilizeze robotul.

c. Operatorul sau utilizatorul este responsabil pentru accidentele sau pericolele provocate altor persoane sau
proprietatilor acestora.

Pregatire

a. Asigurati-va ca instalarea sistemului automat de delimitare a perimetrului este facuta corect, conform
instructiunilor.

b. Verificati periodic zona n care aparatul este utilizat si eliminati toate pietrele, betele, firele si alte obiecte
straine.

c. Verificati periodic daca lamele, suruburile lamei si ansamblul de tdiere sunt uzate sau deteriorate. Inlocuiti
lamele si suruburile uzate sau deteriorate in seturi pentru a pastra echilibrul.

Utilizare

a. Nu puneti mainile sau picioarele in apropierea sau sub patrtile rotative ale robotului.

b. Nu ridicati sau transportati robotul in timp ce motorul este pornit.

c. Opriti robotul de la butonul de alimentare:

- Inainte de a indeparta un blocaj;

- Inainte de a verifica, curata sau lucra la robot.

Nu lasati robotul sa functioneze nesupravegheat daca stiti ca exista animale de companie, copii sau persoane
Tn apropierea acestuia.

in plus, atunci cand utilizati robotul:

a) Tundeti gazonul la lumina zilei sau la lumina artificiala buna.

b) Evitati sa utilizati robotul pe iarba umeda.

c) Nu utilizati robotul cand sunteti desculti sau purtati sandale deschise. Purtati intotdeauna incaltaminte de
protectie si pantaloni lungi.

d) Fiti extrem de precaut atunci cand intoarceti utilajul spre dvs.

e) Porniti intotdeauna robotul conform instructiunilor, cu picioarele departe de lama(e).

intretinere si depozitare

a. Mentineti stranse toate piulitele, bolturile si suruburile pentru a va asigura ca utilajul functioneaza corect, in
conditii de siguranta.

b. Pentru siguranta, inlocuiti piese uzate sau deteriorate.

c. Asigurati-va ca folositi piese originale atunci cand le inlocuiti pe cele deteriorate.

d. Asigurati-va ca bateria este incarcata folosind incarcatorul corect, recomandat de producator. Utilizarea
incorecta a Incarcatorului poate duce la soc electric, supraincalzire sau scurgeri de lichid coroziv din baterie.
e. In cazul unei scurgeri de electrolit, clatiti cu apa / agent neutralizant, solicitati ajutor medical in cazul in care
acesta intra Tn contact cu ochii, etc.

f. Service-ul robotului se va face in conformitate cu instructiunile producatorului.

g. Nu deschideti si nu deteriorati acumulatorul.

h. Asigurati-va ca acumulatorul este incarcat folosind incarcatorul corect recomandat de producator. Utilizarea
incorecta poate duce la electrocutare, supraincalzire sau scurgeri de lichid coroziv din baterie.

intretinere si instructiuni speciale

1. Opriti ntotdeauna intrerupatorul principal de alimentare al robotului Tnainte de a elimina blocajele,
verificarea si curatare utilajului sau Tnainte de a Tnlocui lama de taiere. Nu incercati niciodata sa reparati sau
sa reglati robotul in timp ce acesta este in functiune.

2. Tn cazul vibratiilor anormale, opriti robotul si verificati dac lamelele sunt deteriorate. Inlocuiti lamele uzate
sau deteriorate pentru a pastra echilibrul. Daca vibratia continua, contactati un service autorizat RURIS.

3. Folositi manusi de protectie cand inspectati sau intretineti lama.

4. Nu efectuati intretinerea cand sunteti desculti sau purtati sandale deschise. Purtati intotdeauna pantofi de
lucru adecvati si pantaloni lungi;

5. Tnlocuiti piesele uzate sau deteriorate pentru siguranta dumneavoastra.

6. Folositi numai echipamente si accesorii originale. Nu este permisa modificarea designului original al
robotului. Toate modificarile sunt facute pe propriul risc si anuleaza garantia.
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7. Pastrati toate piulitele si suruburile stranse pentru a va asigura ca robotul este in conditii de functionare
sigure.

8. Atentie! Cand exista riscul de descarcari electrice, deconectati cablul perimetral de la statia de incarcare si
deconectati stecarul de la sursa de alimentare.

Instructiuni de siguranta pentru incarcator

1. Priza trebuie instalata in apropierea echipamentului si trebuie sa fie usor accesibila.

2. Cablul extern al acestei unitati nu poate fi inlocuit; daca cablul este deteriorat, unitatea trebuie schimbata
complet.

4. Nu deschideti carcasa incarcatorului. Din motive de siguranta, doar personalul service calificat are voie sa
deschida orice echipament.

5. Protejati echipamentul de umiditate.

6. Deconectati echipamentul de la sursa de alimentare inainte de curatare. Folositi o carpa umeda.

7. Echipamentul trebuie amplasat pe o suprafata stabila.

8. Daca incarcatorul nu este folosit pentru o perioada lunga de timp, deconectati-I de la sursa de alimentare.
9. Daca apare una dintre urmatoarele situatii, echipamentul trebuie verificat de catre personal service calificat:
- Stecarul este deteriorat.

- A patruns lichid Tn echipament.

- Incarcatorul a fost expus la umiditate.

- Incarcatorul a cizut si/sau este deteriorat.

- Incarcatorul prezintd semne evidente de spargere.

- Incarcatorul nu functioneaza bine sau nu il puteti face s& functioneze conform acestui manual.

10. Nu conectati un cablu de alimentare deteriorat la sursa de alimentare. Nu atingeti un cablu de alimentare
deteriorat atata timp cat acesta este conectat la sursa de alimentare.

Instructiuni speciale de siguranta pentru dispozitivele alimentate cu baterie:

1. Asigurati-va ca robotul este oprit inainte de a introduce bateria reincarcabila. Introducerea unei baterii intr-o
unealta electrica care este pornita poate duce la accidente.

2. Scoateti stecarul incarcatorului din priza inainte de a-l curata.

3. Nu expuneti bateria la lumina directa a soarelui pentru perioade lungi de timp si nu o asezati pe un radiator.
Caldura deterioreaza bateria si exista riscul de explozie. Daca bateria este calda, lasati-o sa se rdceasca fnainte
de incarcare. Nu deschideti bateria si evitati deteriorarea mecanica a acesteia.

2.3. CARACTERISTICILE DE SIGURANTA ALE ROBOTULUI

1.Dispozitiv antifurt/ dezactivare

Functia sistemului antifurt/dezactivare a dispozitivului va impiedica pe oricine sa foloseasca robotul, cu
exceptia cazului in care are codul. Vi se va solicita sa introduceti un cod din patru cifre la alegere pentru a-I
utiliza ca si cod personal de securitate.

3. Senzor de ridicare

Tn cazul in care robotul de tuns iarba este ridicat de la sol, lama se va opri din rotatie.

4. Senzor de inclinare

n cazul in care robotul de tuns iarba este inclinat, lama se va opri imediat.

5. Senzor de obstacol

Robotul de tuns iarba detecteaza obstacolele in calea sa in timpul functionarii. Daca robotul de tuns iarba se
ciocneste de un obstacol, se va opri si se va intoarce in alta directie.

6. Senzor de ploaie

Robotul de tuns iarba are un senzor de ploaie si acesta se va opri din lucru.

7. Buton de oprire de urgenta

Apasarea butonului STOP va opri robotul si lama imediat.

8. Baterie sigilata

Bateria care actioneaza robotul este complet etansata.

9. Statie de baza si cablu de delimitare

Robotul nu poate functiona fara un cablu perimetral instalat si activat prin statia de baza. Daca cablul nu este
conectat corect sau este deteriorat, robotul va inceta sa functioneze.



RO

RURIS

2.4. PROTECTIE IMPOTRIVA TRANSETULTI

Nu asezati statia de incarcare sub copaci inalti.
In timpul fulgerelor, deconectati statia de incarcare si deconectati cablul de delimitare, daca este posibil.

Important:

Nu utilizati robotul in conditii meteo nefavorabile (ploi, fulgere).

3. DATE TEHNICE

Model RXR800 RXR1000

Tip motor Motor electric fara perii Motor electric fara perii
Voltaj baterie Li-ion 20V 20V
Capacitate baterie Li-ion 2Ah 4Ah

Tip conexiune - Bluetooth, Wifi
Timp de incarcare 45 min 120 min

Timp de lucru 40 min 70 min
Turatie motor 3100 rpm 3100 rpm
Latime de taiere 180 mm 220 mm

Tnaltime de tiiere

25mm-60mm

25mm-60mm

Tip lama

Disc cu 3 taisuri

Disc cu 3 taisuri

accesorii

Unghi maxim de urcare 25° 25°

Viteza maxima 0.4 m/s 0.4 m/s
Suprafata maxima 800 mp 1000 mp
Greutate neta cu 8,88 kg 9.32 kg

Specificatii Radio

Dispozitiv cu raza scurta
de actiune (SRD),
Caracteristici: RMI
Spectru de operare/Putere
100Hz-148.5kHz;
50dBA/m at 10 m

Dispozitiv cu raza scurta de actiune
(SRD), Caracteristici: RMI Spectru de
operare/Putere

100Hz-148.5kHz; 50dBA/m at 10 m
Bluetooth V4.2 - Specificatie BLE,
Adaptive

Spectru de operare/putere:
2400MHz-2483.5 MHz / 7 dm
Wilan: specificatie 802.11b/g/n -
Specificatie Adaptive

Spectru de operare/Putere

2400 MHz- 2483.5 MHz/ 17.5 dBm

Garantie

24 luni

24 luni

Robotul este potrivit pentru o inaltime a ierbii de maxim 60 mm. In iarba mai tnalt&, robotul s-ar putea opri.

Tundeti gazonul la mai putin de 60 mm folosind o masina de tuns gazon.

Bateria robotului beneficiaza de functia "a UP- Inovation RURIS" . Aceasta functie ajuta bateria atunci
cand ajunge in pragul critic de descarcare. Ruris a venit cu o inovatie in sistemul celulelor din interiorul
bateriei, prin care bateria se poate reincarca dupa o perioada lunga de timp in care a stat descarcata.
Astfel, utilizatorii RURIS se pot bucura de fiabilitatea si inovatia RURIS. Dupa depozitare, se recomanda
incarcarea la un interval de 6 luni- 1 an
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4. PREZENTARE GENERALA A UTILAJULUI

1- Capac panou de control
2-Buton de reglare a inaltimii
3-Butonul START
4-Butonul CASA

5-Butonul Tnapoi

6-Butonul sageata
7-Butonul OK

8-Maner de transport
9-Buton de oprire
10-Afigare digitala
11-Cablu de delimitare

12- Cuie de fixare (pentru
statia de incarcare)
13-Cuie de fixare (pentru
cablul de delimitare)
14-Adaptor de alimentare
15-Stecher de alimentare
16-Fisa de incarcare
17-Statie de incércare
18-Bara de protectie a statiei
de incarcare

19-Surub

20-Lama

21-Baza statiei

22-Unitate de incarcare
23-Aparatoare

24-Bucsa

25-Mufa conectare incarcator
26-Contact +

27-Contact -

28-LED

29-Canal cablu

30-Mufa de incarcare
31-Indicator de functionare
32-Compartiment baterie
33-Baterie

34-$urub lama
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10-15 mm

Imaginile sunt cu caracter informativ, furnizorul isi rezerva dreptul de a aduce modificari structurale si
functionale fata de utilajul prezentat in acest manual.

5. INSTALAREA

Pornirea initiala

Tn primul rand, gasiti cea mai buna pozitie pentru statia dvs. de incarcare, luati in considerare cea mai
apropiata priza exterioara, deoarece statia trebuie conectata la aceasta. Asigurati-va ca terenul pe care
plasati statia de incarcare este plat, uscat, fara cdmpuri magnetice si fara obstacole in partea din fata.
Verificati in mod regulat zona gazonului si indepartati pietrele, ramurile, firele si obiectele care pot deteriora
robotul si lamele acestuia.

Asamblarea si pozitionarea statiei de incarcare

1. Conectati unitatea de incarcare (22) in placa de baza (21) a statiei de incarcare.

2. Apasati unitatea de incarcare (22) n jos, astfel incéat sa fie bine asezata in placa de baza.

3. Fixati unitatea de incarcare (22) pe placa de baza (21) cu cele patru suruburi incluse (19).

Amplasati statia de incarcare(17) pe o suprafata plata, langa o priza.

Statia de incarcare trebuie sa aiba cel putin 2 m spatiu in fata pentru a va asigura ca robotul de tuns iarba se
poate intoarce fara probleme la statia de baza. De asemenea, trebuie sa existe o distanta de cel putin 1 m de
la capatul din spate la coltul perimetrului.

Dupa ce ati asezat si conectat cablul de delimitare, trebuie sa fixati statia de incarcare.

Asigurati-va ca statia de incarcare (17) este pozitionata la o distanta adecvata de iazuri, piscine si trepte. Va
recomandam sa instalati un acoperis pentru statia de incarcare (17) pentru a nu fi de deteriorata de
intemperii.

Instalarea cablului de delimitare

Tnainte de a porni robotul, cablul de delimitare (11) trebuie instalat Tn jurul zonei de gazon care urmeaz s fie
acoperita de robot:

1.Marcati zona gazonului cu carligele (13).

2.Tngropatj firul de delimitare (11) in pAmant (adancime max. 5¢cm). Tn timpul lucrului, robotul trece peste firul
de delimitare cu aproximativ 20 - 30 cm inainte de a se intoarce si de a cauta o noua cale. Instalati cablul de
delimitare in mod corespunzator pentru a preveni lovirea robotului de corpuri straine si deteriorarea acestuia.



RO RURIS

3.Pentru instalarea initiala, va recomandam marcarea firului de delimitare (11) cu carligele (13) pentru cazul in
care trebuie facute corectii ulterioare. Zona de gazon trebuie sa fie marginita ca o singura zona inchisa (fig. 1).
4.Firele de delimitare paralele (11) instalate la o distanta de cel putin 10 cm sunt identificate ca obstacol de
catre robot si sunt evitate (fig 2).Daca firele de delimitare sunt instalate la o distantd mai mica de 5 mm, nu
sunt detectate de robot si acesta trece peste ele.

5.Evitati crearea colturilor Tn unghi de 90°. In schimb, impartiti-le in doua unghiuri de 45°(fig 3).

6.Senzorii robotului sunt proiectati sa detecteze si sa evite obstacolele stationare si solide (pereti, mobilier de
gradina etc.) mai mari de 100 mm. Protejati obstacolele sensibile (de exemplu, paturi de flori) de pe zona
gazonului cu cablul de delimitare (11).

7. Distanta dintre 2 obstacole trebuie sa fie de cel putin 1 m(fig. 2).

8. Asigurati-va ca firul de delimitare (11) nu se intersecteaza in niciun punct. Acest lucru poate duce la
defectarea sau functionarea incorecta a robotului

Copaci

Robotul detecteaza copacii ca fiind un obstacol normal. Cu toate acestea, radacinile proeminente pot deteriora
partea inferioara/lamele (20). Va recomandam sa folositi firul de delimitare (11) si pentru a delimita copacii.
Roci

Indepértati pietrele mici (mai mici de 100 mm) din zona gazonului. Acestea pot deteriora robotul si lamele (20).
Robotul detecteaza pietrele (mai inalte de 100 mm) ca obstacole normale. Va recomandam sa folositi firul de
delimitare (11) si pentru a delimita rocile.

Pante/denivelari

Robotul poate sa functioneze pe pante/denivelari de pana la max. 25° (47%). La o distanta de 1 m de cablul
de delimitare, panta nu trebuie sa depaseasca 5,7° (10 %). Asigurati-va ca se mentine o distanta de cel putin
30 cm intre cablul de delimitare (11) si un obstacol pe o panta in partea de sus si de cel putin 40 cm in partea
de jos.

lazuri/bazine

lazurile si bazinele trebuie sa fie marginite de cablul de delimitare (11) acolo unde este posibil sau proiectate
astfel Tncat robotul sa nu poata intra in apa. Acest lucru poate deteriora grav componentele electronice ale
acestuia.

Cai de acces/drumuri

Robotul poate traversa cu usurinta céile de acces si drumurile la nivelul solului. Dacé exista diferente de
naltime Tntre zona gazonului si poteca/drum, limitati poteca/drumul cu o distanta de siguranta de aprox. 40
cm.

Pasaje inguste

Pasajele Tnguste din zona delimitata a gazonului trebuie s& aiba cel putin 1,2 m I&time si nu mai mult de 8 m
lungime (fig. 4) Latimea de 1,2 m se refera la distanta dintre firele de delimitare. Robotul depaseste firul de
delimitare cu 0,2m, pe ambele parti, la tunderea gazonului.

Conectarea statiei de incarcare la adaptorul de alimentare

1. Conectati adaptorul de alimentare (14) la statia de incarcare (17) prin mufa de incarcare (16) si priza de
incarcare (25).

2. Tnsurubati bucsa (24) in jurul imbinarii pentru a o proteja de umiditate.

Conectarea cablului de delimitare la statia de incarcare

1. Indepértati izolatia cablului de delimitare pe cca. 10-15 mm, la ambele capete (11).

2. Rabatati capacul (23) in sus.

3. Conectati capatul firului de delimitare (11), care se duce la partea din fata a statiei si inconjoara gazonul, la
priza de contact marcata cu “,.

4.Treceti celalalt capat al cablului de delimitare (11) prin canelura de sub statia de incarcare (17).

5. Conectati acest capat al firului la priza de contact marcata cu +.

6. Conectati stecarul (15) la sursa de alimentare.

7. Verificati LED-ul de pe statia de incarcare. Daca LED-ul se aprinde in verde, cablul de delimitare (11) este
conectat corect la statia de incarcare (17).

Fixarea statiei de incarcare

Fixati statia de Tncarcare si bara de protectie (18) cu cuiele de fixare (12). Bara de protectie a statiei de
fncarcare (18) se fixeaza pe partea laterala a statiei, in afara zonei de gazon restrictionate. Indicatorul
intervalului de functionare (31) de pe statia de incarcare trebuie sa fie amplasat in zona de gazon
restrictionata.

Introducereal/inlocuirea bateriei
Tnainte de inlocuirea bateriei, opriti robotul si asteptati ca lamele s& se opreasca.
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Exista riscul de vatamare corporala. Exista riscul de ranire din cauza scurgerii de lichid din baterie, daca
bateria este deteriorata! In cazul contactului cu ochii sau pielea, clatiti zonele afectate cu apa sau cu un
neutralizant si solicitati asistentd medicala.
1. Tntoarceti robotul.
2. Deschideti compartimentul bateriei demontand cele 4 suruburi de pe partea inferioara a robotului.
3. Daca este necesar, scoateti bateria descarcata.
4. Introduceti bateria.
5. Inchideti din nou compartimentul bateriei (32). .
6. PUNEREA IN FUNCTIUNE

6.1 PORNIREA INITIALA

Pornirea robotului

1. Apasati si mentineti apasat butonul START (3) timp de aprox. 3 secunde pana cand afisajul (10) se aprinde.
2. Setati limba dorita. Selectati limba dorita cu ajutorul butoanelor sageata (6) si confirmati selectia cu butonul
OK (7).

3. Setati data si ora cu butoanele sageata (6). Confirmati selectia cu butonul OK (7). Setarea corecta a datei si
orei este necesara pentru a asigura functionarea corecta a setarilor timpului de functionare.

4. Introduceti codul PIN din 4 cifre (setarea din fabrica ,1111”).

Schimbati parola setata din fabrica dupa prima punere in functiune.

5. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniul principal. Robotul este acum Th modul de asteptare.
Setarea limbii

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

2. Deblocati afisajul (10) introducénd codul PIN din 4 cifre (setare din fabrica ,1111”).

3. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniul principal.

4. Folositi butoanele sageata (6) pentru a selecta meniul ,,Settings”

5. Confirmati selectia cu butonul OK (7)

6. Folositi butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Language”

7. Confirmati selectia cu butonul OK (7)

8. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta limba dorita

9. Confirmati selectia cu butonul OK (7)

10.Reveniti la meniul principal cu butonul inapoi (5).

6.2 PORNIREA $I OPRIREA

Pornirea robotului

1. Apésati si mentineti apasat butonul START (3) timp de aprox. 3 secunde pana cand afisajul (10) se aprinde.
2. Introduceti codul PIN din 4 cifre (setarea din fabrica ,1111”).

3. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniul principal. Robotul este acum in modul de asteptare. Daca
robotul este in modul asteptare sau incarcare, apasati butonul START (3) o data pentru a incepe tunsul.
Robotul nu va porni pana cand capacul (1) nu este inchis.

Daca ati introdus codul PIN gresit. Asteptati aproximativ 3 secunde sau apasati butonul OK (7) pentru a
putea introduce din nou codul PIN. Daca introduceti un PIN incorect de trei ori la rdnd, ecranul este blocat timp
de 15 secunde. Pentru fiecare PIN suplimentar incorect, timpul de blocare este dublat. Oprirea robotului

1. Apasati si mentineti apasat butonul START (3) timp de aproximativ 3 secunde.

Robotul se opreste daca:

. Butonul STOP (9) este apasat

. Butonul START (3) este apasat timp de 3 secunde

. Capacul (1) este ridicat

. Robotul pierde semnalul firului de delimitare si nu il mai gaseste in 5 minute

. Depaseste firul de delimitare.

. Se blocheaza intre obstacole si are nevoie de mai mult de 10 secunde pentru a gasi o cale de iesire.

. Este ridicat

NOoO O~ WNE

6.3 TUNDEREA GAZONULUI

1.Deschideti capacul (1).

2. Deblocati afisajul (10) cu codul PIN din 4 cifre (setarea din fabrica ,1111”).
Cand robotul se afla in statia de incarcare si se incarca:

10
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3. Apasati butonul START (3) o data.

- dacé nivelul de incércare a bateriei este mai mare de 70 %, afisajul araté ,Close the cover to start”. Inchideti
capacul (1) si robotul va incepe automat sa tunda gazonul.

- daca nivelul de incarcare a bateriei este mai mic de 70 %, afisajul arata ,Low battery”, dupa 2 secunde.
Robotul se incarca pana cand nivelul bateriei este de 90 % si apoi incepe automat tunsul.

Céand robotul este in modul de asteptare:

3. Apasati butonul START (3) o data. .

- daca nivelul de incarcare a bateriei este mai mare de 30 %, afisajul arata ,Close the cover to start”. Inchideti
capacul (1) si robotul va incepe automat sa tunda gazonul.

- daca nivelul de incarcare a bateriei este mai mic de 30 %, afisajul arata ,Low battery”, dupa 2 secunde.
Robotul se deplaseaza la statia de incarcare.

In functie de natura ierbii (inaltime, grosime), robotul isi regleaza viteza de tuns pentru a asigura un rezultat
bun.

inapoi la statia de incarcare

Cand robotul este in modul de asteptare, apasati si mentineti apasat butonul HOME (4) timp de aproximativ 3
secunde. Afisajul (10) arata ,Close the cover to start”. inchidet,i capacul (1) si robotul se deplaseaza la statia
de Tncarcare. Apoi incepe sa se incarce.

Setarile robotului

Robotul are urmatoarele optiuni de setare pe care le puteti face prin intermediul panoului de control daca doriti
sa modificati setarile din fabrica.

Buton pe Numar pentru
panoul de Nume introducerea Functii
control codului PIN
= Apasati butonul, atunci cand robotul este in
Buton acasa ’
) 1 modul de a$t§ptare, pentru a face ca acesta
| sa revina la statia de incarcare

Muta selectia/cursorul in sus, in interfata
Buton 2 meniului

sageata(6 - -
g © Mareste cifra la setarea parametrilor

‘ Muta selectia/cursorul n jos, in interfata

Buton meniului
sageata(6)

Micsoreaza cifra la setarea parametrilor

Confirma setarile
Apeleaza interfata de introducere a codului
PIN dupa ce o conditie de eroare s-a incheiat
Apeleaza urmatorul meniu
Confirmare pentru a trece de la meniul
principal la nivelul urmator al meniului

Buton OK(7) 4

0

A

Buton Tnapoi la meniul anterior

Tnapoi(5)

Anuleaza urmatoarea functie

Explicatia mesajelor care pot aparea pe afisaj

Mesaj pe panoul de control Explicatie/Solutie remediere

Standby Robotul este in modul de asteptare, nu existda mesaje de eroare
Input PIN Solicita introducerea codului PIN

Charging Robotul se incarca

Mowing Robotul tunde iarba

Auto mowing Robotul tunde iarba automat

Spot mode Robotul tunde o zona definita

Fix point mowing finished Tunderea in ,spot mode” a fost finalizata

Returning Robotul se intoarce la statia de incarcare

11
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Paused

Robotul a intrat in modul “pauza” prin:
- apasarea butonului STOP
- apasarea butonul ,Pause” din APP

Emergency stop

A fost apasat butonul STOP (9).

Updating

Efectuati/se realizeaza firmware-ul necesar/in curs

Low battery,Charge to work

Nivelul de incarcare al bateriei este scazut. Bateria trebuie sa fie
fncarcata minim 70 % pentru tunsul automat si 30 % pentru tunsul in
punct fix (spot mode)

Raining how, returning

Senzorul de ploaie a fost activat

Close cover to start

inchideti capacul pentru a incepe

Charge to work paused

Incarcarea a fost intrerupta (de exemplu, manual sau in urma unei
pene de curent)

Work interrupted, please retry

Tunsul automat a fost intrerupt (de exemplu, butonul STOP (9) a fost
apasat, capacul (1) a fost deschis)

Place inside the boundary and
retry

Solicitata plasarea robotului in interiorul perimetrului delimitat de
cablu.

Continue working?

Apasati butonul OK (7) pentru a continua lucrul sau apasati butonul
inapoi (5)

Time set wrong

Timpul setat gresit

Charge to work paused

Incércarea a fost intrerupta

Close cover to start

TInchideti capacul (1)

Current work was stopped

Tunderea gazonului a fost oprita

Low battery voltage

Low battery, charge to work

Low battery voltage, Return to
station

Nivelul de incarcare al bateriei este scazut. Bateria trebuie sa fie
ncarcata minim 70 % pentru tunsul automat si 30 % pentru tunsul in
punct fix (spot mode)

Asezati robotul in statia de incarcare

Asteptati finalizarea procesului de incarcare

Robotul revine singur la statia de incarcare

No loop singal

No signal, please setup the loop
first

Loop signal lost

Verificati instalarea corecta firului de delimitare si corectati daca este
necesar, plasati robotul in interiorul perimetrului si reporniti-1

Mower was locked! waiting...

Asteptati pAna cand procesul care ruleaza in prezent este finalizat

Wrong pin, kindly retry.

Introduceti PIN-ul din nou

Place inside the boundary and
retry

Mower outside

Plasati robotul in interiorul perimetrului si reporniti-I

Please reboot to start the firmware
update

Work interrupted, please retry

Reporniti robotul

Rain sensor activated

Senzorul de ploaie este activat

Mower in the station

Robotul este in statie

Mower is not in the station

Robotul nu este in statie. Daca este necesar, puneti-l in statie

Press ,START key to start

Apasati butonul START (3)

Duration at least 30 mins

Indicarea timpului necesar

Searching for signal...

Se cauta semnal...

Copy file, please wait

Va rugam sa asteptati procesul de copiere

Please turn it off

Obpriti robotul

Cutting motor stall

Left motor stall

Verificati si inlaturati obiectele care blocheaza lamele; Verificati
starea lamelor; Daca este necesar, contactati un service autorizat
RURIS

Please replace the battery

Battery abnormal

Battery damaged

Tnlocuiti bateria robotului

Battery temperature too low
(discharge)

Anulati procesul de incarcare

12
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Battery voltage high Tensiunea bateriei este ridicata

Battery High temp Bateria are o temperatura ridicata

High charge current Anulati procesul de incarcare, verificati curentul de intrare
High charge voltage Anulati procesul de incarcare, verificati tensiunea de intrare
High temp Anulati procesul de incarcare

Mower lifted Robotul este ridicat de la sol

Mower overturned Robotul s-a rasturnat

Mower trapped Curatati robotul si reporniti-|

Mower tilted Puneti robotul in pozitie verticala si reporniti-I

Motor over temperature Opriti robotul si lasati-I sa se raceasca

Motor error

Emsensor disconnect
Hall sensor failure
Hardware error
Ladung abnormal
Charging abnormal
Battery discharge error
Inertial measurement unit (IMU)
Error

Motor disconnect
Motor hall error

Motor overcurrent
Motor stall

Right motor stall

Rain sensor failure
Loop sensor failure

Contactati un service autorizat RURIS

Spot mode/Mod tuns cu punct fix

Aceasta functie va permite sa tundeti gazonul atunci cand pe acesta se afla, de exemplu, mobilier pentru
gradina sau echipamente de joaca.

1. Asezati robotul pe zona in care doriti sa tunda gazonul.

2. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

3. Deblocati afisajul (10) cu PIN-ul din 4 cifre (setare din fabrica ,1111”).

4. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniul principal.

5. Selectati ,Mod spot” cu butoanele sdgeata ( 6). Ecranul afiseaza ,Close the cover to start”.

6. Inchideti capacul (1) si robotul incepe s tund& cu punctul fix.

Robotul tunde in directia spirala in sens invers acelor de ceasornic si comuta pe ,Automating mowing” dupa o
raza de tundere de 1 m sau 3,5 minute de tundere. Daca robotul intalneste un obstacol, se opreste, afisajul
indica faptul ca tunderea s-a oprit si robotul trece in modul standby. Cand robotul atinge firul de delimitare
(11), continua tunderea in directia spirala opusa.

Daca robotul se afla n afara firului de delimitare (11) sau pe statia de incarcare si selectati ,Spot mode”,
ecranul afiseaza ,Place inside the boundary and retry”. Asezati robotul in interiorul cablului de delimitare (11),
langa statia de incarcare si reporniti ,Spot mode”.

Daca nivelul de incarcare a bateriei este mai mic de de 30 %, afisajul arata ,Low battery voltage”, dupa 2
secunde. Tncarcati robotul Tnainte de a fncepe tunsul.

Setarea datei si orei

. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu codul PIN din 4 cifre (setarea din fabrica ,1111”).

. Apasati butonul OK (7) pentru a intra Tn meniul principal.

. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Settings”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Data si ora”.
. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Schimbati data si ora cu butoanele sageata (6). Pozitiile initiale pot fi schimbate cu ajutorul butonului OK (7).
Setarea corecta a datei si orei este necesara pentru a asigura functionarea corecta a setarilor timpului de
functionare.

13
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Setarea senzorului de ploaie

Nu utilizati niciodata robotul in timpul furtunilor si asigurati-va ca ati deconectat statia de incarcare de la retea.
Daca senzorul de ploaie este pornit, robotul revine la statia de incarcare cand ploua.

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu PIN-ul din 4 cifre (setarea din fabrica ,1111”).

. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniul principal.

. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Setting”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Folositi butoanele sageata (6) pentru a selecta ,Rain mode”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Pentru a dezactiva senzorul de ploaie, selectati ,Disable” si confirmati selectia cu butonul OK (7).

Pentru a activa senzorul de ploaie, selectati ,Enable” si confirmati selectia cu butonul OK (7).

Selectati o ora, Tn minute, cand robotul ar trebui sa inceapa sa functioneze din nou, dupa ploaie. Confirmati
fiecare selectie cu OK, butonul (7).

9. Reveniti la meniul principal folosind butonul Thapoi (5)

Nu este recomandat sa utilizati robotul Tn ploaie. Robotul de tuns iarba poate taia iarba umeda, dar iarba umeda
se va acumula pe discul cu lame si pe roti, ceea ce inseamna ca trebuie efectuatd o curatare frecventa a
utilajului.

Setarea timpilor de operare .

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,11117).

. Apasati butonul OK (7) pentru a accesa meniu principal.

. Folositi butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Setting”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Utilizati butoanele sageata (6) pentru a selecta "Work time".

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Selectati timpul de functionare dorit cu butoanele sageata. Setati timpul de functionare in ore/zi.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

10. Reveniti la meniul principal folosind butonul (5).

Cand s-a atins timpul de functionare setat pe zi, robotul se intoarce la statia de incarcare.

oO~NOOAWN
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Conectarea robotului prin Wi-fi (pentru modelul RXR1000).

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

2. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,1111).

3. Apasati butonul OK (7) pentru a intra Tn meniu principal.

4. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Settings” .

5. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

6. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Set WiFi".

7. Utilizati smartphone-ul pentru a va conecta la robot prin aplicatia Tuya Smart.

Schimbarea PIN-ului.

. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,11117).

. Apasati butonul OK (7) pentru a intra Tn meniu principal.

. Utilizati butoanele sageti (6] pentru a selecta ,Setting”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta "Change PIN".

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Introduceti vechiul PIN din 4 cifre. Daca ati a introdus incorect codul PIN, utilizati butonul Tnapoi (5) pentru a
reveni la introducerea pin-ului.

9. Introduceti un nou PIN.

10.Confirmati noul PIN introducéndu-I din nou. Daca ati introdus codul PIN incorect, reveniti la introducerea
pin-ului cu butonul Thapoi (5) si repetati pasii 8 si 9.

11.Dupa schimbarea codului pin, pe ecran va aparea mesajul ,Succes!”. Reveniti la meniul principal cu
butonul Thapoi (5).

Setarea/stergerea unui program

Stabilirea unui program de tuns gazonul

1.Daca este necesar, deschideti capacul (1).

2. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,1111).

3. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniu principal.

14
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4. Utilizati butoanele sageti (6) pentru a selecta "Schedule".

5. Selectati ziua pe care doriti sa o setati (luni, marti, miercuri, joi, vineri, sémbata, duminica) cu butoanele
sageata (6).

6. Apasati butonul OK pentru a seta ziua.

7. Selectati timpul cand incepe si cand se termina lucrul folosind butoanele sageata (6).

Pot fi setate doua perioade pe zi.

8. Apasati butonul OK (7) pentru a confirma si selectia revine in partea stanga, pe zi

9. Repetati pasii 5-8 pentru a selecta programul de lucru pentru fiecare zi a saptamanii.

10.Apasati butonul OK (7) pentru a confirma setarea.

Stergerea unui program de tuns gazonul

1. Mutati selectia cu butoanele sageata (6) la ,Alle” (stanga sus).

2. Apasati si mentineti apasat butonul Tnapoi (5) pentru a sterge intregul program al saptamanii.

Stabilirea zonelor secundare

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

2. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,1111).

3. Apasati butonul OK (7) pentru a intra meniul principal.

4. Folositi butoanele sageata (6) pentru a selecta ,Secondary areas”.

5. Apasati butonul OK pentru a selecta o0 zona secundara (Arie). Selectati pornirea distanta ,Distance (dst)m
si raportul ,Percent (pct)%” din suprafata care urmeaza sa fie tunsa, folosind butoanele sageata (6), apoi
apasati butonul OK pentru a confirma.

6. Repetati pasul 5 pentru a finaliza seta fiecare zona secundara (Zone).

7. Apasati butonul OK (7) pentru a confirma setarile.

Robotul parcurge distanta ,Distance (dst)m” specificata de dumneavoastra, de-a lungul cablului de delimitare
(1 - 500 de metri) si apoi incepe lucrul. )

Introducand procentul ,Percent (pct)%” specificati ce procent din suprafata totala din interiorul firului de
delimitare urmeaza sa fie tunsa.

Suma procentului ,Percent (pct)%” celor 5 zone secundare (Areas) trebuie sa fie mai mica sau egala cu 100.
Revenirea la setarile din fabrica

Robotul poate fi resetat, acesta revenind la setarile din fabrica

1. Daca este necesar, deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,1111”).

. Apasati butonul OK (7) pentru a intra in meniu principal.

. Folositi butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Setting™.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Folositi butoanele sageata (6) pentru a selecta ,Factory set”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

Robotul se opreste si revine la setarile din fabrica. Resetarea nu va sterge setarile si datele salvate in aplicatia
Tuya Smart App.

Reglarea inaltimii de taiere

Robotul are setari de reglaj a inaltimii de taiere intre 25 mm si 60 mm. Daca iarba este mai mare de 60 mm,
taiati iarba pana la max. 60 mm, altfel sarcina de lucru a robotului va fi prea mare si eficienta de taiere va scadea.
Utilizati o masina de tuns iarba obisnuitd. Odata ce instalarea este finalizata, inaltimea de taiere poate fi reglata
la inaltimea adecvata. incepeti intotdeauna intr-o pozitie de taiere inalta si coborati cu pasi mici pana la inaltimea
dorita.

Nota: Nu incercati sa ridicati sau sa coboréati inaltimea de taiere in timp ce robotul tunde gazonul.

Conectarea robotului cu TuyaSmartApp (pentru modelul RXR1000).

1. Deschideti capacul (1).

. Deblocati afisajul (10) cu cele 4 cifre PIN (setare din fabrica ,1111).

. Apasati butonul OK (7) pentru a intra meniul principal.

. Folositi butoanele sageti (6) pentru a selecta ,Settings”.

. Confirmati selectia cu butonul OK (7).

. Utilizati butoanele sageata (6) pentru a selecta ,Set WiFi”.

. Activati Bluetooth® pe smartphone-ul dvs.

. Deschideti aplicatia Tuya Smart. De aici exista 3 optiuni pentru a conecta dispozitivul. 006

ODaci acesta este dispozitivul pe care doriti sé il conectati citre aplicatie:

9. Selectati optiunea ,Add Device". Aplicatia scaneaza zona pentru a gasi dispozitive disponibile.

10.Daca selectati ,Got to add”, sunt afisate intr-o lista.

11.Selectati un singur dispozitiv.

12.Acum apasati pe @, selectati dispozitivul.

15
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13.Selectati WLAN-ul dvs. si introduceti parola corespunzatoare.
14.Confirmati conexiunea prin apasarea "Finish".
Dispozitivul este acum listat © si poate fi selectat.
®Daci ati conectat deja alte dispozitive la aplicatie:
9. In setarea &, selectati©din dreapta sus. Aplicatia scaneaza zona pentru dispozitivele disponibile si indica
daca au fost gasite dispozitive.
10.Continuati ca si cu @ de la punctul 10.
© Daci nu vi se sugereaza automat o lista de dispozitive disponibile:
Daca dispozitivul nu este sugerat automat, urmati acesti pasi:
9. In setarea &, selectati © in dreapta sus.
10.Selectati "Other" in bara din stanga.
11.Selectati " Other 2”.
12.Confirmarea este gata cand afisajul clipeste rapid. Aplicatia cauta acum dispozitive disponibile si vi le
sugereaza.
13.Selectati dispozitivul dorit apasand © pentru a-l adduga in aplicatie.
14.Mai intai confirmati cu "Next", apoi cu "Finish".
Actualizarea firmware-ului poate schimba caracteristicile aplicatiei.
Activarea Bluetooth (pentru modelul RXR1000).
Bluetooth este necesar doar pentru a conecta dispozitivul la aplicatia Smart Life App.
Dupa ce dispozitivul este conectat la Aplicatia Smart Life App, Bluetooth se opreste si porneste din nou numai
cand dispozitivul este resetat la setarile din fabrica.
. Daca este necesar, deschideti capacul (1).
. Deblocati afisajul (10) cu 4 cifre PIN (setat din fabrica "1111").
. Apasati butonul OK (7) pentru a accesa meniul principal.
. Utilizati butonul sageata (6) pentru a selecta "Setting".
. Confirmati selectia cu butonul OK (7).
. Utilizati butonul sageata (6) pentru a selecta "Set WiFi".
. Confirmati selectia cu butonul OK (7).
Acest lucru este necesar pentru conectarea initiala cu aplicatia Tuya Smart, pentru care exista o conexiune
WLAN si functia Bluetooth a robotului este inactiva.
Caracteristicile aplicatiei (pentru modelul RXR1000).
Daca selectati robotul, aceasta va va duce la pagina de prezentare generala.
Apasati butonul din cercul din stanga si tineti degetul pe afisaj pentru a glisa butonul "START >
Selectati meniurile individuale prin intermediul butonului "START >” pozitie.
. Program
Aici puteti seta doua perioade de functionare pentru fiecare zi a saptamanii.
Robotul trebuie sé fie in modul de asteptare ca sa puteti face secventele dorite.
1. Selectati ziua dorita.
2. Pentru perioada de timp dorita, definiti un timp Start si un timp End.
3. Salvati programul in dreapta sus la "Save".
Programul poate fi resetat din meniul din dreapta prin "Reset".
e  Zone secundare.
Aici puteti configura pana la 5 zone secundare. Robotul trebuie sa fie In modul de asteptare astfel incat sa
puteti face setari aici.
1. Selectati o zona secundara.
2. Setati distanta pana la punctul de intrare.
Robotul se deplaseaza de-a lungul firului de delimitare pentru distanta specificata si apoi incepe sa tunda.
3. Setati un procent din suprafata.
Procentajul suprafetei indica ce procent din suprafata totala din interiorul firului de delimitare urmeaza sa fie
tuns.
Suma procentelor de suprafata ale celor 5 zone secundare trebuie sa fie mai mici sau egala cu 100% din
suprafata totala.
4. Confirmati cu "Save".
Daca nu doriti sa impartiti zona de cosit intr-o zona secundara, selectati:
. Distanta pana la punctul de intrare: 1 m
e  Procentul suprafetei: 100 %

NOoO O WN =
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==Control
Aici puteti sa:
- Vizualizati modul in care se afla robotul in prezent;
- Vizualizati capacitatea bateriei in procente;
- Tncepet_i sau intrerupeti tunderea automata @ ;
- Tncepet_i tunderea la fata locului prin punctul fix 2, selectati daca robotul este in modul standby.
Aceasta functie va permite sa tundeti peluze care pe care se afla corpuri de mobilier, sau altele obiecte
similare.
- Prin selectarea butonului &, robotul se va deplasa la statia de incarcare.
AJurnal de erori
Aici puteti citi erorile si data erorii.
& Jurnal de lucru
Aici puteti citi timpii de functionare ai robotului.
Setari
Aici puteti sa:
- Setati durata totala de functionare pe zi in orele de functionare.
- Setati sau sa modificati o parola a dispozitivului (PIN).
- Activati si dezactivati senzorul de ploaie si setati o ora Tn care robotul ar trebui sa inceapa sa functioneze din
nou dupa ploaie. De asemenea, puteti specifica daca indicatorul ar trebui s& compenseze pauza in timpul de
functionare, cauzata de ploaie.
Nu este recomandat sa lasati robotul sa functioneze in timp ce ploua.
7 -Setari
Daci selectati din nou pictograma Z-, puteti atribui 0 noua imagine robotului prin ,Symbol”, puteti s&
redenumiti robotul si locatia prin ,Name” ,Location”.
,Device information” pot fi apelate sub acest element de meniu.
»Tap to run and automate” va permite sa rulati automatizarile pe care le-ati salvat.
,Share device” va permite s& acordati acces altor membri din aceeasi gospodarie la robot.
,Offline Message”, cand este activat, va trimite o notificare cand aplicatia pierde conexiunea robotului.
,Create group” va permite sa creati grupuri de dispozitive.
L,FAQ” raspunsuri frecvente la intrebari.
,Check for firmware upgrade” verificad daca firmware-ul este actualizat si permite upgrade daca este
disponibila o versiune mai noua.
,Remove device” sterge robotul din lista de dispozitive din aplicatie.

Deconectarea dispozitivului si stergerea datelor din aplicatie(pentru modelul RXR1000).

1. n setarea 3, selectati dispozitivul pe care doriti s& il eliminati si ale caror date doriti sa le stergeti.

2. Selectati pictograma Z din dreapta sus.

3. Selectati "Remove device".

4. Pentru a sterge datele, selectati "Disconnect and delete data". Daca doriti doar sa deconectati dispozitivul
fara a sterge datele, selectati " Disconnect ".

7. INTRETINERE DEPOZITARE S| DEPANARE

Curatare si intretinere

Este important sa pastrati robotul de tuns gazon curat.

Robotul va urca mai usor pantele daca rotile sunt curate, lamele vor taia, de asemenea, mai bine daca sunt
curate si ascutite. Nu folositi niciodata un spalator de nalta presiune pentru curatare.

Curatarea corpului

Utilizati o perie moale si/sau o carpa umeda cu detergent de uz casnic.

Curatarea partii inferioare

Asigurati-va ca intrerupatorul de alimentare este in pozitia OPRIT si purtati manusi de protectie. Intoarceti
robotul pe o parte pentru a-si expune partea inferioara, curatati discul cu lame si cadrul, folosind o perie moale
sau o carpa umeda. Rotiti discul pentru a va asigura ca se misca liber.

Ascutireal/inlocuirea lamelor;

Daca lamele sunt uzate pe o parte, ele pot fi intoarse.

Daca lamele sunt deteriorate sau prezinta semne de dezechilibru, acestea trebuie inlocuite.

1. Intoarceti dispozitivul.
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2. Scoateti suruburile lamei (34) de pe partea inferioara a dispozitivului, apoi intoarceti lamele (20).
3. Fixati lamele cu suruburile acestora (34).

Tnlocuirea lamelor

3. Scoateti lamele vechi si inlocuiti-le urmand pasii de mai sus.

Reciclarea

Nu aruncati echipamentele electrice, electronice industriale si partile componente la gunoiul
menajer! Informatii privind DEEE. Avand in vedere prevederile OUG 195/2005 - referitoare la
protectia mediului si 0.U.G. 5/2015. Consumatorii vor avea Tn vedere urmatoarele indicatii
pentru predarea deseurilor electrice, precizate mai jos:

- Consumatorii au obligatia de a nu elimina deseurile de echipamente electrice si electronice (DEEE)
ca deseuri municipale nesortate si de a colecta separat aceste DEEE.
- Colectarea acestor deseuri numite (DEEE) se va efectua prin Serviciul Public de Colectare de pe raza fiecarui
judet si prin centre de colectare organizate de operatorii economici autorizati pentru colectarea DEEE. Informatii

furnizate de catre Administratia Fondului de Mediu www.afm.ro sau jurnalul Uniuni Europene.
- Consumatorii pot preda DEEE n mod gratuit Tn punctele de colectare specificate anterior.

Depanarea robotului

Problema

Cauze posibile

Solutii de remediere

Robotul nu porneste

Bateria reincarcabila nu este introdusa

Introduceti bateria

Capacul (1) este deschis

Inchideti capacul (1)

Motor este defect

Contactati un service autorizat
RURIS

larba este prea mare

Tundeti gazonul, daca este necesar.
Setati o inaltime de taiere mai mare.

Motorul se opreste

Lamele sunt blocate de un corp strain

Indepértati corpul strain, deblocati
lamele

Robotul se misca, dar
nu taie iarba

Lamele sunt tocite sau defecte

Tnlocuiti lamele

Motor de taiere defect

Contactati un service autorizat
RURIS

Robotul nu tunde
gazonul

In&ltimea de téiere este prea mica

Setati indltimea de tdiere mai mare

Lamele (20) sunt tocite

Ascutiti sau inlocuiti lamele

Zona lamei este blocata

Curatati dispozitivul

Lamele (20) sunt montate incorect

Montati lamele corect

Sunete anormale,
zgomot sau vibratii

Suruburile lamei (34) sunt slabite

Strangeti suruburile lamei

Lamele (20) sunt deteriorate

Tnlocuiti lamele

Robotul se deplaseaza
n afara cablului de
delimitare

Eroare de rutare: colturile de 90° pot
duce la pierderea semnalului.

Aranjati cablul de delimitare la un
unghi de 45°

8. DECLARATII DE CONFORMITATE

DECLARATIA DE CONFORMITATE CE

Producator: SC RURIS IMPEX SRL

Bvd. Decebal, nr. 111, Cladire Administrativa, Craiova, Dolj, Romania
Tel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Reprezentant autorlzat ing. Stroe Marlus Catalln - Dlrector General

Persoana au

3

Descrierea masinii: ROBOTUL DE TUNS GAZON are rolulde a rea||za Iucrarl de taiat |arba

Numar de serie produs: AASFO100001XXRURRXRB800 (unde AA reprezinta ultimele doua cifre ale anului de fabricatie,

caracterele 5 si 6 nr de lot, caracterele 7-11 numarul de produs)
Produsul: robot de tuns gazon

Model: RURIS RXR800
Motor: electric, fara perii

Latime de lucru: 180 mm

Inaltime de tiiere: 25mm-60mm

Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producator, in conformitate cu H.G. 1029/2008 - privind conditiile introducerii pe
piata a masinilor, Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Standardul EN ISO 12100:2010 — Masini.
Securitate, Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016- privind echipamentele de joasa tensiune, Directiva 2014/30/UE privind
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compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea electromagnetica, actualizata 2019), Directiva
2014/53/UE (aplicata in Romania prin HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016, privind punerea la dispozitie pe
piatéd a echipamentelor radio), Directiva 2011/65/EU, privind restrictiile de utilizare a anumitor substante periculoase in
echipamentele electrice si electronice, cu amendamentul EU 2015/863, declaram ca au fost efectuate toate seriile de
teste radio esentiale pentru atestarea conformitatii produsului cu standardele specificate si declaram ca este conform cu
principalele cerinte de siguranta si securitate, nu pune in pericol viata, sanatatea, securitatea muncii si nu are impact
negativ asupra mediului.
Subsemnatul Stroe Catalin, reprezentantul producatorului, declar pe proprie raspundere ca produsul este in
conformitate cu urmatoarele standarde si directive europene:
- Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Directiva 2014/35/UE, privind echipamentele de
joasa tensiune:
EN ISO 12100:2011- Securitatea masinilor. Principii generale de proiectare. Aprecierea riscului si reducerea
riscului
EN 13857:2008- Securitatea masinilor. Distante de securitate pentru prevenirea patrunderii membrelor
superioare si inferioare Tn zonele periculoase
EN 60335-2-29:2004 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Securitate. Partea 2-29: Prescriptii
particulare pentru incarcatoare de baterie
EN 60335-1:2012/A15:2021- Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Securitate. Partea 1:
Prescriptii generale
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Securitatea aparatelor electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Partea 2-
107: Prescriptii particulare pentru cositoare de gazon robotizate electrice alimentate de la baterie
EN 61558-1:2019- Securitatea transformatoarelor, bobinelor de reactanta, blocurilor de alimentare si combinatii
ale acestora. Partea 1: Prescriptii generale si incercari
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amendamentul 1 - Siguranta transformatoarelor, reactoarelor, unitatilor de
alimentare cu energie electrica si a produselor similare pentru tensiuni de alimentare de panala 1 100 V - Partea
2-16: Cerinte particulare si incercari pentru unitatile de alimentare cu energie in comutatie si transformatoare
pentru unitati de alimentare cu modul in comutatie
EN 62841-1:2015- Unelte electrice portabile cu motor, unelte transportabile si masini pentru gradina si gazon.
Securitate. Partea 1: Prescriptii generale
EN 61032:2001- Protectia persoanelor si a echipamentelor in carcasa. Calibre de incercare pentru verificare
EN 62233:2008+AC:2008- Metode de masurare a campurilor electromagnetice ale aparatelor electrice de uz
casnic si scopuri similare referitor la expunerea umana
EN 50525-2-21:2011- Cabluri electrice. Cabluri de energie de joasa tensiune cu tensiunea nominala (Uo/U)
pana la 450/750 V, inclusiv. Partea 2-21: Cabluri pentru aplicatii generale. Cabluri flexibile cu izolatie
elastomerica reticulata
EN 60127-1:2006- Sigurante fuzibile miniatura. Partea 1: Definitii pentru sigurante fuzibile miniatura si prescriptii
generale pentru elemente de nlocuire miniatura
EN 60384-14:2013/A1:2016- Condensatoare fixe utilizate in echipamente electronice. Partea 14: Specificatie
intermediara. Condensatoare fixe de antiparazitare pentru conectare la alimentare
Directiva 2014/30/UE privind compatibilitatea electromagnetica, Directiva 2014/53/UE (aplicata in Romania prin
HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016):
EN 50665:2017- Standard de produs pentru evaluarea echipamentelor electronice si electrice in legatura cu
restrictile de expunere umana la cAmpuri electromagnetice (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Standard de produs pentru evaluarea conformitatii aparatelor electrice si electronice de putere
mica cu restrictiile de baza referitoare la expunerea corpului uman la cdmpuri electromagnetice (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Evaluarea echipamentelor electrice si electronice in functie de restrictjile privind expunerea
corpului uman la campuri electromagnetice (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Compatibilitate electromagnetica. Cerinte pentru aparate electrocasnice, unelte electrice
si aparate similare. Partea 1: Emisie
EN IEC 55014-2:2021- Compatibilitate electromagnetica. Cerinte pentru aparate electrocasnice, scule electrice
si aparate similare. Partea 2: Imunitate. Standard de familie de produse
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Compatibilitate electromagnetica (CEM) - Partea 3-2: Limite - Limite pentru
emisiile de curenti armonici (curent de intrare al echipamentelor < 16 A pe faza)
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EN 61000-3-3:2013/A2:2021- Compatibilitate electromagnetica (CEM) - Partea 3-3: Limite - Limitarea variatiilor
de tensiune, a fluctuatiilor de tensiune si a flickerului in retelele publice de alimentare de joasa tensiune, pentru
echipamente avand un curent nominal < 16 A pe faza si care nu sunt supuse unor restrictii de conectare
EN 301 489-1 V2.2.3- Standard de compatibilitate electromagnetica (EMC) pentru echipamente radio si servicii.
Partea 1: Cerinte tehnice comune. Standard armonizat pentru compatibilitate electromagnetica
EN 301 489-3 V2.2.1- Standard de compatibilitate electromagnetica (CEM) pentru echipamente radio si servicii.
Partea 33: Conditii specifice pentru dispozitive de banda ultra larga (UWB). Standard armonizat acoperind
cerintele esentiale ale articolului 3.1(b) al Directivei 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Standard de compatibilitate electromagnetica (EMC) pentru echipamente radio si servicii
Partea 17: Conditii specifice pentru echipamente de transmisii de date de banda larga. Standard armonizat
pentru compatibilitate electromagnetica
Directiva 2006/42/EC - privind masinile — introducerea pe piata a masinilor
Directiva 2014/30/UE - privind compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea
electromegnetica, actualizata 2019);
Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - privind echipamentele de joasa tensiune
Directiva 2014/53/UE - privind armonizarea legislatiei statelor membre referitoare la punerea la dispozitie pe
piatd a echipamentelor radio (HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016 privind punerea la dispozitie pe
piata a echipamentelor radio)
Directiva 2011/65/EU privind restrictiile de utilizare a anumitor substante periculoase in echipamentele electrice
si electronice
Conformitatea acestui produs cu cerintele esentiale ale Directivei 2014/53/UE privind echipamentele radio a fost
verificata de urmatorul organism notificat:
TUV SUD Danmark in baza raportului numarul DK-RED002591 i01, eliberat 08.01.2022.
Alte Standarde sau specificatii utilizate:
e SR EN ISO 9001 - Sistemul de Management al Calitatii
e SR EN ISO 14001 - Sistemul de Management al Mediului
e SR ISO 45001:2018 - Sistemul de Management al Sanatatii si Securitatii Ocupationale.
Marca si numele fabricantului: Z.K.T Co. Ltd
Nota: documentatia tehnica este detinuta de producator.
Precizare: Prezenta declaratie este conforma cu originalul.
Termen de valabilitate: 10 ani de la data aprobarii.
Locul si data emiterii: Craiova, 05.12.2023
Anul aplicarii marcajului CE: 2023
Nr. inreg: 1524/05.12.2023

Persoana autorizata si semnatura: Ing. Stroe Marius Catalin
Director General al
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATIA DE CONFORMITATE EC

Producator: SC RURIS IMPEX SRL

Bvd. Decebal, nr. 111, Cladire Administrativa, Craiova, Dolj, Romania

Tel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Reprezentant autorizat: ing. Stroe Marius Catalin — Director General

Persoana autorizata pentru dosarul tehnic: ing.Radoi Alexandru — Director Proiectare Productie
Descrierea masinii: ROBOTUL DE TUNS GAZON are rolul de a realiza lucrari de taiat iarba.
Numar de serie produs: AASF0100001XXRURRXR800 (unde AA reprezinta ultimele doua cifre ale anului de fabricatie,
caracterele 5 si 6 nr de lot, caracterele 7-11 numarul de produs)

Produsul: robot de tuns gazon

Model: RURIS RXR800

Motor: electric, fara perii Latime de lucru: 220 mm
Nivelul de putere acustica masurat:62.9dB(A) Nivelul de putere acustica garantat: 63 dB(A)
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Nivelul de putere acustica este certificat de TUV SUD Certification and Testing prin raport nr. 704032244608-Rev01
din 09.10.2022 in conformitate cu prevederile EN ISO 3744:2010
Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producator, in conformitate cu H.G. 1029/2008 - privind conditiile introducerii pe
piata a masinilor, Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Standardul EN 1SO 12100:2010 — Masini.
Securitate, Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - privind echipamentele de joasa tensiune, Directiva 2014/30/UE
privind compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea electromagnetica, actualizata 2019),
Directiva 2014/53/UE (aplicata in Romania prin HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016 privind punerea la
dispozitie pe piata a echipamentelor radio), Directiva 2011/65/EU privind restrictiile de utilizare a anumitor substante
periculoase in echipamentele electrice si electronice, cu amendamentul EU 2015/863 declaram ca au fost efectuate
toate seriile de teste radio esentiale pentru atestarea conformitatii produsului cu standardele specificate si declaram ca
este conform cu principalele cerinte de siguranta si securitate, nu pune in pericol viata, sanatatea, securitatea muncii si
nu are impact negativ asupra mediului
Subsemnatul Stroe Catalin, reprezentantul producatorului, declar pe proprie raspundere ca produsul este in
conformitate cu urmatoarele standarde si directive europene:
EN 3744:2010: Acustica. Determinarea nivelurilor de putere acustica si a nivelurilor de energie acustica ale surselor
de zgomot utilizand presiunea acustica. Metode tehnice in conditii apropiate de cele ale unui camp liber deasupra
unui plan reflectant
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020- Securitatea aparatelor electrice pentru uz casnic
si scopuri similare. Partea 2-107: Prescriptii particulare pentru cositoare de gazon tip robot cu alimentare electrica de
la baterie
Alte Standarde sau specificatii utilizate:
. SR EN ISO 9001 - Sistemul de Management al Calitatii
. SR EN ISO 14001 - Sistemul de Management al Mediului
. I1SO 45001:2018 - Sistemul de Management al Sanatatii si Securitatii Ocupationale.
Nota: documentatia tehnica este detinuta de producator.
Precizare: Prezenta declaratie este conforma cu originalul.
Termen de valabilitate: 10 ani de la data aprobarii.
Locul si data emiterii: Craiova, 05.12.2023
Anul aplicarii marcajului CE: 2023
Nr. inreg: 1525/05.12.2023

Persoana autorizata si semnatura: Ing. Stroe Marius Catalin
Director General al SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATIA DE CONFORMITATE CE

Producator: SC RURIS IMPEX SRL

Bvd. Decebal, nr. 111, Cladire Administrativa, Craiova, Dolj, Romania

Tel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Reprezentant autorizat: ing. Stroe Marius Catalin — Director General

Persoana autorizata pentru dosarul tehnic: ing.Radoi Alexandru — Director Proiectare Productie

Descrierea masinii: ROBOTUL DE TUNS GAZON are rolul de a realiza lucrari de taiat iarba.

Numar de serie produs: AASFO100001XRURRX1000 (unde AA reprezinta ultimele doua cifre ale anului de fabricatie,

caracterele 5 si 6 nr de lot, caracterele 7-11 numarul de produs)

Produsul: robot de tuns gazon

Model: RURIS RXR1000 Latime de lucru: 220 mm

Motor: electric, fara perii néltime de tiiere: 25mm-60mm
Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producator, in conformitate cu H.G. 1029/2008 - privind conditiile introducerii pe
piata a masinilor, Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Standardul EN ISO 12100:2010 — Masini.
Securitate, Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016- privind echipamentele de joasa tensiune, Directiva 2014/30/UE privind
compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea electromagnetica, actualizata 2019), Directiva
2014/53/UE (aplicata in Romania prin HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 20186, privind punerea la dispozitie pe
piatéd a echipamentelor radio), Directiva 2011/65/EU, privind restrictiile de utilizare a anumitor substante periculoase in
echipamentele electrice si electronice, cu amendamentul EU 2015/863, declaram ca au fost efectuate toate seriile de
teste radio esentiale pentru atestarea conformitatii produsului cu standardele specificate si declaram ca este conform cu
principalele cerinte de siguranta si securitate, nu pune in pericol viata, sanatatea, securitatea muncii si nu are impact
negativ asupra mediului.
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Subsemnatul Stroe Catalin, reprezentantul producatorului, declar pe proprie raspundere ca produsul este in
conformitate cu urmatoarele standarde si directive europene:
- Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Directiva 2014/35/UE, privind echipamentele de
joasa tensiune:
EN ISO 12100:2011- Securitatea masinilor. Principii generale de proiectare. Aprecierea riscului si reducerea
riscului
EN 13857:2008- Securitatea masinilor. Distante de securitate pentru prevenirea patrunderii membrelor
superioare si inferioare in zonele periculoase
EN 60335-2-29:2004 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Securitate. Partea 2-29: Prescriptii
particulare pentru incarcatoare de baterie
EN 60335-1:2012/A15:2021- Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Securitate. Partea 1:
Prescriptii generale
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Securitatea aparatelor electrice pentru uz casnic si scopuri similare. Partea 2-
107: Prescriptii particulare pentru cositoare de gazon robotizate electrice alimentate de la baterie
EN 61558-1:2019- Securitatea transformatoarelor, bobinelor de reactanta, blocurilor de alimentare si combinatii
ale acestora. Partea 1: Prescriptii generale si incercari
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amendamentul 1 - Siguranta transformatoarelor, reactoarelor, unitatilor de
alimentare cu energie electrica si a produselor similare pentru tensiuni de alimentare de panala 1 100 V - Partea
2-16: Cerinte particulare si incercari pentru unitatile de alimentare cu energie in comutatie si transformatoare
pentru unitati de alimentare cu modul in comutatie
EN 62841-1:2015- Unelte electrice portabile cu motor, unelte transportabile si magsini pentru gradina si gazon.
Securitate. Partea 1: Prescriptii generale
EN 61032:2001- Protectia persoanelor si a echipamentelor in carcasa. Calibre de incercare pentru verificare
EN 62233:2008+AC:2008- Metode de masurare a campurilor electromagnetice ale aparatelor electrice de uz
casnic si scopuri similare referitor la expunerea umana
EN 50525-2-21:2011- Cabluri electrice. Cabluri de energie de joasa tensiune cu tensiunea nominala (Uo/U)
pana la 450/750 V, inclusiv. Partea 2-21: Cabluri pentru aplicatii generale. Cabluri flexibile cu izolatie
elastomerica reticulata
EN 60127-1:2006- Sigurante fuzibile miniatura. Partea 1: Definitii pentru sigurante fuzibile miniatura si prescriptii
generale pentru elemente de inlocuire miniatura
EN 60384-14:2013/A1:2016- Condensatoare fixe utilizate in echipamente electronice. Partea 14: Specificatie
intermediara. Condensatoare fixe de antiparazitare pentru conectare la alimentare
Directiva 2014/30/UE privind compatibilitatea electromagnetica, Directiva 2014/53/UE (aplicata in Romania prin
HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016):
EN 50665:2017- Standard de produs pentru evaluarea echipamentelor electronice si electrice in legatura cu
restrictile de expunere umana la cAmpuri electromagnetice (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Standard de produs pentru evaluarea conformitatii aparatelor electrice si electronice de putere
mica cu restrictiile de baza referitoare la expunerea corpului uman la campuri electromagnetice (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Evaluarea echipamentelor electrice si electronice in functie de restrictiile privind expunerea
corpului uman la campuri electromagnetice (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Compatibilitate electromagnetica. Cerinte pentru aparate electrocasnice, unelte electrice
si aparate similare. Partea 1: Emisie
EN IEC 55014-2:2021- Compatibilitate electromagnetica. Cerinte pentru aparate electrocasnice, scule electrice
si aparate similare. Partea 2: Imunitate. Standard de familie de produse
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Compatibilitate electromagnetica (CEM) - Partea 3-2: Limite - Limite pentru
emisiile de curenti armonici (curent de intrare al echipamentelor < 16 A pe faza)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021- Compatibilitate electromagnetica (CEM) - Partea 3-3: Limite - Limitarea variatiilor
de tensiune, a fluctuatiilor de tensiune si a flickerului in retelele publice de alimentare de joasa tensiune, pentru
echipamente avand un curent nominal < 16 A pe faza si care nu sunt supuse unor restrictii de conectare
EN 301 489-1 V2.2.3- Standard de compatibilitate electromagnetica (EMC) pentru echipamente radio si servicii.
Partea 1: Cerinte tehnice comune. Standard armonizat pentru compatibilitate electromagnetica
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EN 301 489-3 V2.2.1- Standard de compatibilitate electromagnetica (CEM) pentru echipamente radio si servicii.
Partea 33: Conditii specifice pentru dispozitive de banda ultra largd (UWB). Standard armonizat acoperind
cerintele esentiale ale articolului 3.1(b) al Directivei 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Standard de compatibilitate electromagnetica (EMC) pentru echipamente radio si servicii
Partea 17: Conditii specifice pentru echipamente de transmisii de date de banda larga. Standard armonizat
pentru compatibilitate electromagnetica
EN 300 328 V2.2.2:2020- Sisteme de transmisie de banda larga. Echipamente pentru transmisii de date care
functioneaza in banda 2,4 GHz. Standard armonizat pentru acces la spectrul radio
EN 303 447 V1.3.1:2022- Dispozitive de distantd mica (SRD). Standard armonizat pentru acces la spectrul
radio. Sisteme cu bucla inductiva pentru cositoare robotizate care functioneaza in domeniul de frecventa de la
100 Hz pana la 148,5 kHz
Directiva 2006/42/EC - privind masinile — introducerea pe piata a masinilor
Directiva 2014/30/UE - privind compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea
electromegnetica, actualizata 2019);
Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - privind echipamentele de joasa tensiune
Directiva 2014/53/UE - privind armonizarea legislatiei statelor membre referitoare la punerea la dispozitie pe
piatd a echipamentelor radio (HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016 privind punerea la dispozitie pe piaté
a echipamentelor radio)
Directiva 2011/65/EU privind restrictiile de utilizare a anumitor substante periculoase in echipamentele electrice
si electronice
Conformitatea acestui produs cu cerintele esentiale ale Directivei 2014/53/UE privind echipamentele radio a fost
verificata de urmatorul organism notificat:
TUV SUD Danmark in baza raportului numarul DK-RED002591 i01, eliberat 08.01.2022.
Alte Standarde sau specificatii utilizate:
e SR EN ISO 9001 - Sistemul de Management al Calitatii
e SR EN ISO 14001 - Sistemul de Management al Mediului
e SR ISO 45001:2018 - Sistemul de Management al Sanatatii si Securitatii Ocupationale.
Marca si numele fabricantului: Z.K.T Co. Ltd
Nota: documentatia tehnica este detinuta de producator.
Precizare: Prezenta declaratie este conforma cu originalul.
Termen de valabilitate: 10 ani de la data aprobarii.
Locul si data emiterii: Craiova, 05.12.2023
Anul aplicarii marcajului CE: 2023
Nr. inreg: 1526/05.12.2023

Persoana autorizata si semnatura: Ing. Stroe Marius Catalin
Director General al
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATIA DE CONFORMITATE EC

Producator: SC RURIS IMPEX SRL

Bvd. Decebal, nr. 111, Cladire Administrativa, Craiova, Dolj, Romania

Tel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Reprezentant autorizat: ing. Stroe Marius Catalin — Director General

Persoana autorizata pentru dosarul tehnic: ing.Radoi Alexandru — Director Proiectare Productie
Descrierea masinii: ROBOTUL DE TUNS GAZON are rolul de a realiza lucrari de taiat iarba.
Numar de serie produs: AASFO100001XRURRX1000 (unde AA reprezinta ultimele doua cifre ale anului de fabricatie,
caracterele 5 si 6 nr de lot, caracterele 7-11 numarul de produs)

Produsul: robot de tuns gazon

Model: RURIS RXR1000 Latime de lucru: 220 mm

Motor: electric, fara perii inaltime de tiiere: 25mm-60mm
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Nivelul de putere acustica masurat: 61.1 dB(A) Nivelul de putere acustica garantat: 63 dB
Nivelul de putere acustica este certificat de TUV SUD Certification and Testing prin raport nr. 704032244608-Rev01
din 09.10.2022 in conformitate cu prevederile EN ISO 3744:2010
Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producator, in conformitate cu H.G. 1029/2008 - privind conditiile introducerii pe
piata a masinilor, Directiva 2006/42/EC — cerinte de siguranta si securitate, Standardul EN 1SO 12100:2010 — Masini.
Securitate, Directiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - privind echipamentele de joasa tensiune, Directiva 2014/30/UE
privind compatibilitatea electromagnetica (HG 487/2016 privind compatibilitatea electromagnetica, actualizata 2019),
Directiva 2014/53/UE (aplicata in Romania prin HOTARAREA nr. 740 din 5 octombrie 2016 privind punerea la
dispozitie pe piata a echipamentelor radio), Directiva 2011/65/EU privind restrictiile de utilizare a anumitor substante
periculoase in echipamentele electrice si electronice, cu amendamentul EU 2015/863 declaram ca au fost efectuate
toate seriile de teste radio esentiale pentru atestarea conformitatii produsului cu standardele specificate si declaram ca
este conform cu principalele cerinte de siguranta si securitate, nu pune in pericol viata, sanatatea, securitatea muncii si
nu are impact negativ asupra mediului
Subsemnatul Stroe Catalin, reprezentantul producatorului, declar pe proprie raspundere ca produsul este in
conformitate cu urmatoarele standarde si directive europene:
EN 3744:2010: Acustica. Determinarea nivelurilor de putere acustica si a nivelurilor de energie acustica ale surselor
de zgomot utilizand presiunea acustica. Metode tehnice in conditii apropiate de cele ale unui camp liber deasupra
unui plan reflectant
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020- Securitatea aparatelor electrice pentru uz casnic
si scopuri similare. Partea 2-107: Prescriptii particulare pentru cositoare de gazon tip robot cu alimentare electrica de
la baterie
Alte Standarde sau specificatii utilizate:
. SR EN ISO 9001 - Sistemul de Management al Calitatii
. SR EN ISO 14001 - Sistemul de Management al Mediului
. 1SO 45001:2018 - Sistemul de Management al Sanatatii si Securitatii Ocupationale.
Nota: documentatia tehnica este detinuta de producator.
Precizare: Prezenta declaratie este conforma cu originalul.
Termen de valabilitate: 10 ani de la data aprobarii.
Locul si data emiterii: Craiova, 05.12.2023
Anul aplicarii marcajului CE: 2023
Nr, inreg: 1527/05.12.2023
Persoana autorizata si semnatura: Ing. Stroe Marius Catalin
Director General al SC RURIS IMPEX SRL
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1. INTRODUCTION
Dear Client!

Thank you for your decision to purchase a RURIS product and for your trust in our company! RURIS has been
on the market since 1993 and during all this time it has become a strong brand, which has built its reputation by
keeping promises, but also by continuous investments aimed at helping customers with reliable, efficient and
quality solutions.

We are confident that you will appreciate our product and enjoy its performance for a long time. RURIS does
not offer its customers only machines, but complete solutions. An important element in the relationship with the
customer is advice both before and after the sale, as RURIS customers have at their disposal a whole network
of partner stores and service points.

To enjoy the purchased product, please read the user manual carefully. By following the instructions, you will be
guaranteed a long use.

The RURIS company is continuously working on the development of its products and therefore reserves the
right to modify, among other things, their form, appearance and performance, without having the obligation to
communicate this in advance.

Thank you once again for choosing RURIS products!

Customer information and support:
Phone: 0351.820.105

e-mail: info@ruris.ro

2. SAFETY INSTRUCTIONS
2.1. WARNINGS ON THE MACHINE

A Warning! Danger!

A Stop the robot before
L iy . .
. lifting it when performing

maintenance operations.

Keep a safe distance from
the robot during operation

Keep hands and feet away

from rotating blades. Never

put your hands or feet near
or under the robot.

Make sure the main power
switch is in the "OFF"
position before performing
any inspection and/or
maintenance.

5 Careful! Do not pour water
on the robot

Careful! Do not wash
under the robot with a
water jet.

Read the manual.

Do not get on the robot.

®O B

2.2. WARNINGS
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Read the instruction manual before use. Keep it for future reference.

education

a. Read the instructions carefully. Familiarize yourself with the robot's commands.

b. Do not allow persons unfamiliar with these instructions or children to operate the robot.

c. The operator or user is responsible for accidents or dangers caused to other persons or their property.
Training

a. Make sure the installation of the automatic perimeter delimitation system is done correctly according to the
instructions.

b. Periodically check the area where the appliance is used and remove all stones, sticks, wires and other
foreign objects.

c. Periodically check the blades, blade screws and cutting assembly for wear or damage. Replace worn or
damaged blades and screws in sets to maintain balance.

Use

a. Do not place hands or feet near or under rotating parts of the robot.

b. Do not lift or carry the robot while the motor is running.

c. Turn off the robot from the power button:

- Before removing a blockage;

- Before checking, cleaning or working on the robot.

Do not leave the robot unattended if you know there are pets, children or people near it.

In addition, when using the robot:

a) Mow the lawn in daylight or good artificial light.

b) Avoid using the robot on wet grass.

c) Do not use the robot when you are barefoot or wearing open sandals. Always wear safety shoes and long
pants.

d) Be extremely careful when turning the machine towards you.

e) Always start the robot as directed with your feet away from the blade(s).

Maintenance and storage

a. Keep all nuts, bolts and screws tight to ensure proper, safe operation of the machine.

b. For safety, replace worn or damaged parts.

c. Be sure to use original parts when replacing damaged ones.

d. Make sure the battery is charged using the correct charger recommended by the manufacturer. Improper
use of the charger may result in electric shock, overheating or leakage of corrosive liquid from the battery.
e. In case of electrolyte leakage, rinse with water / neutralizing agent, seek medical help in case of contact
with eyes, etc.

f. Service of the robot will be done in accordance with the manufacturer's instructions.

g. Do not open or damage the battery.

h. Make sure the battery is charged using the correct charger recommended by the manufacturer. Improper
use may result in electric shock, overheating or leakage of corrosive liquid from the battery.

Care and special instructions

1. Always turn off the main power switch of the robot before clearing blockages, checking and cleaning the
machine or before replacing the cutting blade. Never attempt to repair or adjust the robot while it is in
operation.

2. In case of abnormal vibration, stop the robot and check if the blades are damaged. Replace worn or
damaged blades to maintain balance. If the vibration continues, contact an authorized RURIS service.

3. Use protective gloves when inspecting or servicing the blade.

4. Do not perform maintenance while barefoot or wearing open sandals. Always wear suitable work shoes and
long trousers;

5. Replace worn or damaged parts for your safety.

6. Use only original equipment and accessories. It is not allowed to modify the original design of the robot. All
modifications are done at your own risk and will void the warranty.

7. Keep all nuts and bolts tight to ensure the robot is in safe operating condition.

8. Attention! When there is a risk of electric shock, disconnect the perimeter cable from the charging station
and disconnect the plug from the power source.

Charger safety instructions

3
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1. The outlet must be installed near the equipment and must be easily accessible.

2. The external cable of this unit cannot be replaced; if the cable is damaged, the unit must be completely
replaced.

4. Do not open the charger case. For safety reasons, only qualified service personnel are allowed to open any
equipment.

5. Protect the equipment from moisture.

6. Disconnect the equipment from the power source before cleaning. Use a damp cloth.

7. The equipment must be placed on a stable surface.

8. If the charger is not used for a long period of time, disconnect it from the power source.

9. If one of the following situations occurs, the equipment must be checked by qualified service personnel:

- The plug is damaged.

- Liquid has entered the equipment.

- The charger has been exposed to moisture.

- The charger has been dropped and/or is damaged.

- The charger shows obvious signs of breakage.

- The charger is not working well or you cannot make it work according to this manual.

10. Do not connect a damaged power cord to the power source. Do not touch a damaged power cord while it
is connected to the power source.

Special safety instructions for battery powered devices:

1. Make sure the robot is turned off before inserting the rechargeable battery. Inserting a battery into a power
tool that is switched on can lead to accidents.

2. Unplug the charger before cleaning.

3. Do not expose the battery to direct sunlight for long periods of time or place it on a radiator. Heat damages
the battery and there is a risk of explosion. If the battery is warm, allow it to cool before charging. Do not open
the battery and avoid mechanical damage to it.

2.3. THE SAFETY FEATURES OF THE ROBOT

1.Anti -theft/disabling device

The device's anti-theft/disable feature will prevent anyone from using the robot unless they have the code. You
will be prompted to enter a four-digit code of your choice to use as your personal security code.

3. Lift sensor

If the robotic lawnmower is lifted off the ground, the blade will stop rotating.

4. Tilt sensor

If the robotic lawnmower is tilted, the blade will stop immediately.

5. Obstacle sensor

The robotic lawnmower detects obstacles in its path during operation. If the robotic lawnmower collides with an
obstacle, it will stop and turn in another direction.

6. Rain sensor

The robotic lawnmower has a rain sensor and it will stop working.

7. Emergency stop button

Pressing the STOP button will stop the robot and the blade immediately.

8. Sealed battery

The battery that powers the robot is completely sealed.

9. Base station and boundary wire

The robot cannot operate without a perimeter cable installed and activated through the base station. If the cable
is not connected correctly or is damaged, the robot will stop working.

2.4. PROTECTION AGAINST TRANSECTS

Do not place the charging station under tall trees.

During lightning strikes, unplug the charging station and disconnect the boundary wire if possible.
Important:

Do not use the robot in adverse weather conditions (rain, lightning).
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3. TECHNICAL DATA

Model RXR800 RXR1000
Engine type Brushless electric motor Brushless electric motor
Li-ion battery voltage 20V 20V

Li-ion battery capacity 2Ah 4 Ah
Connection type - Bluetooth, Wi-Fi
Loading time 45 min 120 min
Work time 40 min 70 min
Engine speed 3100 rpm 3100 rpm
Cutting width 180 mm 220 mm
Cutting height 25mm-60mm 25mm-60mm
Blade type Disc with 3 edges Disc with 3 edges
Maximum climb angle 25° 25°

Full speed 0.4 mls 0.4 m/s
Maximum area 800 sgm 1000 sgm

Net weight with
accessories 8.88 kg 9.32 kg
Short Range Device (SRD),

Features: RMI Operating

) Spectrum/Power
Short Range Device 100Hz-148.5kHz; 50dBA/m at 10 m
(SRD), Features: RMI Bluetooth V4.2 - BLE specification,
Radio Specifications Operating Adaptl\_/e _
Spectrum/Power Operating spectrum/power:
50dBA/m at 10 m Wilan: specification 802.11b/g/n -

Adaptive specification
Operating Spectrum/Power
2400 MHz- 2483.5 MHz/ 17.5 dBm

Guarantee 24 months 24 months

The robot is suitable for a maximum grass height of 60 mm. In taller grass, the robot may stop. Cut the lawn to
less than 60mm using a lawnmower.

The robot's battery benefits from the "a UP-Innovation RURIS" function. This function helps the battery
when it reaches the critical discharge threshold. Ruris came up with an innovation in the system of cells
inside the battery, through which the battery can be recharged after along period of time in which it has
been discharged. Thus, RURIS users can enjoy the reliability and innovation of RURIS. After storage,
charging is recommended at an interval of 6 months - 1 year
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4. OVERVIEW OF THE MACHINE

RURIS

1- Control panel cover
2-Height adjustment button
3-The START button
4-HOME button

5-Back button

6-The arrow button

7-OK button

8-Carrying handle

9-Stop button

10-Digital display
11-Delimitation cable

12- Fixing nails (for charging
station)

13-Fixing nail (for boundary
wire)

14-Power adapter
15-Power plug

16-Load sheet

17-Charging station
18-Loading station bumper
19-Screw

20-Blade

21-Station base
22-Charging unit
23-Guards

24-Bushing

25-Charger connection plug
26-Contact +

27-Contact -

28-LED

29-Cable channel
30-Charging socket
31-Operation indicator
32-Battery compartment
33-Battery

34-Blade screw
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10-15 mm

The images are informative, the supplier reserves the right to make structural and functional changes
to the machine presented in this manual.

5. INSTALLING

Initial startup

First, find the best position for your charging station, consider the nearest outdoor outlet, as the station must
be connected to it. Make sure the ground where you place the charging station is flat, dry, free of magnetic
fields and free of obstacles in front.

Check the lawn area regularly and remove stones, branches, wires and objects that can damage the robot and
its blades.

Assembly and positioning of the charging station

1. Plug the charging unit (22) into the base plate (21) of the charging station.

2. Press the charging unit (22) down so that it is firmly seated in the base plate.

3. Secure the charging unit (22) to the base plate (21) with the four included screws (19).

Place the charging station (17) on a flat surface near an outlet.

The charging station must have at least 2 m of space in front to ensure that the robotic lawnmower can return
to the base station without any problems. There must also be a distance of at least 1 m from the rear end to
the corner of the perimeter.

After placing and connecting the boundary wire, you need to secure the charging station.

Make sure the charging station (17) is positioned at an appropriate distance from ponds, swimming pools and
steps. We recommend installing a cover for the charging station (17) to protect it from weather damage.
Installation of boundary wire

Before starting the robot, the boundary wire (11) must be installed around the lawn area to be covered by the
robot :

1.Mark the lawn area with the hooks (13).

2. Bury the boundary wire (11) in the ground (max. depth 5cm). While working, the robot goes over the
boundary wire about 20 - 30 cm before turning around and looking for a new path. Install the boundary wire
properly to prevent the robot from hitting foreign objects and damaging it.

3. For initial installation, we recommend marking the boundary wire (11) with the hooks (13) in case later
corrections need to be made. The lawn area must be bordered as a single enclosed area (fig. 1).

8
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4. Parallel boundary wires (11) installed at a distance of at least 10 cm are identified as an obstacle by the
robot and are avoided (fig 2). If the boundary wires are installed at a distance of less than 5 mm, they are not
detected by the robot and it passes over them.

5.Avoid creating 90° corners. Instead, divide them into two 45° angles (fig 3).

6.The robot's sensors are designed to detect and avoid stationary and solid obstacles (walls, garden furniture,
etc.) larger than 100 mm. Protect sensitive obstacles (e.g. flower beds) on the lawn area with the boundary
wire (11).

7. The distance between 2 obstacles must be at least 1 m (fig. 2).

8. Make sure that the boundary wire (11) does not cross at any point. This may cause the robot to malfunction
or malfunction

Trees

The robot detects trees as a normal obstacle. However, protruding roots can damage the underside/slats (20).
We recommend using the boundary wire (11) to delimit the trees as well.

ROCKS

Remove small stones (less than 100 mm) from the lawn area. They can damage the robot and the blades (20).
The robot detects stones (higher than 100 mm) as normal obstacles. We recommend using the boundary wire
(11) to delineate the rocks as well.

Slopes/bumps

The robot can operate on slopes/bumps of up to max. 25° (47%). At a distance of 1 m from the boundary wire,
the slope must not exceed 5.7° (10 %). Make sure that a distance of at least 30 cm is maintained between the
boundary wire (11) and an obstacle on a slope at the top and at least 40 cm at the bottom.

Ponds/pools

Ponds and pools should be bordered by boundary wire (11) where possible or designed so that the robot
cannot enter the water. This can seriously damage its electronic components.

Driveways/roads

The robot can easily cross driveways and roads at ground level. If there are height differences between the
lawn area and the path/road, limit the path/road with a safety distance of approx. 40 cm.

Narrow passages

The narrow passages in the demarcated area of the lawn must be at least 1.2 m wide and no more than 8 m
long (fig. 4) The width of 1.2 m refers to the distance between the boundary wires. The robot exceeds the
boundary wire by 0.2m, on both sides, when mowing the lawn.

Connecting the charging station to the power adapter

1. Connect the power adapter (14) to the charging station (17) via the charging plug (16) and the charging
socket (25).

2. Screw the bushing (24) around the joint to protect it from moisture.

Connecting the boundary wire to the charging station

1. Remove the boundary wire insulation approx. 10-15 mm, at both ends (11).

2. Fold the cover (23) upwards.

3. Connect the end of the boundary wire (11), which goes to the front of the station and surrounds the lawn, to
the socket marked “ -“.

4.Put the other end of the boundary wire (11) through the groove under the charging station (17).

5. Connect this end of the wire to the socket marked +.

6. Connect the plug (15) to the power source.

7. Check the LED on the charging station. If the LED lights up green, the boundary wire (11) is correctly
connected to the charging station (17).

Fastening the charging station

Secure the charging station and bumper (18) with the fixing nails (12). The charging station bumper (18)
attaches to the side of the station , outside the restricted turf area. The operating range indicator (31) on the
charging station must be located in the restricted turf area.

Inserting/Replacing the Battery

Before replacing the battery, turn off the robot and wait for the blades to stop.

There is a risk of personal injury. There is a risk of injury from leaking battery fluid if the battery is damaged! In
case of contact with eyes or skin, flush affected areas with water or a neutralizing agent and seek medical
attention.

1. Turn the robot over.

2. Open the battery compartment by removing the 4 screws on the bottom of the robot.

3. If necessary, remove the discharged battery.

4. Insert the battery.

5. Close the battery compartment (32) again.

9
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6. PUTTING INTO SERVICE
6.1 INITIAL START-UP

Starting the robot

1. Press and hold the START button (3) for approx. 3 seconds until the display (10) lights up.

2. Set the desired language. Select the desired language using the arrow buttons (6) and confirm the selection
with the OK button (7).

3. Set the date and time with the arrow buttons (6). Confirm the selection with the OK button (7). The correct
date and time setting is required to ensure the correct operation of the operating time settings.

4. Enter the 4-digit PIN code (factory setting "1111").

Change the factory set password after the first start-up.

5. Press the OK button (7) to enter the main menu. The robot is now in standby mode.

Language setting

. If necessary, open the cover (1).

2. Unlock the display (10) by entering the 4-digit PIN code (factory setting "1111").

3. Press the OK button (7) to enter the main menu.

4. Use the arrow buttons (6) to select the "Settings" menu

5. Confirm the selection with the OK button (7)

6. Use the arrow buttons (6) to select "Language”

7

8

9
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. Confirm the selection with the OK button (7)

. Use the arrow buttons (6) to select the desired language
. Confirm the selection with the OK button (7)

0.Return to the main menu with the back button (5).

6.2 STARTING AND STOPPING

Starting the robot

1. Press and hold the START button (3) for approx. 3 seconds until the display (10) lights up.

2. Enter the 4-digit PIN code (factory setting "1111").

3. Press the OK button (7) to enter the main menu. The robot is now in standby mode. If the robot is in standby
or charging mode, press the START button (3) once to start mowing. The robot will not start until the lid (1) is
closed.

If you entered the wrong PIN. Wait about 3 seconds or press the OK button (7) to be able to enter the PIN
code again. If you enter an incorrect PIN three times in a row, the screen is locked for 15 seconds. For each
additional incorrect PIN, the blocking time is doubled. Stopping the robot

1. Press and hold the START button (3) for about 3 seconds.

The robot stops if:

. The STOP button (9) is pressed

. The START button (3) is pressed for 3 seconds

. The cover (1) is lifted

. The robot loses the boundary wire signal and cannot find it again in 5 minutes

. Cross the boundary line.

. Gets stuck between obstacles and needs more than 10 seconds to find a way out.

. Itis elevated

~NO O WDNE

6.3 LAWN MOWING

1.0pen the cover (1).

2. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN code (factory setting "1111").

When the robot is in the charging station and charging:

3. Press the START button (3) once.

- if the battery charge level is higher than 70%, the display shows "Close the cover to start". Close the cover
(1) and the robot will automatically start mowing the lawn.

- if the battery charge level is less than 70%, the display shows "Low battery" after 2 seconds. The robot
charges until the battery level is 90% and then starts mowing automatically.

When the robot is in standby mode:

3. Press the START button (3) once.

10
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- if the battery charge level is higher than 30%, the display shows "Close the cover to start". Close the cover
(1) and the robot will automatically start mowing the lawn.

- if the battery charge level is less than 30%, the display shows "Low battery" after 2 seconds. The robot
moves to the charging station.

Depending on the nature of the grass (height, thickness), the robot adjusts its mowing speed to ensure a good
result.

Back to the charging station

When the robot is in standby mode, press and hold the HOME button (4) for about 3 seconds. The display (10)
shows "Close the cover to start". Close the cover (1) and the robot moves to the charging station. Then it

starts charging.
Robot settings

The robot has the following setting options that you can do via the control panel if you want to change the

factory settings.

Button on the Number to
control panel Name enter the PIN Functions
P code
Home Button 1 Press the button when the robot is in standby
4 mode to make it return to the charging station
Moves the selection/cursor up in the menu
‘ Arrow 2 interface
Button(6) Increases the number when setting
parameters
Moves the selection/cursor down in the menu
Arrow 3 interface
Button(6) Decrease the number when setting
parameters
Confirm the settings
Calls the PIN input interface after an error
condition has ended
0 K OK button(7) 4 Call up the next menu
Confirm to move from the main menu to the
next menu level
b back Back to previous menu
button(5) Cancel the next function

Explanation of messages that may appear on the display

Message on the control panel

Explanation/Remedial solution

Standby The robot is in standby mode, there are no error messages
Input PIN It asks for the PIN code

Charging The robot is charging

Mowing The robot mows the grass

Auto mowing

The robot mows the grass automatically

Fashion spot

The robot mows a defined area

Fixed point mowing finished

Trimming in "spot mode" has been completed

Returning

The robot returns to the charging station

Paused

The robot entered the "pause" mode by:
- pressing the STOP button
- pressing the "Pause" button in the APP

Emergency stop

The STOP button (9) was pressed.

Updating

Perform/in progress required firmware

11
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Low battery, Charge to work

The battery charge level is low. The battery must be charged at least
70% for automatic mowing and 30% for mowing at a fixed point (spot
mode)

Raining how, returning

The rain sensor has been activated

Close cover to start

Close the lid to begin

Charge to work paused

Charging has been interrupted (eg manually or due to a power
outage)

Work interrupted, please retry

Automatic trimming has been interrupted (e.g. the STOP button (9)
has been pressed, the cover (1) has been opened)

Place inside the boundary and
retry

Requested to place the robot inside the perimeter delimited by the
cable.

Continue working?

Press the OK button (7) to continue working or press the back button

)

Time set wrong

Time set wrong

Charge to work paused

The upload was interrupted

Close cover to start

Close the cover (1)

Current work was stopped

Lawn mowing has been stopped

Low battery voltage

Low battery, charge to work

Low battery voltage, Return to
station

The battery charge level is low. The battery must be charged at least
70% for automatic mowing and 30% for mowing at a fixed point (spot
mode)

Place the robot in the charging station

Wait for the upload process to complete

The robot returns to the charging station by itself

No single loop

No signal, please setup the loop
first

Loop signal lost

Check the correct installation of the boundary wire and correct if
necessary, place the robot inside the perimeter and restart it

Mower was locked! waiting...

Wait until the currently running process is completed

Wrong pin, kindly retry.

Enter your PIN again

Place inside the boundary and
retry

Mower outside

Place the robot inside the perimeter and restart it

Please reboot to start the firmware
update

Work interrupted, please retry

Restart the robot

Rain sensor activated

The rain sensor is activated

Mower in the station

The robot is at the station

Mower is not in the station

The robot is not in the station. If necessary, put it in the station

Press "START" key to start

Press the START button (3)

Duration at least 30 mins

Indication of the required time

Searching for signal...

Searching for signal...

Copy file, please wait

Please wait for the copying process

Please turn it off

Turn off the robot

Cutting engine stall

Left engine stall

Check and remove objects blocking the blades; Check the condition
of the blades; If necessary, contact an authorized RURIS service

Please replace the battery

Abnormal battery

Battery damaged

Replace the robot battery

Battery temperature too low
(discharge)

Cancel the upload process

Battery voltage high

Battery voltage is high

Battery High temp

The battery has a high temperature

High charge current

Cancel the charging process, check the input current

High charging voltage

Cancel the charging process, check the input voltage

High temp

Cancel the upload process
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Mower lifted The robot is lifted off the ground
Mower overturned The robot overturned

Mower trapped Clean the robot and restart it

Mower tilted Place the robot upright and restart it
Engine over temperature Turn off the robot and let it cool down

Engine error
Emsensor disconnect
Hall sensor failure
Hardware error
Abnormal ladung
Abnormal charging
Battery discharge error
Inertial measurement unit (IMU)
Error

Engine disconnected
Engine hall error
Motor overcurrent
Engine stalls

Right engine stall

Rain sensor failure
Loop sensor failure

Contact an authorized RURIS service

Spot mode/Fixed spot mowing mode

This function allows you to mow the lawn when there is, for example, garden furniture or playground
equipment on it.

1. Place the robot on the area where you want to mow the lawn.

2. If necessary, open the cover (1).

3. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111").

4. Press the OK button (7) to enter the main menu.

5. Select "Spot mode" with the arrow buttons ( 6). The screen shows "Close the cover to start".

6. Close the cover (1) and the robot starts mowing with the fixed point.

The robot mows in a counterclockwise spiral direction and switches to "Automating mowing" after a mowing
radius of 1 m or 3.5 minutes of mowing. If the robot encounters an obstacle, it stops, the display indicates that
mowing has stopped and the robot goes into standby mode. When the robot touches the boundary wire (11), it
continues mowing in the opposite spiral direction.

If the robot is outside the boundary wire (11) or on the charging station and you select "Spot mode", the screen
shows "Place inside the boundary and retry". Place the robot inside the boundary wire (11) next to the
charging station and restart "Spot mode".

If the battery charge level is less than 30%, the display shows "Low battery voltage" after 2 seconds. Charge
the robot before you start mowing.

Setting the date and time

. If necessary, open the cover (1).

. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN code (factory setting "1111").

. Press the OK button (7) to enter the main menu.

. Use the arrow buttons (6) to select "Settings".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Use the arrow buttons (6) to select "Date and Time".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Change the date and time with the arrow buttons (6). The initial positions can be changed using the OK
button (7). The correct date and time setting is required to ensure the correct operation of the operating time
settings.

Rain sensor setting

Never use the robot during storms and make sure to disconnect the charging station from the mains. If the rain
sensor is turned on, the robot returns to the charging station when it rains.

1. If necessary, open the cover (1).

2. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111").

3. Press the OK button (7) to enter the main menu.

13

ONOOTDWNPE



EN RURIS

4. Use the arrow buttons (6) to select "Setting".

5. Confirm the selection with the OK button (7).

6. Use the arrow buttons (6) to select "Rain mode".

7. Confirm the selection with the OK button (7).

8. To disable the rain sensor, select "Disable" and confirm the selection with the OK button (7).
To activate the rain sensor, select "Enable" and confirm the selection with the OK button (7).
Select a time in minutes when the robot should start working again after rain. Confirm each selection with the
OK button (7).

9. Return to the main menu using the back button (5)

It is not recommended to use the robot in the rain. The robotic lawnmower can cut wet grass, but wet grass will
build up on the blade disc and wheels, meaning frequent cleaning of the machine is required.
Setting operating times .

. If necessary, open the cover (1).

. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "11117).

. Press the OK button (7) to access the main menu.

. Use the arrow buttons (6) to select "Setting".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Use the arrow buttons (6) to select "Work time".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Select the desired operating time with the arrow buttons. Set the operating time in hours/day.

. Confirm the selection with the OK button (7).

10. Return to the main menu using the button (5).

When the set operating time per day has been reached, the robot returns to the charging station.

©O©CoOo~NOULA, WNPE

Connecting the robot via Wi-fi (for the RXR1000 model).

. If necessary, open the cover (1).

. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111).

. Press the OK button (7) to enter the main menu.

. Use the arrow buttons (6) to select "Settings".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Use the arrow buttons (6) to select "Set WiFi".

. Use your smartphone to connect to the robot via the Tuya Smart app.

hanging your PIN.

. If necessary, open the cover (1).

. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "11117).

. Press the OK button (7) to enter the main menu.

Use the arrow buttons (6] to select “Setting”.

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Use the arrow buttons (6) to select "Change PIN".

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Enter your old 4-digit PIN. If you entered the PIN code incorrectly, use the back button (5) to go back to
entering the PIN.

9. Enter a new PIN.

10.Confirm the new PIN by entering it again. If you have entered the incorrect PIN code, go back to entering
the PIN with the back button (5) and repeat steps 8 and 9.

11. After changing the pin code, the message "Success!" will appear on the screen. Return to the main menu
with the back button (5).

Setting/deleting a program

Establishing alawn mowing schedule

1. If necessary, open the cover (1).

2. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111).

3. Press the OK button (7) to enter the main menu.

4 . Use the arrow buttons (6) to select "Schedule".

5. Select the day you want to set (Monday, Tuesday, Wednesday, Thursday, Friday, Saturday, Sunday) with
the arrow buttons (6).

6. Press the OK button to set the day.

7. Select the time when the work starts and when it ends using the arrow buttons (6).

Two periods per day can be set.

8. Press the OK button (7) to confirm and the selection returns to the left side, per day
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9. Repeat steps 5-8 to select the working hours for each day of the week.

10.Press the OK button (7) to confirm the setting.

Deleting a lawn mowing program

1. Move the selection with the arrow buttons (6) to "Alle" (upper left).

2. Press and hold the back button (5) to delete the entire schedule for the week.

Establishing secondary areas

1. If necessary, open the cover (1).

2. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111).

3. Press the OK button (7) to enter the main menu.

4. Use the arrow buttons (6) to select "Secondary areas".

5. Press the OK button to select a secondary zone (Area). Select the starting distance "Distance (dst)m™ and
the ratio "Percent (pct)%" of the area to be mowed using the arrow buttons (6), then press the OK button to
confirm.

6. Repeat step 5 to complete the set of each subzone (Zones).

7. Press the OK button (7) to confirm the settings.

The robot travels the distance "Distance (dst)m" specified by you, along the boundary wire (1 - 500 meters)
and then starts working. )

By entering the percentage "Percent (pct)%" you specify what percentage of the total area inside the boundary
wire is to be trimmed.

The sum of the "Percent (pct)%" of the 5 secondary areas (Areas) must be less than or equal to 100 .
Returning to factory settings

The robot can be reset, returning it to factory settings

. If necessary, open the cover (1).

. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111").

. Press the OK button (7) to enter the main menu.

. Use the arrow buttons (6) to select “Setting”.

. Confirm the selection with the OK button (7).

. Use the arrow buttons (6) to select "Factory set".

. Confirm the selection with the OK button (7).

The robot shuts down and returns to factory settings. The reset will not delete the settings and data saved in
the Tuya Smart App.

Cutting height adjustment

The robot has cutting height adjustment settings between 25mm and 60mm. If the grass is larger than 60 mm,
cut the grass to max. 60 mm, otherwise the work load of the robot will be too high and the cutting efficiency will
decrease. Use a regular lawnmower. Once the installation is complete, the cutting height can be adjusted to the
appropriate height. Always start in a high cutting position and work your way down to the desired height.

Note: Do not attempt to raise or lower the cutting height while the robot is mowing the lawn.

Connecting the robot with TuyaSmartApp (for RXR1000 model).

1. Open the cover (1).

2. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory setting "1111).

3. Press the OK button (7) to enter the main menu.

4. Use the arrow buttons (6) to select "Settings".

5. Confirm the selection with the OK button (7).
6
7
8

~N~Nouh~hwWNE

. Use the arrow buttons (6) to select "Set WiFi".
. Activate Bluetooth® on your smartphone.
. Open the Tuya Smart app. From here there are 3 options to connect the device. @, ©® &
Oif this is the device you want to connect to the app:
9. Select the "Add Device" option. The application scans the area to find available devices.
10.If you select "Got to add", they are displayed in a list.
11.Select a single device.
12.Now tap on €, select the device.
13.Select your WLAN and enter the appropriate password.
14.Confirm the connection by pressing "Finish".
The device is now listed iand can be selected.
@|f you have already connected other devices to the app :
9. In the setting =i, select ©from the top right. The app scans the area for available devices and indicates if
devices have been found.
10. Continue as @from point 10.
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©1If you are not automatically suggested a list of available devices:
If the device is not automatically suggested, follow these steps:
9. In the setting &, select @at the top right.
10.Select "Other" in the left bar.
11.Select "Other 2"
12.Confirmation is ready when the display flashes quickly. The app now searches for available devices and
suggests them to you.
13. Select the desired device by pressing ©to add it to the application.
14.First confirm with "Next", then with "Finish".
Updating the firmware may change the features of the application.
Enabling Bluetooth (for RXR1000 model).
Bluetooth is only required to connect your device to the Smart Life App.
After the device is connected to the Smart Life App, Bluetooth turns off and turns on again only when the
device is reset to factory settings.
. If necessary, open the cover (1).
. Unlock the display (10) with the 4-digit PIN (factory set "1111").
. Press the OK button (7) to access the main menu.
. Use the arrow button (6) to select "Setting".
. Confirm the selection with the OK button (7).
. Use the arrow button (6) to select "Set WiFi".
. Confirm the selection with the OK button (7).
This is required for the initial connection with the Tuya Smart app, for which there is a WLAN connection and
the robot's Bluetooth function is inactive.
App features (for RXR1000 model).
If you select the robot, it will take you to the overview page.
Press the circle button on the left and hold your finger on the display to slide the "START >" button
Select the individual menus via the button "START > ” position.
e  Time schedule
Here you can set two operating periods for each day of the week.
The robot must be in standby mode so you can do the sequences you want.
1. Select the desired day.
2. For the desired time period, define a Start time and an End time.
3. Save the program in the top right at "Save".
The program can be reset from the menu on the right by "Reset".
e  Secondary areas.
Here you can configure up to 5 secondary zones. The robot must be in standby mode so that you can make
settings here.
1. Select a secondary zone.
2. Set the distance to the entry point.
The robot moves along the boundary wire for the specified distance and then starts mowing.
3. Set a percentage of the area.
Area percentage indicates what percentage of the total area inside the boundary wire is to be mowed.
The sum of the area percentages of the 5 secondary areas must be less than or equal to 100% of the total
area.
4. Confirm with "Save".
If you do not want to divide the mowing area into a secondary area, select:
. Distance to entry point: 1 m
e  Area percentage: 100%

NO O~ WNE

==Control

Here you can:

- View how the robot is currently;

- View battery capacity in percentage;

- Start or stop automatic trimming @;

- Start mowing on the spot through the fixed point @, select if the robot is in standby mode.

This function allows you to mow lawns on which there are furniture bodies, or other similar objects.
- By selecting the button ©, the robot will move to the charging station.
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MAError log
Here you can read the errors and the date of the error.
B work diary
Here you can read the running times of the robot.
settings
Here you can:
- Set the total operating time per day in operating hours.
- Set or change a device password (PIN).
- Enable and disable the rain sensor and set a time when the robot should start working again after rain. You
can also specify whether the indicator should compensate for the break in runtime caused by rain.
It is not recommended to let the robot operate while it is raining.
7 -Settings
If you select the icon again LAy you can assign a new image to the robot with "Symbol", you can rename the
robot and the location with "Name" "Location".
"Device information" can be called up under this menu item.
"Tap to run and automate" allows you to run your saved automations.
"Share device" allows you to give other members of the same household access to the robot.
"Offline Message", when enabled, sends you a notification when the app loses connection to the bot.
"Create group" allows you to create groups of devices.
"FAQ" answers to frequently asked questions.
"Check for firmware upgrade" checks if the firmware is up to date and allows upgrading if a newer version is
available.
" Remove device" deletes the robot from the list of devices in the application.

Disconnecting the device and deleting data from the application (for the RXR1000 model).
1. In the setting &, select the device you want to remove and whose data you want to delete.

2. Select the icon < on the top right.

3. Select "Remove device".

4. To delete data, select "Disconnect and delete data". If you just want to disconnect the device
without deleting the data, select "Disconnect”.

7. STORAGE MAINTENANCE AND TROUBLESHOOTING

Cleaning and maintenance

It is important to keep the robotic lawnmower clean.

The robot will climb slopes more easily if the wheels are clean, the blades will also cut better if they are clean
and sharp. Never use a high pressure washer for cleaning.

Cleansing the body

Use a soft brush and/or cloth dampened with household detergent.

Cleaning the underside

Make sure the power switch is in the OFF position and wear protective gloves. Turn the robot on its side to
expose its underside, clean the blade disc and frame using a soft brush or damp cloth. Rotate the disc to make
sure it moves freely.

Sharpening/replacing blades;

If the blades are worn on one side, they can be turned.

If the blades are damaged or show signs of imbalance, they must be replaced.

1. Turn the device over.

2. Remove the blade screws (34) from the bottom of the device, then turn the blades (20).

3. Fix the blades with their screws (34).

Blade replacement

3. Remove the old blades and replace them following the steps above.

recycling
Do not dispose of electrical equipment, industrial electronics and components in household
waste! Information on WEEE. Considering the provisions of GEO 195/2005 - regarding
environmental protection and GEO 5/2015. Consumers will consider the following indications
for handing over electrical waste, specified below:
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- Consumers have the obligation not to dispose of waste electrical and electronic equipment (WEEE) as unsorted
municipal waste and to collect this WEEE separately.

- The collection of these named wastes (WEEE) will be carried out through the Public Collection Service within
each county and through collection centers organized by economic operators authorized for the collection of
WEEE. Information provided by the Environmental Fund Administration www.afm.ro or the journal of the

European Union.

- Consumers can hand in WEEE free of charge at the previously specified collection points.

Debugging the robot

Problem

Possible causes

Remedial solutions

The robot does not start

The rechargeable battery is not
included

Insert the battery

The cover (1) is open

Close the cover (1)

Engine is faulty

Contact an authorized RURIS service

The grass is too big

Mow the lawn if necessary. Set a
higher cutting height.

The engine stops

The blades are blocked by a foreign
body

Remove the foreign body, unlock the
blades

The robot moves but
does not cut the grass

Blades are dull or defective

Replace the blades

Defective cutting motor

Contact an authorized RURIS service

The robot does not mow
the lawn

The cutting height is too low

Set the cutting height higher

Blades (20) are blunt

Sharpen or replace blades

The blade area is blocked

Clean the device

Blades (20) are mounted incorrectly

Install the slats correctly

Abnormal sounds, noise
or vibration

Blade screws (34) are loose

Tighten the blade screws

Blades (20) are damaged

Replace the blades

The robot moves
outside the boundary

Routing error: 90° corners can cause
signal loss.

Arrange the boundary wire at a 45°
angle

wire

8. COMPLIANCE STATEMENTS

DECLARATION OF CONFORMITY CE c E

Manufacturer: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, no. 111, Administrative Building, Craiova, Dolj, Romania

Goal. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Authorized representative: Eng. Stroe Marius Catalin — General Manager

The authoriz n for th hnical file: Eng. i Alexandru — Pr ion Design Dir

Description of the machine: ROBOTIC LAWN MOWER has the role of performing grass cutting work.

Product serial number: AASF0100001XXRURRXRB800 (where AA represents the last two digits of the year of

manufacture, characters 5 and 6 batch number, characters 7-11 the product number)

Product: ROBOTIC LAWN MOWER

Model : RURIS RXR800 Working width : 180 mm

Motor : electric, brushless Cutting height: 25mm-60mm
We, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, manufacturer, in accordance with HG 1029/2008 - regarding the conditions for the
introduction of cars on the market, Directive 2006/42/EC - safety and security requirements, Standard EN ISO
12100:2010 - Cars. Security , Directive 2014/35/EU , HG 409/2016- on low-voltage equipment, Directive 2014/30/EU
on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility, updated 2019), Directive 2014/53/EU
( applied in Romania by DECISION No. 740 of October 5, 2016, regarding the making available on the market of radio
equipment), Directive 2011/65/EU, regarding restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and
electronic equipment, with amendment EU 2015/863 , we declare that all series of essential radio tests have been carried
out to attest the conformity of the product with the specified standards and we declare that it complies with the main
safety and security requirements, does not endanger life, health, work safety and has no negative impact on the
environment.
The undersigned Stroe Catalin, the manufacturer's representative, declares on his own responsibility that the
product is in accordance with the following European standards and directives:
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- Directive 2006/42/EC — safety and security requirements, Directive 2014/35/EU, regarding low-voltage
equipment:
EN ISO 12100:2011 - Machine safety. General design principles. Risk assessment and risk reduction
EN 13857:2008- Safety of machines. Safety distances to prevent upper and lower limbs from entering hazardous
areas
EN 60335-2-29:2004 - Electrical appliances for household and similar purposes. Security. Part 2-29: Particular
requirements for battery chargers
EN 60335-1:2012/A15:2021- Electrical appliances for household and similar purposes. Security. Part 1: General
prescriptions
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Safety of electrical appliances for household and similar purposes. Part 2-107:
Particular requirements for battery powered electric robotic lawnmowers
EN 61558-1:2019 - Safety of transformers, reactors, power blocks and their combinations. Part 1: General
requirements and tests
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amendment 1 - Safety of transformers, reactors, power supply units and
similar products for supply voltages up to 1 100 V - Part 2-16: Particular requirements and tests for switch mode
power supplies and transformers for switch mode power supplies
EN 62841-1:2015 - Portable power tools, transportable tools and machines for garden and lawn. Security. Part
1: General prescriptions
EN 61032:2001- Protection of persons and equipment in enclosures. Trial gauges for verification
EN 62233:2008+AC:2008- Methods for measuring the electromagnetic fields of household electrical appliances
and similar purposes regarding human exposure
EN 50525-2-21:2011- Electric cables. Low-voltage power cables with nominal voltage (Uo/U) up to and including
450/750 V. Part 2-21: Cables for general applications. Flexible cables with reticulated elastomeric insulation
EN 60127-1:2006 - Miniature fuses. Part 1: Definitions for miniature fuses and general requirements for
miniature replacement elements
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Fixed capacitors used in electronic equipment. Part 14: Intermediate specification.
Fixed anti-interference capacitors for connecting to the power supply
Directive 2014/30/EU regarding electromagnetic compatibility, Directive 2014/53/EU (applied in Romania by
DECISION no. 740 of October 5, 2016):
EN 50665:2017- Product standard for the assessment of electronic and electrical equipment in relation to
restrictions on human exposure to electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Product standard for assessing the conformity of low-power electrical and electronic equipment
with the basic restrictions related to the exposure of the human body to electromagnetic fields (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Evaluation of electrical and electronic equipment according to the restrictions on the exposure
of the human body to electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, power tools and
similar appliances. Part 1: Issue
EN IEC 55014-2:2021 - Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, power tools and
similar appliances. Part 2: Immunity. Product family standard
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic
current emissions (equipment input current < 16 A per phase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage
variations, voltage fluctuations and flicker in public low-voltage power supply networks, for equipment having a
nominal current < 16 A per phase and which are not subject to connection restrictions
EN 301 489-1 V2.2.3- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services. Part 1:
Common technical requirements. Harmonized standard for electromagnetic compatibility
EN 301 489-3 V2.2.1- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services. Part 33:
Specific conditions for ultra wideband (UWB) devices. Harmonized standard covering the essential requirements
of Article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services Part 17:
Specific conditions for broadband data transmission equipment. Harmonized standard for electromagnetic
compatibility
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Directive 2006/42/EC - on machines - placing machines on the market
Direction 2014/30/EU - on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility,
updated 2019);
Directive 2014/35/EU, HG 409/2016 - regarding low-voltage equipment
Directive 2014/53/EU - on the harmonization of the legislation of the member states regarding the making
available on the market of radio equipment ( DECISION No. 740 of October 5, 2016 on the making available
on the market of radio equipment)
Directive 2011/65/EU on restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and electronic
equipment
The compliance of this product with the essential requirements of the Radio Equipment Directive 2014/53/EU has
been verified by the following notified body:
TUV SUD Danmark based on report number DK-RED002591 i01, issued 08.01.2022.
Other Standards or specifications used:
e SR EN ISO 9001 - Quality Management System
e SR EN ISO 14001 - Environmental Management System
e SR ISO 45001:2018 - Occupational Health and Safety Management System.
Manufacturer's brand and name: ZKT Co. Ltd
Note: the technical documentation is owned by the manufacturer.
Clarification: This declaration is in accordance with the original.
Validity period: 10 years from the date of approval.
Place and date of issuance: Craiova, 05.12.2023
Year of application of the CE marking: 2023
No. reg: 1524/05.12.2023

Authorized person and signature: Ing. Stroe Marius Catalin
f Director General of
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION OF CONFORMITY EC

Manufacturer: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, no. 111, Administrative Building, Craiova, Dolj, Romania

Goal. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Authorized representative: Eng. Stroe Marius Catalin — General Manager

The authorized person for the technical file: Eng. Radoi Alexandru — Production Design Director

Description of the machine: ROBOTIC LAWN MOWER has the role of performing grass cutting work.

Product serial number: AASF0100001XXRURRXRB800 (where AA represents the last two digits of the year of
manufacture, characters 5 and 6 batch number, characters 7-11 the product number)

Product: ROBOTIC LAWN MOWER

Model : RURIS RXR800

Motor : electric, brushless Working width : 220 mm

Measured acoustic power level : 62.9dB(A) Guaranteed acoustic power level: 63 dB(A)

The acoustic power level is certified by TUV SUD Certification and Testing by report no. 704032244608-Rev01 from
09.10.2022 in accordance with the provisions of EN ISO 3744:2010

We, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, manufacturer, in accordance with HG 1029/2008 - regarding the conditions for
the introduction of cars on the market, Directive 2006/42/EC - safety and security requirements, Standard EN ISO
12100:2010 - Cars. Security , Directive 2014/35/EU , HG 409/2016 - on low-voltage equipment, Directive 2014/30/EU
on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility, updated 2019), Directive 2014/53/EU
(‘applied in Romania by DECISION No. 740 of October 5, 2016 regarding the making available on the market of radio
equipment), Directive 2011/65/EU on restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and
electronic equipment, with the amendment EU 2015/863 we declare that all series of essential radio tests have been
carried out to certify the conformity of the product with the specified standards and we declare that it complies with the
main safety and security requirements, does not endanger life, health, work safety and does not have a negative impact
on the environment

The undersigned Stroe Catalin, the manufacturer's representative, declares on his own responsibility that the
product is in accordance with the following European standards and directives:
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EN 3744:2010: Acoustics. Determination of acoustic power levels and acoustic energy levels of noise sources using
acoustic pressure. Technical methods in conditions close to those of a free field above a reflecting plane
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Safety of electrical appliances for household use
and similar purposes. Part 2-107: Particular requirements for battery powered robotic lawnmowers
Other Standards or specifications used:
. SR EN ISO 9001 - Quality Management System
. SR EN ISO 14001 - Environmental Management System
. 1ISO 45001:2018 - Occupational Health and Safety Management System.
Note: the technical documentation is owned by the manufacturer.
Clarification: This declaration is in accordance with the original.
Validity period: 10 years from the date of approval.
Place and date of issuance: Craiova, 05.12.2023
Year of application of the CE marking: 2023
No. reg: 1525/05.12.2023

Authorized person and signature: Ing. Stroe Marius Catalin
General Manager of SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION OF CONFORMITY CE

Manufacturer: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, no. 111, Administrative Building, Craiova, Dolj, Romania c €

Goal. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Authorized representative: Eng. Stroe Marius Catalin — General Manager

The authorized person for the technical file: Eng. Radoi Alexandru — Production Design Director

Description of the machine: ROBOTIC LAWN MOWER has the role of performing grass cutting works.

Product serial number: AASF0100001XRURRX1000 (where AA represents the last two digits of the year of

manufacture, characters 5 and 6 batch number, characters 7-11 the product number)

Product: ROBOTIC LAWN MOWER

Model : RURIS RXR1000 Working width : 220 mm

Motor : electric, brushless Cutting height: 25mm-60mm
We, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, manufacturer, in accordance with HG 1029/2008 - regarding the conditions for the
introduction of cars on the market, Directive 2006/42/EC - safety and security requirements, Standard EN 1SO
12100:2010 - Cars. Security , Directive 2014/35/EU , HG 409/2016- on low-voltage equipment, Directive 2014/30/EU
on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility, updated 2019), Directive 2014/53/EU
( applied in Romania by DECISION No. 740 of October 5, 2016, regarding the making available on the market of radio
equipment), Directive 2011/65/EU, regarding restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and
electronic equipment, with amendment EU 2015/863 , we declare that all series of essential radio tests have been carried
out to attest the conformity of the product with the specified standards and we declare that it complies with the main
safety and security requirements, does not endanger life, health, work safety and has no negative impact on the
environment.
The undersigned Stroe Catalin, the manufacturer's representative, declares on his own responsibility that the
product is in accordance with the following European standards and directives:
- Directive 2006/42/EC — safety and security requirements, Directive 2014/35/EU, regarding low-voltage

equipment:

EN ISO 12100:2011 - Machine safety. General design principles. Risk assessment and risk reduction
EN 13857:2008- Safety of machines. Safety distances to prevent upper and lower limbs from entering hazardous
areas
EN 60335-2-29:2004 - Electrical appliances for household and similar purposes. Security. Part 2-29: Particular
requirements for battery chargers
EN 60335-1:2012/A15:2021- Electrical appliances for household and similar purposes. Security. Part 1: General
prescriptions
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Safety of electrical appliances for household and similar purposes. Part 2-107:
Particular requirements for battery powered electric robotic lawnmowers
EN 61558-1:2019 - Safety of transformers, reactors, power blocks and their combinations. Part 1: General
requirements and tests
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IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amendment 1 - Safety of transformers, reactors, power supply units and
similar products for supply voltages up to 1 100 V - Part 2-16: Particular requirements and tests for switch mode
power supplies and transformers for switch mode power supplies
EN 62841-1:2015 - Portable power tools, transportable tools and machines for garden and lawn. Security. Part
1: General prescriptions
EN 61032:2001- Protection of persons and equipment in enclosures. Trial gauges for verification
EN 62233:2008+AC:2008- Methods for measuring the electromagnetic fields of household electrical appliances
and similar purposes regarding human exposure
EN 50525-2-21:2011- Electric cables. Low-voltage power cables with nominal voltage (Uo/U) up to and including
450/750 V. Part 2-21: Cables for general applications. Flexible cables with reticulated elastomeric insulation
EN 60127-1:2006 - Miniature fuses. Part 1: Definitions for miniature fuses and general requirements for
miniature replacement elements
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Fixed capacitors used in electronic equipment. Part 14: Intermediate specification.
Fixed anti-interference capacitors for connecting to the power supply
Directive 2014/30/EU regarding electromagnetic compatibility, Directive 2014/53/EU (applied in Romania by
DECISION no. 740 of October 5, 2016):
EN 50665:2017- Product standard for the assessment of electronic and electrical equipment in relation to
restrictions on human exposure to electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Product standard for assessing the conformity of low-power electrical and electronic equipment
with the basic restrictions related to the exposure of the human body to electromagnetic fields (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Evaluation of electrical and electronic equipment according to the restrictions on the exposure
of the human body to electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, power tools and
similar appliances. Part 1: Issue
EN IEC 55014-2:2021 - Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, power tools and
similar appliances. Part 2: Immunity. Product family standard
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic
current emissions (equipment input current < 16 A per phase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage
variations, voltage fluctuations and flicker in public low-voltage power supply networks, for equipment having a
nominal current < 16 A per phase and which are not subject to connection restrictions
EN 301 489-1 V2.2.3- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services. Part 1:
Common technical requirements. Harmonized standard for electromagnetic compatibility
EN 301 489-3 V2.2. 1- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services. Part 33:
Specific conditions for ultra wideband (UWB) devices. Harmonized standard covering the essential requirements
of Article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Electromagnetic compatibility (EMC) standard for radio equipment and services Part 17:
Specific conditions for broadband data transmission equipment. Harmonized standard for electromagnetic
compatibility
EN 300 328 v2.2.2:2020- Broadband transmission systems. Data transmission equipment operating in the 2.4
GHz band. Harmonized standard for access to the radio spectrum
EN 303 447 VV1.3.1:2022- Short distance devices (SRD). Harmonized standard for access to the radio spectrum.
Inductive loop systems for robotic lawnmowers operating in the frequency range from 100 Hz to 148.5 kHz
Directive 2006/42/EC - regarding machines - placing machines on the market
Direction 2014/30/EU - on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility,
updated 2019);
Directive 2014/35/EU, HG 409/2016 - regarding low-voltage equipment
Directive 2014/53/EU - on the harmonization of the legislation of the member states regarding the making
available on the market of radio equipment ( DECISION No. 740 of October 5, 2016 on the making available on
the market of radio equipment)
Directive 2011/65/EU on restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and electronic
equipment
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The compliance of this product with the essential requirements of the Radio Equipment Directive 2014/53/EU has
been verified by the following notified body:
TUV SUD Danmark based on report number DK-RED002591 i01, issued 08.01.2022.
Other Standards or specifications used:
e SR EN ISO 9001 - Quality Management System
e SR EN ISO 14001 - Environmental Management System
e SR ISO 45001:2018 - Occupational Health and Safety Management System.
Manufacturer's brand and name: ZKT Co. Ltd
Note: the technical documentation is owned by the manufacturer.
Clarification: This declaration is in accordance with the original.
Validity period: 10 years from the date of approval.
Place and date of issuance: Craiova, 05.12.2023
Year of application of the CE marking: 2023
No. reg: 1526/05.12.2023

Authorized person and signature: Ing. Stroe Marius Catalin
f Director General of
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION OF CONFORMITY EC

Manufacturer: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, no. 111, Administrative Building, Craiova, Dolj, Romania
Goal. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Authorized representative: Eng. Stroe Marius Catalin — General Manager
The authorized person for the technical file: Eng. Radoi Alexandru — Production Design Director
Description of the machine: ROBOTIC LAWN MOWER has the role of performing grass cutting work.
Product serial number: AASF0100001XRURRX1000 (where AA represents the last two digits of the year of
manufacture, characters 5 and 6 batch number, characters 7-11 the product number)
Product: ROBOTIC LAWN MOWER
Model : RURIS RXR1000 Working width : 220 mm
Motor : electric, brushless Cutting height: 25mm-60mm
Measured acoustic power level : 61.1 dB(A) Guaranteed acoustic power level: 63 dB
The acoustic power level is certified by TUV SUD Certification and Testing by report no. 704032244608-Rev01 from
09.10.2022 in accordance with the provisions of EN ISO 3744:2010
We, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, manufacturer, in accordance with HG 1029/2008 - regarding the conditions for
the introduction of cars on the market, Directive 2006/42/EC - safety and security requirements, Standard EN 1SO
12100:2010 - Cars. Security , Directive 2014/35/EU , HG 409/2016 - on low-voltage equipment, Directive 2014/30/EU
on electromagnetic compatibility (HG 487/2016 on electromagnetic compatibility, updated 2019), Directive 2014/53/EU
(‘applied in Romania by DECISION No. 740 of October 5, 2016 regarding the making available on the market of radio
equipment), Directive 2011/65/EU on restrictions on the use of certain hazardous substances in electrical and
electronic equipment, with the amendment EU 2015/863 we declare that all series of essential radio tests have been
carried out to certify the conformity of the product with the specified standards and we declare that it complies with the
main safety and security requirements, does not endanger life, health, work safety and does not have a negative impact
on the environment
The undersigned Stroe Catalin, the manufacturer's representative, declares on his own responsibility that the product
is in accordance with the following European standards and directives:
EN 3744:2010: Acoustics. Determination of acoustic power levels and acoustic energy levels of noise sources using
acoustic pressure. Technical methods in conditions close to those of a free field above a reflecting plane
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Safety of electrical appliances for household use
and similar purposes. Part 2-107: Particular requirements for battery powered robotic lawnmowers
Other Standards or specifications used:

. SR EN ISO 9001 - Quality Management System

. SR EN ISO 14001 - Environmental Management System

. 1ISO 45001:2018 - Occupational Health and Safety Management System.
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Note: the technical documentation is owned by the manufacturer.
Clarification: This declaration is in accordance with the original.
Validity period: 10 years from the date of approval.

Place and date of issuance: Craiova, 05.12.2023

Year of application of the CE marking: 2023

No. reg: 1527/05.12.2023

Authorized person and signature: Ing. Stroe Marius Catalin
f General Manager of SC RURIS IMPEX SRL
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1. BEVEZETES
Kedves tgyfél!

Koszonjuk a RURIS termék vasarlasa melletti dontését és a céglinkbe vetett bizalméat! A RURIS 1993 6ta van
jelen a piacon, és ez id6 alatt er6s markava valt, amely igéreteinek betartasaval, de folyamatos befektetésekkel
épitette hirnevét, hogy megbizhatd, hatékony és minéségi megoldasokkal segitse a vasarlokat.

Biztosak vagyunk benne, hogy értékelni fogja termékiinket, és sokaig élvezni fogja teljesitményét. A RURIS
nem csak gépeket, hanem komplett megoldasokat kinal tigyfeleinek. A vevével valé kapcsolat fontos eleme az
értékesités el6tti és utani tanacsadas, hiszen a RURIS ugyfelei partnerboltok és szervizpontok egész
halozataval allnak rendelkezéstikre.

A vasarolt termék élvezetéhez kérjik, figyelmesen olvassa el a hasznalati Utmutat6t. Az utasitasok kovetésével
garantalt a hosszu hasznélat.

A RURIS cég folyamatosan dolgozik termékei fejlesztésén, ezért fenntartja maganak a jogot, hogy tdébbek kozott
formajat, megjelenését és teljesitményét modositsa anélkiil, hogy ezt el6zetesen k6zoIné.

Még egyszer kdszonjik, hogy a RURIS termékeket valasztotta!
Ugyfélinforméaciok és tamogatas:
Telefon: 0351 820 105
e-mail: info@ruris.ro

2. BIZTONSAGI UTASITASOK
2.1. FIGYELMEZTETESEK A GEPEN

Mikodés kdzben tartson
biztonsagos tavolsagot a
robottol

Figyelem! Veszély!

Kezét és labat tartsa tavol a

Allitsa le a robotot, miel&tt
felemeli, amikor
karbantartasi miveleteket
végez.

forgd késektdl. Soha ne
tegye a kezét vagy labat a
robot kdzelébe vagy ala.

Gy6z6djon meg arrdl,
hogy a fékapcsol6 "OFF"
allasban van, mielétt
barmilyen ellenérzést
és/vagy karbantartast
végez.

Olvassa el a kézikonyvet.

Ovatos! Ne 6ntson vizet a
robotra

AN
¥,
@

Ne szélljon fel a robotra.

Ovatos! Ne mosson a
robot alatt vizsugarral.

2.2. FIGYELMEZTETESEK
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Hasznalat el6tt olvassa el a hasznalati atmutatét. Orizze meg késébbi hasznalatra.

oktatas

a. Olvassa el figyelmesen az utasitasokat. Ismerkedjen meg a robot parancsaival.

b. Ne engedje, hogy olyan személyek, akik nem ismerik ezeket az utasitasokat, vagy gyermekek kezeljék a
robotot.

c. Az lizemeltetd vagy a felhasznalo felel6s a mas személyeket vagy tulajdonukat érinté balesetekért vagy
veszélyekeért.

Kiképzés

a. Gy6z6djon meg arrél, hogy az automatikus kerlilet-hatarolé rendszer telepitése az utasitasok szerint
megfeleléen tortént-e.

b. Rendszeresen ellenérizze azt a terliletet, ahol a késziléket hasznalja, és tavolitson el minden kovet, botot,
vezetéket és egyéb idegen targyat.

c. Rendszeresen ellendrizze a késeket, a flirészlapcsavarokat és a vagéegységet kopas vagy sériilés
szempontjabol. Cserélje ki a kopott vagy sérilt késeket és csavarokat a készletekben az egyensuly
meglrzése érdekében.

Hasznalat

a. Ne tegye kezét vagy labat a robot forg6 részei kozelébe vagy ala.

b. Ne emelje vagy hordozza a robotot, amig a motor jar.

c. Kapcsolja ki a robotot a bekapcsolégombbal:

- Dugulas megsziintetése el6tt;

- A robot ellenérzése, tisztitasa vagy rajta végzett munka el6tt.

Ne hagyja felligyelet nélkiil a robotot, ha tudja, hogy hazi kedvencek, gyerekek vagy emberek vannak a
kozelében.

Ezenkivil a robot hasznalatakor:

a) Nyirja a flivet nappali vagy j6 mesterséges megvilagitas mellett.

b) Ne hasznalja a robotot nedves fuivon.

c) Ne hasznalja a robotot, ha mezitlab vagy nyitott szandalt visel. Mindig viseljen biztonsagi cipét és hosszu
nadragot.

d) Legyen rendkivil 6vatos, amikor a gépet maga felé forditja.

e) Mindig az utasitasoknak megfeleléen inditsa el a robotot Ugy, hogy a laba tavol legyen a pengé(k)tél.
Karbantartas és tarolas

a. A gép megfelel6 és biztonsagos miikodése érdekében minden anyat, csavart és csavart tartson
megfeszitve.

b. A biztonsag érdekében cserélje ki a kopott vagy sérilt alkatrészeket.

c. A sértlt alkatrészek cseréjekor feltétlendl eredeti alkatrészeket hasznaljon.

d. Gy6z6djon meg arrol, hogy az akkumulatort a gyarté altal javasolt megfeleld toltével tolti fel. A télté nem
megfeleld hasznalata aramitést, tulmelegedést vagy korroziv folyadékszivargast okozhat az akkumulatorbdl.
e. Elektrolit szivargas esetén oblitse le vizzel / semlegesitészerrel, ha szembe kerdll, kérjen orvosi segitséget
stb.

f. A robot szervizelése a gyart6 utasitasai szerint torténik.

g. Ne nyissa fel és ne sértse meg az akkumulatort.

h. Gy6z6djon meg arrol, hogy az akkumulatort a gyarté altal javasolt megfeleld toltével tolti fel. A nem
megfelel6 hasznalat aramitést, tiimelegedést vagy korroziv folyadék szivargasat okozhatja az
akkumulatorbdl.

Gondozas és specidlis utasitasok

1. Mindig kapcsolja ki a robot fékapcsoléjat az eltomédések megsziintetése, a gép ellendrzése és tisztitasa
vagy a vagokés cseréje el6tt. Soha ne prébalja megjavitani vagy beallitani a robotot miikddés kézben.

2. Rendellenes vibracié esetén allitsa le a robotot, és ellenérizze, hogy a pengék nem sériiltek-e. Az
egyensuly megérzése érdekében cserélje ki a kopott vagy sérilt pengéket. Ha a vibracié tovabbra is fennall,
forduljon egy hivatalos RURIS szervizhez.

3. Hasznaljon védbkeszty(it a penge ellenbérzése vagy szervizelése soran.

4. Ne végezzen karbantartast mezitlab vagy nyitott szandalban. Mindig viseljen megfelel6 munkacip6t és
hosszl nadragot;

5. Biztonsaga érdekében cserélje ki a kopott vagy sériilt alkatrészeket.
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6. Csak eredeti felszerelést és tartozékokat hasznaljon. A robot eredeti kialakitasanak médositasa nem
megengedett. Minden modositast sajat felelésségére hajtanak végre, és érvénytelenitik a garanciat.

7. Tartsa megfeszitve az 0sszes anyat és csavart, hogy biztositsa a robot biztonsagos miikodési allapotat.
8. Figyelem! Aramiités veszélye esetén hlizza ki a kerilleti kabelt a télt6alloméasrol, és hlizza ki a
csatlakoz6dug6t az aramforrashbol.

A tolt6 biztonsagi utasitasai

1. A konnektort a berendezés kozelében kell elhelyezni, és konnyen hozzaférhetének kell lennie.

2. A készlilék kiilsé kabele nem cserélhet6; ha a kabel sérllt, az egységet teljesen ki kell cserélni.

4. Ne nyissa ki a toltétokot. Biztonsagi okokbdl csak szakképzett szervizszemélyzet nyithat fel minden
berendezést.

5. Ovja a berendezést a nedvességtol.

6. Tisztitas el6tt valassza le a berendezést az aramforrasrél. Hasznaljon nedves ruhat.

7. A berendezést stabil felliletre kell helyezni.

8. Ha a tolt6t hosszabb ideig nem hasznalja, huizza ki az aramforrasbol.

9. Ha az alabbi helyzetek valamelyike el6fordul, a berendezést szakképzett szervizszemélyzetnek kell
ellendriznie:

- A csatlakozo sérdilt.

- Folyadék kertilt a berendezésbe.

- A t61t6 nedvességnek volt kitéve.

- A tOIt6 leesett és/vagy megsérdilt.

- A toltén lathatoak a torés jelei.

- A toIté nem miikddik megfelel6en, vagy nem tudja a jelen kézikdnyv szerint mikodni.

10. Ne csatlakoztasson sériilt tapkabelt az aramforrashoz. Ne érintse meg a sérlilt tapkabelt, amikor az az
aramforrashoz van csatlakoztatva.

Kulonleges biztonsagi utasitasok akkumulatoros készilékekhez:

1. Az Ujratdlthetd akkumulator behelyezése el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot ki van kapcsolva. Az
akkumulator bekapcsolt elektromos kéziszerszamba valé behelyezése balesethez vezethet.

2. Tisztitas el6tt huzza ki a tolt6t.

3. Ne tegye ki az akkumulatort hosszu ideig kbzvetlen napsugarzasnak, és ne helyezze radiatorra. A hé karositja
az akkumulatort, és fennall a robbanasveszély. Ha az akkumulator meleg, toltés elétt hagyja kihdlni. Ne nyissa
fel az akkumulatort, és kertlje el a mechanikai sérlléseket.

2.3. A ROBOT BIZTONSAGI JELLEMZOI

1.Lopasgatlo /letiltd eszkodz

Az eszkdz lopasgéatlo/letiltasi funkcidja megakadalyozza, hogy barki haszndlja a robotot, hacsak nem
rendelkezik a koddal. A rendszer kéri, hogy adjon meg egy négyjegyl kdédot, amelyet személyes biztonsagi
kodként hasznal.

3. Emelésérzékeld

Ha a robotflinyirét felemeli a talajrél, a penge leall.

4. Délésérzékel6

Ha a robotfinyirét megdontjiik, a kés azonnal leall.

5. Akadalyérzékel6

A robotflinyiré miikédés kozben érzékeli az utjaban 1évé akadalyokat. Ha a robotflinyiré akadalynak (tkozik,
megéll és egy masik iranyba fordul.

6. Es6érzékeld

A robotfilinyiré eséérzékelével rendelkezik, és leall.

7. Vészleallito gomb

A STOP gomb megnyomasa azonnal leallitja a robotot és a pengét.

8. Zart akkumulator

A robotot taplalé akkumulator teljesen le van zarva.

9. Baziséllomas és hatarolohuzal

A robot nem tud miikédni a bazisallomason keresztul telepitett és aktivalt keruleti kabel nélkil. Ha a kabel nincs
megfeleléen csatlakoztatva vagy megsértl, a robot leall.
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Ne helyezze a toltéallomast magas fak ala.
Villamcsapas kozben huzza ki a téltéallomast, és lehetéség szerint huzza ki a hatarolohuzalt.
Fontos:
Ne hasznélja a robotot kedvezétlen id6jarasi kérilmények kozott (es6, villamlas).

RURIS

2.4. VEDELEM A KERESZTMETSZETEK ELLEN

3. MUSZAKI ADATOK

Modell RXR800 RXR1000
Motor tipus Kefe nélkiili villanymotor Kefe nélkiili villanymotor
L|-|0_r) aKkumuIator 20V 20V
fesziltség

L|-|0n_a|§kumulator 2AR 4 Ah
kapacités

Kapcsolat tipus - Bluetooth, Wi-Fi
Betoltési ido 45 perc 120 perc
Munkaidé 40 perc 70 perc
Motor fordulatszam 3100 ford./perc 3100 ford./perc
Vagasi szélesség 180 mm 220 mm
Vagasi magassag 25-60 mm 25-60 mm
Penge tipusa 3 éll lemez 3 éll lemez
Mq_)(lmalls emelkedési 50 250

szdg

Teljes sebesség 0,4 m/s 0,4 m/s
Maximalis terulet 800 nm 1000 nm
Netté tomeg 8,88 kg 9,32 kg

tartozékokkal

A radio specifikacioi

Rovid hatétavolsagu

eszkoz (SRD), Jellemzék:

RMI miikodési
spektrum/teljesitmény
100Hz-148,5kHz; 50

Rovid hatétavolsagu eszkdz (SRD),
Jellemzdk: RMI mikédési
spektrum/teljesitmény
100Hz-148,5kHz; 50 dBA/m 10 m-en
Bluetooth V4.2 — BLE specifikacio,
adaptiv

Mikodési spektrum/teljesitmény:
2400MHz-2483,5 MHz / 7 dm

Wilan: 802.11b/g/n specifikécio -

dBA/m 10 m-en DI9m
Adaptiv specifikacié
Mikodési spektrum/teljesitmény
2400 MHz-2483,5 MHz/ 17,5 dBm
Garancia 24 hénap 24 hénap

A robot legfeljebb 60 mm-es flimagassagra alkalmas. Magasabb fliben a robot megallhat. Vagja le a flivet 60
mm-nél kisebbre egy flinyiré segitségével.

A robot akkumulatora az ,,a UP-Innovation RURIS” funkci6 elényeit élvezi. Ez a funkcié segit az
akkumulatornak, amikor eléri a kritikus kisiilési kiiszobot. A Ruris egy Uujitassal rukkolt el6 az
akkumulatoron belili cellak rendszerében, amelyen keresztiil az akkumulator hosszl lemerilése utan
Gjratolthets. igy a RURIS felhasznal6k élvezhetik a RURIS megbizhatésagat és innovaciojat. Tarolas utan
6 hénap és 1 év kozotti idokozonként javasolt a toltés
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4. A GEP ATTEKINTESE

RURIS

1- Kezel6panel fedele
2-Magassagallito gomb
3-A START gomb
4-HOME gomb
5-Vissza gomb

6-A nyil gomb

7-OK gomb

8 - Hordoz6 fogantyu
9-Stop gomb
10-digitalis kijelz6
11-Hatérolo kéabel

12- Rogzité szogek
(toltoallomashoz)

13 - Rogzitészeg
(hatéaroléhuzalhoz)
14-Tapegység adapter
15-Téapcsatlakozé
16-Toltson be lapot
17-Toltéallomas
18-Rakodoallomas l6kharité
19-Csavar

20-Penge

21 alloméas bazis
22-Toltéegység
23-Orok

24-Persely
25-Toltécsatlakozo
26-Kapcsolat +
27-Kapcsolat -
28-LED
29-Kabelcsatorna
30-Toltbaljzat
31-Mikodésjelz6
32-Elemtarté rekesz
33-Akkumulator
34-pengés csavar
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10-15 mm

A képek tajékoztaté jellegliek, a szallitéo fenntartja a jogot, hogy szerkezeti és funkcionalis
valtoztatasokat hajtson végre a jelen kézikdnyvben bemutatott gépen.

5. TELEPITES

Kezdeti inditas

El6szor keresse meg a toltéallomas szamara a legjobb poziciot, fontolja meg a legkdzelebbi kiiltéri aljzatot,
mivel az allomast ehhez kell csatlakoztatni. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a talaj, ahol a toltéallomast helyezi,
sik, szaraz, magneses mezé&ktdl és elétte 1évd akadalyoktol mentes.

Rendszeresen ellenérizze a gyepfellletet, és tavolitsa el a kdveket, agakat, vezetékeket és targyakat,
amelyek kéarosithatjék a robotot és pengéit.

A toltoallomas osszeszerelése és elhelyezése

1. Dugja be a toltéegységet (22) a toltéallomas alaplemezébe (21).

2. Nyomija le a toltéegységet (22), hogy az szilardan régziiljon az alaplemezben.

3. Rogzitse a toltéegységet (22) az alaplemezhez (21) a mellékelt négy csavarral (19).

Helyezze a toltéallomast (17) egy sima felliletre egy konnektor kozelében.

A toltéallomas el6tt legalabb 2 m szabad térnek kell lennie, hogy a robotflinyiré problémamentesen
visszatérhessen a bazisallomasra. Ezenkivil legalabb 1 m tavolsagnak kell lennie a hatsé végétdl a kerilet
sarkaig.

A hatarolohuzal elhelyezése és csatlakoztatasa utan régzitenie kell a téltéallomast.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a téltéallomas (17) megfeleld tavolsagra van a tavaktol, Uszomedencéktdl és
Iépcsoktdl. Javasoljuk, hogy szereljen fel fedelet a toltéallomasra (17), hogy megdvja az id6jaras okozta
karoktol.

A hatarol6huzal felszerelése

A robot elinditasa el6tt a hataroléhuzalt (11) fel kell szerelni a robot altal lefedendé gyepterilet koré :
1.Jeldlje be a fiives teriiletet a kampokkal (13).

2. Temesije el a hatarol6huzalt (11) a féldbe (max. mélység 5 cm). Munka kdzben a robot korilbelll 20-30 cm-t
atmegy a hatarolohuzalon, miel6tt megfordulna és Uj utat keresne. A hataroléhuzalt megfelel6en szerelje fel,
nehogy a robot idegen targyakhoz Gt6djon és megsértljon.

3. Az elsé telepitéshez javasoljuk, hogy jeldlje meg a hataroléhuzalt (11) a kampdkkal (13), arra az esetre, ha
késObbi javitasokra lenne szlikség. A gyepteriletet egyetlen zart teriletként kell hatarolni (1. abra).
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4. A legalabb 10 cm tavolsagra elhelyezett parhuzamos hataroléhuzalokat (11) a robot akadalyként azonositja,
és elkerdli (2. abra). Ha a hataroléhuzalok 5 mm-nél kisebb tavolsagra vannak felszerelve, a robot nem
érzékeli azokat, és athalad rajtuk.

5. Kertlje a 90°-os sarkok kialakitasat. Ehelyett ossza el 6ket két 45°-0s szdgre (3. abra).

6.A robot érzékelbit ugy tervezték, hogy észleljék és elkertljék a 100 mm-nél nagyobb all6 és szilard
akadalyokat (falak, kerti batorok stb.). Védje meg az érzékeny akadalyokat (pl. viragagyasok) a gyepterileten
a hataroléhuzallal (11).

7. A 2 akadaly kozotti tavolsagnak legalabb 1 m-nek kell lennie (2. &bra).

8. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hataroléhuzal (11) egyetlen ponton sem keresztezi. Ez a robot
meghibasodasat vagy hibas miikédését okozhatja

fak

A robot a fakat normal akadalyként érzékeli. A kiall6 gydkerek azonban karosithatjak az alsé oldalt/lécet (20).
Javasoljuk, hogy a fak lehatarolasahoz is haszndlja a hataroléhuzalt (11).

ROCKS

Tévolitsa el a kis (100 mm-nél kisebb) kdveket a gyepteriiletrél. Karosithatjak a robotot és a késeket (20). A
robot a kdveket (100 mm-nél magasabb) normal akadalyként érzékeli. Javasoljuk a hataroléhuzal (11)
hasznalatat a sziklak behatarolasahoz is.

Lejték/dudorok

A robot akar max. 25° (47%). A hatarol6huzaltél 1 m tavolsagra a lejtés nem haladhatja meg az 5,7°-ot (10 %).
Ugyeljen arra, hogy legalabb 30 cm tavolsag legyen a hatéaroldhuzal (11) és egy lejtén lévé akadaly kdzott
felll, és legalabb 40 cm legyen alul.

Tavak/medencék

A tavakat és medencéket lehet6leg hataroldhuzallal (11) kell hatarolni, vagy ugy kell megtervezni, hogy a
robot ne tudjon belépni a vizbe. Ez stlyosan karosithatja az elektronikus alkatrészeket.

Felhajtok/utak

A robot kdnnyedén athalad a felhajtékon és az utakon a talajszinten. Ha magasséagkilonbség van a
gyepfeliilet és az Gt/at kozott, korlatozza az utat/utat kb. biztonsagi tavolsaggal. 40 cm.

Sziik atjarok

A keskeny atjaroknak a gyep korilhatérolt teruletén legaldbb 1,2 m szélesnek és legfeljebb 8 m hosszunak
kell lennilik (4. dbra) Az 1,2 m-es szélesség a hatarolovezetékek kodzotti tavolsagra vonatkozik. A robot 0,2
méterrel tallépi a hatarol6huzalt mindkét oldalon, amikor flinyirast végez.

A toltéallomas csatlakoztatasa a halézati adapterhez

1. Csatlakoztassa a halézati adaptert (14) a téltéallomashoz (17) a toltédugon (16) és a toltéaljzaton (25)
keresztul.

2. Csavarja a perselyt (24) a csatlakozas koré, hogy megvédje a nedvességtol.

A hatarolovezeték csatlakoztatasa a toltéallomashoz

1. Tévolitsa el a hatarol6huzal szigetelését kb. 10-15 mm, mindkét végén (11).

2. Hajtsa fel a fedelet (23).

3. Csatlakoztassa a hatarol6huzal (11) végét, amely az allomas elejére megy, és koriilveszi a gyepet, a ,, -*
jelzésu aljzathoz.

4. Vezesse at a hataroldhuzal (11) masik végét a toltéallomas (17) alatti horonyba.

5. Csatlakoztassa a vezeték ezen végét a + jelli aljzathoz.

6. Csatlakoztassa a dugét (15) az aramforrashoz.

7. Ellenérizze a LED-et a télt6allomason. Ha a LED zdélden vilagit, a hataroléhuzal (11) megfelel6en
csatlakozik a tolt6allomashoz (17).

A toltéallomas rogzitése

Régzitse a toltéallomast és a I6kharitot (18) a rogzitészegekkel (12). A toltdallomas I6kharitdja (18) az allomas
oldaldhoz csatlakozik , a korlatozott gyepteruleten kivil. A toltéallomas mikodési tartomanyjelzéjének (31) a
korlatozott gyepterileten kell elhelyezkednie.

Az akkumulator behelyezésel/cseréje

Az akkumulator cseréje el6tt kapcsolja ki a robotot, és varja meg, amig a pengék leallnak.

Fennall a személyi sérilés veszélye. Sérllésveszély all fenn a szivargd akkumulatorfolyadék miatt, ha az
akkumulator megseéril! Ha szembe vagy bérrel érintkezik, dblitse ki az érintett terlileteket vizzel vagy
semlegesitd szerrel, és forduljon orvoshoz.

1. Forditsa meg a robotot.

2. Nyissa ki az elemtart6 rekeszt a robot aljan talalhat6 4 csavar eltavolitasaval.

3. Ha sziikséges, tavolitsa el a lemeriilt akkumulatort.

4. Helyezze be az akkumulatort.

5. Csukja be ismét az elemtartét (32).
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6. UZEMBE HELYEZES
6.1 ELSO INDITAS

A robot inditasa

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a START gombot (3) kb. 3 masodpercig, amig a kijelzd (10) ki nem
gyullad.

2. Allitsa be a kivant nyelvet. Valassza ki a kivant nyelvet a nyilgombokkal (6), és erésitse meg a valasztast az
OK gombbal (7).

3. Allitsa be a datumot és az id6ét a nyilgombokkal (6). Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7). A
megfeleld datum- és id6beallitads sziikséges az izemidé-bedllitasok helyes mikddéséhez.

4. irja be a 4 jegy( PIN kddot (gyari beallitas "1111").

Valtoztassa meg a gyarilag beallitott jelszo6t az elsé inditas utan.

5. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe vald belépéshez. A robot most készenléti izemmaodban van.
Nyelvi bedllitas

1. Ha sziikséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelz6t (10) a 4 szamjegy( PIN kod beirasaval (gyari beallitas "1111").

3. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe val6 belépéshez.

4. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Beallitasok" menit

5. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

6. Haszndlja a nyilgombokat (6) a "Nyelv" kivalasztasahoz.

7. Er8sitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

8. A nyilgombokkal (6) valassza ki a kivant nyelvet

9. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

10.A vissza gombbal (5) térjen vissza a fémenube.

6.2 INDITAS ES LEALLITAS

A robot inditasa

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a START gombot (3) kb. 3 masodpercig, amig a kijelzd (10) ki nem
gyullad.

2. Irja be a 4 szamjegy(i PIN kodot (gyari beallitas "1111").

3. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémenibe vald belépéshez. A robot most készenléti izemmaddban van.
Ha a robot készenléti vagy toltési mdédban van, nyomja meg egyszer a START gombot (3) a flinyiras
elinditasdhoz. A robot addig nem indul el, amig a fedelet (1) le nem zérja.

Ha rossz PIN-kodot adott meg. Varjon koérilbelil 3 masodpercet, vagy nyomja meg az OK gombot (7), hogy
Ujra be tudja irni a PIN kédot. Ha egymas utan haromszor hibas PIN-kédot ad meg, a képernyd 15
masodpercre le lesz zarva. Minden tovabbi helytelen PIN-kod esetén a blokkolasi idé megduplazédik. A robot
ledllitasa

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a START gombot (3) kérulbeliil 3 masodpercig.

A robot leall, ha:

. A STOP (9) gombot megnyomja

. A START gombot (3) 3 masodpercig nyomva kell tartani

. A fedelet (1) felemeli

A robot elvesziti a hatarol6huzal jelét, és 5 percen beliil nem talalja Ujra

. Haladja at a hatarvonalat.

. Megakad az akadalyok kozo6tt, és tobb mint 10 masodpercre van szilksége, hogy megtalalja a kiutat.

. Megemelkedett

~ouhwNER

6.3 FUNYIRAS

1.Nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja ki a kijelz6t (10) a 4 szamjegyl PIN kéddal (gyari beallitas "1111").

Amikor a robot a télt6allomason van és tolt:

3. Nyomja meg egyszer a START gombot (3).

- ha az akkumulator toltottségi szintje meghaladja a 70%-ot, a kijelzén a "Close the cover to start" felirat
lathaté. Csukja be a fedelet (1), és a robot automatikusan elkezdi nyirni a fuvet.
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- ha az akkumulator tdltottségi szintje kevesebb, mint 70%, a kijelzén 2 masodperc elteltével a ,Low
akkumulator” felirat lIathato. A robot addig tolt, amig az akkumulator toltéttsége el nem éri a 90%-ot, majd
automatikusan elkezdi a flinyirast.

Amikor a robot készenléti médban van:

3. Nyomja meg egyszer a START gombot (3).

- ha az akkumulator toltottségi szintje meghaladja a 30%-ot, a kijelz6n megjelenik a ,Csukja be a fedelet az
inditashoz”. Csukja be a fedelet (1), és a robot automatikusan elkezdi nyirni a flvet.

- ha az akkumulator téltéttségi szintje kevesebb, mint 30%, a kijelzén 2 masodperc elteltével a ,Low
akkumulator” felirat l1athato. A robot a téltéallomashoz megy.

A fi természetét6l (magassag, vastagsag) fiiggéen a robot ugy allitjia be a nyirasi sebességét, hogy jo
eredményt érjen el.

Vissza a toltéallomashoz

Amikor a robot készenléti médban van, nyomja meg és tartsa lenyomva a HOME gombot (4) korilbelil 3
masodpercig. A kijelzén (10) megjelenik a "Csukja be a fedelet az inditashoz". Csukja be a fedelet (1), és a
robot a téltéallomashoz indul. Aztan elkezd tolteni.

Robot bedllitasok

A robot a kdvetkezd bedllitasi lehetéségekkel rendelkezik, amelyeket a vezérlépulton keresztil tehet meg, ha
madositani szeretné a gyari beéllitasokat.

Szam a PIN

Gomb a Név ked Funkciok
vezérlépulton oz
megadasahoz
< Nyomja meg a gombot, amikor a robot
Kezd6lap . P .
ﬁ‘ gomb (4) 1 készenléti tizemmadban van, hogy

visszatérjen a toltéallomashoz

; Felfelé mozgatja a kijeldlést/kurzort a
Nyil gomb 2 meniifeliileten

6 - . - R
© Noveli a szamot a paraméterek beallitasakor
Lefelé mozgatja a kijel6lést/kurzort a

Nyil gomb 3 mendifeluleten
(6) Csokkentse a szamot a paraméterek

beéllitasakor
Erésitse meg a beallitasokat
Meghivja a PIN beviteli interfészt, miutan egy
hibaallapot megsziint
Hivja el6 a kévetkezé meniit
Erésitse meg a fémenubdl a kdvetkezé
meniiszintre Iépéshez

O

A

OK gomb (7) 4

vissza gomb Vissza az el6z6 menulhoz

) Térslje a kovetkezs funkciot

A kijelz6n megjelend lizenetek magyarazata

Uzenet a vezérlépulton Magyarazat/javité megoldas

Készenlétben 1évé A robot készenléti izemmddban van, nincs hibalizenet

irja be a PIN-kédot Kéri a PIN kodot

Toltés A robot tolt

Kaszalas A robot lenyirja a flvet

Automatikus flinyiras A robot automatikusan lenyirja a filvet

Divatfolt A robot egy meghatarozott teriletet nyir

A fixpontos kaszalas befejezddott A "pont médban" térténé vagas befejez6dott

Visszatérve A robot visszatér a tolt6allomashoz

Szuneteltetve A robot ,sziinet” modba Iépett a kbvetkezbképpen:
- a STOP gomb megnyomasa
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- a "Sziinet" gomb megnyomasa az APP-ban
Vészmegalld Megnyomtak a STOP gombot (9).
Frissités A szilkséges firmware végrehajtadsa/folyamatban

Alacsony akkumulator, téltse fel a
munk&hoz

Az akkumulator toltottségi szintje alacsony. Az akkumulatort legalabb
70%-ra fel kell tolteni automatikus nyiras esetén és 30%-kal fix
ponton térténd nyirasnal (pont izemmad)

Most esik, visszatér

Az esbérzékel aktivalva lett

A kezdéshez zérja le a fedelet

A kezdéshez zérja le a fedelet

A munkahelyi t6ltés szlinetel

A toltés megszakadt (pl. manualisan vagy aramsziinet miatt)

A munka megszakadt, kérjuk,
prébélja Ujra

Az automatikus vagas megszakadt (pl. a STOP gombot (9)
megnyomtak, a fedelet (1) kinyitottak)

Helyezze a hataron beliilre, és
probalja ujra

A robotot a kabel altal hatarolt kertleten belilre kell helyezni.

Folytatja a munkat?

Nyomja meg az OK gombot (7) a munka folytatdsahoz, vagy nyomja
meg a vissza gombot (5)

Rosszul van beallitva az idé

Rosszul van beallitva az idé

A munkahelyi toltés sziinetel

A feltdltés megszakadt

A kezdéshez zérja le a fedelet

Csukja be a fedelet (1)

A jelenlegi munkat ledllitottak

A flinyirast leallitottak

Alacsony akkumulatorfesziiltség

Alacsony akkumulator, toltse fel a
munk&hoz

Alacsony akkumulatorfesziiltség,
vissza az allomasra

Az akkumulator toltéttségi szintje alacsony. Az akkumulatort legalabb
70%-ra fel kell télteni automatikus nyiras esetén és 30%-kal fix
ponton térténd nyirasnal (pont tzemmod)

Helyezze a robotot a téltéallomasra

Varja meg, amig a feltdltési folyamat befejez6dik

A robot magatdl visszatér a toltéallomashoz

Nincs egyetlen hurok

Nincs jel, el6szor allitsa be a
hurkot

Hurokjel elveszett

Ellenérizze a hataroléhuzal helyes felszerelését, és sziikség esetén
javitsa, helyezze a robotot a keriilet belsejébe, és inditsa Ujra

A flinyir6 le volt zarva!
varakozas...

Varja meg, amig az éppen futd folyamat befejezédik

Hibas gombost, prébald ujra.

Irja be Gjra a PIN-kédot

Helyezze a hataron belilre, és
probalja Ujra

Nyiré kint

Helyezze a robotot a kertletbe, és inditsa Gjra

Kérjlk, inditsa Ujra a firmware-
frissités elinditdsahoz

A munka megszakadt, kérjuk,
probalja tjra

Inditsa Ujra a robotot

EsGérzékel6 aktivalva

Az es6érzékeld aktivalva van

Kasza az dllomason

A robot az allomason van

Kasza nincs az allomason

A robot nincs az allomason. Ha szilkséges, tegye be az dllomasra

Nyomja meg a "START" gombot
az inditdshoz

Nyomja meg a START gombot (3)

Id6tartam legalébb 30 perc

A szikséges id6 jelzése

Jel keresése...

Jel keresése...

Méasolja a fajlt, kérjik, varjon

Kérjuk, varja meg a masoléasi folyamatot

Kérjiik, kapcsolja ki

Kapcsolja ki a robotot

Vagas a motor leallasa

Bal motor leallas

Ellenérizze és tavolitsa el a késeket akadalyozé targyakat;
Ellenérizze a kések allapotat; Ha sziikséges, forduljon egy hivatalos
RURIS szervizhez

Keérjik, cserélje ki az akkumulatort

Rendellenes akkumulator

Az akkumulator sérilt

Cserélje ki a robot akkumulatorat

Az akkumulator hémérséklete tul
alacsony (kisilés)

Torolje a feltdltési folyamatot
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Az akkumulator fesziiltsége Az akkumulator fesziltsége magas

magas

Akkumulator Magas hém Az akkumulator magas hémérsékletii

Magas toltéaram Szakitsa meg a toltési folyamatot, ellenérizze a bemeneti aramot

Magas toltési fesziiltség Szakitsa meg a toltési folyamatot, ellenérizze a bemeneti
fesziltséget

Magas hémérséklet Torolje a feltdltési folyamatot

Kasza felemelve A robotot felemelik a foldrél

Kasza felborult A robot felborult

A kasza beszorult Tisztitsa meg és inditsa Ujra a robotot

Kasza déntve Helyezze fliggélegesen a robotot, és inditsa ujra

A motor tiimelegedett Kapcsolja ki a robotot, és hagyja kihlni

Motorhiba

Az Emsensor levalasztasa
Hall-érzékel6 meghibasodasa
Hardver hiba

Abnormadlis ladung
Rendellenes toltés
Akkumulator kisUlési hiba
Inercialis mértékegység (IMU) hiba Forduljon egy hivatalos RURIS szervizhez
Motor lekapcsolva
Motorcsarnok hiba

Motor tilaram

A motor ledll

Jobb motor leallas
Esbéérzékeld meghibasodas
Hurokérzékelb hiba

Spot méd/Fix spot flinyiras méd

Ez a funkcio lehetdveé teszi a flinyirast, ha példaul kerti batorok vagy jatszotéri felszerelések vannak rajta.
1. Helyezze a robotot arra a teriletre, ahol fiivet szeretne nyirni.

2. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).

3. Oldja fel a kijelz6t (10) a 4 szamjegyil PIN-koddal (gyari beallitas "1111").

4. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémenibe vald belépéshez.

5. A nyilgombokkal ( 6) valassza ki a "Spot mode"-t. A képernyén megjelenik a ,Csukja be a fedelet az
inditashoz”.

6. Csukja le a fedelet (1), és a robot elkezdi a flinyirast a régzitett ponttal.

A robot az 6ramutato6 jarasaval ellentétes spiraliranyban nyir, és 1 m-es flinyirasi sugar vagy 3,5 percnyi
finyiras utan atvalt "Nyiras automatizalasa" tzemmaddba. Ha a robot akadalyba ltkézik, megall, a kijelz6n
megjelenik, hogy a flinyiras ledllt, és a robot készenléti izemmaodba Iép. Amikor a robot megérinti a
hataroléhuzalt (11), az ellenkez6 spirdlis iranyban folytatja a nyirast.

Ha a robot a hataroléhuzalon (11) kiviil van, vagy a téltéallomason van, és On a "Spot madot" valasztja, a
képernydn megjelenik a "Helyezzen a hataron belilre és probalkozzon vjra" Uzenet. Helyezze a robotot a
hataroléhuzalba (11) a toltéallomas mellé, és inditsa Ujra a "Spot médot".

Ha az akkumulator toltottségi szintje kevesebb, mint 30%, a kijelzén 2 masodperc mulva az ,Alacsony
akkumulatorfesziiltség” felirat l1athatéd. A flinyirds megkezdése elétt toltse fel a robotot.

A datum és az id6 beallitasa

1. Ha szilkséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja ki a kijelz6t (10) a 4 szamjegy( PIN kéddal (gyari beallitas "1111").

. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe val6 belépéshez.

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Beallitdsok" menipontot.

. Er6sitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. Hasznalja a nyilgombokat (6) a "Datum és id6" kivalasztasahoz.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. Médositsa a datumot és az idét a nyilgombokkal (6). A kezdeti poziciok az OK gombbal (7) modosithatok. A
megfelel6 datum- és id6beallitas sziikséges az lzemidd-bedllitasok helyes mikddéséhez.

13
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Esé6érzékel6 beallitasa

Soha ne hasznalja a robotot viharban, és tgyeljen arra, hogy a télt6allomast lecsatlakoztassa a halézatrdl. Ha
az es6érzékeld be van kapcsolva, a robot esé esetén visszatér a toltéallomashoz.

1. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy( PIN-koddal (gyari beéllitas "1111").

. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe vald belépéshez.

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Bedllitds" mentpontot.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. A nyilgombokkal (6) valassza ki az "Esé méd" opciét.

. Er6sitse meg a vélasztast az OK gombbal (7).

. Az esbérzékelf letiltasahoz valassza ki a "Letiltas" opciot, és erdsitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
Az esbérzékeld aktivalasahoz valassza ki az "Engedélyezés" lehet6séget, és erfsitse meg a valasztast az OK
gombbal (7).

Valassza ki azt az id6pontot percekben, amikor a robotnak ujra el kell kezdenie dolgozni esé utan. Erdsitse
meg az egyes valasztasokat az OK gombbal (7).

9. A vissza gombbal (5) térjen vissza a fémeniibe.

Es6&ben nem javasolt a robot hasznalata. A robotfiinyird képes nedves fluvet nyirni, de a nedves fii felhalmozddik
a késtarcsara és a kerekekre, ami azt jelenti, hogy a gépet gyakran kell tisztitani.

Uzemidé beallitasa .

1. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy( PIN-koddal (gyari bedllitas "11117).

. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeni eléréséhez.

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Beéllitas" menupontot.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a ,Munkaidé” pontot.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. Vélassza ki a kivant miikddési idét a nyilgombokkal. Allitsa be a miikédési idét éraban/napban.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

10. Az (5) gombbal térjen vissza a fémentbe.

A bedllitott napi Uzemidé elérésekor a robot visszatér a toltéallomasra.

ONO O W

©oO~NO O~ W

A robot csatlakoztatasa Wi-Fi-n keresztil (RXR1000 modellhez).
. Ha sziikséges, nyissa ki a fedelet (1).
. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy PIN-koddal (gyari bedllitas "1111).
. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémentiibe vald belépéshez.
. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Beallitasok" menipontot.
. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

Hasznalja a nyilgombokat (6) a "Set WiFi" kivalasztasahoz.

Az okostelefon segitségével csatlakozzon a robothoz a Tuya Smart alkalmazason keresztil.
IN-k6d modositasa.

Ha szikséges, nyissa ki a fedelet (1).
. Oldja fel a kijelz6t (10) a 4 szamjegy( PIN-kéddal (gyari beallitas "11117).
Nyomja meg az OK gombot (7) a fémenibe vald belépéshez.
. A nyilgombokkal (6) valassza ki a ,Beallitas” meniipontot.
. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "PIN mddositasa" lehetéséget.
. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
. Irja be régi 4 szamjegyi PIN-kédjat. Ha helyteleniil adta meg a PIN-kédot, hasznélja a vissza gombot (5) a
PIN-kéd megadasahoz.

9. irjon be egy (j PIN-kédot.

10. Er6sitse meg az Uj PIN-kédot az Ujboli beirasaval. Ha helytelen PIN-kédot adott meg, térjen vissza a PIN-
koéd megadasahoz a vissza gombbal (5), és ismételje meg a 8. és 9. Iépést.

11. A pin kod megvaltoztatasa utan megjelenik a "Siker!" jelenik meg a képernydn. A vissza gombbal (5) térjen
vissza a fémenibe.

Program beallitasa/torlése

Fiinyirasi utemterv kialakitasa

1. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).
2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegyl PIN-kéddal (gyéri beallitas "1111).
3. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe vald belépéshez.
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4. Hasznélja a nyilgombokat (6) az "Utemezés" kivalasztasahoz.

5. Valassza ki a beallitani kivant napot (hétfé, kedd, szerda, csutortok, péntek, szombat, vasarnap) a
nyilgombokkal (6).

6. Nyomja meg az OK gombot a nap beéllitasahoz.

7. A nyilgombokkal (6) valassza ki a munka megkezdésének és befejezésének idépontjat.

Naponta két idészak allithaté be.

8. Nyomja meg az OK gombot (7) a meger&sitéshez, és a kivalasztas visszatér a bal oldalra, naponta

9. Ismételje meg az 5-8. |épéseket a munkaidd kivalasztasahoz a hét minden napjara.

10.Nyomja meg az OK gombot (7) a beallitds megerdsitéséhez.

Flnyiré program torlése

1. Mozgassa a kijel6lést a nyilgombokkal (6) az "Alle"-re (balra fent).

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva a vissza gombot (5) a hét teljes litemtervének torléséhez.

Masodlagos tertletek kialakitasa

1. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy( PIN-koddal (gyari bedllitas "1111).

3. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe val6 belépéshez.

4. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Méasodlagos teriletek" menipontot.

5. Nyomja meg az OK gombot egy masodlagos zéna (Terllet) kivalasztdsahoz. A nyilgombokkal (6) valassza
ki a "Distance (dst)m"" kezd6tavolsagot és a kaszalni kivant teriilet szazalékos (pct)% aranyat, majd nyomja
meg az OK gombot a megerdsitéshez.

6. Ismételje meg az 5. [épést az egyes alzonak (z6nék) beallitdsahoz.

7. Nyomja meg az OK gombot (7) a beallitasok megerdsitéséhez.

A robot megteszi az On altal megadott "Distance (dst)ym" tavolsagot a hataroléhuzal mentén (1-500 méter),
majd elkezd dolgozni. )

A széazalékos "szazalék (pct)%" megadasaval megadhatja, hogy a hatarol6huzalon beliili teljes teriilet hany
szazalékat kell levagni.

Az 5 masodlagos teriilet (Areas) "szazalékos (pct)%" dsszegének 100-nal kisebbnek vagy azzal egyenlének
kell lennie .

Visszatérés a gyari beallitAsokhoz

A robot visszadllithat6 a gyari beallitasokra

1. Ha szlkséges, nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelz6t (10) a 4 szamjegyil PIN-koddal (gyari beallitas "1111").

. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémeniibe vald belépéshez.

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a ,Setting” pontot.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

. A nyilgombokkal (6) valassza ki a ,Gyari beallitott” pontot.

. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).

A robot kikapcsol, és visszadll a gyari beallitdsokra. A visszaallitds nem torli a Tuya Smart Appban mentett
beéllitasokat és adatokat.

Vagasi magassag allitas

A robot 25 mm és 60 mm koz6tt allithatd vagasi magassaggal. Ha a fii nagyobb, mint 60 mm, nyirja le a fiivet
max. 60 mm, ellenkezé esetben tul nagy lesz a robot munkaterhelése és csdkken a vagasi hatékonysag.
Hasznaljon normal flnyirot. A telepités befejezése utan a vagasi magassag a megfelel6 magassagra allithato.
Mindig magas vagasi pozicidban kezdje, és haladjon lefelé a kivant magassagig.

Megjegyzés: Ne probalja meg emelni vagy csokkenteni a vagasi magasséagot, mikdzben a robot fiivet nyir.

A robot csatlakoztatasa a TuyaSmartApp alkalmazassal (RXR1000 modellhez).

1. Nyissa ki a fedelet (1).

2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy( PIN-kéddal (gyari beallitas "1111).

3. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémenibe vald belépéshez.

4. A nyilgombokkal (6) valassza ki a "Beallitdsok" menipontot.

5. Er@sitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
6
7
8
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. Hasznalja a nyilgombokat (6) a "Set WiFi" kivalasztasahoz.

. Aktivalja a Bluetooth® funkciét az okostelefonon.

. Nyissa meg a Tuya Smart alkalmazast. Innen 3 lehetéség van az eszkéz csatlakoztatasara. @, @ ©
OHa ez az az eszkéz, amelyet csatlakozni szeretne az alkalmazashoz:
9. Vélassza az "Eszkdz hozzaadasa" lehetéséget. Az alkalmazas atvizsgalja a terlletet, hogy megtaldlja az
elérhetd eszkdzoket.
10. Ha a "Hozza kell adni" lehet8séget valasztja, azok listdban jelennek meg.
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11.Vélasszon ki egyetlen eszkozt.
12. Most érintse meg a gombot @, valassza ki az eszkozt.
13.Vélassza ki a WLAN-t, és adja meg a medfelel jelszot.
14. Er6sitse meg a kapcsolatot a "Befejezés" gomb megnyomasaval.
Az eszkdz most megjelenik a listdban, ©iés kivalaszthato.
®Ha mar csatlakoztatott mas eszkozoket az alkalmazashoz :
9. A beadllitasnal Civalassza a lehetéséget @a jobb felsé sarokban. Az alkalmazas atvizsgalja a terileten
elérhetd eszkdzoket, és jelzi, ha talalt eszk6zoket.
10. Folytassa @a 10. ponttdl.
© Ha a rendszer nem javasolja automatikusan az elérhet6 eszk6zok listajat:
Ha a rendszer nem javasolja automatikusan az eszkozt, kévesse az alabbi Iépéseket:
9. A bedllitasnal Civalassza a lehetéséget @a jobb felsé sarokban.
10. Valassza az "Egyéb" lehetdséget a bal oldali savban.
11. Valassza az "Egyéb 2" lehet6séget.
12.A meger0sités készen all, ha a kijelz6 gyorsan villog. Az alkalmazas most megkeresi az elérhetd
eszkodzoket, és javasolja azokat.
13. Vélassza ki a kivant eszk6zt a gomb megnyomésaval, ©hogy hozzaadja az alkalmazéshoz.
14.El6szor er6sitse meg a "Next", majd a "Finish" gombbal.
A firmware frissitése megvaltoztathatja az alkalmazéas funkcidit.
Bluetooth engedélyezése (RXR1000 modellhez).
A Bluetooth csak az eszkéz Smart Life alkalmazashoz valé csatlakoztatasahoz sziikséges.
Miutan az eszkdzt csatlakoztatta a Smart Life alkalmazéshoz, a Bluetooth kikapcsol, majd csak akkor kapcsol
be Ujra, ha az eszkozt visszaallitjak a gyari beallitasokra.
1. Ha sziikséges, nyissa ki a fedelet (1).
2. Oldja fel a kijelzét (10) a 4 szamjegy( PIN-koddal (gyarilag beallitott "1111").
. Nyomja meg az OK gombot (7) a fémenu eléréséhez.
. A nyilgombbal (6) valassza ki a "Beallitds" menipontot.
. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
. A nyilgombbal (6) valassza ki a "Set WiFi" lehet6séget.
. Erésitse meg a valasztast az OK gombbal (7).
Ez sziikséges a kezdeti csatlakozashoz a Tuya Smart alkalmazassal, amelyhez van WLAN kapcsolat, és a
robot Bluetooth funkciéja inaktiv.
Az alkalmazas jellemz6i (RXR1000 modellhez).
Ha a robotot valasztja, akkor az attekint6 oldalra visz.
Nyomja meg a bal oldalon lévé kdr gombot, és tartsa az ujjat a kijelz6n a ,START >" gomb elcsUsztatdsahoz
” gomb pozicidjaval .
e  Utemterv
Itt a hét minden napjara két miikddési idészakot allithat be.
A robotnak készenléti izemmaddban kell lennie, hogy meg tudja csinalni a kivant sorozatokat.
1. Valassza ki a kivant napot.
2. A kivant idétartamhoz adjon meg egy Kezdési idépontot és egy Befejezési idét.
3. Mentse el a programot a jobb felsé sarokban a "Mentés" menupontban.
A program a jobb oldali meniibdl a "Reset"-el visszaallithato.
. Mésodlagos teriletek.
Itt legfeljebb 5 masodlagos zénat konfiguralhat. A robotnak készenléti izemmaddban kell lennie, hogy itt tudja
elvégezni a beallitasokat.
1. Véalasszon ki egy masodlagos zénat.
2. Allitsa be a belépési pont tavolsagat.
A robot a hataroléhuzal mentén mozog a megadott tavolsagig, majd elkezdi a flinyirast.
3. Allitsa be a teriilet szazalékat.
A terllet szazaléka azt jelzi, hogy a hatarol6huzalon beliili teljes teriilet hany szazalékat kell nyirni.
Az 5 masodlagos teriilet terilletszazalékanak 6sszege legfeljebb a teljes teriilet 100%-a lehet.
4. Erdsitse meg a "Mentés" gombbal.
Ha nem szeretné felosztani a kaszalasi teruletet masodlagos teriletre, valassza a kévetkezét:
e  Tavolsag a belépési pontig: 1 m
e  Terilet szazalék: 100%

NOoO O~ W
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== Ellenérzés

Itt megteheti:

- Tekintse meg, hogy a robot jelenleg;

- Tekintse meg az akkumulator kapacitasat szazalékban;

- Az automatikus vagas elinditasa vagy leéllitasa @,

- Kezdje el a flinyirast a helyszinen a rogzitett ponton keresztiil 2, vélassza ki, hogy a robot készenléti
Uzemmodban van-e.

Ezzel a funkciéval olyan fiivet nyirhat, amelyen butortestek vagy méas hasonlé targyak talalhatok.

- A gomb megnyomésaval ©ia robot a toltéallomashoz Iép.

AHibanaplé

Itt olvashatja a hibakat és a hiba datumat.

B3 Munkan aplo

Itt olvashatod a robot futasi idejét.

Epeallitasok

Itt megteheti:

- Allitsa be a napi teljes lizemid6t lizemérakban.

- Eszkozjelsz6 (PIN) beallitasa vagy modositasa.

- Engedélyezze és tiltsa le az es6érzékelét, és allitson be egy idépontot, amikor a robotnak ujra el kell
kezdenie dolgozni es6 utan. Azt is megadhatja, hogy a jelzé kompenzalja-e az es6 okozta futasi szunetet.
Nem ajanlott a robotot esében tzemelni.

7 _Beallitasok

Ha ismét kivélasztja az ikont -, 0j képet rendelhet a robothoz a "Symbol" segitségével, atnevezheti a robotot
és a helyet a "Név" "Helyszin" segitségével.

Az "Eszkozinformacio" ezen meniipont alatt hivhaté el6.

A ,Futtatashoz és automatizalashoz koppintassal” lehet6évé teszi a mentett automatizalasok futtatasat.

Az ,Eszk6z megosztasa” lehetévé teszi, hogy a haztartas tobbi tagjanak hozzaférést biztositson a robothoz.
Az ,Offline Gizenet” engedélyezése esetén értesitést kiild, ha az alkalmazas megszakitja a kapcsolatot a
bottal.

A ,Csoport létrehozasa” lehetévé teszi eszkdzcsoportok létrehozasat.

"GYIK" valaszok a gyakran ismételt kérdésekre.

A Firmware-frissités ellenérzése” ellendrzi, hogy a firmware naprakész-e, és lehetévé teszi a frissitést, ha
elérhetd Ujabb verzid.

Az , Eszkdz eltavolitasa” torli a robotot az alkalmazasban lévé eszkdzok listajardl.

Az eszkdz levalasztisa és adatok torlése az alkalmazasbo6l (RXR1000 modelinél).

1. A bedllitasban ©ivalassza ki az eltavolitani kivant eszkozt, és amelynek adatait torolni szeretné.

a jobb felsé sarokban talalhat6 ikont .#

3. Vélassza az "Eszkdz eltavolitasa” lehetdséget.

4. Az adatok torléséhez valassza a "Kapcsolat bontasa és adatok torlése" lehetéséget. Ha csak le szeretné
vélasztani a készlléket

az adatok torlése nélkil valassza a "Kapcsolat bontasa" lehetéséget.

7. TAROLASI KARBANTARTAS ES HIBAELHARITAS

Tisztitds és karbantartas

Fontos, hogy a robotflinyirét tisztan tartsuk.

A robot kdnnyebben megmaszik a lejtén, ha tisztdk a kerekek, és a pengék is jobban vagnak, ha tisztak és
élesek. Soha ne hasznéljon nagynyomasi mosét a tisztitashoz.

A test tisztitdsa

Hasznaljon haztartasi tisztitdszerrel megnedvesitett puha kefét és/vagy rongyot.

Az also6 rész tisztitasa

Gy6z6djon meg arrol, hogy a fékapcsold OFF allasban van, és viseljen védékeszty(it. Forditsa az oldalara a
robotot, hogy szabadda tegye az alsé részét, puha kefével vagy nedves ruhaval tisztitsa meg a pengetarcsat
és a keretet. Forgassa el a lemezt, hogy megbizonyosodjon arrél, hogy szabadon mozog.

Pengék élezése/cseréje;

Ha a pengék az egyik oldalon elkoptak, elfordithat6k.

Ha a pengék megsériiltek vagy az egyensulyhiany jeleit mutatjak, ki kell cserélni.
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1. Forditsa meg a készuléket.
2. Téavolitsa el a pengecsavarokat (34) a késziilék aljarél, majd forgassa el a késeket (20).
3. Rogzitse a késeket a csavarjaikkal (34).
Penge csere
3. Tavolitsa el a régi késeket, és cserélje ki 6ket a fenti Iépések szerint.
Gjrafeldolgozas
Ne dobja ki az elektromos berendezéseket, az ipari elektronikat és az alkatrészeket a
haztartdsi szemétbe! Informéci6 a WEEE-rél. Figyelembe véve a GEO 195/2005 -
kérnyezetvédelmi és GEO 5/2015. A fogyasztok figyelembe veszik az alabbi, elektromos
hulladékok atadaséara vonatkozo6 jelzéseket:
- A fogyasztok kotelesek az elektromos és elektronikus berendezések hulladékait (WEEE) nem
B\ j|ogatatlan teleplési hulladékként artalmatlanitani, és ezeket az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékait kilén gydjteni.
- Ezen megnevezett hulladékok (WEEE) gy(jtése megyénként a Kézgyijté Szolgalaton, illetve az elektromos
és elektronikus berendezések hulladékainak gyljtésére jogosult gazdalkodok altal szervezett
gyujtéallomasokon keresztil torténik. Informaciokat a Kérnyezetvédelmi Alap Igazgatésaga (www.afm.ro) vagy
az Eurdpai Unio folyoirata szolgaltat.
- A fogyasztok az elektromos és elektronikus berendezések hulladékait ingyenesen adhatjak le a koradbban
meghatérozott gyijtéhelyeken.

A robot hibakeresése

Probléma Lehetséges okok Gyogyité megoldasok
A robot nem indul el Az Ujratoltheté akkumulator nem Helyezze be az akkumuléatort
tartozék
A fedél (1) nyitva van Csukja be a fedelet (1)
Motor hibas Forduljon egy hivatalos RURIS
szervizhez
A i tul nagy Sziikség esetén nyirja le a flvet.
Allitson be nagyobb vagasi
magassagot.
A motor leall A pengéket idegen test blokkolja Tavolitsa el az idegen testet, oldja ki
a késeket
A robot mozog, de nem A pengék fénytelenek vagy hibasak Cserélje ki a késeket
nyirja a fuvet Hibas vagémotor Forduljon egy hivatalos RURIS
szervizhez
A robot nem nyirja a A vagasi magassag tul alacsony Allitsa magasabbra a vagasi
fuvet magassagot
A pengék (20) tompéak Elesitse vagy cserélje ki a késeket
A penge terillete blokkolva van Tisztitsa meg a készuléket
A kések (20) nem megfelel6en vannak | Helyezze fel megfeleléen a
felszerelve lamellékat
Rendellenes hangok, zaj | A pengecsavarok (34) meglazultak Hilzza meg a pengecsavarokat
vagy rezgés
A kések (20) sériltek Cserélje ki a késeket
A robot a Utvalasztasi hiba: A 90°-os sarkok A hatarolohuzalt 45°-0s szégben
hatarol6huzalon kivil jelveszteséget okozhatnak. helyezze el
mozog

8. MEGFELELOSEGI NYILATKOZATOK

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT CE c E

Gyart6: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nem. 111, Igazgatasi épulet, Craiova, Dolj, Roméania
Cél. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Meghatalmazott kepwselo Eng. Stroe Marlus Catalln vezerlgazgato



http://www.afm.ro/

HU RURIS

A gép leirasa: Robotflinyiro feladata a flinyirasi munka elvégzése.
A termék sorozatszama: AASF0100001XXRURRXR800 (ahol az AA a gyartasi év utols6 két szamjegye, az 5. és 6.
karakter a tételszamot, a 7-11. karakterek a termékszamot jelenti)
Termék: Robotfilinyiré
Tipus : RURIS RXR800 Munkaszélesség : 180 mm
Motor : elektromos, kefe nélkdli Vagasi magassag: 25-60 mm
Mi, az SC RURIS IMPEX SRL Craiova gyarté, a HG 1029/2008 - az auték forgalomba hozatalanak feltételeirél szo6l6
2006/42/EK iranyelv - biztonsagi és védelmi kdvetelmények, EN ISO 12100:2010 - Autdk szabvany szerint. . Biztonsag
, 2014/35/EU iranyelv , HG 409/2016- a kisfeszliltségli berendezésekrél, 2014/30/EU iranyelv az elektromagneses
Osszeférhetéségrél (HG 487/2016 az elektromagneses &sszeférhetéségrél, frissitve 2019), 2014/53/EU iranyelv (
alkalmazva Romanidban a radidberendezések forgalomba hozatalarél sz6l6 , 2016. oktéber 5-i 740. szamu
hatérozattal ), 2011/65/EU iranyelv, egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben valé
felhasznélaséara vonatkoz6 korlatozasokrél, EU mdédositassal 2015/863 , kijelentjik, hogy minden Iényeges radioteszt-
sorozatot elvégeztink annak igazolasara, hogy a termék megfelel a meghatarozott szabvanyoknak, és kijelentjik, hogy
a termék megfelel a f6 biztonsagi és védelmi kbvetelményeknek, nem veszélyezteti az életet, egészséget, munkat
biztonsagos, és nincs negativ hatasa a kdrnyezetre.
Alulirott Stroe Catalin, a gyartd képvisel6je sajat felel6sségére kijelenti, hogy a termék megfelel az alabbi eurdpai
szabvanyoknak és iranyelveknek:
- 2006/42/EK iranyelv — biztonsagi és védelmi kovetelmények, 2014/35/EU iranyelv a kisfesziiltségl
berendezésekre vonatkozoéan:
EN ISO 12100:2011 — Gépbiztonsag. Altalanos tervezési elvek. Kockazatértékelés és kockazatcsokkentés
EN 13857:2008 — Gépek biztonsaga. Biztonsagi tavolsagok, amelyek megakadalyozzak, hogy a felsé és als6
végtagok veszélyes tertiletekre kertiljenek
EN 60335-2-29:2004 - Elektromos készulékek haztartdsi és hasonlé célokra. Biztonsag. 2-29. rész: Az
akkumulatortoltékre vonatkozé kildnleges kdvetelmények
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektromos készillékek haztartasi és hasonlo célokra. Biztonsag. 1. rész: Altalanos
eléirasok
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Haztartasi és hasonlo célu elektromos késziilékek biztonsaga. 2-107. rész:
Akkumulatoros elektromos robotfilinyirdkra vonatkozé kuildnleges kdvetelmények
EN 61558-1:2019 - Transzformétorok, reaktorok, teljesitményblokkok és kombinacidik biztonséga. 1. rész:
Altalanos kévetelmények és vizsgalatok
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- 1. moédositas - Transzformatorok, reaktorok, tapegységek és hasonld
termékek biztonsaga 1 100 V-ig terjedd tapfesziltséghez - 2-16. rész: A kapcsoldiizemd teljesitményre vonatkoz6
egyedi kdvetelmények és vizsgalatok tapok és transzformatorok kapcsoloiizemi tapegységekhez
EN 62841-1:2015 — Hordozhat6 elektromos szerszamok, hordozhaté szerszamok és gépek kertben és gyepben.
Biztonsag. 1. rész: Altalanos el6irasok
EN 61032:2001 — Személyek és berendezések védelme a hazakban. Prébamérék az ellenérzéshez
EN 62233:2008+AC:2008- Mddszerek haztartasi elektromos készulékek elektromagneses mezdinek mérésére
és hasonl6 célokra az emberi expozicio tekintetében
EN 50525-2-21:2011- Elektromos kabelek. Kisfesziiltségii tapkabelek névleges fesziltséggel (Uo/U) 450/750
V-ig. 2-21. rész: Kabelek altalanos alkalmazasokhoz. Rugalmas kabelek halos elasztomer szigeteléssel
EN 60127-1:2006 — Miniatlrr biztositékok. 1. rész: A miniatlrr biztositékok meghatarozasai és a miniatlr
csereelemekre vonatkozo6 altalanos kdvetelmények
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Elektronikus berendezésekben hasznalt fix kondenzéatorok. 14. rész: Koztes
specifikacio. Fix anti-interferencia kondenzatorok a tapegységhez valé csatlakoztatashoz
2014/30/EU iranyelv az elektromagneses Osszeférhetéségrél, 2014/53/EU iranyelv (Romaniaban a 2016.
oktober 5-i 740. szamu hatarozattal alkalmazva):
EN 50665:2017 - Termékszabvany az elektronikus és elektromos berendezések értékeléséhez az
elektromagneses mezéknek (0 Hz — 300 GHz) szembeni emberi expozici6 korlatozaséaval kapcsolatban
EN 50663:2017- Termékszabvany a kis teljesitményi elektromos és elektronikus berendezéseknek az emberi
test elektroméagneses tereknek (10 MHz - 300 GHz) valé kitettségével kapcsolatos alapveté korlatozasoknak
valé megfelel6ségének értékelésére
EN 62311:2008 — Elektromos és elektronikus berendezések értékelése az emberi test elektromagneses
mezd6knek vald kitettségére vonatkozo korlatozasok szerint (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneses kompatibilitas. A haztartasi gépekre, elektromos szerszamokra és
hasonlé késziilékekre vonatkoz6 kovetelmények. 1. rész: Probléma
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EN IEC 55014-2:2021 — Elektromagneses kompatibilitds. A haztartasi gépekre, elektromos szerszamokra és
hasonlé készilékekre vonatkozé kovetelmények. 2. rész: Immunitas. Termékcsalad szabvany
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagneses Osszeférhetéség (EMC) — 3-2. rész: Hatarértékek — A
harmonikus aramkibocsatas hatarértékei (a berendezés bemeneti arama < 16 A fazisonként)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneses Osszeférhetéség (EMC) — 3-3. rész: Hatarértékek — A
feszlltségingadozasok, a feszlltségingadozasok és a villogas korlatozasa nyilvanos kisfesziltségi
taphalézatokban, névleges arammal rendelkezé berendezésekhez < 16 A fazisonként, és amelyekre nem
vonatkoznak csatlakozasi korlatozasok
EN 301 489-1 V2.2.3 — Elektromagneses Osszeférhetéségi (EMC) szabvany radidberendezésekhez és -
szolgaltatasokhoz. 1. rész: K6zos miszaki kévetelmények. Az elektromagneses kompatibilitds harmonizalt
szabvanya
EN 301 489-3 V2.2.1 — Elektromagneses osszeférhetéségi (EMC) szabvany radiéberendezésekhez és -
szolgaltatdsokhoz. 33. rész: Az ultraszéles savi (UWB) eszkdzok egyedi feltételei. A 2014/53/EU iranyelv 3.
cikke (1) bekezdése b) pontjanak alapveté kdvetelményeit tartalmazd harmonizalt szabvany
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagneses Osszeférhetéségi (EMC) szabvany radidberendezésekhez és -
szolgéltatasokhoz 17. rész: Szélessavu adatéatviteli berendezések specialis feltételei. Az elektroméagneses
kompatibilitas harmonizalt szabvanya
2006/42/EK iranyelv - a gépekrdl - a gépek forgalomba hozatalarol
Irny 2014/30/EU - az elektromagneses Osszeférhetéségrél (HG 487/2016 az elektromagneses
Osszeférhetéségrol, frissitve 2019);
2014/35/EU, HG 409/2016 iranyelv — a kisfeszliltségli berendezésekrd|
2014/53/EU iranyelv - a radidberendezések forgalomba hozatalara vonatkozé tagallami jogszabalyok
dsszehangolasarol ( 2016. oktéber 5-i 740. szami HATAROZAT a radiéberendezések forgalomba hozatalarél)
2011/65/EU iranyelv az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben torténd
felhasznélaséara vonatkozé korlatozasokral
A kovetkez6 bejelentett szervezet ellenérizte, hogy ez a termék megfelel a radiéberendezésekrdl szold
2014/53/EU iranyelv alapveté kévetelményeinek:
TUV SUD Danmark a DK-RED002591 i01 szamu jelentés alapjan, kibocsatva 2022.01.08.
Egyéb hasznalt szabvanyok vagy el6irasok:
e SR EN ISO 9001 — Min&ségiranyitasi rendszer
¢ SR EN ISO 14001 — Kdrnyezetiranyitasi Rendszer
e SR ISO 45001:2018 — Munkahelyi egészség- és biztonsagiranyitasi rendszer.
Gyarté marka és neve: ZKT Co. Ltd
Megjegyzés: a miiszaki dokumentacio a gyarté tulajdona.
Pontositas: Ez a nyilatkozat megfelel az eredetinek.
Ervényességi id6: a jovahagyastdl szamitott 10 év.
Kiallitéas helye és idépontja: Craiova, 2023.12.05
A CE-jeldlés alkalmazéisanak éve: 2023
Rendszam: 1524/2023.12.05

Meghatalmazott személy és alairas: Ing. Stroe Marius Catalin
f féigazgatoja
SC RURIS IMPEX SRL

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT EK

Gyértd: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nem. 111, Igazgatasi épulet, Craiova, Dolj, Roméania

Cél. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Meghatalmazott képviselé: Eng. Stroe Marius Catalin — vezérigazgat6

A miszaki dokumentécio felhatalmazottja: Eng. Radoi Alexandru — gyartastervezési igazgaté
A gép leirasa: Robotflinyiro feladata a flinyirasi munka elvégzése.
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A termék sorozatszdma: AASF0100001XXRURRXR800 (ahol az AA a gyartasi év utols6 két szamjegye, az 5. és 6.
karakter a tételszamot, a 7-11. karakterek a termékszamot jelenti)
Termék: Robotfilinyiré
Modell : RURIS RXR800
Motor : elektromos, kefe nélkiili Munkaszélesség : 220 mm
Mért akusztikus teljesitményszint : 62,9 dB(A) Garantalt akusztikus teljesitményszint: 63 dB(A)
Az akusztikus teljesitményszintet a TUV SUD Tanusitvany és Tesztelés tanGsitja a 2. sz. 704032244608-Rev01
2022.10.09-t6l az EN 1SO 3744:2010 eléirasainak megfeleléen
Mi, az SC RURIS IMPEX SRL Craiova gyart6, a HG 1029/2008 - az auték forgalomba hozatalanak feltételeirél sz616
2006/42/EK iranyelv - biztonsagi és védelmi kdvetelmények, EN ISO 12100:2010 - Auték szabvany szerint. . Biztonsag
, 2014/35/EU iranyelv , HG 409/2016 - a kisfeszliltségli berendezésekrdl, 2014/30/EU iranyelv az elektromagneses
osszeférhetbségrél (HG 487/2016 az elektromagneses Gsszeférhet6ségrél, frissitve 2019), 2014/53/EU iranyelv (
alkalmazva Romanidban a radidéberendezések forgalomba hozatalarél sz6l6 , 2016. oktéber 5-i 740. szamu
hatarozattal ), 2011/65/EU iranyelv az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben vald
felhasznalasanak korlatozasarél, az EU 2015 moédositasaval /863 kijelentjik, hogy a termék meghatérozott
szabvanyoknak valé megfeleléségének igazolasara minden lényeges radiés vizsgalat sorozatot elvégeztiink és
kijelentjiik, hogy a termék megfelel a f6bb biztonsagi és védelmi kbévetelményeknek, nem veszélyezteti az életet,
egészséget, munkabiztonsagot, ill. nincs negativ hatasa a kdrnyezetre
Alulirott Stroe Catalin, a gyarté képvisel6je sajat felelosségére kijelenti, hogy a termék megfelel az alabbi
eurdpai szabvanyoknak és iranyelveknek:
EN 3744:2010: Akusztika. Zajforrdsok akusztikus teljesitményszintiének és akusztikus energiaszintjének
meghatarozasa akusztikus nyomas segitségével. Technikai médszerek a tiikr6z6 sik feletti szabad tér kériilményeihez
kozeli koralmények kdzott
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Haztartdsi és hasonlé céla elektromos
készulékek biztonsaga. 2-107. rész: Az akkumulatoros flinyird robotflinyirékra vonatkozé kiilénleges kévetelmények
Egyéb hasznalt szabvanyok vagy eldirasok:
. SR EN ISO 9001 — Min&ségiranyitasi rendszer
. SR EN ISO 14001 — Kornyezetiranyitasi Rendszer
. 1SO 45001:2018 — Munkahelyi egészség- és biztonsagiranyitasi rendszer.
Megjegyzés: a miiszaki dokumentacio a gyarté tulajdona.
Pontositas: Ez a nyilatkozat megfelel az eredetinek.
Ervényességi id6: a jovahagyastol szamitott 10 év.
Kiallitas helye és idépontja: Craiova, 2023.12.05
A CE-jeldlés alkalmazasanak éve: 2023
Rendszém: 1525/2023.12.05

Meghatalmazott személy és alairas: Ing. Stroe Marius Catalin
d Az SC RURIS IMPEX SRL vezérigazgatoja

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT CE

Gyart6: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nem. 111, Igazgatasi épulet, Craiova, Dolj, Roméania

Cél. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Meghatalmazott képviselé: Eng. Stroe Marius Catalin — vezérigazgat6

A miszaki dokumentécio felhatalmazottja: Eng. Radoi Alexandru — gyartastervezési igazgaté

A gép leirasa: Robotflinyiré feladata a flinyirasi munkak elvégzése.

A termék sorozatszdma: AASFO0100001XRURRX1000 (ahol az AA a gyartasi év utols6 két szamjegye, az 5. és 6.

karakter a tételszamot, a 7-11. karakterek a termékszamot jelenti)

Termék: Robotfiinyiré

Modell : RURIS RXR1000 Munkaszélesség : 220 mm

Motor : elektromos, kefe nélkdili Vagasi magassaqg: 25-60 mm
Mi, az SC RURIS IMPEX SRL Craiova gyarté, a HG 1029/2008 - az auték forgalomba hozatalanak feltételeirél szo6lo
2006/42/EK iranyelv - biztonsagi és védelmi kdvetelmények, EN ISO 12100:2010 - Autdk szabvény szerint. . Biztonsag
, 2014/35/EU iranyelv , HG 409/2016- a kisfeszliltségli berendezésekrél, 2014/30/EU iranyelv az elektromégneses
dsszeférhetbségrél (HG 487/2016 az elektromagneses dsszeférhetbségrél, frissitve 2019), 2014/53/EU iranyelv (
alkalmazva Romanidban a radidberendezések forgalomba hozatalarél sz6l6 , 2016. oktéber 5-i 740. szamu
hatérozattal ), 2011/65/EU iranyelv, egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben vald
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felhasznélaséara vonatkoz6 korlatozasokrél, EU mdédositassal 2015/863 , kijelentjik, hogy minden Iényeges radioteszt-
sorozatot elvégeztink annak igazolasara, hogy a termék megfelel a meghatarozott szabvanyoknak, és kijelentjik, hogy
a termék megfelel a f6 biztonsagi és védelmi kbvetelményeknek, nem veszélyezteti az életet, egészséget, munkat
biztonsagos, és nincs negativ hatasa a kdrnyezetre.
Alulirott Stroe Catalin, a gyarto képvisel6je sajat feleldsségére kijelenti, hogy a termék megfelel az alabbi eurdpai
szabvanyoknak és iranyelveknek:
- 2006/42/EK iranyelv — biztonsagi és védelmi kdvetelmények, 2014/35/EU iranyelv a kisfesziltségi
berendezésekre vonatkozoéan:
EN ISO 12100:2011 — Gépbiztonsag. Altalanos tervezési elvek. Kockazatértékelés és kockazatcsokkentés
EN 13857:2008 — Gépek biztonsaga. Biztonsagi tavolsagok, amelyek megakadalyozzak, hogy a felsdé és als6
végtagok veszélyes terlletekre kertljenek
EN 60335-2-29:2004 - Elektromos késziilékek haztartasi és hasonlé célokra. Biztonsag. 2-29. rész: Az
akkumulatortdltékre vonatkozo kulénleges kdvetelmények
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektromos készillékek haztartasi és hasonlo célokra. Biztonsag. 1. rész: Altalanos
eléirasok
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Haztartasi és hasonlo célu elektromos késziilékek biztonsaga. 2-107. rész:
Akkumulatoros elektromos robotfilinyirdkra vonatkozé kildénleges kdvetelmények
EN 61558-1:2019 - Transzformatorok, reaktorok, teljesitményblokkok és kombinacidik biztonsaga. 1. rész:
Altalanos kovetelmények és vizsgalatok
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- 1. moédositas - Transzformatorok, reaktorok, tapegységek és hasonld
termékek biztonsaga 1 100 V-ig terjedd tapfesziltséghez - 2-16. rész: A kapcsoldiizemd teljesitményre vonatkozé
egyedi kdvetelmények és vizsgalatok tapok és transzformatorok kapcsoloiizemi tapegységekhez
EN 62841-1:2015 — Hordozhat6 elektromos szerszamok, hordozhaté szerszamok és gépek kertben és gyepben.
Biztonsag. 1. rész: Altalanos el6irasok
EN 61032:2001 — Személyek és berendezések védelme a hazakban. Prébamérék az ellenérzéshez
EN 62233:2008+AC:2008- Mddszerek haztartasi elektromos készilékek elektromagneses mezdinek mérésére
és hasonl6 célokra az emberi expozicio tekintetében
EN 50525-2-21:2011- Elektromos kabelek. Kisfesziiltségi tapkabelek névleges fesziltséggel (Uo/U) 450/750
V-ig. 2-21. rész: Kabelek altalanos alkalmazasokhoz. Rugalmas kabelek halos elasztomer szigeteléssel
EN 60127-1:2006 — Miniat(r biztositékok. 1. rész: A miniatlir biztositékok meghatarozasai és a miniat(r
csereelemekre vonatkozo6 altaldnos kdvetelmények
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Elektronikus berendezésekben hasznalt fix kondenzéatorok. 14. rész: Koztes
specifikacio. Fix anti-interferencia kondenzatorok a tApegységhez valé csatlakoztatashoz
2014/30/EU irényelv az elektromagneses Osszeférhetéségrél, 2014/53/EU iranyelv (Romaniaban a 2016.
oktober 5-i 740. szadmu hatérozattal alkalmazva):
EN 50665:2017 - Termékszabvany az elektronikus és elektromos berendezések értékeléséhez az
elektromagneses mezdknek (0 Hz — 300 GHz) szembeni emberi expozici6 korlatozaséaval kapcsolatban
EN 50663:2017- Termékszabvany a kis teljesitményi elektromos és elektronikus berendezéseknek az emberi
test elektroméagneses tereknek (10 MHz - 300 GHz) valé kitettségével kapcsolatos alapveté korlatozasoknak
valé megfeleléségének értékelésére
EN 62311:2008 — Elektromos és elektronikus berendezések értékelése az emberi test elektromagneses
mez6knek vald kitettségére vonatkozo korlatozasok szerint (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneses kompatibilitas. A haztartasi gépekre, elektromos szerszamokra és
hasonlé késziilékekre vonatkoz6 kovetelmények. 1. rész: Probléma
EN IEC 55014-2:2021 — Elektromagneses kompatibilitds. A haztartasi gépekre, elektromos szerszamokra és
hasonlé késziilékekre vonatkoz6 kovetelmények. 2. rész: Immunitas. Termékcsalad szabvany
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagneses Osszeférhetéség (EMC) — 3-2. rész: Hatarértékek — A
harmonikus aramkibocsatas hatarértékei (a berendezés bemeneti arama < 16 A fazisonként)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneses Osszeférhetéség (EMC) — 3-3. rész: Hatarértékek — A
feszlltségingadozasok, a feszlltségingadozasok és a villogas korlatozasa nyilvanos kisfesziltségi
taphalézatokban, névleges arammal rendelkezé berendezésekhez < 16 A fazisonként, és amelyekre nem
vonatkoznak csatlakozasi korlatozasok
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EN 301 489-1 V2.2.3 - Elektromagneses 6sszeférhetéségi (EMC) szabvany radiéberendezésekhez és -
szolgaltatasokhoz. 1. rész: Kézos miszaki kévetelmények. Az elektromagneses kompatibilitds harmonizalt
szabvanya
EN 301 489-3 V2.2. 1- Elektromagneses kompatibilitasi (EMC) szabvany radidberendezésekhez és -
szolgéaltatdsokhoz. 33. rész: Az ultraszéles savu (UWB) eszkozok egyedi feltételei. A 2014/53/EU iranyelv 3.
cikke (1) bekezdése b) pontjanak alapvet6 kovetelményeit tartalmazd harmonizalt szabvany
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagneses 0Osszeférhetéségi (EMC) szabvany radidberendezésekhez és -
szolgéltatdsokhoz 17. rész: Szélessavu adatéatviteli berendezések specialis feltételei. Az elektromagneses
kompatibilitas harmonizalt szabvanya
EN 300 328 V2.2.2:2020 - Szélessavu Aatviteli rendszerek. 2,4 GHz-es savban miikod6é adatatviteli
berendezések. Harmonizalt szabvany a radiéspektrumhoz valé hozzaféréshez
EN 303 447 V1.3.1:2022- Rovid tavolsagu eszkodzok (SRD). Harmonizalt szabvany a radiéspektrumhoz valé
hozzaféréshez. Induktiv hurokrendszerek 100 Hz és 148,5 kHz kozotti frekvenciatartomanyban mikddé
robotflinyirékhoz
2006/42/EK iranyelv - a gépekre vonatkozoan - a gépek forgalomba hozatalarol
IrAny 2014/30/EU - az elektromagneses 0Osszeférhetéségrél (HG 487/2016 az elektromagneses
Osszeférhetdségrdl, frissitve 2019);
2014/35/EU, HG 409/2016 iranyelv — a kisfesziltségii berendezésekrél
2014/53/EU iranyelv - a radidberendezések forgalomba hozatalara vonatkozd tagallami jogszabalyok
6sszehangolasarol ( 2016. oktober 5-i 740. szama HATAROZAT a radioberendezések forgalomba hozatalarol)
2011/65/EU iranyelv az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben torténd
felhasznalaséara vonatkoz6 korlatozasokrol
A kovetkezd bejelentett szervezet ellenérizte, hogy ez a termék megfelel a radidberendezésekrdl szold
2014/53/EU iranyelv alapvet6 kévetelményeinek:
TUV SUD Danmark a DK-RED002591 i01 szamu jelentés alapjan, kibocsatva 2022.01.08.
Egyéb hasznalt szabvanyok vagy eléirasok:
e SR EN ISO 9001 — Min&ségiranyitasi rendszer
e SR EN ISO 14001 — Kornyezetiranyitasi Rendszer
e SR ISO 45001:2018 — Munkahelyi egészség- és biztonsagiranyitasi rendszer.
Gyarté marka és neve: ZKT Co. Ltd
Megjegyzés: a miiszaki dokumentacié a gyartoé tulajdona.
Pontositas: Ez a nyilatkozat megfelel az eredetinek.
Ervényességi id6: a jovahagyastdl szamitott 10 év.
Kiallitas helye és id6pontja: Craiova, 2023.12.05
A CE-jeldlés alkalmazaséanak éve: 2023
Regszam: 1526/2023.12.05

Meghatalmazott személy és alairas: Ing. Stroe Marius Catalin
f féigazgatdja
SC RURIS IMPEX SRL

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT EK

Gyart6: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nem. 111, Igazgatasi épulet, Craiova, Dolj, Roméania

Cél. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Meghatalmazott képvisel6: Eng. Stroe Marius Catalin — vezérigazgat6

A miszaki dokumentacio felhatalmazottja: Eng. Radoi Alexandru — gyartastervezési igazgatd

A gép leirdsa: Robotflinyiro feladata a flinyirasi munka elvégzése.

A termék sorozatszdma: AASFO0100001XRURRX1000 (ahol az AA a gyartasi év utols6 két szamjegye, az 5. és 6.
karakter a tételszamot, a 7-11. karakterek a termékszamot jelenti)

Termék: Robotfiinyiré
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Modell : RURIS RXR1000 Munkaszélesség : 220 mm
Motor : elektromos, kefe nélkiili Vagasi magassag: 25-60 mm
Mért akusztikus teljesitményszint : 61,1 dB(A) Garantalt akusztikus teljesitményszint: 63 dB
Az akusztikus teljesitményszintet a TUV SUD Tanusitvany és Tesztelés tanGsitja a 2. sz. 704032244608-Rev01
2022.10.09-t6l az EN 1SO 3744:2010 eléirasainak megfeleléen
Mi, az SC RURIS IMPEX SRL Craiova gyart6, a HG 1029/2008 - az auték forgalomba hozatalanak feltételeirél sz616
2006/42/EK iranyelv - biztonsagi és védelmi kdvetelmények, EN ISO 12100:2010 - Auték szabvany szerint. . Biztonsag
, 2014/35/EU iranyelv , HG 409/2016 - a kisfeszliltségli berendezésekrél, 2014/30/EU iranyelv az elektromagneses
dsszeférhetéségrél (HG 487/2016 az elektroméagneses Osszeférhetéségrdl, frissitve 2019), 2014/53/EU iranyelv (
alkalmazva Romanidban a radidéberendezések forgalomba hozatalarél sz6l6 , 2016. oktéber 5-i 740. szamu
hatarozattal ), 2011/65/EU iranyelv az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben vald
felhasznalasanak korlatozasarél, az EU 2015 moédositasaval /863 kijelentjik, hogy a termék meghatérozott
szabvanyoknak valé megfeleléségének igazolasara minden lényeges radiés vizsgalat sorozatot elvégeztiink és
kijelentjiik, hogy a termék megfelel a f6bb biztonsagi és védelmi kbvetelményeknek, nem veszélyezteti az életet,
egészséget, munkabiztonsagot, ill. nincs negativ hatasa a kdrnyezetre
Alulirott Stroe Catalin, a gyartd képvisel6je sajat felelésségére kijelenti, hogy a termék megfelel az alabbi eurdpai
szabvéanyoknak és iranyelveknek:
EN 3744:2010: Akusztika. Zajforrasok akusztikus teljesitményszintiének és akusztikus energiaszintjének
meghatarozasa akusztikus nyomas segitségével. Technikai médszerek a tiikr6z6 sik feletti szabad tér kériilményeihez
kozeli koralmények kozott
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Haztartdsi és hasonlé célu elektromos
készulékek biztonsaga. 2-107. rész: Az akkumulatoros finyird robotflinyirdkra vonatkozé kiilonleges kdvetelmények
Egyéb hasznalt szabvanyok vagy eldirasok:
. SR EN ISO 9001 — Mingségiranyitasi rendszer
. SR EN ISO 14001 — Kornyezetiranyitasi Rendszer
. 1SO 45001:2018 — Munkahelyi egészség- és biztonsagiranyitasi rendszer.
Megjegyzés: a miiszaki dokumentacié a gyarté tulajdona.
Pontositas: Ez a nyilatkozat megfelel az eredetinek.
Ervényességi id6: a jovahagyastol szamitott 10 év.
Kiallitas helye és idépontja: Craiova, 2023.12.05
A CE-jeldlés alkalmazasanak éve: 2023
Rendszam: 1527/2023.12.05
Meghatalmazott személy és alairas: Ing. Stroe Marius Catalin
] Az SC RURIS IMPEX SRL vezérigazgattja
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1. INTRODUCTION
Cher client!

Merci pour votre décision d'acheter un produit RURIS et pour votre confiance en notre entreprise ! RURIS est
présente sur le marché depuis 1993 et est devenue pendant tout ce temps une marque forte, qui a bati sa
réputation en tenant ses promesses, mais aussi par des investissements continus visant & aider les clients avec
des solutions fiables, efficaces et de qualité.

Nous sommes convaincus que vous apprécierez notre produit et profiterez longtemps de ses performances.
RURIS ne propose pas seulement des machines a ses clients, mais des solutions complétes. Un élément
important dans la relation avec le client est le conseil avant et aprés la vente, car les clients de RURIS ont & leur
disposition tout un réseau de magasins et de points de service partenaires.

Pour profiter du produit acheté, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation. En suivant les instructions,
vous aurez la garantie d'une longue utilisation.

La société RURIS travaille continuellement au développement de ses produits et se réserve donc le droit de
modifier, entre autres, leur forme, leur apparence et leurs performances, sans avoir l'obligation de le
communiquer au préalable.

Merci encore d'avoir choisi les produits RURIS !
Informations et assistance client :

Téléphone : 0351.820.105
e-mail : info@ruris.ro

2. CONSIGNES DE SECURITE
2.1. AVERTISSEMENTS SUR LA MACHINE

Gardez une distance de
sécurité avec le robot
pendant le fonctionnement

Avertissement! Danger!

Gardez les mains et les

Arrétez le robot avant de
le soulever lors des
opérations de
maintenance.

pieds éloignés des lames
en rotation. Ne placez
jamais vos mains ou vos
pieds & proximité ou sous le
robot.

Assurez-vous que
I'interrupteur principal est
en position « OFF » avant

d'effectuer toute inspection
et/ou maintenance.

Lisez le manuel.

Prudent! Ne versez pas
d'eau sur le robot

Ne montez pas sur le robot.

Prudent! Ne pas laver
sous le robot avec un jet
d'eau.

2.2. AVERTISSEMENTS
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Lisez le manuel d’instructions avant utilisation. Conservez-le pour référence future.

éducation

un. Lisez attentivement les instructions. Familiarisez-vous avec les commandes du robot.

b. Ne laissez pas des personnes non familiarisées avec ces instructions ou des enfants utiliser le robot.

c. L'opérateur ou l'utilisateur est responsable des accidents ou des dangers causés a d'autres personnes ou a
leurs biens.

Entrainement

un. Assurez-vous que l'installation du systeme de délimitation automatique du périmetre est effectuée
correctement selon les instructions.

b. Vérifiez périodiquement la zone ou I'appareil est utilisé et retirez toutes les pierres, batons, fils et autres
corps étrangers.

c. Vérifiez périodiqguement les lames, les vis des lames et I'ensemble de coupe pour déceler toute usure ou
tout dommage. Remplacez les lames et les vis usées ou endommagées par jeux pour maintenir I'équilibre.
Utiliser

un. Ne placez pas les mains ou les pieds a proximité ou sous les piéces rotatives du robot.

b. Ne soulevez pas et ne transportez pas le robot lorsque le moteur tourne.

c. Eteignez le robot a partir du bouton d'alimentation :

- Avant de retirer un blocage ;

- Avant de vérifier, nettoyer ou travailler sur le robot.

Ne laissez pas le robot sans surveillance si vous savez gu'il y a des animaux, des enfants ou des personnes a
proximité.

De plus, lors de I'utilisation du robot :

a) Tondre la pelouse a la lumiére du jour ou sous un bon éclairage artificiel.

b) Evitez d'utiliser le robot sur de I'herbe mouillée.

c) N'utilisez pas le robot lorsque vous étes pieds nus ou que vous portez des sandales ouvertes. Portez
toujours des chaussures de sécurité et des pantalons longs.

d) Soyez extrémement prudent lorsque vous tournez la machine vers vous.

e) Démarrez toujours le robot comme indiqué avec vos pieds éloignés de la ou des lames.

Entretien et stockage

un. Gardez tous les écrous, boulons et vis bien serrés pour garantir un fonctionnement correct et sir de la
machine.

b. Pour plus de sécurité, remplacez les pieces usées ou endommagées.

c. Assurez-vous d'utiliser des piéces d'origine lors du remplacement de celles endommagées.

d. Assurez-vous que la batterie est chargée a l'aide du chargeur approprié recommandé par le fabricant. Une
mauvaise utilisation du chargeur peut entrainer un choc électrique, une surchauffe ou une fuite de liquide
corrosif de la batterie.

e. En cas de fuite d'électrolyte, rincer a I'eau/agent neutralisant, consulter un médecin en cas de contact avec
les yeux, etc.

F. L'entretien du robot sera effectué conformément aux instructions du fabricant.

g. N'ouvrez pas et n'endommagez pas la batterie.

h. Assurez-vous que la batterie est chargée a I'aide du chargeur approprié recommandé par le fabricant. Une
utilisation inappropriée peut entrainer un choc électrique, une surchauffe ou une fuite de liquide corrosif de la
batterie.

Entretien et instructions particuliéres

1. Eteignez toujours l'interrupteur principal du robot avant de dégager les blocages, de vérifier et de nettoyer la
machine ou avant de remplacer la lame de coupe. N'essayez jamais de réparer ou de régler le robot pendant
qu'il est en fonctionnement.

2. En cas de vibration anormale, arrétez le robot et vérifiez si les lames sont endommagées. Remplacez les
lames usées ou endommagées pour maintenir I'équilibre. Si la vibration persiste, contactez un service RURIS
agréé.

3. Utilisez des gants de protection lors de l'inspection ou de I'entretien de la lame.

4. N'effectuez pas d'entretien pieds nus ou en portant des sandales ouvertes. Portez toujours des chaussures
de travail adaptées et des pantalons longs ;

5. Remplacez les pieces usées ou endommagées pour votre sécurité.
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6. Utilisez uniquement des équipements et accessoires d'origine. Il n'est pas permis de modifier la conception
originale du robot. Toutes les modifications sont effectuées a vos propres risques et annuleront la garantie.

7. Maintenez tous les écrous et boulons serrés pour garantir que le robot fonctionne en toute sécurité.

8. Attention ! En cas de risque de choc électrique, débranchez le cable périphérique de la station de recharge
et débranchez la fiche de la source d'alimentation.

Consignes de sécurité du chargeur

1. La prise doit étre installée a proximité de I'équipement et doit étre facilement accessible.

2. Le cable externe de cet appareil ne peut pas étre remplaceé ; si le cable est endommagé, I'appareil doit étre
completement remplacé.

4. N'ouvrez pas le boitier du chargeur. Pour des raisons de sécurité, seul le personnel de service qualifié est
autorisé a ouvrir tout équipement.

5. Protégez I'équipement de I'humidité.

6. Débranchez I'équipement de la source d'alimentation avant de le nettoyer. Utilisez un chiffon humide.

7. L'équipement doit étre placé sur une surface stable.

8. Si le chargeur n'est pas utilisé pendant une longue période, débranchez-le de la source d'alimentation.

9. Si l'une des situations suivantes se produit, I'équipement doit étre vérifié par un personnel de service
qualifié :

- La fiche est endommagée.

- Du liquide a pénétré dans I'équipement.

- Le chargeur a été exposé a I'humidité.

- Le chargeur est tombé et/ou est endommagé.

- Le chargeur présente des signes évidents de casse.

- Le chargeur ne fonctionne pas bien ou vous ne parvenez pas a le faire fonctionner conformément a ce
manuel.

dix. Ne connectez pas un cordon d’alimentation endommagé a la source d’alimentation. Ne touchez pas un
cordon d'alimentation endommageé lorsqu'il est connecté a la source d'alimentation.

Consignes de sécurité spéciales pour les appareils alimentés par batterie :

1. Assurez-vous gue le robot est éteint avant d'insérer la batterie rechargeable. L'insertion d'une batterie dans
un outil électrique allumé peut provoquer des accidents.

2. Débranchez le chargeur avant de le nettoyer.

3. N'exposez pas la batterie a la lumiére directe du soleil pendant de longues périodes et ne la placez pas sur
un radiateur. La chaleur endommage la batterie et il existe un risque d'explosion. Si la batterie est chaude,
laissez-la refroidir avant de la charger. N'ouvrez pas la batterie et évitez tout dommage mécanique.

2.3. LES CARACTERISTIQUES DE SECURITE DU ROBOT

1. Dispositif antivol/désactivation

La fonction antivol/désactivation de I'appareil empéchera quiconque d'utiliser le robot a moins d'avoir le code.
Vous serez invité a saisir un code a quatre chiffres de votre choix a utiliser comme code de sécurité personnel.
3. Capteur de levage

Si le robot tondeuse est soulevé du sol, la lame cessera de tourner.

4. Capteur d'inclinaison

Si le robot tondeuse est incliné, la lame s'arrétera immédiatement.

5. Capteur d'obstacles

Le robot tondeuse détecte les obstacles sur son chemin pendant son fonctionnement. Si le robot tondeuse entre
en collision avec un obstacle, il s'arrétera et tournera dans une autre direction.

6. Capteur de pluie

Le robot tondeuse est équipé d'un capteur de pluie et cessera de fonctionner.

7. Bouton d'arrét d'urgence

Appuyer sur le bouton STOP arrétera immédiatement le robot et la lame.

8. Batterie scellée

La batterie qui alimente le robot est complétement scellée.

9. Station de base et cable périphérique

Le robot ne peut pas fonctionner sans qu'un cable périphérique soit installé et activé via la station de base. Si
le cable n'est pas connecté correctement ou est endommagé, le robot cessera de fonctionner.
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2.4. PROTECTION CONTRE LES TRANSECTS

Ne placez pas la station de recharge sous de grands arbres.
Lors de la foudre, débranchez la borne de recharge et débranchez si possible le cable périphérique.
Important:
N'utilisez pas le robot dans des conditions météorologiques défavorables (pluie, éclair).

3. DONNEES TECHNIQUES

Modeéle RXR800 RXR1000

Type de moteur Moteur etl)eaclzggque sans Moteur électrique sans balais
;l(')ennsmn de la batterie Li- 20V 20V

C‘a_pacne de la batterie 2AN 4 Ah

Li-ion

Type de connexion - Bluetooth, Wi-Fi
Temps de chargement 45 minutes 120 minutes

Temps de travail 40 minutes 70 minutes

La vitesse du moteur 3100 tr/min 3100 tr/min

Largeur de coupe

180 millimétres

220 millimetres

Hauteur de coupe

25mm-60mm

25mm-60mm

Type de lame

Disque a 3 bords

Disque a 3 bords

Angle de montée

) 25° 25°
maximum
Pleine vitesse 0,4 m/s 0,4 m/s
Superficie maximale 800 m2 1000 m?
Poids net avec 8,88 kg 9,32 kg

accessoires

Spécifications radio

Appareil a courte portée
(SRD), caractéristiques :
spectre de
fonctionnement/puissance
RMI

100 Hz-148,5 kHz ;
50dBA/m a 10 m

Appatreil a courte portée (SRD),
caractéristiques : spectre de
fonctionnement/puissance RMI

100 Hz-148,5 kHz ; 50dBA/m a 10 m
Bluetooth V4.2 - spécification BLE,
adaptatif

Spectre de
fonctionnement/puissance : 2 400
MHz-2 483,5 MHz / 7 dm

Wilan : spécification 802.11b/g/n -
Spécification adaptative

Spectre de
fonctionnement/puissance

2 400 MHz- 2 483,5 MHz/ 17,5 dBm

Garantie

24mois

24mois

Le robot est adapté a une hauteur d'herbe maximale de 60 mm. Dans les herbes plus hautes, le robot peut
s'arréter. Coupez la pelouse a moins de 60 mm a l'aide d'une tondeuse a gazon.

La batterie du robot bénéficie de la fonction « a UP-Innovation RURIS ». Cette fonction aide la batterie
lorsqu'elle atteint le seuil critique de décharge. Ruris ainventé un systéme de cellules a l'intérieur de la
batterie, grace auquel la batterie peut étre rechargée aprés une longue période de décharge. Ainsi, les
utilisateurs de RURIS peuvent profiter de la fiabilité et de I'innovation de RURIS. Aprés stockage, la
recharge est recommandée a un intervalle de 6 mois a 1 an
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4. APERCU DE LA MACHINE

Vis a 34 lames

RURIS

1- Couvercle du panneau de
commande

2-Bouton de réglage de la
hauteur

3-Le bouton START
4-Bouton ACCUEIL
5-Bouton Retour

6-Le bouton fléché
Bouton 7-OK

8-Poignée de transport
Bouton 9-Stop
10-affichage numérique
11-Cable de délimitation
12- Clous de fixation (pour
borne de recharge)
13-Clou de fixation (pour
cable périphérique)
14-Adaptateur secteur
15-Prise d'alimentation
16-Charger la feuille
17-Borne de recharge
18-Pare-chocs de station de
chargement

19 vis

20 lames

Base de 21 stations
22-Unité de chargement
23-Gardes

24-Bague

25-Fiche de connexion du
chargeur

26-Contact +

27-Contact -

28 LED

29-Canal cablé

30-Prise de charge
31-Indicateur de
fonctionnement
32-Compartiment a piles
33-Batterie
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| C 14

10-15 mm

Les images sont informatives, le fournisseur se réserve le droit d'apporter des modifications
structurelles et fonctionnelles a la machine présentée dans ce manuel.

5. INSTALLATION

Démarrage initial

Trouvez d’abord le meilleur emplacement pour votre borne de recharge, pensez a la prise extérieure la plus
proche, car la borne doit y étre connectée. Assurez-vous que le sol sur lequel vous placez la borne de
recharge est plat, sec, exempt de champs magnétiques et exempt d'obstacles devant.

Vérifiez régulierement la pelouse et retirez les pierres, branches, fils et objets qui pourraient endommager le
robot et ses lames.

Assemblage et positionnement de la borne de recharge

1. Branchez I'unité de charge (22) sur la plaque de base (21) de la station de charge.

2. Appuyez sur l'unité de chargement (22) pour qu'elle soit fermement en place dans la plaque de base.

3. Fixez l'unité de chargement (22) a la plaque de base (21) a 'aide des quatre vis fournies (19).

Placez la station de charge (17) sur une surface plane a proximité d'une prise.

La station de recharge doit disposer d'un espace d'au moins 2 m devant pour que le robot tondeuse puisse
revenir sans probléme a la station de base. Il doit également y avoir une distance d'au moins 1 m entre
I'extrémité arriere et le coin du périmetre.

Apres avoir placé et connecté le cable périphérique, vous devez sécuriser la station de recharge.
Assurez-vous que la station de recharge (17) est positionnée a une distance appropriée des étangs, des
piscines et des marches. Nous recommandons d'installer un couvercle pour la station de charge (17) afin de la
protéger des dommages causés par les intempéries.

Installation de céble périphérique

Avant de démarrer le robot, le cable périphérique (11) doit étre installé autour de la zone de pelouse a couvrir
par le robot :

1.Marquez la zone de pelouse avec les crochets (13).

2. Enterrez le cable périphérique (11) dans le sol (profondeur max. 5 cm). Pendant son travail, le robot franchit
le cable périphérique d'environ 20 a 30 cm avant de se retourner et de chercher un nouveau chemin. Installez
correctement le cable périphérique pour éviter que le robot ne heurte des objets étrangers et ne 'endommage.
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3. Pour la premiére installation, nous vous recommandons de marquer le cable périphérique (11) avec les
crochets (13) au cas ou des corrections ultérieures devraient étre apportées. La pelouse doit étre délimitée
comme un seul espace clos (fig. 1).

4. Les cables périphériques paralléles (11) installés a une distance d'au moins 10 cm sont identifiés comme
obstacle par le robot et sont évités (fig 2). Si les cables périphériques sont installés a une distance inférieure a
5 mm, ils ne sont pas détectés par le robot et celui-ci passe dessus.

5. Evitez de créer des coins a 90°. Divisez-les plutét en deux angles de 45° (fig 3).

6.Les capteurs du robot sont congus pour détecter et éviter les obstacles fixes et solides (murs, salon de
jardin, etc.) de taille supérieure @ 100 mm. Protégez les obstacles sensibles (par exemple les parterres de
fleurs) sur la pelouse avec le cable périphérique (11).

7. La distance entre 2 obstacles doit étre d'au moins 1 m (fig. 2).

8. Assurez-vous que le cable périphérique (11) ne se croise en aucun point. Cela pourrait entrainer un
dysfonctionnement ou un dysfonctionnement du robot.

Des arbres

Le robot détecte les arbres comme un obstacle normal. Cependant, des racines saillantes peuvent
endommager le dessous/les lattes (20). Nous recommandons d'utiliser également le cable périphérique (11)
pour délimiter les arbres.

ROCHERS

Retirez les petites pierres (moins de 100 mm) de la pelouse. lls peuvent endommager le robot et les lames
(20). Le robot détecte les pierres (supérieures a 100 mm) comme des obstacles normaux. Nous
recommandons également d'utiliser le cable périphérique (11) pour délimiter les rochers.

Pentes/bosses

Le robot peut fonctionner sur des pentes/bosses allant jusqu'a max. 25° (47%). A une distance de 1 m du
cable périphérique, la pente ne doit pas dépasser 5,7° (10 %). Assurez-vous qu'une distance d'au moins 30
cm est maintenue entre le cable périphérique (11) et un obstacle sur une pente en haut et d'au moins 40 cm
en bas.

Etangs/piscines

Les étangs et les piscines doivent étre bordés par un cable périphérique (11) lorsque cela est possible ou
congus de maniéere a ce que le robot ne puisse pas entrer dans I'eau. Cela peut sérieusement endommager
ses composants électronigues.

Allées/routes

Le robot peut facilement traverser les allées et les routes au niveau du sol. S'il existe des différences de
hauteur entre la pelouse et le chemin/la route, limitez le chemin/la route avec une distance de sécurité d'env.
40 cm.

Passages étroits

Les passages étroits dans la zone délimitée de la pelouse doivent avoir au moins 1,2 m de large et pas plus
de 8 m de long (fig. 4). La largeur de 1,2 m fait référence a la distance entre les cables périphériques. Le robot
dépasse le cable périphérique de 0,2 m, des deux cbtés, lors de la tonte de la pelouse.

Connecter la station de recharge a I'adaptateur secteur

1. Connectez l'adaptateur secteur (14) a la station de charge (17) via la fiche de charge (16) et la prise de
charge (25).

2. Vissez la douille (24) autour du joint pour le protéger de I'humidité.

Raccordement du cable périphérique ala borne de recharge

1. Retirez l'isolation du cable périphérique d'env. 10-15 mm, aux deux extrémités (11).

2. Pliez le couvercle (23) vers le haut.

3. Connectez I'extrémité du cable périphérique (11), qui va devant la station et entoure la pelouse, a la prise
marquée « - ».

4. Passez l'autre extrémité du cable périphérique (11) dans la rainure située sous la station de charge (17).
5. Connectez cette extrémité du fil & la prise marquée +.

6. Connectez la fiche (15) a la source d'alimentation.

7. Vérifiez la LED de la station de charge. Si la LED s'allume en vert, le cable périphérique (11) est
correctement connecté a la station de charge (17).

Fixation de la borne de recharge

Fixez la station de charge et le pare-chocs (18) avec les clous de fixation (12). Le pare-chocs de la station de
recharge (18) se fixe sur le c6té de la station , a I'extérieur de la zone de gazon restreinte. L'indicateur de
portée de fonctionnement (31) sur la station de charge doit étre situé dans la zone de gazon réglementée.
Insertion/remplacement de la batterie
Avant de remplacer la batterie, éteignez le robot et attendez que les lames s'arrétent.
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Il existe un risque de blessure. Il existe un risque de blessure di a une fuite de liquide de batterie si la batterie
est endommagée ! En cas de contact avec les yeux ou la peau, rincer les zones touchées avec de I'eau ou un
agent neutralisant et consulter un médecin.
1. Retournez le robot.
2. Ouvrez le compartiment des piles en retirant les 4 vis situées au bas du robot.
3. Si nécessaire, retirez la batterie déchargée.
4. Insérez la batterie.
5. Refermez le compartiment a piles (32).
6. MISE EN SERVICE

6.1 DEMARRAGE INITIAL

Démarrage du robot

1. Maintenez enfoncé le bouton START (3) pendant env. 3 secondes jusqu'a ce que I'affichage (10) s'allume.
2. Définissez la langue souhaitée. Sélectionnez la langue souhaitée a l'aide des touches fléchées (6) et
confirmez la sélection avec la touche OK (7).

3. Réglez la date et I'heure avec les boutons fléchés (6). Confirmez la sélection avec le bouton OK (7). Le
réglage correct de la date et de I'heure est nécessaire pour garantir le bon fonctionnement des paramétres de
durée de fonctionnement.

4. Saisissez le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine « 1111 »).

Modifiez le mot de passe défini en usine aprés le premier démarrage.

5. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal. Le robot est maintenant en mode veille.
Paramétres de langue

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

2. Déverrouillez I'écran (10) en saisissant le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

4. Utilisez les boutons fléchés (6) pour sélectionner le menu "Parametres".

5. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7)

6. Utilisez les boutons fléchés (6) pour sélectionner « Langue »

7
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. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7)

. Utilisez les boutons fléchés (6) pour sélectionner la langue souhaitée
. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7)

0.Retournez au menu principal avec le bouton retour (5).

6.2 DEMARRAGE ET ARRET

Démarrage du robot

1. Maintenez enfoncé le bouton START (3) pendant env. 3 secondes jusqu'a ce que l'affichage (10) s'allume.
2. Saisissez le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine « 1111 »).

3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal. Le robot est maintenant en mode veille. Si le
robot est en mode veille ou en charge, appuyez une fois sur le bouton START (3) pour commencer a tondre.
Le robot ne démarrera que lorsque le couvercle (1) sera fermé.

Si vous avez saisi un mauvais code PIN. Attendez environ 3 secondes ou appuyez sur le bouton OK (7)
pour pouvoir saisir a nouveau le code PIN. Si vous saisissez un code PIN incorrect trois fois de suite, I'écran
est verrouillé pendant 15 secondes. Pour chaque code PIN incorrect supplémentaire, le temps de blocage est
doublé. Arréter le robot

1. Appuyez et maintenez enfoncé le bouton START (3) pendant environ 3 secondes.

Le robot s'arréte si :

. Le bouton STOP (9) est enfoncé

. Le bouton START (3) est enfoncé pendant 3 secondes

. Le couvercle (1) est soulevé

. Le robot perd le signal du cable périphérique et ne peut pas le retrouver au bout de 5 minutes.

. Franchissez la ligne de démarcation.

. Se retrouve coincé entre des obstacles et a besoin de plus de 10 secondes pour trouver une issue.

. Il est surélevé

~NOoO O~ WNE

6.3 TONTE DE LA PELOUSE

1.0uvrez le couvercle (1).
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2. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

Lorsque le robot est dans la station de charge et en train de charger :

3. Appuyez une fois sur le bouton DEMARRER (3).

- si le niveau de charge de la batterie est supérieur a 70%, I'afficheur indique « Fermez le couvercle pour
démarrer ». Fermez le couvercle (1) et le robot commencera automatiquement a tondre la pelouse.

- sile niveau de charge de la batterie est inférieur a 70%, I'écran affiche « Batterie faible » au bout de 2
secondes. Le robot se charge jusqu'a ce gque le niveau de la batterie atteigne 90 %, puis commence a tondre
automatiquement.

Lorsque le robot est en mode veille :

3. Appuyez une fois sur le bouton DEMARRER (3).

- sile niveau de charge de la batterie est supérieur a 30%, I'afficheur indique « Fermez le couvercle pour
démarrer ». Fermez le couvercle (1) et le robot commencera automatiquement a tondre la pelouse.

- sile niveau de charge de la batterie est inférieur a 30%, I'écran affiche « Batterie faible » au bout de 2
secondes. Le robot se dirige vers la station de recharge.

En fonction de la nature de I'herbe (hauteur, épaisseur), le robot ajuste sa vitesse de tonte pour garantir un
bon résultat.

Retour ala borne de recharge

Lorsque le robot est en mode veille, maintenez enfoncé le bouton HOME (4) pendant environ 3 secondes.
L'écran (10) indigue « Fermez le couvercle pour démarrer ». Fermez le couvercle (1) et le robot se dirige vers
la station de charge. Ensuite, il commence a charger.

Paramétres du robot

Le robot dispose des options de configuration suivantes que vous pouvez effectuer via le panneau de
commande si vous souhaitez modifier les parametres d'usine.

Bouton sur le Numéro pour
panneau de Nom saisir le code Les fonctions
commande PIN
Appuyez sur le bouton lorsque le robot est en
Bouton . . S :
; 1 mode veille pour le faire revenir a la station de
Accueil (4)
L ] recharge
Déplace la sélection/le curseur vers le haut
' Bouton 5 dans l'interface du menu
fléché(6) Augmente le nombre lors du réglage des
parametres
Déplace la sélection/le curseur vers le bas
Bouton 3 dans l'interface du menu
fléché(6) Diminuer le nombre lors du réglage des
parametres

Confirmez les paramétres
Appelle l'interface de saisie du code PIN
Bouton apres la fin d'une condition d'erreur
OK(7) Appeler le menu suivant
Confirmez pour passer du menu principal au
niveau de menu suivant

b bouton Retour au menu précédent
retour(5)

O

P

Annuler la fonction suivante

Explication des messages qui peuvent apparaitre a I'écran

Message sur le panneau de Explication/Solution corrective

commande

Attendre Le robot est en mode veille, il n'y a aucun message d'erreur
Saisir le code PIN Il demande le code PIN

Mise en charge Le robot est en train de charger

Fauchage Le robot tond I'herbe

11
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Tonte automatigue

Le robot tond I'herbe automatiguement

Lieu de mode

Le robot tond une zone définie

Tonte en point fixe terminée

Le détourage en "mode spot" est terminé

De retour

Le robot retourne a la station de recharge

En pause

Le robot est entré en mode « pause » en :
- en appuyant sur le bouton STOP
- en appuyant sur le bouton "Pause" dans I'APP

Arrét d'urgence

Le bouton STOP (9) a été enfoncé.

Mise a jour

Effectuer/en cours le firmware requis

Batterie faible, chargez pour
travailler

Le niveau de charge de la batterie est faible. La batterie doit étre
chargée au minimum a 70% pour une tonte automatique et a 30%
pour une tonte a point fixe (mode spot)

Il pleut maintenant, je reviens

Le capteur de pluie a été activé

Fermez le couvercle pour
commencer

Fermez le couvercle pour commencer

Chargement au travail suspendu

La charge a été interrompue (par exemple manuellement ou en
raison d'une panne de courant)

Travail interrompu, veuillez

La coupe automatique a été interrompue (par exemple, le bouton

réessayer STOP (9) a été enfoncé, le couvercle (1) a été ouvert)
Placez-le a l'intérieur de la limite et | Demandé de placer le robot a l'intérieur du périmétre délimité par le
réessayez cable.

Continue de travailler?

Appuyez sur le bouton OK (7) pour continuer a travailler ou appuyez
sur le bouton retour (5)

Heure mal réglée

Heure mal réglée

Chargement au travail suspendu

Le téléchargement a été interrompu

Fermez le couvercle pour
commencer

Fermez le couvercle (1)

Les travaux en cours ont été
arrétés

La tonte de la pelouse a été arrétée

Tension de batterie faible

Batterie faible, chargez pour
fonctionner

Tension batterie faible, Retour a la
station

Le niveau de charge de la batterie est faible. La batterie doit étre
chargée au minimum a 70% pour une tonte automatique et a 30%
pour une tonte a point fixe (mode spot)

Placez le robot dans la station de recharge

Attendez la fin du processus de téléchargement

Le robot retourne tout seul a la borne de recharge

Pas de boucle unique

Pas de signal, veuillez d'abord
configurer la boucle

Signal de boucle perdu

Vérifier la bonne installation du cable périphérique et corriger si
nécessaire, placer le robot a l'intérieur du périmetre et le redémarrer

La tondeuse était verrouillée ! en
attendant...

Attendez que le processus en cours soit terminé

Mauvaise épingle, veuillez
réessayer.

Saisissez a nouveau votre code PIN

Placez-le a l'intérieur de la limite et
réessayez

Tondeuse a I'extérieur

Placez le robot a I'intérieur du périmétre et redémarrez-le

Veuillez redémarrer pour lancer la
mise & jour du firmware

Travail interrompu, veuillez
réessayer

Redémarrez le robot

Capteur de pluie activé

Le capteur de pluie est activé

Tondeuse a la gare

Le robot est a la gare

La tondeuse n'est pas a la station

Le robot n'est pas dans la station. Si nécessaire, mettez-le dans la
station

Appuyez sur la touche "START"
pour démarrer

Appuyez sur le bouton DEMARRER (3)

12




FR

RURIS

Durée au moins 30 minutes

Indication du temps requis

Recherche de signal...

Recherche de signal...

Copier le fichier, veuillez patienter

Veuillez attendre le processus de copie

S'il vous plait, éteignez-le

Eteignez le robot

Couper le calage du moteur

Calage du moteur gauche

Veérifier et retirer les objets bloquant les lames ; Vérifiez I'état des

lames; Si nécessaire, contactez un service RURIS agréé

Veuillez remplacer la batterie

Batterie anormale

Batterie endommagée

Remplacer la batterie du robot

Température de la batterie trop
basse (décharge)

Annuler le processus de téléchargement

Tension de la batterie élevée

La tension de la batterie est élevée

Batterie haute température

La batterie a une température élevée

Courant de charge élevé

Annulez le processus de charge, vérifiez le courant d'entrée

Tension de charge élevée

Annulez le processus de charge, vérifiez la tension d'entrée

Haute température

Annuler le processus de téléchargement

Tondeuse levée

Le robot est décollé du sol

Tondeuse renversée

Le robot s'est renversé

Tondeuse coincée

Nettoyez le robot et redémarrez-le

Tondeuse inclinée

Placez le robot a la verticale et redémarrez-le

Moteur surchauffé

Eteignez le robot et laissez-le refroidir

Erreur de moteur
Déconnexion du capteur Em
Panne du capteur a effet Hall
Erreur matérielle
Chargement anormal

Charge anormale

Erreur de décharge de la batterie
Erreur de I'unité de mesure
inertielle (IMU)

Moteur débranché

Erreur de hall moteur
Surintensité du moteur

Le moteur cale

Calage du moteur droit
Panne du capteur de pluie
Panne du capteur de boucle

Contacter un service RURIS agréé

Mode Spot/Mode de tonte ponctuelle fixe

Cette fonction permet de tondre la pelouse lorsqu'elle contient par exemple du mobilier de jardin ou des
équipements d'aire de jeux.

1. Placez le robot sur la zone ou vous souhaitez tondre la pelouse.

2. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

3. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

4. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

5. Sélectionnez le « Mode Spot » avec les touches fléchées ( 6). L'écran affiche « Fermez le capot pour
démarrer ».

6. Fermez le capot (1) et le robot commence a tondre avec le point fixe.

Le robot tond dans le sens inverse des aiguilles d'une montre et passe en « Tonte automatisée » aprés un
rayon de tonte de 1 m ou 3,5 minutes de tonte. Si le robot rencontre un obstacle, il s'arréte, I'afficheur indique
que la tonte est arrétée et le robot passe en mode veille. Lorsque le robot touche le cable périphérique (11), il
continue de tondre dans le sens de spirale opposé.

Si le robot se trouve a I'extérieur du cable périphérique (11) ou sur la station de charge et que vous
sélectionnez « Mode Spot », I'écran affiche « Placer a l'intérieur du périmétre et réessayer ». Placez le robot &
I'intérieur du cable périphérique (11) a c6té de la station de charge et redémarrez le « Mode Spot ».
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Si le niveau de charge de la batterie est inférieur a 30 %, I'écran affiche « Tension de batterie faible » apres 2
secondes. Chargez le robot avant de commencer a tondre.

Régler la date et I'heure

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Parametres ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Date et heure ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Modifiez la date et I'heure avec les boutons fléchés (6). Les positions initiales peuvent étre modifiées a
l'aide du bouton OK (7). Le réglage correct de la date et de I'heure est nécessaire pour garantir le bon
fonctionnement des parameétres de durée de fonctionnement.

Réglage du capteur de pluie

N'utilisez jamais le robot pendant des orages et veillez a débrancher la station de charge du secteur. Si le
capteur de pluie est allumé, le robot retourne a la station de charge lorsqu'il pleut.

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Réglage ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Mode pluie ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Pour désactiver le capteur de pluie, sélectionnez « Désactiver » et confirmez la sélection avec le bouton OK
@).

Pour activer le capteur de pluie, sélectionnez « Activer » et confirmez la sélection avec le bouton OK (7).
Sélectionnez une heure en minutes a laquelle le robot doit recommencer a fonctionner apres la pluie.
Confirmez chaque sélection avec le bouton OK (7).

9. Revenez au menu principal a I'aide du bouton retour (5)

Il n'est pas recommandé d'utiliser le robot sous la pluie. Le robot tondeuse peut couper de I'herbe mouillée, mais
I'nerbe mouillée s'accumulera sur le disque de coupe et les roues, ce qui signifie qu'un nettoyage fréquent de la
machine est nécessaire.

Réglage des horaires de fonctionnement .

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

. Déverrovillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "11117).

. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Réglage ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Temps de travail ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Sélectionnez la durée de fonctionnement souhaitée a l'aide des touches fléchées. Réglez la durée de
fonctionnement en heures/jour.

9. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

10. Revenez au menu principal a l'aide du bouton (5).

Lorsque la durée de fonctionnement journaliére réglée est atteinte, le robot retourne a la station de charge.

ONOOTDWNPEP
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Connexion du robot via Wi-fi (pour le modéle RXR1000).

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

. Déverrovillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111).

. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Parametres ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Définir le WiFi ».

. Utilisez votre smartphone pour vous connecter au robot via l'application Tuya Smart.
Changer votre code PIN.

1. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

2. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "11117).
3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

4. Utilisez les boutons fléchés (6] pour sélectionner « Paramétres ».
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5. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

6. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Modifier le code PIN ».

7. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

8. Saisissez votre ancien code PIN a 4 chiffres. Si vous avez mal saisi le code PIN, utilisez le bouton retour (5)
pour revenir a la saisie du code PIN.

9. Saisissez un nouveau code PIN.

10.Confirmez le nouveau code PIN en le saisissant a nouveau. Si vous avez saisi un code PIN incorrect,
revenez a la saisie du code PIN avec le bouton retour (5) et répétez les étapes 8 et 9.

11. Apres avoir madifié le code PIN, le message « Succes ! » apparaitra a I'écran. Revenez au menu principal
avec le bouton retour (5).

Définir/supprimer un programme

Etablir un calendrier de tonte du gazon

1. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

2. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111).

3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

4 . Utilisez les boutons fléchés (6) pour sélectionner « Planification ».

5. Sélectionnez le jour que vous souhaitez régler (lundi, mardi, mercredi, jeudi, vendredi, samedi, dimanche) a
l'aide des touches fléchées (6).

6. Appuyez sur le bouton OK pour régler le jour.

7. Sélectionnez I'heure de début et de fin du travail a l'aide des touches fléchées (6).

Deux périodes par jour peuvent étre définies.

8. Appuyez sur le bouton OK (7) pour confirmer et la sélection revient sur le c6té gauche, par jour

9. Répétez les étapes 5 a 8 pour sélectionner les heures de travail pour chaque jour de la semaine.
10.Appuyez sur le bouton OK (7) pour confirmer le réglage.

Supprimer un programme de tonte de pelouse

1. Déplacez la sélection avec les touches fléchées (6) sur « Alle » (en haut a gauche).

2. Appuyez et maintenez enfoncé le bouton de retour (5) pour supprimer l'intégralité du programme de la
semaine.

Création de zones secondaires

1. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

2. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111).

3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

4. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Zones secondaires ».

5. Appuyez sur le bouton OK pour sélectionner une zone secondaire (Zone). Sélectionnez la distance de
départ "Distance (dstym™ et le rapport "Pourcentage (pct)%" de la surface a tondre a 'aide des touches
fléchées (6), puis appuyez sur la touche OK pour confirmer.

6. Répétez I'étape 5 pour compléter I'ensemble de chaque sous-zone (Zones).

7. Appuyez sur le bouton OK (7) pour confirmer les paramétres.

Le robot parcourt la distance "Distance (dst)m" que vous avez spécifiée, le long du cable périphérique (1 a
500 métres), puis commence a travailler. )

En saisissant le pourcentage "Pourcentage (pct)%", vous indiquez quel pourcentage de la surface totale a
I'intérieur du cable périphérique doit étre coupé.

La somme des "Pourcentage (pct)%" des 5 zones secondaires (Zones) doit étre inférieure ou égale a 100 .
Retour aux parameétres d'usine

Le robot peut étre réinitialisé, en le ramenant aux parametres d'usine

. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).

. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111").

. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

. Utilisez les boutons fléchés (6) pour sélectionner « Parameétres ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Réglage d'usine ».

. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

Le robot s'éteint et revient aux parameétres d'usine. La réinitialisation ne supprimera pas les parameétres et les
données enregistrés dans I'application Tuya Smart.

Réglage de la hauteur de coupe

Le robot dispose de réglages de hauteur de coupe compris entre 25 mm et 60 mm. Si I'herbe dépasse 60 mm,
coupez-la au maximum. 60 mm, sinon la charge de travail du robot sera trop élevée et l'efficacité de coupe
diminuera. Utilisez une tondeuse a gazon ordinaire. Une fois l'installation terminée, la hauteur de coupe peut

NOoO O~ WNE
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étre ajustée a la hauteur appropriée. Commencez toujours dans une position de coupe haute et descendez
jusqu'a la hauteur souhaitée.

Remarque : N'essayez pas d'augmenter ou d'abaisser la hauteur de coupe pendant que le robot tond la pelouse.
Connexion du robot avec TuyaSmartApp (pour le modéle RXR1000).

1. Ouvrez le couvercle (1).

2. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglage d'usine "1111).

3. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.

4. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Parametres ».

5. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).

6. Utilisez les touches fléchées (6) pour sélectionner « Définir le WiFi ».

7. Activez Bluetooth® sur votre smartphone.

8 . Ouvrez I'application Tuya Smart. A partir de 13, vous disposez de 3 options pour connecter 'appareil. @, @,

®

0siil s'agit de I'appareil que vous souhaitez connecter a l'application :
9. Sélectionnez I'option "Ajouter un appareil”. L'application scanne la zone pour trouver les appareils
disponibles.
10.Si vous sélectionnez « Je dois ajouter », ils sont affichés dans une liste.
11.Sélectionnez un seul appareil.
12.Maintenant, appuyez sur @, sélectionnez l'appareil.
13.Sélectionnez votre WLAN et saisissez le mot de passe approprié.
14.Confirmez la connexion en appuyant sur « Terminer ».
L'appareil est maintenant répertorié et peut étre sélectionné.
@5 vous avez déja connecté d'autres appareils & I'application :
9. Dans le parametre &, sélectionnez @en haut a droite. L'application analyse la zone a la recherche
d'appareils disponibles et indique si des appareils ont été trouvés.
10. Continuez a @ partir du point 10.
© Si une liste des appareils disponibles ne vous est pas automatiquement proposée :
Si I'appareil n'est pas automatiquement suggéré, procédez comme suit :
9. Dans le parametre &, sélectionnez ©@en haut a droite.
10.Sélectionnez « Autre » dans la barre de gauche.
11.Sélectionnez « Autre 2 ».
12.La confirmation est préte lorsque I'écran clignote rapidement. L'application recherche désormais les
appareils disponibles et vous les suggere.
13. Sélectionnez I'appareil souhaité en appuyant sur € pour l'ajouter a l'application.
14.Confirmez d'abord avec "Suivant", puis avec "Terminer".
La mise a jour du firmware peut modifier les fonctionnalités de I'application.
Activation du Bluetooth (pour le modéle RXR1000).
Bluetooth n'est requis que pour connecter votre appareil a I'application Smart Life.
Une fois I'appareil connecté a I'application Smart Life, Bluetooth s'éteint et se rallume uniquement lorsque
I'appareil est réinitialisé aux paramétres d'usine.
. Si nécessaire, ouvrez le couvercle (1).
. Déverrouillez I'écran (10) avec le code PIN a 4 chiffres (réglé en usine "1111").
. Appuyez sur le bouton OK (7) pour accéder au menu principal.
. Utilisez le bouton fléché (6) pour sélectionner « Réglage ».
. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).
. Utilisez le bouton fléché (6) pour sélectionner « Définir le WiFi ».
. Confirmez la sélection avec le bouton OK (7).
Ceci est nécessaire pour la premiére connexion avec I'application Tuya Smart, pour laquelle il existe une
connexion WLAN et la fonction Bluetooth du robot est inactive.
Fonctionnalités de I'application (pour le modele RXR1000).
Si vous sélectionnez le robot, il vous aménera a la page de présentation.
Appuyez sur le bouton rond & gauche et maintenez votre doigt sur I'écran pour faire glisser le bouton « START
>»
Sélectionnez les différents menus via la position du bouton "START > " .
e  Horaire
Ici, vous pouvez définir deux périodes de fonctionnement pour chaque jour de la semaine.
Le robot doit étre en mode veille pour que vous puissiez réaliser les séquences souhaitées.
1. Sélectionnez le jour souhaité.

~NO O~ WNPE

16



FR RURIS

2. Pour la période souhaitée, définissez une Heure de début et une Heure de fin.
3. Enregistrez le programme en haut a droite sous « Enregistrer ».
Le programme peut étre réinitialisé depuis le menu de droite par "Reset".
e  Zones secondaires.
Ici, vous pouvez configurer jusqu'a 5 zones secondaires. Le robot doit étre en mode veille pour que vous
puissiez effectuer des réglages ici.
1. Sélectionnez une zone secondaire.
2. Définissez la distance jusqu'au point d'entrée.
Le robot se déplace le long du cable périphérique sur la distance spécifiée, puis commence a tondre.
3. Définissez un pourcentage de la surface.
Le pourcentage de surface indique le pourcentage de la surface totale a l'intérieur du cable périphérique qui
doit étre tondu.
La somme des pourcentages de superficie des 5 superficies secondaires doit étre inférieure ou égale a 100 %
de la superficie totale.
4. Confirmez avec "Enregistrer".
Si vous ne souhaitez pas diviser la zone de tonte en une zone secondaire, sélectionnez :
e Distance jusqu'au point d'entrée : 1 m
e  Pourcentage de surface : 100 %

o—
==Contréle
Ici tu peux:
- Voir comment se trouve actuellement le robot ;
- Afficher la capacité de la batterie en pourcentage ;
- Démarrer ou arréter le détourage automatique @ ;
- Commencez & tondre sur place en passant par le point fixe £, sélectionnez si le robot est en mode veille.
Cette fonction permet de tondre les pelouses sur lesquelles se trouvent des corps de meubles, ou autres
objets similaires.
- En sélectionnant le bouton ©, le robot se déplacera vers la station de recharge.
MAJournal des erreurs
Ici vous pouvez lire les erreurs et la date de I'erreur.
&3 Journal de travail
Ici vous pouvez lire les temps de fonctionnement du robot.
parametres
Ici tu peux:
- Réglez la durée totale de fonctionnement par jour en heures de fonctionnement.
- Définir ou modifier un mot de passe de périphérique (PIN).
- Activez et désactivez le capteur de pluie et définissez une heure a laquelle le robot doit recommencer a
fonctionner apres la pluie. Vous pouvez également spécifier si l'indicateur doit compenser l'interruption du
temps de fonctionnement provoquée par la pluie.
Il n‘est pas recommandé de laisser le robot fonctionner lorsqu'il pleut.
Z _Paramétres
Si vous sélectionnez a nouveau l'icéne Z-, vous pouvez attribuer une nouvelle image au robot avec
"Symbole", vous pouvez renommer le robot et I'emplacement avec "Nom" "Emplacement”.
Sous ce point de menu, des « Informations sur 'appareil » peuvent étre appelées.
"Appuyez pour exécuter et automatiser" vous permet d'exécuter vos automatisations enregistrées.
« Partager I'appareil » vous permet de donner accés au robot a d'autres membres du méme foyer.
"Message hors ligne", lorsqu'il est activé, vous envoie une notification lorsque I'application perd la connexion
avec le bot.
"Créer un groupe" permet de créer des groupes d'appareils.
"FAQ" réponses aux questions fréquemment posées.
« Vérifier la mise a niveau du micrologiciel » vérifie si le micrologiciel est a jour et permet la mise a niveau si
une version plus récente est disponible.
« Supprimer |'appareil » supprime le robot de la liste des appareils de I'application.

Déconnexion de I'appareil et suppression des données de I'application (pour le modéle RXR1000).
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1. Dans les parametres
supprimer les données.
2. Sélectionnez l'icéne £ en haut & droite.

3. Sélectionnez « Supprimer I'appareil ».

4. Pour supprimer des données, sélectionnez « Déconnecter et supprimer les données ». Si vous souhaitez
simplement déconnecter I'appareil

sans supprimer les données, sélectionnez "Déconnecter".

, Sélectionnez l'appareil que vous souhaitez supprimer et dont vous souhaitez

7. MAINTENANCE ET DEPANNAGE DU STOCKAGE

Nettoyage et entretien

Il est important de garder le robot tondeuse propre.

Le robot gravira plus facilement les pentes si les roues sont propres, les lames couperont également mieux si

elles sont propres et aff(tées. N'utilisez jamais de nettoyeur haute pression pour le nettoyage.

Nettoyer le corps

Utilisez une brosse douce et/ou un chiffon imbibé de détergent ménager.

Nettoyer le dessous

Assurez-vous que l'interrupteur d'alimentation est en position OFF et portez des gants de protection. Retournez

le robot sur le c6té pour exposer son dessous, nettoyez le disque de lame et le chassis a l'aide d'une brosse

douce ou d'un chiffon humide. Faites pivoter le disque pour vous assurer qu’il bouge librement.

Affitage/remplacement des lames ;

Si les lames sont usées d'un c6té, elles peuvent étre tournées.

Si les lames sont endommagées ou présentent des signes de déséquilibre, elles doivent étre remplacées.

1. Retournez I'appareil.

2. Retirez les vis des lames (34) du bas de I'appareil, puis tournez les lames (20).

3. Fixez les lames avec leurs vis (34).

Remplacement de la lame

3. Retirez les anciennes lames et remplacez-les en suivant les étapes ci-dessus.

recyclage
Ne jetez pas les appareils électriques, I'électronique industrielle et les composants avec les
ordures ménageres ! Informations sur les DEEE. Vu les dispositions du GEO 195/2005 -
concernant la protection de I'environnement et du GEO 5/2015. Les consommateurs tiendront
compte des indications suivantes lors de la remise des déchets électriques, précisées ci-
dessous :

B | s consommateurs ont l'obligation de ne pas jeter les déchets d'équipements électriques et

électroniques (DEEE) avec les déchets municipaux non triés et de collecter ces DEEE séparément.

- La collecte de ces déchets dénommés (DEEE) s'effectuera a travers le Service Public de Collecte au sein de

chaque département et a travers des centres de collecte organisés par les opérateurs économiques agréés

pour la collecte des DEEE. Informations fournies par I'Administration du Fonds Environnemental www.afm.ro

ou le journal de I'Union européenne.

- Les consommateurs peuvent déposer gratuitement les DEEE dans les points de collecte préalablement

indiqués.

Débogage du robot
Probléme

Causes possibles Solutions correctives

Le robot ne démarre pas

La batterie rechargeable n'est pas
incluse

Insérez la batterie

Le couvercle (1) est ouvert

Fermez le couvercle (1)

Le moteur est défectueux

Contacter un service RURIS agréé

L'herbe est trop grosse

Tondez la pelouse si nécessaire.
Réglez une hauteur de coupe plus
élevée.

Le moteur s'arréte

Les lames sont bloquées par un corps
étranger

Retirez le corps étranger,
déverrovuillez les lames

Le robot bouge mais ne
coupe pas I'herbe

Les lames sont émoussées ou
défectueuses

Remplacer les lames

Moteur de coupe défectueux

Contacter un service RURIS agréé
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Le robot ne tond pas la La hauteur de coupe est trop basse Réglez la hauteur de coupe plus haut
pelouse Les lames (20) sont émoussées Aiguiser ou remplacer les lames

La zone de la lame est bloquée Nettoyer |'appareil

Les lames (20) sont mal montées Installez correctement les lattes
Sons, bruits ou Les vis de la lame (34) sont Serrez les vis de la lame
vibrations anormaux desserrées

Les lames (20) sont endommagées Remplacer les lames
Le robot se déplace en Erreur de routage : les coins a 90° Disposez le cable périphérique a un
dehors du cable peuvent provoquer une perte de angle de 45°
périphérique signal.

8. DECLARATIONS DE CONFORMITE

DECLARATION DE CONFORMITE CE c E

Fabricant: SC RURIS IMPEX SRL

Boul. Décébal, non. 111, batiment administratif, Craiova, Dolj, Roumanie

But. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Représentant autorisé : Ing. Stroe Marius Catalin — Directeur général

La personne autorisée pour le dossier technique : Ing. Radoi Alexandru — Directeur de la conception de la production

Description de I'engin : La tondeuse a gazon robotisée a pour rdle d'effectuer des travaux de tonte de I'herbe.

Numéro de série du produit : AASFO100001XXRURRXR800 (ou AA représente les deux derniers chiffres de lI'année

de fabrication, les caracteres 5 et 6 du numéro de lot, les caractéres 7 a 11 le numéro de produit)

Produit : Robot tondeuse a gazon

Modéle : RURIS RXR800 Largeur de travail : 180 mm

Moteur : électrique, brushless Hauteur de coupe : 25 mm-60 mm
Nous, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, fabricant, conformément a la norme HG 1029/2008 - concernant les conditions
d'introduction des voitures sur le marché, la directive 2006/42/CE - exigences de s(reté et de sécurité, la norme EN ISO
12100:2010 - Voitures . Sécurité , Directive 2014/35/UE , HG 409/2016- sur les équipements basse tension, Directive
2014/30/UE sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilité électromagnétique, mise a jour
2019), Directive 2014/53/UE ( appliquée en Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016, concernant la mise
a disposition sur le marché des équipements radio), Directive 2011/65/UE, concernant les restrictions sur I'utilisation de
certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques, avec amendement UE 2015/863
, hous déclarons que toutes les séries de tests radio essentiels ont été effectuées pour attester la conformité du produit
aux normes spécifiées et nous déclarons qu'il est conforme aux principales exigences de sdreté et de sécurité, ne met
pas en danger la vie, la santé, le travail sécurité et n’a aucun impact négatif sur I'environnement.
Le soussigné Stroe Catalin, représentant du fabricant, déclare sous sa propre responsabilité que le produit est
conforme aux normes et directives européennes suivantes :
- Directive 2006/42/CE - exigences de sdreté et de sécurité, Directive 2014/35/UE, concernant les

équipements basse tension :

EN ISO 12100:2011 - Sécurité des machines. Principes généraux de conception. Evaluation des risques et
réduction des risques
EN 13857:2008- Sécurité des machines. Distances de sécurité pour empécher les membres supérieurs et
inférieurs d'entrer dans les zones dangereuses
EN 60335-2-29:2004 - Appareils électriques a usage domestique et analogue. Sécurité. Partie 2-29 : Exigences
particuliéres pour les chargeurs de batteries
EN 60335-1:2012/A15:2021- Appareils électriques a usage domestique et similaire. Sécurité. Partie 1 :
Prescriptions générales
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sécurité des appareils électriques & usage domestique et similaire. Partie 2-107
: Exigences particuliéres pour les robots tondeuses électriques alimentés par batterie
EN 61558-1:2019 - Sécurité des transformateurs, réacteurs, blocs de puissance et leurs combinaisons. Partie 1
: Exigences générales et tests
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CEl 61558-2-16:2009/AMD1:2013 - Amendement 1 - Sécurité des transformateurs, inductances, blocs
d'alimentation et produits similaires pour des tensions d'alimentation jusqu'a 1 100 V - Partie 2-16 : Exigences
particuliéres et essais pour l'alimentation a découpage alimentations et transformateurs pour alimentations a
découpage
EN 62841-1:2015 - Outils électriques portatifs, outils et machines transportables pour le jardin et la pelouse.
Sécurité. Partie 1 : Prescriptions générales
EN 61032:2001- Protection des personnes et des équipements dans les enceintes. Jauges d'essai pour
vérification
EN 62233:2008+AC:2008 - Méthodes de mesure des champs électromagnétiques des appareils
électroménagers et usages similaires concernant I'exposition humaine
EN 50525-2-21:2011- Cables électriqgues. Cables d'alimentation basse tension avec tension nominale (Uo/U)
jusqu'a 450/750 V inclus. Partie 2-21 : Cables pour applications générales. Cables flexibles avec isolation
élastomere réticulée
EN 60127-1:2006 - Fusibles miniatures. Partie 1 : Définitions pour les fusibles miniatures et exigences générales
pour les éléments de remplacement miniatures
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Condensateurs fixes utilisés dans les équipements électroniques. Partie 14 :
Spécification intermédiaire. Condensateurs anti-interférences fixes pour le raccordement a I'alimentation
Directive 2014/30/UE relative a la compatibilité électromagnétique, Directive 2014/53/UE (appliquée en
Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016) :
EN 50665:2017 - Norme de produit pour I'évaluation des équipements électroniques et électriques en ce qui
concerne les restrictions d'exposition humaine aux champs électromagnétiques (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017 - Norme de produit pour évaluer la conformité des équipements électriques et électroniques de
faible puissance avec les restrictions de base liées a l'exposition du corps humain aux champs
électromagnétiques (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Evaluation des équipements électriques et électroniques selon les restrictions d'exposition du
corps humain aux champs électromagnétiques (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Compatibilité électromagnétique. Exigences relatives aux appareils électroménagers,
aux outils électriques et aux appareils similaires. Partie 1 : Probleme
EN CEI 55014-2:2021 - Compatibilité électromagnétique. Exigences relatives aux appareils électroménagers,
aux outils électriques et aux appareils similaires. Partie 2 : Immunité. Norme de famille de produits
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 3-2 : Limites - Limites des
émissions de courants harmoniques (courant d'entrée de I'équipement < 16 A par phase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 3-3 : Limites - Limitation des
variations de tension, des fluctuations de tension et du scintillement dans les réseaux publics d'alimentation
électrique basse tension, pour les équipements ayant un courant nominal < 16 A par phase et qui ne sont pas
soumis a des restrictions de raccordement
EN 301 489-1 V2.2.3- Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services radio.
Partie 1 : Exigences techniqgues communes. Norme harmonisée pour la compatibilité électromagnétique
EN 301 489-3 V2.2.1- Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services radio.
Partie 33 : Conditions spécifiques aux appareils a ultra large bande (UWB). Norme harmonisée couvrant les
exigences essentielles de l'article 3.1(b) de la directive 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4 - Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services
radio Partie 17 : Conditions spécifiques aux équipements de transmission de données a large bande. Norme
harmonisée pour la compatibilité électromagnétique
Directive 2006/42/CE - relative aux machines - mise sur le marché des machines
Direction 2014/30/UE - sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilité
électromagnétique, mise a jour 2019) ;
Directive 2014/35/UE, HG 409/2016 - concernant les équipements basse tension
Directive 2014/53/UE - relative & I'harmonisation des législations des Etats membres concernant la mise a
disposition sur le marché des équipements radio ( DECISION n° 740 du 5 octobre 2016 relative & la mise a
disposition sur le marché des équipements radio)
Directive 2011/65/UE relative aux restrictions d'utilisation de certaines substances dangereuses dans les
équipements électriques et électroniques
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La conformité de ce produit aux exigences essentielles de la directive sur les équipements radio 2014/53/UE a
été vérifiée par I'organisme notifié suivant :
TUV SUD Danmark sur la base du rapport numéro DK-RED002591 i01, publié le 08.01.2022.
Autres normes ou spécifications utilisées :
e SR EN ISO 9001 - Systéeme de Management de la Qualité
e SR EN ISO 14001 - Systeme de Management Environnemental
e SR ISO 45001:2018 - Systeme de gestion de la santé et de la sécurité au travail.
Marque et nom du fabricant : ZKT Co. Ltd.
Remarque : la documentation technique est la propriété du fabricant.
Clarification : Cette déclaration est conforme a I'original.
Période de validité : 10 ans a compter de la date d'approbation.
Lieu et date d'émission : Craiova, 05.12.2023
Année d'application du marquage CE : 2023
N° d'enregistrement : 1524/05.12.2023

Personne autorisée et signature : Ing. Stroe Marius Catalin
Directeur général de
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Fabricant: SC RURIS IMPEX SRL
Boul. Décébal, non. 111, batiment administratif, Craiova, Dolj, Roumanie
But. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Représentant autorisé : Ing. Stroe Marius Catalin — Directeur général
La personne autorisée pour le dossier technique : Ing. Radoi Alexandru — Directeur de la conception de la production
Description de I'engin : La tondeuse a gazon robotisée a pour role d'effectuer des travaux de tonte de I'herbe.
Numéro de série du produit : AASFO100001XXRURRXRB800 (ou AA représente les deux derniers chiffres de I'année
de fabrication, les caractéres 5 et 6 du numéro de lot, les caractéres 7 & 11 le numéro de produit)
Produit : Robot tondeuse a gazon
Modéle : RURIS RXR800
Moteur : électrique, brushless Largeur de travail : 220 mm
Niveau de puissance acoustique mesuré : 62,9 dB(A) Niveau de puissance acoustique garanti : 63 dB(A)
Le niveau de puissance acoustique est certifié par TUV SUD Certification and Testing par le rapport no. 704032244608-
Rev01 du 09.10.2022 conformément aux dispositions de la norme EN 1SO 3744:2010
Nous, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, fabricant, conformément a la norme HG 1029/2008 - concernant les conditions
d'introduction des voitures sur le marché, la directive 2006/42/CE - exigences de s(reté et de sécurité, la norme EN
ISO 12100:2010 - Voitures . Sécurité , Directive 2014/35/UE , HG 409/2016 - sur les équipements basse tension,
Directive 2014/30/UE sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilité électromagnétique,
mise & jour 2019), Directive 2014/53/UE ( appliquée en Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016
concernant la mise a disposition sur le marché des équipements radio), Directive 2011/65/UE relative aux restrictions
d'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques, avec
'amendement UE 2015 /863 nous déclarons que toutes les séries de tests radio essentiels ont été effectuées pour
certifier la conformité du produit aux normes spécifiées et nous déclarons qu'il est conforme aux principales exigences
de slreté et de sécurité, ne met pas en danger la vie, la santé, la sécurité du travail et n'a pas d'impact négatif sur
I'environnement
Le soussigné Stroe Catalin, représentant du fabricant, déclare sous sa propre responsabilité que le produit
est conforme aux normes et directives européennes suivantes :
EN 3744:2010 : Acoustique. Détermination des niveaux de puissance acoustique et des niveaux d'énergie acoustique
des sources de bruit & l'aide de la pression acoustique. Méthodes techniques dans des conditions proches de celles
d'un champ libre au-dessus d'un plan réfléchissant
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sécurité des appareils électriqgues a usage
domestique et similaires. Partie 2-107 : Exigences particuliéres pour les robots tondeuses alimentés par batterie
Autres normes ou spécifications utilisées :

. SR EN ISO 9001 - Systéme de Management de la Qualité

. SR EN ISO 14001 - Systeme de Management Environnemental

. 1ISO 45001:2018 - Systeme de gestion de la santé et de la sécurité au travail.
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Remarque : la documentation technique est la propriété du fabricant.
Clarification : Cette déclaration est conforme a I'original.
Période de validité : 10 ans a compter de la date d'approbation.

Lieu et date d'émission : Craiova, 05.12.2023

Année d'application du marquage CE : 2023

N° d'enregistrement : 1525/05.12.2023

Personne autorisée et signature : Ing. Stroe Marius Catalin
f Directeur Général de SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Fabricant: SC RURIS IMPEX SRL

Boul. Décébal, non. 111, batiment administratif, Craiova, Dolj, Roumanie C €

But. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Représentant autorisé : Ing. Stroe Marius Catalin — Directeur général

La personne autorisée pour le dossier technique : Ing. Radoi Alexandru — Directeur de la conception de la production

Description de I'engin : La tondeuse a gazon robotisée a pour role d'effectuer des travaux de tonte de I'herbe.

Numéro de série du produit : AASFO100001XRURRX1000 (ou AA représente les deux derniers chiffres de I'année de

fabrication, les caractéres 5 et 6 du numéro de lot, les caractéres 7 & 11 le numéro de produit)

Produit : Robot tondeuse a gazon

Modéle : RURIS RXR1000 Largeur de travail : 220 mm

Moteur : électrique, brushless Hauteur de coupe : 25 mm-60 mm
Nous, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, fabricant, conformément a la norme HG 1029/2008 - concernant les conditions
d'introduction des voitures sur le marché, la directive 2006/42/CE - exigences de s(reté et de sécurité, la norme EN ISO
12100:2010 - Voitures . Sécurité , Directive 2014/35/UE , HG 409/2016- sur les équipements basse tension, Directive
2014/30/UE sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilit¢ électromagnétique, mise a jour
2019), Directive 2014/53/UE ( appliquée en Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016, concernant la mise
a disposition sur le marché des équipements radio), Directive 2011/65/UE, concernant les restrictions sur l'utilisation de
certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques, avec amendement UE 2015/863
, hous déclarons que toutes les séries de tests radio essentiels ont été effectuées pour attester la conformité du produit
aux normes spécifiées et nous déclarons qu'il est conforme aux principales exigences de sireté et de sécurité, ne met
pas en danger la vie, la santé, le travail sécurité et n’a aucun impact négatif sur 'environnement.
Le soussigné Stroe Catalin, représentant du fabricant, déclare sous sa propre responsabilité que le produit est
conforme aux normes et directives européennes suivantes :
- Directive 2006/42/CE - exigences de sdreté et de sécurité, Directive 2014/35/UE, concernant les

équipements basse tension :

EN I1SO 12100:2011 - Sécurité des machines. Principes généraux de conception. Evaluation des risques et
réduction des risques
EN 13857:2008- Sécurité des machines. Distances de sécurité pour empécher les membres supérieurs et
inférieurs d'entrer dans les zones dangereuses
EN 60335-2-29:2004 - Appareils électriques a usage domestique et analogue. Sécurité. Partie 2-29 : Exigences
particuliéres pour les chargeurs de batteries
EN 60335-1:2012/A15:2021- Appareils électrigues a usage domestique et similaire. Sécurité. Partie 1 :
Prescriptions générales
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sécurité des appareils électriques a usage domestique et similaire. Partie 2-107
: Exigences particuliéres pour les robots tondeuses électriques alimentés par batterie
EN 61558-1:2019 - Sécurité des transformateurs, réacteurs, blocs de puissance et leurs combinaisons. Partie 1
: Exigences générales et tests
CEl 61558-2-16:2009/AMD1:2013 - Amendement 1 - Sécurité des transformateurs, inductances, blocs
d'alimentation et produits similaires pour des tensions d'alimentation jusqu'a 1 100 V - Partie 2-16 : Exigences
particuliéres et essais pour l'alimentation a découpage alimentations et transformateurs pour alimentations a
découpage
EN 62841-1:2015 - Outils électriques portatifs, outils et machines transportables pour le jardin et la pelouse.
Sécurité. Partie 1 : Prescriptions générales
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EN 61032:2001- Protection des personnes et des équipements dans les enceintes. Jauges d'essai pour
vérification
EN 62233:2008+AC:2008 - Méthodes de mesure des champs électromagnétiques des appareils
électroménagers et usages similaires concernant I'exposition humaine
EN 50525-2-21:2011- Cables électriqgues. Cables d'alimentation basse tension avec tension nominale (Uo/U)
jusqu'a 450/750 V inclus. Partie 2-21 : Cables pour applications générales. Cables flexibles avec isolation
élastomere réticulée
EN 60127-1:2006 - Fusibles miniatures. Partie 1 : Définitions pour les fusibles miniatures et exigences générales
pour les éléments de remplacement miniatures
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Condensateurs fixes utilisés dans les équipements électroniques. Partie 14 :
Spécification intermédiaire. Condensateurs anti-interférences fixes pour le raccordement a l'alimentation
Directive 2014/30/UE relative a la compatibilité électromagnétique, Directive 2014/53/UE (appliquée en
Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016) :
EN 50665:2017 - Norme de produit pour I'évaluation des équipements électroniques et électriques en ce qui
concerne les restrictions d'exposition humaine aux champs électromagnétiques (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017 - Norme de produit pour évaluer la conformité des équipements électriques et électroniques de
faible puissance avec les restrictions de base liées a l'exposition du corps humain aux champs
électromagnétiques (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Evaluation des équipements électriques et électroniques selon les restrictions d'exposition du
corps humain aux champs électromagnétiques (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Compatibilité électromagnétique. Exigences relatives aux appareils électroménagers,
aux outils électriques et aux appareils similaires. Partie 1 : Probléme
EN CEI 55014-2:2021 - Compatibilité électromagnétique. Exigences relatives aux appareils électroménagers,
aux outils électriques et aux appareils similaires. Partie 2 : Immunité. Norme de famille de produits
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 3-2 : Limites - Limites des
émissions de courants harmoniques (courant d'entrée de I'équipement < 16 A par phase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 3-3 : Limites - Limitation des
variations de tension, des fluctuations de tension et du scintillement dans les réseaux publics d'alimentation
électrique basse tension, pour les équipements ayant un courant nominal < 16 A par phase et qui ne sont pas
soumis a des restrictions de raccordement
EN 301 489-1 V2.2.3- Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services radio.
Partie 1 : Exigences techniqgues communes. Norme harmonisée pour la compatibilité électromagnétique
EN 301 489-3 V2.2. 1- Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services radio.
Partie 33 : Conditions spécifiques aux appareils a ultra large bande (UWB). Norme harmonisée couvrant les
exigences essentielles de l'article 3.1(b) de la directive 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4 - Norme de compatibilité électromagnétique (CEM) pour les équipements et services
radio Partie 17 : Conditions spécifiques aux équipements de transmission de données a large bande. Norme
harmonisée pour la compatibilité électromagnétique
EN 300 328 V2.2.2:2020 - Systémes de transmission a large bande. Equipement de transmission de données
fonctionnant dans la bande 2,4 GHz. Norme harmonisée pour l'accés au spectre radioélectrique
EN 303 447 V1.3.1:2022- Appareils a courte distance (SRD). Norme harmonisée pour l'acces au spectre
radioélectrique. Systémes de boucle inductive pour robots tondeuses fonctionnant dans la gamme de
fréquences de 100 Hz a 148,5 kHz
Directive 2006/42/CE - concernant les machines - mise sur le marché des machines
Direction 2014/30/UE - sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilité
électromagnétique, mise a jour 2019) ;
Directive 2014/35/UE, HG 409/2016 - concernant les équipements basse tension
Directive 2014/53/UE - relative a I'harmonisation des législations des Etats membres concernant la mise a
disposition sur le marché des équipements radio ( DECISION n° 740 du 5 octobre 2016 relative a la mise a
disposition sur le marché des équipements radio)
Directive 2011/65/UE relative aux restrictions d'utilisation de certaines substances dangereuses dans les
équipements électriques et électroniques
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La conformité de ce produit aux exigences essentielles de la directive sur les équipements radio 2014/53/UE a
été vérifiée par I'organisme notifié suivant :
TUV SUD Danmark sur la base du rapport numéro DK-RED002591 i01, publié le 08.01.2022.
Autres normes ou spécifications utilisées :
e SR EN ISO 9001 - Systéeme de Management de la Qualité
e SR EN ISO 14001 - Systeme de Management Environnemental
e SR ISO 45001:2018 - Systeme de gestion de la santé et de la sécurité au travail.
Marque et nom du fabricant : ZKT Co. Ltd.
Remarque : la documentation technique est la propriété du fabricant.
Clarification : Cette déclaration est conforme a I'original.
Période de validité : 10 ans a compter de la date d'approbation.
Lieu et date d'émission : Craiova, 05.12.2023
Année d'application du marquage CE : 2023
N° d'enregistrement : 1526/05.12.2023

Personne autorisée et signature : Ing. Stroe Marius Catalin
Directeur général de
SC RURIS IMPEX SRL

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Fabricant: SC RURIS IMPEX SRL
Boul. Décébal, non. 111, batiment administratif, Craiova, Dolj, Roumanie
But. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Représentant autorisé : Ing. Stroe Marius Catalin — Directeur général
La personne autorisée pour le dossier technique : Ing. Radoi Alexandru — Directeur de la conception de la production
Description de I'engin : La tondeuse a gazon robotisée a pour role d'effectuer des travaux de tonte de I'herbe.
Numéro de série du produit : AASFO100001XRURRX1000 (ou AA représente les deux derniers chiffres de I'année de
fabrication, les caractéres 5 et 6 du numéro de lot, les caractéres 7 a 11 le numéro de produit)
Produit : Robot tondeuse a gazon
Modéle : RURIS RXR1000 Largeur de travail : 220 mm
Moteur : électrique, brushless Hauteur de coupe : 25 mm-60 mm
Niveau de puissance acoustique mesuré : 61,1 dB(A) Niveau de puissance acoustique garanti : 63 dB
Le niveau de puissance acoustique est certifié par TUV SUD Certification and Testing par le rapport no. 704032244608-
Rev01 du 09.10.2022 conformément aux dispositions de la norme EN ISO 3744:2010
Nous, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, fabricant, conformément a la norme HG 1029/2008 - concernant les conditions
d'introduction des voitures sur le marché, la directive 2006/42/CE - exigences de s(reté et de sécurité, la norme EN
ISO 12100:2010 - Voitures . Sécurité , Directive 2014/35/UE , HG 409/2016 - sur les équipements basse tension,
Directive 2014/30/UE sur la compatibilité électromagnétique (HG 487/2016 sur la compatibilité électromagnétique,
mise & jour 2019), Directive 2014/53/UE ( appliquée en Roumanie par DECISION n° 740 du 5 octobre 2016
concernant la mise a disposition sur le marché des équipements radio), Directive 2011/65/UE relative aux restrictions
d'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques, avec
'amendement UE 2015 /863 nous déclarons que toutes les séries de tests radio essentiels ont été effectuées pour
certifier la conformité du produit aux normes spécifiées et nous déclarons qu'il est conforme aux principales exigences
de slreté et de sécurité, ne met pas en danger la vie, la santé, la sécurité du travail et n'a pas d'impact négatif sur
I'environnement
Le soussigné Stroe Catalin, représentant du fabricant, déclare sous sa propre responsabilité que le produit est
conforme aux normes et directives européennes suivantes :
EN 3744:2010 : Acoustique. Détermination des niveaux de puissance acoustique et des niveaux d'énergie acoustique
des sources de bruit & l'aide de la pression acoustique. Méthodes techniques dans des conditions proches de celles
d'un champ libre au-dessus d'un plan réfléchissant
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sécurité des appareils électriqgues a usage
domestique et similaires. Partie 2-107 : Exigences particuliéres pour les robots tondeuses alimentés par batterie
Autres normes ou spécifications utilisées :

. SR EN ISO 9001 - Systéme de Management de la Qualité
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. SR EN ISO 14001 - Systeme de Management Environnemental
. 1ISO 45001:2018 - Systeme de gestion de la santé et de la sécurité au travail.
Remarque : la documentation technique est la propriété du fabricant.
Clarification : Cette déclaration est conforme a I'original.
Période de validité : 10 ans a compter de la date d'approbation.
Lieu et date d'émission : Craiova, 05.12.2023
Année d'application du marquage CE : 2023
N° d'enreqistrement : 1527/05.12.2023
Personne autorisée et signature : Ing. Stroe Marius Catalin
f Directeur Général de SC RURIS IMPEX SRL
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GR RURIS

1. EIZArQrH
AyaTtrnté TTeAdTn!

>0g euxapiaToUpeE yia TV amé@acr oag va ayopdoete éva poidv RURIS kai yia Tnv ggtmoToolvn oag oTnv
etaipeia pag! H RURIS Bpioketal otnv ayopd atré 1o 1993 kai 6Ao auToé 1o SIAoTnua £XEI Yivel pia IoXupr Japka,
n oTroia €x€l XTiIOEl TN GrMN TNG TNPWVTAG TIG UTTOOXEOEIG TNG, AAAG KOl UE OUVEXEIG ETTEVOUTEIG TTOU OTOXEUOUV
va BonBAcouv Toug TTEAATEG PE AgIOTTIOTEG, ATTOTEAEOUATIKEG KAl TTOIOTIKEG AUCTEIG.

Eipaote BéPRaiol 611 Ba ekTIACETE TO TTPOIGV POG Kal Ba aTToAaUOETE TNV ATTGD00T TOU yia PEYAAO XPOVIKO
didotnua. H RURIS dev TTpoo@épel 0TOUG TTEAGTEG TNG MOVO pnyavruarta, oAAd oAokAnpwuéveg AUGEIG.
2nuavtikd oToIXEio aTn oxéon Ye Tov TTEAATN gival ol GUPPBOUAEG TOTO TTPIV 600 Kal PETA TNV TTIWANCN, KaBWG ol
meAaTeg TnG RURIS €xouv aTn 8168€01] Toug éva oAdKANPO SiKTUO GUVEPYAJOUEVWY KATAOTNUATWY Kal GnUEiwv
€EUTTNPETNONG.

MNa va atroAaloeTe TO TTPOIGV TTOU ayopacaTe, SIaBACTE TTPOCEKTIKA TO gyXEIPIOIO XprAonG. AKOAOUBWVTAG TIG
odnyieg, Ba €xeTe gyyunuévn Hakpoxpovia Xpraon.

H etaipeia RURIS gpyddeTal GuveXWG yia TNV avaTITugn Twv TTPOIGVTWY TNG KAl wé €K TOUTOU dIaTnpEi To SIKaiwpa
vVa TPOTTOTTOINCEI, METAEU GAAWY, TN HOP@N, TNV EUPAVICN KAl TRV ATTOS00N TOUG, XWPIG va £XEI TNV UTTOXPEWGN
Va TO KOIVOTTOIROEI €K TWV TTPOTEPWV.

2ag euxapioTOUPE yia GAAN pia @opd TTou emAéCaTe Ta TTpoidvTa RURIS!
MAnpogopieg Kal UTTOOTHPIEN TTEAATWV:
TnAépwvo: 0351.820.105
e-mail: info@ruris.ro

2. OAHI'IEZ AZOAAE’IAZ
2.1. NPOEIAONOI'HZEIZ ZTO MHXANHMA

KpatoTe pia ao@aAn
amméoTacn aTé TO POUTIOT
KATA TN AgIToupyia

Mpogidotroinon! Kivduvog!

KpatroTe Ta xépia Kai Ta
TOdIa HOKPIG OTTO TIG
TTEPIOTPEPOUEVEG AETTIOEG.
Moté unv Badete Ta xépia n
Ta TTOBIA CAG KOVTA 1) KATW
Q1T TO POUTIOT.

2TAPATACTE TO POUTTOT
TIPIV TO ONKWOETE KOTA TNV
€KTEAEDN EPYACIWIV

OuvTAPNONG.

BeBaiwBeite 611 0
KEVTPIKOG BIOKOTITNG
TpoPodoaciag BpiokeTal
otn 6éon "OFF" piv
TTPAYUOTOTIOINOETE
OTToIadATIOTE ETTIBEWPNON
rf)/kal ouvTPNoN.

AlaBdaoTe T0 gyXelpidio.

MpooekTIKOG! Mnv pixveTe
VvEPO OTO POUTTOT

Mnv aveBeite oTO POUTTOT.

® b b
® b
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MpooekTikdG! Mnv TTAEveTe
KATW OTTO TO POUTTOT HE
midaka vepou.

2.2. NPOEIAONOIHZEIZ

AloBdaoTe TO eyXEIPIBIO 0BNYIWV TTPIV aTTé TN XPron. KpatroTe T0 yia JEAAOVTIK avagopd.

EKTTaideuon

éva. AlaBaoTe TTPOOEKTIKA TIG 0dnyies. ECOIKEIWOEITE PE TIG EVTOAEG TOU POUTTOT.

ol. Mnv emTpéTreTe o€ ATOPa TToU eV gival eEOIKEIWUEVA PE QUTEG TIG 0dnyieg ) o€ TTaudId va XeipifovTal To
POMTTOT.

vto. O XeIpIOTAG i} 0 XPrOTNG €ival UTTEUBUVOG yia aTUXNUATA 1) KIVOUVOUG TToU TTPOKAAOUVTal 0 GAAa dTopa 1)
aTnV TIEPIOUTIA TOUG.

Ektraideuon

éva. BeBaiwBeite 6T N €ykaTACTACN TOU OUCTHPATOG QUTOUOTNG OPIOBETNONG TTEPIMETPOU EXEI YiVEI CWOTA
oUPQWVA JE TIG 0ONYiES.

ol. EAéyyxete mepIodIkd TV TTEPIOYXT OTTOU XPNOCIKOTIOIEITAI N CUCKEUN KAl aQaIpEiTe OAEG TIG TTETPEG, Ta PARDIA,
Ta KaAWwdIa Kal GAAa EEva avTIKEiyeva.

v10. EAéyxeTe TTEPIODIKA TIG AETTIOEG, TIG BIdEG TWV AETTIOWYV Kal TO CUYKPATNUA KOTTAG YIa @Bopd f {nuid.
AVTIKOTAOTAOTE TIG POAPUEVEG 1 KATESTPAMUEVEG AETTIOEG Kal TIG BIOEG OTA CET yIA va dIATNPATETE TNV
100PPOTTIa.

Xprion

éva. Mnv TotroBeteite xépia ) TTOSIA KOVTA 1) KATW ATIO TTEPIOTPEPOUEVA HEPN TOU POUTTOT.

ol. Mnv ONKWVETE KAl PNV JETAPEPETE TO POPTTIOT EVW AEITOUPYEI O KIVNTAPAG.

VTO. ATTEVEPYOTTOIN)OTE TO POUTTOT OTTO TO KOUMTTI AEIToupyiag:

- Mpiv apaipéoeTe éva PTTAOKAPIoHA.

- Mpiv atré Tov €AeyXo, TOV KABAPIOUS 1) TNV £PYOTIa OTO POUTIOT.

Mnv a@rivete To pouTIOT XWPIG €TIRBAEWN £4v yvwpileTe 6TI UTTEAPXOUV KaTolkidia, TTaIdIA 1) GvBpwWTTOI KOVTA TOU.
EmmitTAéov, 6Tav XpnNOIPOTIOIEITE TO POUTTOT:

a) KoupéyTe 10 ykagddv GTO QWG TNG NHEPAG 1) O€ KOAS TEXVNTO QWG.

3) ATToQUYETE TN XPron Tou POUTIOT o€ BPEYUEVO YPaaTidl.

Y) Mnv xpnoiyoTtroigite To pouTIoT OTAV €i0TE EUTTOANTOI 1) POPATE avoIxXTd cavddAia. Na @opdrTe TTavTa
TTATTOUTO10 AOPAAEIAG KOl HAKPIG TTAVTEAOVIAL.

0) Na gioTe €€QIPETIKG TTPOCEKTIKOI OTAV GTPEPETE TO UNXAVNUA TTPOG TO PEPOG GAG.

€) Na &ekivare TTavTa TO POUTTOT GUP@WVA PE TIG 0dNYieg Ye Ta TTOdIA 0ag HAKPIG aTTd T AETTIdA(£G).
ZuvTApPNOoN Kal atroBnkeuon

éva. Kpariote 6Aa Ta Tagiudadia, Ta ymrouAdvia kai TiG Bideg GPIXTA yia va eEao@aNiCETE T CWOTH KAl A0QAAN
A€ITOUpYia TOU PNXAVANATOG.

ol. MNa ac@dA&ia, avTIKATaoTACTE Ta POAPUEVA ) KOTEOTPANMEVA EEOPTHMATA.

vT0. PPOVTIOTE VA XPNOIUOTIOIEITE YWACIA AVTAAAOKTIKG KATG TNV AVTIKATAOTACN KATEGTPAUUEVWY.

pe. BeBaiwBeite 611 n utratapia gopTieTal XPNOIPOTIOIWVTAG TOV CWOTO YOPTIGTH TTOU TTPOTEIVEI O
KATAOKEUAOTAG. H akaTdAANAN xprion Tou QOopTIOTH WTTOPEI va TTPOKAAETEl NAeKTPOTTANEia, uTTEPBEPUavon
Siappor| diaBpwTikoU uypoU aTrd TNV PTTaTapia.

I, Z€ TEPITITWON dlapPOonG NAEKTPOAUTWY, EETTAUVETE PE vEPS / eE0UDETEPWTIKS TTapdyovTa, avalnTAoTe
1aTPIKN BONOEI0 O€ TTEPITITWON ETTAPAG WE TA PATIO K.ATT.

®A. To o€pPIg TOU POUTTOT Ba yivel CUPPWVA PE TIG 0ONYIEG TOU KATAOKEUAOTH.

00A. Mnv avoiyeTe Kal PNV KATAOTPEPETE TNV PTTATAPIA.

n. BeBaiwBeite 6T N ptratapia @opTideTal XPNCIKMOTIOIWVTAG TOV GWAOTO POPTIOTH TTOU TTPOTEIVEI O
KATaOKeUaoTAG. H akaTtdAANAn xprion ptropei va TTpokaAécel nAekTpotrAngia, utrepBépuavaon ry diappor)
S1aBPWTIKOU uypou artrd Tnv ptratapia.

Ppovrida kal £151KéG 0dnyieg
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1. ATTEVEPYOTTOIEITE TTAVTA TOV KEVTPIKO SIAKAOTITN TPOPODOCIag TOU POUTIOT TTPIV KaBapioeTe YTTAOKapiouaTa,
eNEYEETE KAl KABAPIOETE TO PNXAVNKA A TIPIV AVTIKATACTACETE TN AETTIOQ KOTTAG. MnV €TTIXEIPATETE TTOTE Va
ETTIOKEUAOETE ] VO TIPOCAPUOCETE TO POUTIOT VW BPIioKETAl O€ AEITOUpYia.

2. Ze TTEPITITWON PN GUOIoAOYIKOU KpadaouoU, OTOUATACTE TO POUTIOT Kal EAEYETE AV OI AETTIOEG EXOUV
uTToOTEl CNMIA. AVTIKOTOOGTACTE TIG @OAPUEVEG 1 KATESTPANUEVEG AETTIOEG YIa va SIATNPEACETE TNV IGOPPOTTIA.
Edv n d6vnon cuvexidetal, ETIKOIVWVNAOTE e éva egouaiodotnuévo oépPig Tng RURIS.

3. XpnOIYOTIOINCTE TTPOCTATEUTIKA YAVTIA KATA TNV €MBeWPNOoN 1 T0 0£PPIG TNG AETTIdAG.

4. Mnv KaveTe ouvTAPNON €VW €iaTe EUTTOANTOI 1) YOPATE avoIXTd cavddAia. Na @opdTe TTavTa KaTdAAnAa
TTaToUToIa £PYOCiag Kal HaKPU TTAVTEAGVI.

5. AVTIKOTOOTAOTE T POAPUEVA ) KOTECTPAPPEVA EEAPTANATA VIO TNV GOPAAEIG OOG.

6. XpnaiyoTroleite évo yvAaTIo eE0TTAIONO Kal afeooudp. Agv ETTITPETTETAI N TPOTTOTTOINOT TOU apPXIKOU oxediou
TOU pouTTOT. OAEG OI TPOTTOTTOINGCEIG YivovTal PE JIKr) oag euBUvn Kal aKUPWVYOUV TNV £yyunon.

7. KpatioTe 6Aa 1a agipadia Kol Ta PTTOUASVIa a@IXTd yia va BERaiwBEiTe OTI TO POUTTOT BPICKETAI O ACPAAN
KaTdaTaon AsiIToupyiag.

8. Mpoooxr! Otav uttdpxel Kivduvog NAeKTPOTTANEIOG, ATTOOUVOEDTE TO TIEPIMETPIKO KAAWSIO aTTd TO GTAOUO
@OPTIONG KAl ATTOOUVOEDTE TO PIG OTTO TNV TTNYN PEUPATOG.

0dnyieg ac@aleiag @opTIOTA

1. H mpiCa TrpéTTel va gival eyKaTEGTNUEVN KOVTG OTOV EEOTTAIONG Kai va gival EUKOAA TTpooBdaiun.

2. To €€wTepIkd KAAWSIO AUTAG TNG HovAdaG dev PTTOPET va avTIKaTaoTabei. edv To KaAWDIO givai
KATEOTPOUUEVO, N HOVADA TTPETTEI VO AVTIKOTAOTABE TTARPWG.

4. Mnv avoiyeTe Tn Brkn Tou @opTIOTA. MNa Adyoug acpaAeiag, HOVO eEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO OEPRIG
ETMITPETTETAI VA AVOiYEl OTTOIOVOATTOTE £EOTTAIOUO.

5. MpooTaTéwTe TOV €EOTTAIONS OTTO TNV UYpOTia.

6. ATToouvd£aTe Tov £EOTTAICUO aTTd TNV TNy PEUPOTOG TTPIV TOV KaBapioud. XpnoIKMOTIoOINGTE éva uypo Travi.
7. O e€0TTAIOPOG TTPETTEN VO TOTTOBETEITAI O OTABEPN ETIQAVEIQ.

8. Edv 0 @opTIoTrG &gV XPNOIUOTTOIEITAI VIO HEYAAO XPOVIKO BIAOTNUA, ATTOCUVOEDTE TOV OTTO TNV TTNYRA
peUPaTOG.

9. Edv oupei pia a1md TIG aKOAOUBEG TTEPITITWOEIG, O EEOTTAIOCNOG TTPETTEI VA eAeyXOei aTrd eCeIdIKEUPEVO
TIPOCWTTIKO GEPPRIG:

- To BUopa €XEl KATAOTPOPEI.

- 'Exel e10€AB€1 uypOd OTOV EEOTTAIOUO.

- O @opTIOTAG £X€l eKTEBET O€ Uypaaia.

- O @OopTIOTAG €xel TTETEI KA/ €XEI KATAOTPOPEI.

- O @opTIoTAG TTapouaIadel epgavr onudadia Bpadong.

- O @opTIoTAG Oev AeiIToupyei KaAd 1} Sev PTTOPEITE va TOV KAVETE VA AEITOUPYROEl GUPNPWVA PE AUTO TO
eyxeIpidio.

10. Mn ouvdéeTe £va KOTEOTPAPMPEVO KOAWDIO PEUPATOG OTNV TINyr Tpopodoaciag. Mnv ayyilete éva
KOATEOTPOPUEVO KOAWDIO PEUPATOG EVW gival CUVOEDEPEVO OTNV TTNYA PEUUOTOG.

E1d1kég 0dnyieg aO@aAEiaG YIO CUOKEUEG UE PTTATAPIO:

1. BeBaiwbOeite O6TI TO POPTTIOT €ival ATTEVEPYOTTOINUEVO TTPIV TOTTOBETATETE TNV €TTAVAPOPTICOPEVN pTTaTapia. H
TOTTOBETNON PTTATAPIAg O NAEKTPIKO £PYAAEio TTOU gival EvEPYOTTOINKEVO UTTOPET va 0dNyROEl € ATUXAPATA.

2. ATToouvd£oTe TO QOPTIOTH TIPIV TOV KABAPIOETE.

3. Mnv ekB£teTe TNV pTrarapia o1o Aueco NAIAKG Gwg yia JEYGAa XPOoVIKA SIaCTAPATA Kal NV TNV TOTTOBETEITE
ae koAopigpép. H Bepudtnta kaTaoTpépel TNV pTratapia kal uttdpyel Kivduvog ékpngng. Edv n ytarapia eivai
{eaTh, AQACTE TNV VA KPUWOEI TTPIV TN QopTioeTE. MnVv avoiyeTe TNV pTratapia Kar atmroQUyETE Tn HNXavikr BAGRN.

2.3. TA XAPAKTHPIZTIKA AZ®AAETAZ TOY POMMNOT

1.Zuokeun KaTd TnG KAOTING/aTTEVEPYOTTOINGNG

H Asitoupyia katd Tng KAOTTAG/aTTEVEPYOTTOINONG TNG CUOKEUNG Ba eutTodioel OTTOIOVOATIOTE VA XPNOIMOTTOINCEI
TO POMTTOT, EKTOG €AV €XEI TOV KWAIKG. Oa oag ¢nTnBei va el0ayayeTe évav TETPAWRPIO KWAIKO TNG £TTIAOYAG 0OG
YIO VO TOV XPNOIYJOTIOINCOETE WG TTPOCWTTIKO KWJIKO aoPaAEiag.

3. AioBntrpag aviywaong

Edv 10 pOUTTOTIKO XAOOKOTITIKO ONKWOEI a1rd TO £80¢0g, N ATTida B0 OTAUATACEI VO TTEPIOTPEPETAL.

4. AioBnTrpag kAiong

Edv 10 popTtroTiKO XAOOKOTITIKO £XEI KAion, n AetTida Ba oTapaTrogl AuEoWG.

5. AioBntrpag eutrodiwv
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To popTToTIKO XAOOKOTITIKO QVvIXVEUEl €UTTOBIO OTO TTEPACUA Tou Kat@ Tn Acitoupyia. Edv 1o poptroTtikd

XAOOKOTITIKG OUYKPOUGTEi P éva euTTodIo, Ba aTapatrael Kal Ba oTpiyel TTPog GAAN kaTeuBuvaon.

6. AiloBnTipag Bpoxrig

To pOUTTOTIKO XAOOKOTITIKO £XEI IGONTAPA BPOXNAG Kal Ba OTAPATACEI VA AEITOUPYEI.
7. KoupTri 810KOTTAG €KTOKTNG AVAYKNG
MatwvTag 1o koupTri STOP Ba oTapaTAoEl auéowg TO POPTTOT Kal N AeTTida.

8. Z@payiopévn pTratapia

H ptrartapia Tou Tpo@od0TEI TO POUTIOT £ival TTANPWG OQPAYICUEVN.
9. 210866 BAoNG Kal KAAWSIO oploBETNONG

To pouTrdT Bev PTTOPET va AEITOUPYNOEl XWPIG Eva TTEPIMETPIKO KAAWDIO EYKATEGTNUEVO KAl EVEPYOTTOINUEVO HECW
ToUu 0T0BPOoU Bdong. Edv To kaAwdio dev £xel ouvdEeBEi CWOTA N €ival KOTEGTPAPPEVO, TO POUTTOT Ba OTAPATAOEI

va AEITOUPYEI.

2.4. NMPOZTAZIA AITO AIATOMEZ

Mnv ToTr0B€TEiTE TO OTABUO POPTIONG KATW OTTO WNnAd SévTpa.

Katd Tn S1GpKEIa TWV KEPAUVWY, ATTOCUVOEDTE TO OTABUO QOPTIONG KAl OTTOOUVOESTE TO KAAWDIO 0pI0BETNONG

av gival duvarov.
>1oudaiog:

Mn XPNOIYOTTOIEITE TO POUTTOT G€ AVTIEOEG KAIPIKEG OUVONKEG (Bpoxr], KEPAUVAG).

3. TEXNIKA ZTOIXE'IA

padiopwvou

Spectrum/Power

100Hz-148,5kHz;
50dBA/m ota 10 m

MovTtéAo RXR800 RXR1000
TO1rOoGg pnXaving HAsKTpo:;:]Elgsgg Xwpls HAEKTPOKIVNTAPAG XWPIG WAKTPES
Tdon ptrarapiag Li-ion 20V 20V
XwpnmkétTa 2A 4nx
urrarapiag Li-ion
Tumrog ouvdeong - Bluetooth, Wi-Fi
Xpoévog poépTWwOng 45 Aetrtd 120 Aemrtd
Qpa gpyaagiag 40 AetrTdl 70 AetrTd
Tax0TnTa unxavig 3100 g.a.A 3100 o.a.A
MAdTOGg KOG 180 xAat 220 xAoT
“Yyog Kotrig 25mm-60mm 25mm-60mm
TUtrog Aemidag Aiokog pe 3 akpeg Aiokog pe 3 dkpeg
MéyioTn ywvia avédou 25° 25°
OMoTaxwg 0,4 mis 0,4 m/s
MéyioTn meploxn 800 Ty 1000 T
KaBap6 Bapog pe 8,88 KIAG 9,32 KNG
afeooudp
>uokeun pikpng euBéAciag (SRD),
XapaktnpioTikd: RMI Operating
i i | Spectrum/Power
ZUOKEUN MIKPAG EMBEAEIAS | 100Hz-148,5kHz; 50dBA/m oTta 10 m
(SRD), XapaKkTnpIoTIKA: Bluetooth V4.2 - Mpodiaypagn BLE,
Mpodiaypapég RMI Operating Adaptive

daopa/ioxug Asiroupyiag: 2400MHz-
2483,5 MHz / 7 dm

Wilan: podiaypaer) 802.11b/g/n -
MpocapuooTikr TTpodiaypa®n
Aermoupyiko ddaopa/loyig

2400 MHz- 2483,5 MHz/ 17,5 dBm

Eyyunon

24 unvwv

24 unvwv
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To pouToT gival kKatdAAnAo yia péyioTo Uwog ypaaidiod 60 mm. Ze YnAGTEPO YPACTidI, TO POUTIOT UTTOPE Va
oTapatioel. KowTte 1o ykalov og Alydtepo atmmd 60 mm xpnaIoTToIwvTag £€vVa XAOOKOTITIKO.

H pmratapia Tou poutréT emweeAgital amréd Tn Aacitoupyia "a UP-Innovation RURIS™. AutA n Asitoupyia
BonBd Tnv ptrarapia 6Tav GTACEl OTO KPioIpo 6plo eKPOpTIoNnG. O Ruris kaTéAnge o€ Yo KAIVOTOMiO GTO
oUOTNHA KUYEAWV HECO OTNV UTTATOPIA, HECW TOU OTTOIOU N UTTATAPIO UTTOPEI VA ETTAVAQOPTIOTEI YETA
a1ré peydAo Xpoviké didoTnua KaTd To otroio £xel atroopTioTei. ‘ETol, o1 xpioTeg Tou RURIS ptropouv
va amoAapfdvouv Tnv aglomioTia Kal TNV KaivoTopia Tou RURIS. MeTd Tnv amoBnikeuon, cuvioTdral n
@opTIOoN O£ di1IdoTnua 6 unvwy - 1 éToug

4. EMIZKOMNHZH TOY MHXAN'HMATOZ

1- KaAuppa trivaka eAéyxou
2-KoupTri pubuiong Oyoug
3-To koupuTri START
KoupTri 4-HOME

5-KoupTri Micw

6-To koupTri BéAoug
KoupTri 7-OK

8-XepoUAI peTagopdg
9-KoupTri Stop
10-Wnoiakn 006vn
11-KaAwdi10 opioBETnong
12- Kap@id otepéwong (yia
oTABUO POPTIONG)
13-Kapei otepéwong (yia
oUpua op10BETNONG)
14-MeTaoXnUATIOTAG
PEUMATOG

15-Buopa peUparog
16-®6pTwOn @UAAOU
17-Zrdon @opTiong
18-®o6pTWON TTPOPUAAKTHP
oTa6pouU

19-Bida

20-Aépa

21-Bdon otabuou
22-Movada @opTiong
23-®poupd

24-Bushing

25-Buopa olvdeong
POPTIOTA

26-Emikoivwvia +
27-Emkoivwvia -

28-LED

29-KaAwdiako KavaAl
30-MNpila @o6pTIoNg
31-'Evdeign Aeitoupyiag
32-OQpa prrarapiag
33-Mtrarapia

34-Bida Aemidag
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10-15 mm

O1 €IKOVEG €ival EVNMEPWTIKEG, O TTPOUNBEUTAG S1aTnpEi To SiKaiwPa va KAVEI SOHIKEG Kal AEITOUPYIKEG
aAAayég OTO PNXAvNUA TTOU TTAPOUCIASETAI O AUTO TO EyXEIpPidIo.

5. EFKATAZTAZH

ApXIKA ekKKivnon

Mpwra, Bpeite TNV KAAUTEPN BE0N yia TO OTABUOS POPTICAG OAG, OKEPTEITE TNV TTANCIECTEPN €EWTEPIKN TTPIda,
KaBWG 0 OTABUAG TTPETTEl Va gival CUVOEDEPEVOG O€ auTrv. BeBaiwBeite 0TI TO £€5a@OG GTTOU TOTTOBETEITE TO
oTaBud QOPTIONG gival TTITTESO, OTEYVO, XWPIG JayvnTika TTedia Kal Xwpig eTTOdIa TTPOoTd.

EAéyxeTe TOKTIKGA TNV TTEPIOXT) TOU YKAZOV KOl 0QaIPEITE TTETPEG, KAADIA, KAAWDIA Kal AVTIKEIYEVA TTOU PTTOPET VO
BAdyouv To POUTTOT KaI TIG AETTIOEG TOU.

ZuvappoAdynon kai ToTrof£Tnon Tou oTabpoU PopTIoNng

1. ZuvdéaTe TN Yovada @oépTiong (22) otnv TTAdKa Baong (21) Tou oTaBuol @opTIONG.

2. MiéoTe TN povada eépTIoNG (22) TTPOG Ta KATW, WOTE va oTepewBEei 0TaBepd oTnv TTAGKa BAong.

3. ZTepewaTe TN govada @opTiong (22) otnv TTAGKa Baong (21) pe Tig Téooepig Bideg (19) TTou
TepIAapBavovTal.

TotoBetAcTE TO OTABUO POPTIONG (17) O€ pIa ETTITTEDN ETMIPAVEIQ KOVTE O€ pia TTida.

O oT1aBuOG POPTIONG TTPETTEI VA €XEI TOUAGXIOTOV 2 M XWPEO PTTPOCTA Yia va dIag@aAIOTEl OTI TO POUTTOTIKO
XAOOKOTITIKO UTTOpEi VO €TTOTPEWEI GTO OTABUO BAong Xwpig TTpoBAAuaTa. Mpétel £miong va uttdpxel
améoTacn TouAdyioTtov 1 m atrd 1o Tiow AKPO PEXP! TN Ywvia TNG TTEPIYETPOU.

A@oU ToTToBeTATETE KAl CUVOETETE TO KAAWDIO OPIOBETNONG, TTPETTEI VO a0PAAITETE TO OTABUS POPTIONG.
BeBaiwbeite 611 0 oTaOPAG POPTIONG (17) BpiokeTal o€ KATAAANAN aTTdéoTaCN aTé AipVeg, TTIOIVEG Kal
OKOAOTTATIO. ZUVICTOUNE VO TOTTOBETHOETE €va KAAUPMA yia To 0TaBud @oépTiong (17) yia va Tov TTPOCTATEUCETE
atro TIG KaIPIKEG BAGBEG.

EykardoTaon kaAwdiou opioBETnong

Mpiv atrd Tnv ekkivnon Tou pouTroT, To KaAwdIo oploBETnong (11) TTpéTel va eykaTaoTabei yipw atré Tnv
TTEPIOYXN TOU yKalov TTou Ba KaAu@Bei atrd To POUTTOT :

1. ZnUEIWOTE TNV TTEPIOXN TOU YKAOV pe Ta dykioTpa (13).

2. Oayrte 10 KaAWdIO oploBETNoNg (11) oTo £dagog (Uéy. BaBog 5 cm). Evw gpyadeTal, TO pOUTIOT TTEPVA TTAVW
atré 10 KaAwdio opioBéTnang trepitrou 20 - 30 cm TTpIv yupicel Kal avalntioel éva véo HovoTTaTI. ToTroBeTACTE
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OWOTA TO KAAWDIO OPIOBETNONG VIO VO ATTOTPEWETE TO POUTTOT VA XTUTTNOEI EEVa AVTIKEIJEVA Kal va TO
KOATOOTPEYEI.

3. Mo TNV apxIKr eyKATAOTOOT), OUVIGTOUUE VO ONUEIWOETE TO KaAwdIo opioBéTnang (11) pe Ta dykioTpa (13)
o€ TIEPITITWON TTOU XPEIAOTE va Yivouv JeTayeveaTePES BIopOWOEIG. H TTEpIoXr) TOU XAOOTATINTA TTPETTEI VAl
OPIOBETEITAI WG EVIAIOG KAEIOTOG XWPOG (€IK. 1).

4. Ta mapaAAnAa kaAwdia opiwv (11) TTou gival ToTToBeTNUEVA O€ aTTdaTaCN TOUAdyioTov 10 cm
avayvwpigovTal wg eUTTOSI0 aTTd TO POUTTIOT KAl atro@elyovTal (€K 2). Edv Ta kaAwdia opioBETNoNG eival
ToTToBETNUEVA OE OTTOATACN MIKPATEPN ATTé 5 mm, dev eVTOTTICOvVTal ATIG TO POUTIOT KAl TIEPVA aTrd TTAvVW TOUG.
5.Amo@uyeTe TN dnuioupyia ywviwv 90°. AvTiBeTa, xwpioTe Ta o€ dUo ywvieg 45° (eik. 3).

6.01 a100NTAPEG TOU PONTTOT ival OXEBIAOUEVOI VA EVTOTTICOUV Kal VO aTTo@eUyouv oTaBepd Kal OTEPEG
euTTOdIa (TOiYOl, ETTITTAQ KATTOU K.ATT.) geyaAUTepa atrd 100 mm. MNpooTaTéwTe Ta guaiodBNTa EPTTOBIA (TT.X.
TTAPTEPIA) GTNV TTEPIOXA TOU YKAZOV e To KaAwdIo oploBétnong (11).

7. H amméoTtaon petadu 2 eutrodiwy TPETTEl va gival TOUAGXIoToV 1 m (€IK. 2).

8. BeBaiwBeite 611 TO KAAWDSIO opiou (11) dev dlaayiel o€ kavéva onueio. AUTG PTTOPEi va TIPOKAAETE!
SuaAeiToupyia | BUCAeIToupyia Tou POUTTIOT

Aévrpa

To pouTdT evToTTiCel Ta OEVTPA WG KAVOVIKO UTTOdI0. QaTA00, 01 TIPOEEEXOUOES PIfeG UTTOpPE Va
KOTOOTPEWOUV TNV KATW TTAEUpd/Ta TTNYdKIa (20). ZuvioToUpE va XPNOIKOTIOINCETE TO KAAWDIO 0ploBETNONG
(11) yia va op10BeTACETE KaI Ta OEVTPA.

BPAXOI

AgaipéaTe pIKpEG TTETPEG (AlydTEPO atmd 100 mm) atrd Tnv Teploxr Tou ykaddv. Mtropei va BAdwouv 1o pouTtroT
Kai TIG AeTTidEG (20). To pouTIOT avixveUel TIETPES (ME UWOG peyaAlTepo atréd 100 mm) wg KavoVIKE EUTTOdIA.
ZuvIoTOUPE VO XPNOIPOTIOINCETE TO KAAWDIO oploBETNONG (11) yia va oploBETAOETE Kal TOUG BPAXOUG.
MAayiég/XTUTTAPOTA

To pouToT pTropEi va Aeitoupyroel o€ TTAQYIEG/XTUTTAUATA £€WG TO PEYIOTO. 25° (47%). Ze améoTacn 1 m ammd
TO KOAWJIO 0pI0BETNONG, N KAion dev TTpéTTel va uttepRaivel TIg 5,7° (10 %). BeBaiwBeite 6T diatnpeital
améoTacn TouhdyioTov 30 cm peTagl Tou gUppaTog oploBEéTnong (11) kal evog eutrodiou o€ pia kKAion oTo
ETTAVW PEPOG Kal TOUAGYIoTov 40 cm OTO KATW PEPOG.

Aipveg/moiveg

O1 Aipveg Kai ol TTigiveg TTpETTel va oploBeTouvTal ue oUpua oploBétnong (11) étrou gival Suvatoév A va givai
oxeOIAOUEVEG ETOI LDOTE TO POUTTOT VA PNV UTTOPET va €I0EABEI aTO vePd. AuTd utTopei va BAdwel goBapd Ta
NAEKTPOVIKA TOU £EOPTHHATA.

Apopol/dpouol

To pouTtoT pTropei eUkoAa va diaayioel dpououg kal dpdpoug aTo eTTITTEdO Tou £8AQoUg. Edv utrdpyxouv
O1apopES UYWoug PETALU TNG TTEPIOXNG TOU YKAOV KAl TOU HOVOTTaTIoU/dpOHou, TTEPIOPIOTE TO HOVOTTATI/OPOUO
pE atréoTaon ao@aAcgiog Tepitrou. 40 K.

I1EVd TTEPAOHATA

Ta oTevd TTEPACUOTA OTNV OPIOBETNUEVN TTEPIOXA TOU XAOOTATINTA TTPETTEI VA €XOUV TTAGTOG TOUAGXIOTOV 1,2 m
Kl UAKOG 6X1 peyaAuTtepo atrd 8 m (eik. 4) To TTAGTOG 1,2 m ava@épeTal TNV ATTO0TACH YETAEU TWV GUPHATWY
opioBétnang. To pouTtrdT utrepPaivel To KaAwdio opioBéTnong katd 0,2 péTpa, Kal aTig BU0 TTAEUPEG, OTAV KOBEI
TO YKagov.

20vdeon Tou oTaBHOU POPTIONG OTO TPOPOSOTIKO

1. ZuvdéaTe To TPoYodOoTIKG (14) aTo 0TABUOG POPTIoNG (17) péow Tou BUcpaTog PopTIong (16) kKal TNg
uTTOB0XAG POpTIONG (25).

2. BidwoTe Tov SoKTUAIO (24) yUpw aT1d TOV GUVOECHO YIa VO TOV TIPOOTATEWETE aTTd TNV Uypaaia.

2Uvdeon Tou KaAwdiou opiou 0TO CTABHO POPTIONG

1. AgaipéaTe Tn pévwaon Tou KaAwdiou opioBéTnong Trepitrou. 10-15 mm, ota dUo dkpa (11).

2. AirrAwaTe 10 KdAuppa (23) TTpog Ta TTavw.

3. ZuvdEéaTe To Akpo Tou kKaAwdiou opiou (11), To oTTOIO TINYAIVEI GTO PHTTPOCTIVO PEPOG TOU OTABUOU Kal
EPIBAAAEI TO yKagdv, aTnv UTTOO0XN ME TNV €vOeign “ -

4. MNepdaoTe To GAAO AKpo Tou KaAwdiou opiou (11) yéoa atd TNV yKOTTA KATW aTTo TO 0TABUS PoépTIoNG (17).
5. ZuvdéaTe auTd To AKPO Tou KaAAWSIOU OTnVv UTTOdoXH e TNV EVOEIEn +.

6. ZuvdéaTe To Buopa (15) atnv TINyR peUpaTog.

7. EAéy&re 10 LED o710 01086 @6pTIoNnG. Edv To LED avdper ye Tpdoivo xpwua, To KaAwdio opiou (11) eival
owaoTd cuvdedepévo aTo oTabuod oépTIoNnG (17).

XTEPEWON TOU OTOBHOU POPTIONG

2TEPEWOTE TO OTABUO POPTIONG Kal Tov TTPOPUAAKTHpa (18) e Ta kap@id otepéwong (12). O TTPoPUAAKTAPAG
Tou oTaBpoU PépTIoNG (18) TTpocapudleTal oTo TTAGI TOUu aTABPOU |, £€w aTTd TNV OTTAYOPEUPEVN TTEPIOXH
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xAootdrmnTa. H évdeign elpoug Aeitoupyiag (31) aTo oTABUO POPTIONG TTPETTEI VA BPIOKETAI TNV ATTOYOPEUNEVN
TEPIOXA XAoOTATINTA.
TotmoBéTnon/AvTiKaTdoTAON TG PTTATOPIOG
MpIv avTIKATAOTACETE TNV PTTATAPIA, OTTEVEPYOTTOINOTE TO POUTTOT KOI TIEPIUEVETE VO OTAPOTIIOOUV OI AETTIOEG.
YTépxel KivOuvog TTpoowTTIKOU TpaupaTiopoU. YTTapxel Kivduvog TpaupaTiopou atrd diappor| uypou
pTTaTapiag €av n puTraTopia £XEl KATOOTPAPEi! Z€ TTEPITITWON ETTAPAG ME TA PATIO A TO BEPUA, EETTAUVETE TIG
TTANYEioeg TTEPIOXEG PE VEPO 1) EEOUDETEPWTIKO TTapdyovTa Kal avalnTAoTe 1aTpIkr) BorBsia.
1. TupioTe TO POUTIOT avaTToda.
2. Avoi¢te Tn BAKN TNG PTTOTAPIAG APAIPWVTAG TIG 4 BidEG OTO KATW PEPOG TOU POUTTOT.
3. Edv xpeiddetal, a@aipECTE TNV ATTOPOPTIOUEVN PTTATAPIAL.
4. TOTTOBETACTE TNV PTTATAPIA.
5. KAeioTte Eava Tn Brkn ptratapiwy (32).

6. ©EZH ZE AEITOYPI'IA

6.1 MPQTH EKKINHZH

Ekkivnon Tou poutmor

1. MartAoTe Kai kpaTrioTe TTatnuévo 1o KoupTri START (3) yia Trep. 3 SeuTEPOAETITA PEXPI VO avAwel n 086vn
(20).

2. OpioTe TNV €mBupnTA YAWooa. ETAELTE TRV €mMBUPNTA YAWOOQ XPNGOIJOTTOIWVTAG TA KOUMTTIAG BEAOUG (6)
ka1 emReRaILOTE TNV ETTIAOYN pE TO KoupTri OK (7).

3. PuBpioTe TNV nuepopnvia Kail Tnv wpa he Ta KoupTd BEAoug (6). EmBeRaitdaTe TNV £TMAOYH UE TO KOUMTTI
OK (7). Attaiteital n owaoTh pUBUION NUEPONNVIOG Kal WPAG yia va d1Iac@aAIoTEI N CwaoTr AEIToupyia Twv
pubuicewv xpdvou AsiIroupyiag.

4. Eicaydyete Tov 4-wnRgio kwdikd PIN (epyooTtaciakr pUBuion "1111").

AANGETE TOV EPYOOTACIOKO KWAIKO TTPOGRACNG PETA TNV TTPWTN EKKIVNOT).

5. MatAioTe 1o KoupTri OK (7) yia va eiI0€ABeTE 0TO KUPIO PevoU. To pouTTOT BPICKETAI TWPA O€ KATAOTACN
AVAPOVAG.

PuBpioceig yAwooag

1. Av xpeiaZetal, avoitre 10 KGAuppa (1).

2. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) eigdyovtag Tov 4wrgio kwdiké PIN (epyocTaciakr pubuion "1111").

3. MatAioTe 1o KoupTri OK (7) yia va eIc€ABETE 0TO KUPIO PevOU.

4. XpnoiyoTtroifoTe Ta KOUPTTIA BEAOUG (B) yia va eTTIAEEETE TO pevou "PuBpioeig”.

5. EmBeBaiwoTe TNV £mAoyr| pe To koupTri OK (7)

6. XpnaiyotroinoTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va emmAégeTe "TAwooa”

7. EmBeBaiwoTe TNV €mAoyr| pe 1o koupTri OK (7)

8. XpnaoipotroioTe Ta KoupTd BEAouUG (6) yia va eTTIAEEETE TNV €MIBUMNTA YAWCOa

9. EmBeaidaTe TNV emmAoyr| pe 1o koupTri OK (7)

10. EmoTpéywTe 0TO KUPIO PHEVOU PE TO KOUMTTI TTiow (5).

6.2 'ENAP=H KAI AIAKOITH

Ekkivnon Tou poutmor

1. NatAoTe kai kpaTAoTe TTaTnuévo To KoupTri START (3) yia Trep. 3 deuTepOAeTITA HEXPI VO avawel n 0B6vn
(10).

2. Eioaydyete Tov 4ynoio kwdikd PIN (epyooTtaciakr ptBuion "1111").

3. NartAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va e10€ABeTe GTO KUPIO pevoU. To pouTroT BPioKeTal TWPA OE KATAOTOON
avapovig. Edv To poutrdT BpiokeTal o€ KATAOTAON AVOPOVAG R @OPTIONG, TTAaTAOTE To KOUUTTi START (3) pia
PopA yia va EEKIVAOETE To KoUupea. To pouTrdT dev Ba ekiviael Péxpl va KAEIOEI TO KATTAKI (1).

Edav wAnkTpoAoynoare AdBog PIN. lMepipévete mepitrou 3 deutepOAeTTTa i TTaTAGTE TO KoupTri OK (7) yia va
PTTOpECETE Va eloaydyeTe Eava Tov Kwdiko PIN. Edv eicaydyete AavBacpévo PIN Tpeig @opég otn oeipd, n
006vn kAeidwvel yia 15 deutepoAettTa. MNa k&Be emmmAéov AavBaopévo PIN, o xpdvog atTokAEIguoU
SITTACIGETal. ZTOMATWVTAG TO POUTTOT

1. MartAoTe Kai KpaTrjoTe TTatnuévo 1o KoupTri START (3) yia repitrou 3 deuTePOAETITA.

To POUTTOT OTOMATAEI EAV:

1. Miégetai To koupTri STOP (9).

2. To koupTri START (3) mraTiéTan yia 3 deuTepOAeTITA

3. To k&dAuppa (1) avaonkwveTal
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4. To pouTTOT XAvel TO Gria Tou KoAwdiou opiou Kai dev PTTopEi va 1o Bpel Eava o€ 5 AeTTTd

5. AlaoxioTe TNV opIoypPapun.

6. KoAAdel avapeoa og eumrodia Kal Xpeladetal epioaotepa atrd 10 deutepoAeTiTa yia va Bper d1E€odo.
7. Eival utrepuypwpévo

6.3 KO'YPEMA 'KAZON

1. Avoigte To KGAuppa (1).

2. ZekAeidwaTe Tnv 086vn (10) pe Tov 4wneio kwdikd PIN (epyooTtaciakr ptBuion "1111").

OTav 10 POUTTOT BPIiOKETAI OTO OTABHO POPTIONG KAl POPTILEl:

3. NartAoTe 10 KoupTri START (3) pia @opa.

- €Qv TO €TTTTEDO POPTIONG TNG PTTATAPIOG €ival uPnASTEPO aTTd 70%, OTNV 086VN epavidetal n évoeign "Close
the cover to start". KAeioTte To kGAuppa (1) kai To pouTTOT Ba apxioel autépaTa va kKOBel To YKalov.

- €av 10 €TTiTTE®O POPTIONG TNG PTTATAPIAG Eival HIKPOTEPO aTTO 70%, 0TV 004vn eu@aviCeTal n €voeign "XaunAn
ptTaTtapia” YeTd até 2 SeutepOAeTTTA. To POUTIOT POPTICEl £wg 6TOU N 0TABUN TNG PTTaTapiag erdoel oto 90%
KQI OTN OUVEXEIQ EEKIVE auTOPATA TO KOUPEUQ.

‘OTav 10 POUTTOT BPIOKETAI OE KATAOTACT AVAMOVAG:

3. MNatAoTe 1o kKoupTri START (3) pia @opd.

- €a@v 10 €TTiTTE®O POPTIONG TNG pTTaTapiag gival uwnAoTepo atod 30%, otnv 086vn epgavigetai n £voeign "Close
the cover to start". KAeioTe To kGAuppa (1) kai To pouTToT Ba apxioel autépaTta va kKOBel To YKagov.

- €Qv TO €TTTTEDO POPTIONG TNG PTTATapPiag gival pIKpdTEPO atd 30%, aTnv 086vn epgaviceTal n £voeign "XaunAn
ptraTapia™ petd atmd 2 deutepOAeTITa. TO POUTTOT UETAKIVEITAI OTO OTABUSO POPTIONG.

AvdAoya pe Tn @Uon Tou ypaoidiold (UYog, TTAX0G), TO POUTIOT TTPOCApPHALEl TNV TaXUTNTA KOTTAG TOU Yia va
eCao@alioel éva KaAO aTToTéAeaa.

EmoTpon oT1o oTa0ud opTIONg

‘Otav 10 pouTIoT BpioKeTal € KATAOTAON AVAPOVAG, TTOTHOTE Kal KPATAOTE TTaTNUEVO To KoupTtri HOME (4) yia
mepitrou 3 deutepOAeTTa. 21NV 086VN (10) epaviletal n évdeign "Close the cover to start”. KAgioTe To kKdAuppa
(1) ka1 TO POUTIOT PETAKIVEITAI OTO ATABUS POPTIONG. META apxilel va popTilel.

PuBpiceig poptror

To pouTdT €xEl TIG OKOAOUBEG ETTIAOYEG PUBUIONG TTOU UTTOPEITE VA KAVETE HEOW TOU TTivaKa EAEyXOU, £AV
B¢AeTE va aAAGEETE TIG EPYOOTOOIOKEG PUBICEIG.

K . Ap1Bu6g yia va
oupTri aToV o Ny A .
Trivaka eAéyXoU VOuQ EIO‘GYa(IY:&T;IE)V €IToupyieg
KWJIKO
KouprTri MaTAoTE TO KOUPTT GTAV TO POUTIOT BpioKeTal
APXIKAG 1 O€ KATAOTAON AVAPOVAG VIO VO ETTIOTPEWYEI
| 08évng (4) aT0 OTOBUO POPTIONG

MeTakivei Tnv emAoyr/dpopéa TTPog Ta TTAVW
KoupTri oTn SIETTOPN HEVOU

BéAoug (6) Autdvel Tov apiBuod kaTd Tn pUBUIoH TwV
TTAPAUETPWV

‘ MeTakivei Tnv €mAoyr/dpopéa TTPOg Ta KATW

KoupTri oTn SIETTOPR HEVOU
BéAoug (6) MeiwoTe Tov apIBud KATd TN PUBUIoN TwV
TTAPAUETPWV
EmBeBaiware TG pubuioeig
KaAei T diemraen eicaywyng PIN petd 1 Angn
Koupti OK Hiag ouvBAKkng o@aAuaTog
@) KoaAéoTe 10 eTmduevo pevou
EmBeBaiwoTe Tn petdBacn atré 1o KUpIo
JEVOU OTO ETTOUEVO ETTITTEDO YEVOU

O

A

KOUWTT TrioW EmoTpo@r oTo TTponyouUnEVo Uevou

®)

AKUPWOTE TNV €TTOPEVN AcIToupyia

Emre§Aynon Twv unvupdTtwy TTou eVBEXETAI VA EUPAVIOTOUV OTNV 006vn
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MAvupa oTov Trivaka gAéyxou

Eme€nynon/EmravopbwTiki AUon

Avapovi

To pouTroT BpiokeTal o€ KATAOTACN AVAROVAG, OEV UTTAPYOUV
punvipaTa 6QAAPaTOg

Eicaywyn PIN Zntdel Tov Kwdiko PIN
Poption To pouTtréT QopTilel
Képiopa To POUTTOT KOUPEUEI TO YPAgidI

AuTépaTto Koupea

To pouTTOT KOUPEUEI AQUTOUATA TO YPOaidl

>nueio pédag

To popuTtroT KOBEI Yo KaBopiouévn TTEPIOXA

To KoUpeua oTaBepol onpeiou
0AOKANpwONKe

H repikoTrr) oTn Asitoupyia "spot mode" oAokAnpwonke

EmotpépovTtag

To poUTTOT TIOTPEPEI 0TO OTABUS POPTIONG

>¢ Tauon

To popuTToT €101ABe 0TNn AciToupyia "mavong” pe:
- TTaTWVTAg TO KoupTri STOP
- TTOTWVTOG TO KoupTri "Madon" otnv APP

27401 £KTAKTNG avAyKng

MatABnke 10 KoupTtri STOP (9).

Evnuépwon

EkTéAean/oe €ENIEN aTTaITOUUEVO UAIKOAOYIOUIKO

XaunAR ptratapia, PopTion yia
epyaaia

To eriTredo POPTIONG TNG PTTATOPIOG Eival XapnAoS. H ptrartapia
TPETTEN va QopTieTal TOUAGXIOTOV 70% Yia QUTOUATO KOUPEUQA Kal
30% yia koupeya ae oTabepd onpeio (AsiToupyia onpuegiou)

Bpéxel Twpa, emoTpEQEl

O aioBnNTpag Bpoxng €xel evepyoTroinBei

KAgioTe 10 KGAUPUa yia va
CEKIVAOETE

KAgioTe TO KATTAKI YIO va EEKIVATETE

H xpéwon otnv epyacia 1é€0nke o€
TTadon

H @opTtion £xel dlakoTTei (T1.X. XEIPOoKivnTa ] Adyw SI0KOTTAG
peUUATOQ)

H epyaoia dIakATTNKE, SOKINAOTE
Eava

H autéparn tepikoTrh €xel dlakoTrei (T1.X. To KoupTri STOP (9) éxel
TaTnOEi, To KAAuppa (1) £xel avoier)

TomoBeTAOTE péoa OTO OPIO Kal
dokiudaTe Eavd

ZnTABNKe va TOTToBeTNOEI TO POPTIOT PECT OTNV TTEPIUETPO TTOU
oploBeteital atd 10 KAAWDIO.

uvéxion Tng epyaaiag;

MatAoTe To KoupTri OK (7) yia va cuvexioeTe va epyadeaTe ) TTATAOTE
10 KoupTri Triow (5)

H wpa éxel opioTei AdBog

H wpa éxel opiaTei AdBog

H xpéwon otnv epyacia 1€6nke o€
TTadon

H peta@bépTwon d1aKOTTNKE

KAgioTe 10 KGAUPUa yia va
EEKIVAOETE

KAgioTe 10 KGAUppa (1)

H 1péxouca epyaaia S1I0KOTTNKE

To kKoupepa Tou yKalov €xEl OTAUATACE!

XaunAR Tdon ptrarapiag

XaunAR ptratapia, @opTIoN yia
epyaaoia

XaunAA Téon ytrarapiag,
EmoTtpoer ato oTtabud

To emiedo @OpTIONG TNG PTTaTApiag eival xapnAd. H ptratapia
TPETTEl va QopTiCeTal TOUAGXIOTOV 70% YIO QUTOPOTO KOUPEUD Kal
30% yia koUupepa o€ aTabepd onpeio (AsiToupyia onueiou)
TotroBeTAOTE TO POUTIOT OTO ATABUS PAPTIONG

Mepipévere va ohokAnpwOei n Siadikacia HETAPOPTWONG

To POUTTOT ETTIOTPEPEI UOGVO TOU GTO OTABUO QOPTIONG

Xwpig eviaio Bpodxo

Agv uttdpyel oripa, pubpioTe
TTPWTA TOV BpdY0

To orjpa Bpdxou xabnke

EAéyEte TN owoTA eykatdaTaon Tou kaAwdiou oploBETNONG Kal
Sl0pBwaoTe €dv gival amrapaitnTo, TOTTOBETAOTE TO POUTIOT PO OTNV
TTEPIMETPO KOl ETTAVEKKIVAOTE TO

To XAOOKOTITIKO KAEIBWONKE!
avapov...

Mepiyévere pé€xpl va oAokAnpwoei n Tpéxouca diadikaaia

A\d&Bo¢g kapitoa, SOKIUAoTE Eavd.

Eicaydyete Eava 10 PIN cog

TomroBeTrOTE YT OTO OPIO KAl
doKIyaoTe Eavd

XAOOKOTITIKO £Ew

TotroBeTAOTE TO POUTIOT PECQ OTNV TTEPIUETPO KAI ETTOVEKKIVATTE TO

KavTe gmmavekkivnon yia va
gexivijoel n evnuépwon
UAIKOAOYIGUIKOU

ETTavekkivioTe TO POUTTOT
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H epyaaoia dIakATINKE, SOKIUAOTE
Zava

EvepyorolOnke o alobntripag
Bpoxns

O aioBnTpag BPOoXNAG eival EVEPYOTTOINUEVOG

XAOOKOTITLKO 0TO 0TaBUO

To pouTroT BpiokeTal 0TO OTABUS

To XAOOKOTITIKO dev €ival oTO
oTabud

To pouTtrdT dev gival ato oTabud. Edv xpeidletal, BAATE TO 0TO
oTafud

MatAoTe To TTANKTPO "START" yia
va EeKIVAOETE

MatroTe To KoupTri START (3)

Aidpkeia TouhdxioTov 30 AeTTTa

‘EvdeIEn Tou atTaIToUhEVoOU Xpovou

AvalATnon onuaTog...

AvalATtnon ofuaTog...

AVTIYPAWTE TO OPXEIO, TTEPIUEVETE

Mepiyévere yia Tn dladikagia avTypa@ng

MapakaAw aTTEVEPYOTTOINCTE TO

ATTEVEPYOTTOINOTE TO POUTTOT

Kot o1éoiyo Kivntipa

ApioTepd GTATIYO KIVNTHPA

EAéyETe Kal apalp€éoTe TO AVTIKEIPEVA TTOU PTTAOKAPOUV TIG AETTIOEG.
EAéyEre TNV katdoTaon Twv Aemridwv. Edv gival atrapaitnTo,
EMKOIVWVAOTE Pe €va e¢oualodoTnuévo oépfig Tng RURIS

AVTIKOTOOTAOTE TNV UTTaTapia

Mn @uaoioAoyikA ptratapia

H ptrarapia gival kareoTpapuévn

AVTIKOTAOTHOTE TNV UTTATAPIO TOU POUTTOT

[MoAU xaunAn Bepuokpaacia
JTTaTopiag (atTopdpTion)

AkupwaTe Tn d1adIKacia JETAPOPTWONG

YwnAnR 1don ptratapiag

H 1don Tng ymrarapiag gival uwnAn

Mmratapia YynAn Bepuokpacia

H ymrarapia éxel upnAn Bepuokpacia

YwnAd petpa @dpTiong

AkupwaTe Tn diadikacia @oPTIoNG, EAEYETE TO peUa £100d0U

YwnAA 160N 96pTIONG

AkupwaoTe T diadikacia eopTIong, EAEYETE TNV TAON €I06B0U

YynAr Beppokpagia

AkupwaTe T d1adIKacia YETAPOPTWONG

To XAOOKOTITIKO avaGNKWONKE

To pouTToT ONKWVETAI AT TO £80POG

To XAOOKOTITIKO QVATPATINKE

To pouTTéT avaTpdTTnKe

XAOOKOTITIKG TTOYIOEUEVO

KaBapioTe TO poUTIOT KAl ETTAVEKKIVATTE TO

XAoOKOTITIKO € KAion

TomoBeTrOTE TO POUTTOT 0€ OPBIa BETN KAl ETTAVEKKIVIOTE TO

KivntApag mavw oo
Beppokpaaia

ATTEVEPYOTTOINOTE TO POUTTOT KAI APAOTE TO VA KPUWOEI

MpoBAnpa pnxavig

Atroouvdeon Emsensor

BA&Bn aiobntrpa Hall

>@AaApa UAIkoU

Mn @ucioAoyikd Aayoupl

Mn @uaioAoyikr @épTIoN

>@AAUa aTToPOPTIoNG PTTaTapiag

>@daApa adpavelakng povadag
pérpnong (IMU).

O kIvnTAPAG aTTOCUVOEBNKE

>@AAUQ OTO XWEO TOU KIVNTHPa

Ymepéviaon Kivntrpa

Maykol KivnTApa

Ag€i o1d01p0 KIVNTAPA

BAGBN aiobntrpa Bpoxrig

AcoToxia aigbnTrpa Bpdxou

EmkoivwvioTe pe éva e€ouaiodotnuévo aépPig Tng RURIS

AsiToupyia oTiypatog/ZTaBepn AeITOUpyia KOTTAG O€ ONUEio
AuTA n AciToupyia 0GG ETTITPETTEI VO KOBETE TO YKAZOV OTAV, YIa TTAPAdEIYUA, UTTAPXOUV ETTITTAQ KATTOU 1

€€oTTAIoOPOG TTaIBIKAG XaPAg o€ auTo.

1. TOTTOBETATTE TO POUTTOT GTNV TTEPIOYXN TTOU BEAETE VA KOWETE TO YKAJOV.
2. Av xpelagetal, avoi€te 1o KAAuppa (1).
3. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe To 4-wnoio PIN (epyooTaaiakh puBbuion "1111").
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4. Marote 10 KoupTri OK (7) yia va e1I0€ABeTe GTO KUPIO pEVOU.

5. EmA&ETE "Spot mode" pe Ta koupTid BEAoUG ( 6). ZTnv 086vn eppavidetal "KAgioTe To KGAuppa yia évapén”.
6. KAgioTe 10 KGAuppa (1) Kal To pouTTOT apXiel va KOBel pe To oTaBepd anueio.

To pouToT KOBEI O apIoTEPOCTPOPN OTTEIPOEIBN KaTeLBUvVON Kal peTaBaivel o€ "Autéparn Kotm" YeTd atréd
akTiva KotrAg 1 m ] 3,5 Aetrtd KoTmG. Edv To poutrdT ouvavTtioel éva eutrddio, aTapaTd, n 08ovn deixvel 6Tl TO
KOUPEUD €XEI OTAPATACEI KAI TO POUTTIOT PTTAiVEI O KATAOTAOT avapovig. OTav To pouTrdT ayyitel To KaAwdio
op108€Tnong (11), ouveyidel To KOUPEPA TTPOG TNV AVTIOETN OTTEIPOEIdN KATEUBUVON.

Edv 1o popTrdT BpiokeTal ekTOG Tou KaAwdiou opiwv (11) A oTo aTaBud @oépTIong Kal eTTIAEEETE "AeToupyia
anueiou”, otnv 086vn epavidetal n €voeign "TotroBeTAOTE HEoa OTO OpIO Kal doKIydoTe Eava". TotroBeTAOTE TO
POUTTOT péoa oTo KaAwdio opioBétnong (11) diTTAa 6To OTABUOG POPTIONG Kal ETTAVEKKIVAOTE To "Spot mode”.
Edv 1o emimedo @opTIoNng TNG pTratapiag eival pikpotepo atd 30%, oTnv 086vn eppavidetal n €voeign "XaunAn
Ta0N pTrartopiag” ueta amod 2 deutepOAeTTa. PopPTIoTE TO POUTIOT TIPIV EEKIVATETE TO KOUPEUQ.

P0BuION nuepounviag kai wpag

1. Av xpelagetal, avoifre 10 KAAuppa (1).

2. ZekAeidwaTe Tnv 086vn (10) pe Tov 4wneio kwdikd PIN (epyooTtaciakry pUBuion "1111").

. MatAoTe To KoupTri OK (7) yia va €10€ABETE OTO KUPIO PEVOU.

. XpnaoigoTroinaTe Ta KoupTid BEAoug (6) yia va emAéEeTe "PuBpioelg”.

. EmBeBaiwote TNV emAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. XpnoigotroiRaTe Ta KouuTd BEAoug (6) yia va emAEEeTe "Huepounvia kar wpa”.

. EmBeBaiwote TNV emAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. AN\GETE TNV NuEPoNvVia Kal TNV Wpa Pe Ta KoUupTTid BEAoug (6). Or apxikég BEaeig uTTopouv va aAAGEouv
xpnoigotroiwvTtag 1o koupTri OK (7). Atraiteital n owoTr pUBJIoN NUEPOUNVIAG KAl WPAG YIa va SIacPAAICTEI n
owaTA AgiToupyia Twv pubpioewv xpovou AgiToupyiag.

PUBuion aicOnTApa Bpoxng

Mnv xpnoIhoTIOIEiTE TTOTE TO POUTTIOT KATA TN SIGPKEIQ KATAlYidWV Kal PPOVTIOTE va ATTOOUVOETETE TO OTABUO
@OPTIONG aTTO TO peUpa. Edv o aioBntrpag Bpoxng gival evepyoTToINUEVOG, TO POUTTOT ETTIOTPEPEI OTO OTABUO
@opTIONG OTAV BPEXEL.

1. Av xpeiaZetal, avoitre 10 KGAuppa (1).

. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe 1o 4-wnoio PIN (epyooTaaiakni pubuion "1111").

. NatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va el0éABeTe 0TO KUpPIO PEVOU.

. XpnoipotroinaTe Ta KouuTTid BEAoug (6) yia va mmAEEeTe "PUBuIon".

. EmBeBaiwate Tnv emmAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. XpnaoigoTroiaTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va emAéEeTe "Aeimoupyia Bpoxng”.

. EmBeBaiwoTte Tnv emmAoyn pe 1o koupTtri OK (7).

. Na va amrevepyotroifoete Tov aigBnTpa BPoxng, eAELTe "Disable" kal emBeRaiOTE TNV ETTIAOYA WE TO
koupTri OK (7).

MNa va gvepyotroinoete Tov aioOntipa Bpoxnig, emMAEETe «EvepyoTToinan» kai emBeRaiwaTe TNV ETTIAOYN PE TO
koupTri OK (7).

EmAEETE pia Wpa g€ AeTTITA TTOU TO POTTOT Ba apxioel va Asitoupyei {avd petd 1n Bpoxr. EmpBepaiwyoTe kGBe
emmAoyn pe 1o koupTri OK (7).

9. EmoTpéyTe 0TO KUPIO PEVOU XPNCIMOTIOIWVTAG TO KOUUTTI TTiow (5)

Agv ouvioTdral n xpAaon Tou pouTtoT atn Bpoxr. To pouTIoTIKG XAOOKOTITIKG UTTOPE VO KOWEl Bpeypévo ypaaoidl,
aAM\G Ba cuoowpeuTei uypd ypaacidl oTo Bioko TNG AETidAG Kal OTOUG TPOXOUG, TTPAYUA TTOU Onpaivel OTi
aTTaITeiTal ouxvoeg Kabapioudg Tou PNXaviPaToG.

PUBuIoN wpwv AsiToupyiag .

1. Av xpeiaZetal, avoigre 1o KGAuppa (1).

. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe To 4-wnoio PIN (epyooTaaiakn puBuion "11117).

. NatAoTe 10 KoupTH OK (7) yia TTpdofaan oTo KUpIo YevoU.

. XpnaoigoTroinoTe Ta KoupTa BEAoug (6) yia va etmAEEeTe "PUBuIon".

. EmBeBaiwate Tnv emmAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. XpnoipotroinoTe Ta KoupTid BEAoug (6) yia va emAEEeTe "Work Time".

. EmBeBaiwate Tnv emAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. EmA£ETE TOV €mMBUPNTS XpOVO AciToupyiag pe Ta koupTd BEAoug. PuBpioTe To xpdvo Asimoupyiag o€
wpeg/nuépa.

9. EmBeBaiwaTte TNV emmAoyn pe 1o koupTri OK (7).

10. EmoTpéyTe 0TO KUPIO HEVOU XPNOIPOTIOIVTAG TO KOUNTTi (5).

Ortav emiTeuxBei 0 KABOPITPEVOG XPOVOG AsIToupyiag avd NUEPQ, TO POUTTIOT ETTIOTPEPEI OTO OTABUO POPTIONG.

o~NO O W

O~NOODAWN

O~NO D WN

20vdeon Tou poutroT péow Wi-fi (yia To povréAo RXR1000).
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. Av xpeiaZetal, avoi€re 1o KAAuppa (1).

. ZekAeidwaTe Tnv 086vn (10) pe To 4-wnoio PIN (epyooTaaiakn puBuion "1111).

. NMatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va ei10éABeTe 0TO KUPIO PEVOU.

. XpnoigoTroinoTe Ta KoupTTa BEAoug (6) yia va eTTIAEEeTe "PuBpioeig”.

. EmBeBaiwote TNV emAoyn pe 1o kouptri OK (7).

. XpnaoigoTroinoTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va etTAéEeTe "Set WIFi".

. Xpnoiyotroiote 1o smartphone oag yia va ouvdebeite Ye T0 pOUTIOT PECW TNG EQapuoyng Tuya Smart.
AAayR Tou PIN cag.

. Av xpeidgetal, avoifte To kKGAuppa (1).

=ekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe 1o 4-wrio PIN (epyooTaciakr puBuion "11117).

. NMatAaoTe 10 KoupTri OK (7) yia va ei10éABeTe 0TO KUPIO PEVOU.

. XpnoigoTroInoTe Ta KOUPTTA BEAouUG (6] yia va emiAégeTe "PUBuIoN".

. EmBeBaiwoTe tnv emmAoyn pe 1o koupTtri OK (7).

. XpnaoigoTroinoTe Ta KoUupTTd BEAoug (6) yia va emmiAégeTe "Change PIN".

. EmBeBaiwote TNV emAoyn pe 1o koupTri OK (7).

. Eloayayete Tov 10AI16 4yn@io PIN cag. Edv TAnkTpoAoyrioate AdBog Tov Kwdikd PIN, xpnoigotroioTe 1o
KoupTri Tiow (5) yia va emoTpéweTe oTnv elocaywyn Tou PIN.

9. Eicaydyete £va véo PIN.

10.EmBeBaiwoTe 10 véo PIN eicdyovTdag 1o {ava. Edv €xete eioaydyel AavBaouévo kwdiko PIN, emoTpéyTe
atnv elocaywyn Tou PIN pe To koupTri Tiow (5) kal emavaAdBeTe Ta Brijpata 8 kai 9.

11. A@oU aAAGEeTe Tov kKwdIKO PIN, epgaviCetal To privupa "Emituxial" 8a epgaviotei otnv 086vn. EmoTtpéwTe
0TO KUPIO PevoU PE TO KOUWTTI TTiow (5).

PUBuIoNn/31aypagn TpoypdupaTog

KaBiépwon mwpoypdupaTog KOTrRG YKadov

. Av xpeidgetal, avoigte To kKGAUppa (1).

. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe 1o 4-wnoio PIN (epyooTaciakn pubuion "1111).

. NatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va e10éABeTe O0TO KUPIO PEVOU.

. XpnoipoTroinoTe Ta Kouutd BEAoug (6) yia va emAEEeTe "TlpoypapuaTiIouog”.

. EmA&ETE TNV nuépa TTou BéAeTE va opioeTe (Aeutépa, Tpitn, Tetdptn, MNéuTrtn, Mapaokeun, ZapRato,
Kupiakn) pe Ta kouptd BéAoug (6).

6. MartioTe To kKoupTri OK yia va puBpiceTe TNV NUEPQ.

7. EmMAEETE TNV Wpa Evapéng Kai ANgNG TNG Epyaciag XPNOIMOTTOIWVTAG Ta KOUMTTIA BEAOUG (6).

Mrtropouv va opioTouv dUo Trepiodol avd NuEPa.

8. MatAoTe 1o kKoupTri OK (7) yia emBeRaiwon kai n €MAOYR ETTIOTPEPEI OTNV APIOTEPH TTAEUPd, avd nuépa
9. EmavoAdBete Ta BAaTa 5-8 yia va eTAEEETE TIG WPEG Epyaaniag yia kKABe nuépa TnG douadag.
10.MatAcoTe 10 KoupTr OK (7) yia va emBeBaiwoete Tn pUBUION.

Alaypa@n TTpoypauPaTog KOTING YKalov

1. MeTakivAoTe Tnv €AoY YE Ta KOUPTTIA BEAoug (6) aTo "Alle" (Trdvw apioTepd).

2. NatAoTe Kal KPATAGTE TTATNPEVO TO KOUMTT THiow (5) yia va diaypdyeTe 0AOKANPO TO TTPOYPAPHA TNG
€BOopadag.

Anpioupyia SeUTEPEUOUC WYV TTEPIOX WV

. Av xpeldgetal, avoitte To KGAUppa (1).

. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe 1o 4-wnoio PIN (epyooTaaiakn puBbuion "1111).

. NatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va e10éABeTe O0TO KUPIO PEVOU.

. XpnaoigoTroioTe Ta KoupTd BEAoUG (6) yia va eTTIAEEeTE "AguTepEUOUTEG TIEPIOXEG".

. NatAcoTe 1o KoupTri OK yia va emAEgeTe pia deutepetouaa duwvn (Mepioxn). ETAEETE TNV amdéoTaon
ekkivnong "AtmroaTaaon (dst)m™ kai Tnv avaAoyia "MocoaTo (pct)%" TNG TTEPIOXNG TTOU TTPOKEITAI VO KOTTEI
XPNOIUOTTOIVTAG Ta KouuTTid BEAoug (B) kal, oTn Guvéxela, TTaToTe To koupTri OK yia emBeRaiwan.

6. EravaAdBere To Bripa 5 yia va 0AOKANPWOETE TO OET KGBE uTTolWwvng (ZWVEG).

7. MNatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va emRBERAIOETE TIG PUBUITEIG.

To poutoT diavuel Tnv améoTaon "AtmooTaon (dst)m" Tmou €xeTe KaBOPIoEl, KATA UKOG TOU KaAwdiou
opioBétnang (1 - 500 péTpa) kar aTn cuvéxela apxidel va epyaderal. )

Eicaydyovtag 10 TogooT6 "Mocoatd (pct)%" kabopideTe To TTOOOATE TNG GUVOAIKAG ETMIPAVEING HECA OTO
KaAWSIO 0pI0BETNONG TTOU TTPOKEITAI VO TTEPIKOTTEI.

To dBpoiopa Tou "MocooTo (pct)%" Twv 5 deutepeuouciv TrepioXwv (MeploxEg) TTPETTE va gival JIKPOTEPO A
ioo ue 100 .

EmoTpo®n oTIG EpYOOTAOCINKEG PUBUICEIG

To pouTToT YTTOpPE Va eTTavVaQEPDE, ETTIOTPEPOVTAG TO OTIG EPYOCTATIAKEG PUBUITEIG

1. Av xpeiagetal, avoigre 1o KGAuppa (1).
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. ZexkAeidwoTe TNV 086vn (10) e 10 4-wnoio PIN (epyooTtaciakn puBuion "1111").
. NatAoTe 10 KoupTri OK (7) yia va e10éABeTe OTO KUPIO PEVOU.
. XpnaoigoTroinaTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va emAéEeTe "PUBuIoNn".
. EmBeBaiwoTe tnv emmAoyn pe 1o koupTtri OK (7).
. XpnaoigoTroinoTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va etmAégeTe "EpyoaTaaiakd oUvoAo".
. EmBeBaiwote TNV emmAoyn pe 1o kouptri OK (7).
To pouTToT KAEIVEI KAl ETTIOTPEPEI OTIG EPYOOTACIAKEG pubpicelg. H erravagopd dev Ba diaypayel Tig pubuioeig
kal Ta dedopéva Trou gival armobnkeupéva oTnv epappoyr Tuya Smart.
PUBuIoN Uyoug KOTTARg
To pouTrdT €£x€1 pUBUiTEIG PUBUIONG UWOUG KOTTAG YETAGU 25mm kal 60mm. Edv 1o ypacidi gival yeyaAutepo amméd
60 mm, k6yTe TO Ypaaidl aTo péyioTo. 60 mm, SIAPOPETIKG TO POPTiO Epyaaiag Tou PouTroT Ba gival TTOAU uwnAd
Kol n amoédoon KomAg Ba peiwdei. Xpnoiyotroiote éva Kavovikd XAOOKOTITIKG. MAAIG oAokAnpw6ei n
€YKOTAOTAON, TO UYPOG KOTTAG UTTOPEi va pubuIoTei 6TO KATAAANAO UWoG. =ekIvaTe TTAvTa o€ uwnAn B€on KOTTAG
Kol KaTeBaiveTe oTO €MOUPNTO UWOG.
Znueiwon: Mnv eTTIXeIPAOETE va aveRACETE ) va XOUNAWOETE TO UYPOG KOTTAG EVW TO POUTTIOT KOBEI TO yKaZoV.
20vdeon Tou pouTroT pe To TuyaSmartApp (yia 1o povréAo RXR1000).
1. Avoigte To KGAuppa (1).
. ZekAeidwoTe Tnv 086vn (10) pe 1o 4-wnoio PIN (epyooTtaciakn pubuion "1111).
. MatAoTe To KoupTri OK (7) yia va €10€ABETE OTO KUPIO PEVOU.
. XpnaigoTroinoTe Ta KoupTd BEAoug (6) yia va emAéEeTe "PuBpioelg”.
. EmBeBaiwote TNV emAoyn pe 1o kouptri OK (7).
. XpnoigotroiRoTe Ta KouuTtd BEAoug (6) yia va emAEEeTe "Set WIFi".
. Evepyotroinore 1o Bluetooth® oto smartphone oag.
. Avoite TNV epappoyn Tuya Smart. ATré 8w uttdpyouv 3 £TTIAOYEG YIa va GUVOECETE T OUCKEUN. 006
OEdv auTh ival N CUGKEUN TTOU BEAETE VO CUVBECETE OTNV EQOPHOVH:
9. EmA&ETE "Mpoobnkn cuokeung”. H epapuoyn capwvel TV TTEPIOXN YIa va Bpel BIaBECINEG CUOKEUEG.
10.Edv emAé€ete "Mpétmel va TpooBéow”, epgavifovtal o€ pia AioTa.
11.EmA£EETE P10 HEPOVWPEVN OUOKEUR.
12.Twpa atAoTe €, €MAELTE TN GUOKEUN.
13.EmAéETe To WLAN oag kal TTAnKTpoAoyraTe Tov KatdAAnAo Kwdikd TTpdoBaacng.
14.EmBepaityoTe TN oUvdeon TratwvTag "Finish".
H ouokeun BpiokeTal Twpa oTn AioTa SiKal UTTOPEi va ETTIAEYEI.
BEGqv €XeTE NON OUVOEOElI AAAEG CUCKEUEG OTNV EQAPHOYN :
9. Z1n pUBuIoN T, emAEETE @ T TTAVw JegId. H eQappoyr) capwvel TNV TIEPIOXR YIa SI0BECINEG TUOKEUEG Kal
UTTOOEIKVUEI €AV £X0UV BPeBei CUOKEUEG.
10. ZuveyioTe Qa6 10 onueio 10.
©Edv dgv oag TpoTEivETAl AUTOHATA MIO AiOTA ME TIG SIAOECINEG CUOKEUEG:
Edv n ouokeun dev TrpoTteiveTal autépara, akoAouBnaTe Ta e¢AG BApaTa:
9. X1n pUBuIoN &, eMIAEETE @ eTTAVW BeEGIL.
10.EmAéETE "AANAO" OTNV QPIOTEPR YPOWPMN.
11.EmAéETe "ANG 2",
12. H emBeBaiwon eivai €Toiun 6tav n 086vn avaBooBrvel ypriyopa. H epapuoyn Twpa avalntd diabéaipeg
OUOKEUEG KOI OAG TIG TIPOTEIVEL.
13. ETIAEETE TN OUCKEUN TTOU BEAETE TTATWVTAG ©@YIA VA TNV TIPOCOECETE OTNV EQAPHOYT).
14. Npwrta emPBePaiwoTe pe "Emépevo” kai petd pe "TéAog".
H evnuépwon Tou UAIKoOAOyIOPIKOU PTTOpEi va aAAGEel TIG duvaTdTNTEG TNG EQAPUOYAG.
Evepyotroinon Bluetooth (yia povréAo RXR1000).
To Bluetooth atraiteital yévo yia 1n olvdean TNG CUOKEURG 00G OTnNV epapuoyn Smart Life.
A@oU ouvdebei n ouokeun oTnv epapuoyr) Smart Life, To Bluetooth atrevepyotroigital kal evepyotrolgital Eava
MOVO OTaV N CUCKEUN ETTAVAQEPEI TIG EPYOCTACIOKEG PUBICEIG.
1. Av xpeladetal, avoigre 1o KaAuppa (1).
. ZekAeidwaoTe TNV 086vn (10) pe To 4-wnoio PIN (epyoaTtaciakd puBuiopévo "1111").
. MatAoTe 1o KoupTri OK (7) yia TTpdoBaacn oTo KUPIO pevou.
. XpnoiyotroiRoTe To KoupuTri BEAOUG (6) yia va eIAEEeTE "PUBUIoN".
. EmBeBaiwate Tnv emmAoyn pe 1o kouptri OK (7).
. XpnoiyotroiRoTe To KoupuTri BEAOUG (6) yia va eTIAEEETE "Set WIFi".
. EmBeBaiwote TNV emAoyr pe 1o koupTri OK (7).
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AuTé atraiTeital yia TNV apxIkf ouvdeon Pe Tnv epapuoyn Tuya Smart, yia Tnv otroia uttdpxel ouvdeon WLAN
Kal n Aeiroupyia Bluetooth Tou poutéT €ivar avevepyn.
AeiToupyieg epappoyng (yia To povréAo RXR1000).
Edv emA£geTe TO pOUTTOT, Ba 0O PETAPEPEI OTN GEAIBA ETTIOKOTINONG.
MaTrAoTe TO KUKAIKO KOUUTTI OTa apIoTEPE Kal KPATrOTE To SAXTUAG oag aTnv 08dvn yia va oUPETE TO KOUTTI
"START >".
EmA£ETE TO pepovwpéva pevol péow Tng Béong koupTmiol "START > " .
e  Xpovodidypaupa
Edw ptropeite va opioete dUO TTEPIGAOUG AsITOoUpYiag yia KABe nuépa TNG ELSOUAdAG.
To pouTTOT TTPETTEl Va BPIOKETAI O€ KATAOTACTN AVANOVAG, WOTE VA PTTOPEITE VA KAVETE TIG aKOAOUBieg TTou
BéAeTE.
1. EmAEETE TV €mOBupunTtA NUéPQ.
2. MNa Tnv €mBuPNTA XPOVIKA TTEPIod0, OPIoTE PIa Wwpa £vapéng Kal pia wpa ANgng.
3. AtmoBnkeUaTe To TTPOYpappa TTavw degid aTo "AtToBrikeuon".
To Tpdypappa PuTropei va undevioTei aTmd To pevou oTa deid ue "Emmavagopd”.
. AeuTepeUOUOEG TTEPIOXEG.
Edw ptropeite va dIapop@uoEeTe £wg Kal 5 OeuTEPEUOUTES CWVES. TO POUTTOT TIPETTEI VO BPIOKETAI OE
KOTAOTAON QVAPOVIG YIO VO PTTOPEITE VO KAVETE PUBUITEIG £BW.
1. EmA£ETe pia deutepelouoca Cwvn.
2. PuBpioTe TnVv améoTtacn ammd 10 onueio el00d0u.
To pOUTTOT KIVEITAI KOTA PAKOG TOU KAAWSIoOU 0ploBETNONG YIa TNV KOBOPIoPEVN OTTOOTOCN KAl OTN GUVEXEID
gekiva To KoUpepa.
3. OpioTe éva TT0000TS TNG TIEPIOXAG.
To moo00T6 ePPRadol UTTOSEIKVUEI TTOI0 TTOGOCTO TNG OUVOAIKNG ETMQAVEIAG HEGA GTO GUPUA 0pIoBETNONG
TIPOKEITAI VO KOTTEI.
To dBpoiopua Twv TTOCOOTWYV ETPAVEING TWV 5 BEUTEPEUOUCWV TTEPIOXWV TTPETTEI Va gival HIKPOTEPO I i00 YE
10 100% TNG OUVOAIKAG €KTAONG.
4. EmBeBaiwoTte pe "Atobrikeuon".
Edv dev BéAeTe va dlaipéoeTe TNV TTEPIOXN KOTTNG 0€ OeuTEPEUOUTA TTEPIOXT, ETTIAEETE:
e  AmoéoTacn atmd 1o onuegio €106d0u: 1 m
. MooooT6 Tepioxng: 100%

==EAeyxog

Edw ptropeite:

- AgiTe WG €ival TO POUTTOT QUTAV TN OTIYUN.

- MpoBoAR xwpnTIKOTNTAG PTTOTAPIOG OE TTOCOCTO.

- "Evapén A dIakoT TNG auTéparng Tepikotig &,

- ZEeKIVAOTE TO KOUPEUA ETTI TOTIOU Péoa aTrd To oTaBepd onpeio 2, eTAEETE £Gv To poTIOT BpiokeTal o€
KATAOoTAON AVAUOVAG.

AuTr n Aeitoupyia odg eTITPETTEI va KOBETE YKAlOV OTA OTTOIA UTTAPYXOUV CWHOTA ETTITTAWY A dAAa TTapduoia
QAVTIKEIMEVA.

- EmAéyovTag 1o KoupTri &5, TO pOUTIOT Ba PETOKIVNOEI 0OTO GTABUO POPTIONG.

A Apxeio KaTaypa@ig CQAANATWY

Edw ptropeite va diaBAaoeTe Ta OQAAUATA KAl TRV NUEPOUNVIA TOU OPAAATOG.

5 HpepoAdyio epyaciag

Edw ptTopeite va SIaBAaceTe TOUG XPOVOUG AEITOUPYIOG TOU POMTIOT.

@Puepicug

Edw ptropeiTe:

- OpioTe TOV OUVOAIKO XpOvo AgIToupyiag avd nUEPT O€ WPES AEITOUPYIag.

- OpioTe ) aAAGETE Evav KwdIKG TTpdofacng cuokeung (PIN).

- EvepyotroinoTe kal atrevepyoTToinaTe Tov aioBnTrpa BPoxng Kal opioTe YIa WPa TTOU TO POUTTOT Ba apxioel va
AeiToupyei Eava petd Tn Bpoxr. Mrropeite etmiong va kaBopioeTe €@v n Evoeign TTPETTEI va avTiIoTaBiICel TO
OIGAEINPA OTO XPOVO EKTEAEONG TTOU TTPOKAAEITAI ATT6 TN BPOXA.

Agv OUVIOTATOI VO OQAVETE TO POUTTOT VA AEITOUPYET EVW BPEXEI.

L -PuBpioeig
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Edv emAéEeTe Eavd To gIKovidio & ., UTTOPEITE VO AVTIOTOIXIOETE MIA VEQ EIKOVA OTO POPTTOT pE "ZUPBOAO",
MTTOPEITE VO HETOVOUAOETE TO POUTTOT Kal TNV ToTroBeaia pe "Ovoua” "TotroBeaia”.

O1 "MAnpopopieg cUOKEUNG" PTTOPOUV va KGAOUVTaI OE QUTO TO OTOIXEIO HEVOU.

To "MatACTE yIa EKTEAECT KOI QUTOUATOTTOINON" 0AG EMITPETTEI VA EKTEAECETE TOUG ATTOBNKEUPEVOUG
auTopaTIoyoUg aag.

H "Koivr| xprion cuokeung" odg emtpéTel va divete € AAAa PEAN Tou iBIouU VOIKoKUpIoU TTpOcBacn aTo
POUTTAT.

To "Mrvupa ektdg olvdeang”, oTav gival EvepyoTroiNuévo, oag oTéAVEL pia £100TToiNcN 6Tav N papuoyr| xaoel
TN oUvdeoN P TO bot.

H "Anuioupyia opddag" odg emTPETEl va ONUIOUPYEITE ONAOEG CUCKEUWV.

AmavTioeig "FAQ" og ouxvég EpwTATEIG.

To "EAeyX0g yia avaBaBuion UAMKOAOYIOHIKOU" AEyXEl EGV TO UAIKOAOYIOUIKO €ival EVNUEPWHEVO Kal ETTITPETTEI
TNV avaBaduion edv uttapxel dlabEaiun vedTePN £KSOON.

" Katdpynon ouokeung" Siaypd@el To POUTTOT atrd TN AioTa TwV GUOKEUWY OTNV EQAPHOYT.

ATTOoOUVSEON TNG OCUOKEUNG Kai Siaypagn dedopévwy amo Tnv epapuoyn (yia 1o povréAo RXR1000).
1. ZTn pUBuION T, eMAEETE TN OUCKEUN TTOU BEAETE va KaTapynoeTe kal Ta dedopéva TnG oTroiag BEAETE va
OlaypAaYETE.

2. EMA£ETE TO €Ikovidio £ eTTavw Segid.

3. EmA&ETe "Katdpynon ouokeung".

4. MNa va diaypdyete dedopéva, eAECTE "ATTOOUVOEDN Kai dlaypa@n dedopévwy". Edv BEAeTE aTTAWG va
ATTOOUVOETETE TN OUOKEUN

Xwpig va diaypdwete Ta dedopéva, eMAEETE "ATTooUVOEON".

7. ZYNTHPHZH ANMOO'HKEYZHZ KAI ANTIMETQMNIZH NPOBAHMATQN

KaBapiopég kal cuvtipnon

Eival onuavTiké va diatnpeite To pOPTIOTIKG XAOOKOTITIKG KOBapod.

To pouTrdT Ba oKap@aAWwVEl IO EUKOAA O€ TTAQYIEG AV 01 TPOXOI ival KaBapoi, evw ol AETTidEG Ba KOBouV £TTioNg

KOAUTEpa €dv eival kaBapég kal aixuneés. Mnv xpnolpoTroleite TTOTE TTAUVTAPIO UWNAAG TTiEGNG yia Tov

KaBapiouo.

KaBapiopuodg Tou cwpatog

XpnoipoTroInaTe pia poAakh BoupTtaa Kal/f) TTavi EUTTOTIOUEVO PE OIKIOKO ATTOPPUTTAVTIKO.

KaBapiopég Tng KaTw TTAEUpdAg

BeBaiwbeite 611 0 diakdTTNG Asiroupyiag Bpiokeral otn Béon OFF kai opdTe mpooTaTeuTika yavTia. IupioTe TO

POUTTOT aTO TTAAI yia va aTTOKOAUWETE TNV KATW TTAEUPd Tou, KaBapioTe To Bioko TNG AETTiIdAG Kal TO TTAQiCIO

XPNOIUOTTOIVTAG HIa HOoAaKH BoupToa A éva uypd travi. MepioTpéwTe To dioko yia va BeRaiwBeite 6T KiveiTal

eAeUBepa.

AkbvIopa/avTiKataoTaon AETTIdOWV.

Edv o1 Aettideg @opioUvTal oTn pia TTAEUpd, YTTOPOUV VA TTEPIOTPAPOUV.

Edv o1 AeTTideg €ival KATEGTPAPMEVEG I TTAPOUCIAJouV GNUABIa avICOPPOTTIaG, TTPETTEI VA AVTIKATAOTAB0UV.

1. TupioTe TN ouokeun avatoda.

2. ApaipéaTe TIG Bideg TNG AeTTidag (34) atré To KATW PEPOG TNG CUCKEUNG KA, OTN GUVEXEIQ, YUPIOTE TIG AeTTIOEG

(20)

3. Z1epewoTe TIG AeTTideg Ye TIG Bideg Toug (34).

AvTikatdoTaon Aettidag

3. ApaipéaTe TIG TTONIEG AETTIOEG KOl ETTAVATOTTOOETACTE TIG AKOAOUBWVTAG Ta TTAPATTAVW BruaTa.

avakUKAwon
Mnv metdre NAeKTPIKG €SOTTAICNO, BlOUNXOVIKA NAEKTPOVIKG Kol €§APTAMATA OTO OIKIOKA
amoppipparal MAnpogopieg yia AHHE. Aaupdavovrag utréwn 1ig diardageig Tou GEO 195/2005
- OXETIKA PE TRV TTpooTacia Tou TePIBGdAAovTog Kai Tou GEO 5/2015. O1 katavaAwTég Ba
egeTdoouv TIG akOAouBeg evdeilelg yia TNV TTAPAS0ON NAEKTPIKWV OATTOPPIMUATWY, TIOU
kaBopifovTal TTapakdaTw:

N KOTAvOAWTEG €XOUV TNV UTTOXPEWON va PNV aTTOpPITITouV Ta amméfAnTa nAekTpikoU Kal
nAekTpovikou eEotrAiopol (AHHE) wg un diaAeypéva aoTIKA aTTORANTa Kal va GUAAEyouv autd Ta AHHE xwpioTd.
- H ouMoyn autwv Twv ovopaldpevwy atmofARTwy (AHHE) Ba Tpaypatotroicital yéow Tng Anudoiag
YTnpeoiag ATTOKOPIOAG vTOG KABE vopoU Kal HEow KEVTPWY CUAAOYAG TTOU OpyavwWvovTal aTrd OIKOVOMIKOUG
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popeig eCouoiodotnuévoug yia TN ouMoyrp AHHE. TAnpogopieg Tmapéxovrar amd T1n Aioiknon Tou
MepiBaArovTikou Tapeiou www.afm.ro A 1o epiodikéd Tng Eupwtraikig ‘Evwong.
- O1 katavaAwTég pTropouv va Trapadidouv AHHE dwpedv ota TTpokaBopicuéva anueia CUAAOYNG.

EvVTOTIoONOG OPAAPATWY TOU POUTTOT

MpéBAnua MBavég aitieg AlopBwTIkéG AUoEIg
To popuToT dev Eexkiva H emmavagopTtifouevn ytratapia dev TotroBeTAOTE TNV PTTaTApia
TepIAaUBAveTal
To k@Auppa (1) gival avoixtod KAgioTe 10 KdAuppa (1)
O KIvnNTAPAG gival EAATTWHATIKOG ETmkoivwvnoTeE Je éva
e€ouaiodotnuévo oépBig Tng RURIS
To ypagaidi gival TToAU peydAo Kowrte 10 ykalov €av xpeiadeTal.
PubBuiote uynAdTEPO UWOG KOTTAG.
O kivnTApag oTapatd O1 Aetrideg pmAokdpovTal aTo Eévo AgaipéaTe T0 EEvo owpa,
oW EeKAEIBWOTE TIG AETTIOEQ
To pOPTTOT KIVEITaI AAAG O1 AeTrideg eival Baptrég AVTIKOTOOTAOTE TIG AETTIOEG
Oev KOBEl TO ypaacidl eAQTTWUATIKEG
EAaTTwpaTIKOG KIVNTAPAG KOTTAG ETmKoIVWVROTE g éva
e€ouaiodotnuévo oépBic Tng RURIS
To poutoT dev koupelel | To Uwog KOTTAG gival TTOAU xapnAd PuBuioTte 10 Uwog KOTAG uwnAdTEPQ
TO yKagov O1 Aerideg (20) eival apPAeig AKOVIOTE | QVTIKATAOTAOTE TIG
AeTTidEg
H trepioxr) Tng Aemmidag eival gpayuévn | KaBapioTe Tn ouokeun
O1 Aetrideg (20) €xouv TOTTOBETNOEI TomoBeTAOTE CWOTA TA TINXAKIO
AavBaopéva
Mn @uaoioAoyikoi Axol, 01 Bideg TnG AetTidag (34) eival > igte TIG Bideg TNG AeTTidag
B86pupog A kpadaopoi Xahapég
O1 Aetrideg (20) gival KATEGTPAPUEVES AVTIKOTOOTAOTE TIG AETTIOEG
To popTIOT KIVEITOI £E§W >paApa dpopoAdynong: Or ywvieg 90° | TotroBeTroTe TO KOAWSIO
atré 10 KaAwdIo MTTOPET VO TTPOKOAECOUV OTTWAEI 0pI0BETNONG O€ ywvia 45°
0opIoBETNONG Onuarog.

8. AHAQZEIZ ZYMMOP®QZHZ

AHAQXH ZYMMOP®QZzHX CE c €

KaraokevaoTtig: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, éx1. 111, AloiknTikd Ktipio, Craiova, Dolj, Poupavia

216X06. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

E&ouaiodotnuévog avtirpdowtrog: Mnx. Stroe Marius Catalin — 'evikdg AieuBuvTig

To €§ouglodoTnuévo TTPOoWTIO yia Tov TeXVIKO @dkeAo: Mnx. Radoi Alexandru — AiguBuvtng Sxediaguou MNapaywyng

Neprypapn Tou punxaviparog: POMMOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH FKAZON éxei 1o pdAo NG ektéheang

EPYOOIWV KOTTHG XOPTOU.

Ap1Buég ogipdg poidvTog: AASFO100001XXRURRXRS800 (61rou 1o AA avTiTpoowTreUel Ta dUO TeAEUTAIO Wn@ia Tou

£€TOUG KOTAOKEUNG, XOPAKTAPES 5 Kal 6 apIBudg TrapTidag, Xapaktipes 7-11 o apiBudg TPoidvTog)

Npoiév: POMNOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH FKAZON

MovTtéAo : RURIS RXR800 MAdTOg epyaciag : 180 mm

KivnTApag : NAEKTPIKOG, XWPIG WAKTPEG “Yyog KotmAg: 25mm-60mm
Epeig, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, karaokeuaoTtng, ouuewva e 1o HG 1029/2008 - OxeTIKG e TOUS OPOUS YId THV
gloaywyn autokivATwy otnv ayopd, O&nyia 2006/42/EK - amaitiosis aopdisias kai aogdAsiag, Mporumo EN ISO
12100:2010 - Aurokivnra . AopdAsia , O8nyia 2014/35/EE , HG 409/2016- yia éomAioué xaunAng téong, Odnyia
2014/30/EE yia tnv nAsktpouayvntikn ouuBarornra (HG 487/2016 yia tnv nAekTpopayvntikh ouuBarotnia, evnuepwuévn
2019), Odnyia 2014/5 arn Poupavia ue tnv AMTIOPAZH api. 740 1n¢ 5ng OktwpPpiou 2016, ox<TiKG e T diIdBson atnv
ayopd padioséomAiouou), Odnyia 2011/65/EE, OxeTIKG L€ TTEPIOPIOLOUS OTN XPHON OPICHEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV O
NAEKTPIKO Kal NAEKTPOVIKO eE0TTAIOUO, L€ TpoTToAOYIa E.E. 2015/863, dnAwvoupe 611 éxouv Tpayuarorroinbei 6AES o1 O€IpéS
Baaoikwv padlodoKIuwV yia va ToToTToINOEl N oUPuGPPWan TOU TTPOIOVTOS UE Ta KaBopiouéva TEoTuTTa Kai dnAwWvouue
OTI CUUOPQUWVETAl UE TIC KUPIES QTTAITAOEIC AOPAAEIas Kal ao@aAeiag, Oev B€tel oe Kivouvo Tn {wn, TNV uyeia, TV epyacia
aopaleia Kai Oev EXEl APVNTIKES ETTITITWOEIS OTO TTEPIBAAAOV.
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H uttoyeypappévn Stroe Catalin, eEKTTpOOWTTOG TOU KATAOKEUAOTH, dnAwWVel e BIKr) Tou euBUvn OTI TO TTPOIOV gival
gUPPWVA PE Ta 0KOAOUBO EUPWTTAIKG TTPOTUTTA KAl 0ONYiEG:
- Odnyia 2006/42/EK — atraitrioeig ao@aAeiag kal ag@aAeiag, Odnyia 2014/35/EE, oxeTika pe Tov €60TTAICUO
XauNAng Tdong:
EN ISO 12100:2011 - Ao@dAeia pnxaviuatog. Mevikég apxég oxedlaopou. Ektiunon kivdUvou Kkai peiwon
KivéUvou
EN 13857:2008- Ac@daAcia pnxavwy. ATTOOTACEIG A0QAAEIAg yia TNV atropuyr| £10650U Avw Kal KAaTw AKpwv O€
ETTIKIVOUVEG TTEPIOXEG
EN 60335-2-29:2004 - HAeKTPIKEG OUOKEUEG OIKIAKAG Kal Trapdpoliag xpriong. Acedisia. Mépog 2-29: Eidikég
ATTQITACEIG YIA POPTIOTEG UTTATAPIWV
EN 60335-1:2012/A15:2021- HAEKTPIKEG OCUCKEUEG OIKIAKNG Kal TrTapouolag Xpriong. Ao@disia. Mépog 1: Ievikég
ouvTayeg
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- AGQAAEIO NAEKTPIKWY GUOKEUWV YIa OIKIAKOUG KAl TTapOuoIoug okoTroug. Mépog
2-107: EIBIKEG QTTAITACEIG VIO NAEKTPIKA POUTTOTIKG XAOOKOTITIKG HE PTTOTAPIA
EN 61558-1:2019 - AC@AAEI HETOOXNUATIOTWY, AVTIOPACTHPWY, UTTAOK I0XU0G KOl CUVOUACHWY Toug. Mépog 1:
eVIKEG OTTAITAOEIG KOI BOKIMEG
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Tpotrotroinon 1 - ACGQAAEID HETAOYXNUATIOTWY, AVTIOPACTPWY, HOVAdWV
TPOo@odOoaUiag Kal TTapOuoIwV TTPOIOVTWY yia Taoelg Tpogodoaiag ¢éwg 1 100 V - Mépog 2-16: EIdIkéG atraiTroelg
Kal SOKIMEG yIa TNV 10XU TOU TPOTTOU AEITOUPYIOG HETAYWYAG TPOPODOTIKA KAl HETOTXNUATIOTEG VIO TPOPOJOTIKA
AgiToupyiog S10KOTITN
EN 62841-1:2015 - ®opntd nAeKTPIKG epyaleia, HETOPEPOUEVA EPYAAEIQ KOl NYXAVAMATA yia KATTO Kal YKAOv.
AopdAeia. Mépog 1: Tevikég ouvTayEg
EN 61032:2001- [pootagia TpoowTtiwy Kol €oTAIopol ot TrepIBARpaTa. AOKIUOOTIKG HETPNTEG YIa
€TTaARBeUON
EN 62233:2008+AC:2008- MéBodol yia Tn PETPNON TWV NAEKTPOMAYVNTIKWY TTESIWV OIKIOKWY NAEKTPIKWYV
OUOKEUWV KQI TTAPOHOIOI OKOTTOi OXETIKA e TNV avBpwTTIivn €KBEOT
EN 50525-2-21:2011- HAekTpikd kaAwdia. KaAwdia Tpopodoaiag xapnAng tdong pe ovopaoTiki 1adan (Uo/U)
€wg kal 450/750 V. Mépog 2-21: KaAwdia yia yevikég epapuoyég. EukauTTa koAwdia pe SIKTUWTA eAaaTopepn
povwon
EN 60127-1:2006 - Ac@aAeieg piviaToupeg. Mépog 1: OpIopoi yia JIKPOAOQPAAEIEG KOl YEVIKEG OTTAITOEIG VIO
MIKPOOKOTTIKG OTOIXEIO AVTIKATAGTAONG
EN 60384-14:2013/A1:2016 - X100£p0i TTUKVWTEG TTOU XPNOIUOTTOIOUVTAI OE NAEKTPOVIKO £6O0TTAIGNO. Mépog 14:
Evdidpean mpodiaypa@r. TaBepoi TTUKVWTEG KaTd Twv TTApePBOAWY yia GUVOEDN GTO TPOPODOTIKO
Odnyia 2014/30/EE oxemikd pe Tnv nAektpopayvnTik oupBatétnta, Odnyia 2014/53/EE (epapudletal otn
Poupavia pe Tnv ANMTO®AZH apiB. 740 Tng 5ng OkTwPpiou 2016):
EN 50665:2017- Mpo6TuTio TPOoidvTog yia TNV agloAdynan NAEKTPOVIKOU Kal NAEKTPIKOU EOTTAIONOU O€ axéan PE
TTEPIOPITHOUG OTNV £€KBeON Tou avBpwTTou o€ nAekTpopayvnTika TTedia (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- MNpdtutro TpoiévTog yia Tnv afloAdynon TG CUPHOP@WONG NAEKTPIKOU Kal NAEKTPOVIKOU
e¢omrAiogoU  XapnAng katavdAwaong pe Toug Paoikolg TTEPIOPIOPOUG TTou OXeTiCovTal Pe Tnv €kBeon Tou
avBpwITivou owpaTtog o€ nAekTpopayvnTikd 1edia (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- A&ioAGynon NAeKTPIKOU Kal NAEKTPOVIKOU EOTTAIONOU GUUQWVA PE TOUG TTEPIOPIOUOUG OXETIKG
pE TNV €KBEON TOU AvBPWTTIVOU OWHATOG 0€ NAekTpopayvnTiKG Tedia (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- HAekTpopayvnTiKr) cupgBartérnra. ATTAITACEIG YIa OIKIOKEG OUOKEUEG, NAEKTPIKA EpyaAEia
KaI TTapOoIEG CUOKEUEG. Mépog 1: Oépa
EN IEC 55014-2:2021 - HAekTpopayvnTIKr) GUPBATOTNTA. ATTQITACEIG VIO OIKIOKEG GUOKEUEG, NAEKTPIKA epyaAEia
Kl TTapOpoIEG CUOKEUES. MEpOG 2: Avoaia. MPOTUTTIO OIKOYEVEIOG TTPOIOVTWY
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- HAektpopayvnTikr) cupparétnta (EMC) - Mépog 3-2: Opia - Opia yia eKTTOUTTEG
appovikoU pedpaTog (pelpa e106d0u e§oTTAIcpoU < 16 A avd @dan)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - HAektpopayvntikry oupBatotnta (EMC) - Mépog 3-3: Opia - [lMepiopiopog
SI0KUPAVOEWY TAoNG, SIOKUPAVOEIG TAONG Kal TpEPOTIalypa o€ dnudala dikTua Tpo®odoaiag XaunAig Taong, yia
€EOTTAIONO PE OVOUOOTIKO pelpa < 16 A avd @don Kail Ta oTToia 8V UTTOKEIVTAI O€ TTEPIOPIOUOUG OUVAEDNG
EN 301 489-1 V2.2.3- MNpoTtutto nAekTpopayvnTikhg oupBatotntag (EMC) yia padioeEoTTAICUO Kal UTTNPETIEG.
Mépog 1: Koivég TeXVIKEG aTTaITAOEIG. Evapuoviouévo TTpOTUTTO Yia NAEKTPOUaYVNTIKA cupBatdtnTa
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EN 301 489-3 V2.2.1- MNpdTutto nAekTpopayvnTikhg oupBatotntag (EMC) yia padioeEoTTAICUO Kal UTTNPETIEG.
Mépog 33: Eidikég ouvBnikeg yia auokeuég uttepeupeiag {wvng (UWB). Evappovigpévo TTpoTuTio TTou KAAUTITEI
TIG Baoikég atraiTriaelg Tou dpBpou 3.1 oToixeio B) Tng Odnyiag 2014/53/EE
EN 301 489-17 V3.2.4- MNpdtutio nAekTpopayvnTikAg auparotntag (EMC) yia padioegotTAIoué Kal uttnpeaieg
Mépog 17: Eidikég ouvOnkeg yia e€OTTAIONO peTddoong dedopévwy eupeiag fuvng. Evapuoviouévo TpoTuTro yia
nAeKTpopayvnTIKA cupBatoTnTa
0Odnyia 2006/42/EK - yia TIg unxavég - Tn S1ABecn unyxavwy atnv ayopd
KaretBuvon 2014/30/EE - yia Tnv nAektpopayvntiky cupBatotnta (HG 487/2016 yia TNV NAEKTPOPAYVNTIKN
gupBardtnTa, evnuepwOnke To 2019)-
Odnyia 2014/35/EE, HG 409/2016 - oXeTIKG pE TOV €S0TTAIONO XaNNANAG TGong
0Odnyia 2014/53/EE - yia Tnv evapuovion TnG VOPOBETIiag TwV KPATWY JEAWV OXETIKA PE TN 81dBeon oTnv ayopd
padioegomhioyol ( AIMMOPAZH apib. 740 m¢s 5n¢ OkrtwPpiou 2016 yia 1 O1G6son otnv  ayopd
padioséomAiouou)
Odnyia 2011/65/EE yia trepiopiguoUg GTn Xprian OpICHEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV 0 NAEKTPIKO KAl NAEKTPOVIKO
€¢oTTAIopO
H ouppépewan autou Tou TTPoIGvTog e TIG Bacikég atraitioelg Tng Odnyiag 2014/53/EE yia Tov padioeEomAIoud
£xel TTaANBeuUTE aTTO TOV OKOAOUBO KOIVOTTOINHEVO Opyaviouo:
TUV SUD Danmark pe Baon tov apiBué avagopdg DK-RED002591 i01, Trou ekd66nke oTig 08.01.2022.
AAAd TTPOTUTTA 1] TTPOSIAYPAPES TTOU XPNOIUOTTOIoUVTAI:
e SR EN ISO 9001 - ZuoTtnua Alayxeipiong Moidtntag
e SR EN ISO 14001 - Z0otnua MepiBaAlovTikig Alaxeipiong
e SR ISO 45001:2018 - X0aTtnua Alaxeipiong Yyeiog kai AogdaAgiag otnv Epyaaia.
Emrwvupia kai emmwvupia kataokeuaoTh: ZKT Co. Ltd
Inueiwon: N TEXVIKN TEKUNPIWON AVAKEI OTOV KATAOKEUAOTH.
Aigukpivion: H Tapouca driAwon eival GUP@wVN PE TO TTPWTATUTTO.
Mepiodog 10x00gG: 10 £Tn aTTd TNV NUEPOMNVIa EYKPIONG.
Témog kal nuepounvia ékdoong: Craiova, 05.12.2023
‘ETog gpapuoyng Tng orjpavong CE: 2023
ApiBu. TTpwrt.: 1524/05.12.2023

EgouaiodoTnuévo TpOowITo KAl UTToypa®n: Ing. Stroe Marius Catalin
Ievikdg AleubuvTng Tou
SC RURIS IMPEX SRL

AHAQZH ZYMMOP®QZHZ EK

KaraokevaoTtig: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, 6x1. 111, AloiknTikd Ktipio, Craiova, Dolj, Poupavia

Z10X06. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

E&ouaiodotnuévog avtirpéowtrog: Mnx. Stroe Marius Catalin — N'evikdg AleuBuvTig

To €gouaiodoTtnuévo TTPOCWTTO yia Tov TEXVIKO @dakeAo: Mnx. Radoi Alexandru — AieuBuvTrg Zxediaouou MNapaywyng
Neprypaen Tou pnxavipartog: POMIMOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH FKAZON é£xel 1o pdAo TnG ektéAeong
£PYACIWV KOTTAG XOPTOU.

Ap1Budg oeipdg Tpoidvtog: AASFO0100001XXRURRXRS800 (6110U To AA avTITTpoowTTeUel Ta dU0 TeEAEUTaia yneia Tou
£€TOUG KOTAOKEUNG, XOPAKTAPES 5 Kal 6 apIBudg TTapTidag, xapaktipes 7-11 o apiBudg TpoidvTog)

Npoiév: POMMNOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH rKAZON

MovTéAo : RURIS RXR800

KivnTAPAg : NAEKTPIKOG, XWPIC WHKTPEC MAdT0G gpyaaiag : 220 mm

EmiTredo peTpnuévng akouoTIKAG 10XU0G : 62,9 dB(A) Eyyunuévo emitredo akouoTIKAG 10X00g: 63 dB(A)

To emimedo AKOUOTIKAG I0XU0G TrioToTroleital ammé 1o TUV SUD Certification and Testing pe tnv avagopd op.
704032244608-Rev01 amré 09.10.2022 gupypwva pe Tig diatagelg Tou EN I1ISO 3744:2010

Epeig, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, karaokeuaoTtng, oUugwva ue 1o HG 1029/2008 - oxeTIKG e TouS 6pous yia Tnv
£I0aywy QUTOKIVATWY OTnv ayopd, Odnyia 2006/42/EK - amraitiosis acpaAsias kai aocpdAciag, Mporurmo EN ISO
12100:2010 - Aurokivnra . AopdAsia , Odnyia 2014/35/EE , HG 409/2016 - yia eéomAioud xaunAng réong, Odnyia
2014/30/EE yia tnv nAektpouayvnriki oupBarornta (HG 487/2016 yia tnv nAektpouayvnTikn ouuBarérnra, eVNUEPWUEVN
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2019), Odnyia 2014/5 orn Poupavia e tnv amégacn api@ . /863 dnAwvouue 611 Exouv Tpayuarorroinbsi 6AeS ol OeIpéS
Baoikwv padlodokiuwy yia Tnv TTIOTOTT0INGN TNG CUUUOGPPWONG TOU TPOIOVTOS ue Ta KaBopiopéva mEoTumma Kai
dnAwvoupe 6T CUPLOPPUVETQI LUE TISC KUPIES aTTAITAOEIS aopdAcias kar aopdAeiag, dev Bérel o Kivouvo n {wn, Tnv uyeia,
TNV ao@dAsia epyaoiag kai Oev EXEl QPVNTIKES ETITITWOEIS OTO TTEPIBAAAoV
H umroyeypappévn Stroe Catalin, EKTTpOCWITOG TOU KATAOKEUAOTH, SNAWVEI M€ SIKA TOU EUBUVN OTI TO TIPOIGV
gival oUPNQWVA PE T aKOAOUBO EUPWTTAIKA TTPOTUTTA KOl OBNYiEg:
EN 3744:2010: AkouoTIKR. NpoadIopiouog TwV ETTITTEDWY OKOUGTIKAG ITXUOG KAl TWV ETTITTEOWY OKOUCTIKAG EVEPYEING
TWV TTNYwV BopUPou Pe XPrion OKOUGTIKAG TTieong. TexVIKEG uEBOBOI o€ GUVONKEG KOVTA O€ EKEIVEG EVOG EAEUBEPOU
Trediou TTAvw aTTd éva avoKAAOTIKG ETTITTESO
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - AG@AAEIO NAEKTPIKWY CUOKEUWV YIO OIKIOKA
XpNan kai Tapdéuoioug okotrous. Mépog 2-107: EIBIKEG ATTAITATEIS VIO POUTTOTIKG XAOOKOTITIKG JE PTTOTAPIO
AAAa TTPOTUTTA 1] TTPOSIAYPAPES TTOU XPNOIUOTTOIoUVTAI:
. SR EN ISO 9001 - Zuotnua Aiaxeipiong MoidtnTag
. SR EN ISO 14001 - Z0aTtnua MepiBaAAovTikAg Alaxeipiong
. 1ISO 45001:2018 - 20oTtnua Alaxeipiong Yyeiag kai Ao@dAeiag atnv Epyaaia.
Inueiwon: N TEXVIKNA TEKUNPIWON AVAKEI OTOV KATAOKEUAGTH.
Algukpivion: H Trapouca diAwaon gival cUP@wvVN PE TO TTPWTATUTTO.
Mepiodog 1ox00g: 10 £Tn a1T6 TNV NUEPOMNVIa €YKPIONG.
Témmog kal nuepounvia ékdoong: Craiova, 05.12.2023
‘ETog gpapuoyng Tng orjpavong CE: 2023
ApiBp. TTpwT.: 1525/05.12.2023

EgouaiodoTnuévo TpOowITo KAl UTToypa®n: Ing. Stroe Marius Catalin
i levik6g AlcuBuvtig SC RURIS IMPEX SRL

AHAQZH ZYMMOP®QZXHZ CE
KaraokevaoTng: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, 6x1. 111, AloiknTikd Ktipio, Craiova, Dolj, Poupavia
216X06. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
E&ouaiodotnuévog avtimpéowtrog: Mnx. Stroe Marius Catalin — 'evikdg AieuBuvTig
To e¢ouglodotnuévo TPAoWTTO yia Tov TEXVIKO @dakeho: Mny. Radoi Alexandru — Al VTAG Zxedlacguol Mapaywyng
Neprypaen Tou pnxaviiparog: POMMOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH FKAZON éxel 1o pdAo NG ektéAeong
EPYOOIWV KOTTH G XOPTOU.
ApiBudg oeipdg poidvtog: AASF0100001XRURRX1000 (61mou To AA avTiTpoowTrelel Ta dUo TeAeuTaia wne@ia Tou
£€TOUG KOTAOKEUNG, XOPAKTAPES 5 Kal 6 apiBudg TrapTidag, xapaktipesg 7-11 o apiBudg TpoidvTog)
Npoiév: POMMNOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH rKAZON

MovTéAo : RURIS RXR1000 MAdTog epyaoiag : 220 mm
KivnTApag : NAEKTPIKOG, XWPIG WHKTPEG “Yyog kotrig: 25mm-60mm

Eueig, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, karaokeuaoTng, ouugwva ue 1o HG 1029/2008 - OXeTIKG e TOUS 6pOUS yia TRV

g1oaywyn autokIvATwY OTnv ayopd, O&nyia 2006/42/EK - amaitiosis aogdlsiac kai aopdAeiag, Mpoérumo EN ISO

12100:2010 - Aurokivnra . AopdAsia , O8nyia 2014/35/EE , HG 409/2016- yia éomAioud xaunAng téong, Odnyia

2014/30/EE yia v nAektpouayvnrikf oupBarornta (HG 487/2016 yia tnv nAekTpopayvntikn oupBarornra, evnuepwuévn

2019), Odnyia 2014/5 otn Poupavia ue tnv AMTOPAZH api. 740 tn¢ 5ng OkTtwPpiou 2016, oxeTIKG e T dIGBson aTnv

ayopd padioséomAiouou), Odnyia 2011/65/EE, OxeTIKG L€ TTEPIOPIOLOUS OTN XPHON OPICHEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV O

NAEKTPIKO Ka nAeKTPOVIKO eE0TTAIOO, e TpoTTOAOYIa E.E. 2015/863, dnAwvouue 611 Exouv Tpayuarorroinbsi OAES o1 OeIpES

Baaoikwv padlodoKIuwV yia va ToToTToINOel N oUPuGPPWan TOU TTPOIOVTOS UE Ta KaBopiouéva TPoTuTTa Kai SnAWvVouuE

OTI CUPHOPQUVETAI LE TIS KUPIES ATTAITAOEIS aoPAAEIas Kal aogpdAsiag, Oev Bérel o€ kivduvo tn {wn, TNV uyeia, TNV epyacia

aoaAcia Kal Oev EXEI apVvNTIKES ETTITITWOEIS OTO TTEPIBAGAAOV.

H uttoyeypappévn Stroe Catalin, eEKTTpOOWTTOG TOU KATOOKEUAOTH, dnAWVEl Ue BIKr) Tou euBUvn OTI TO TTPOIOV gival

gUPPWVa PE Ta 0KOAOUBO EUPWTTAIKA TTPOTUTTA KAl 0ONYiEG:

- Odnyia 2006/42/EK — atraitrioeig ac@aAeiag kal ag@aAeiag, Odnyia 2014/35/EE, oxeTika pe Tov €60TTAICUO
XauNnAng Taong:

EN ISO 12100:2011 - Ao@dAeia pnxaviuatog. Mevikég apxég oxedlaopou. EkTipnon kivéUvou Kai peiwon

Kivduvou

EN 13857:2008- Ac@pdAcia pnxavwyv. ATTooTAoEIG ao@aAgiag yia TNV atro@uyr| £1I0680uU dvw Kal KATw AKpwv o€

ETTIKIVOUVEG TTEPIOXEG
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EN 60335-2-29:2004 - HAeKTPIKEG OUOKEUEG OIKIOKAG Kal TTapOuoIag XpAong. Ac@dAeia. Mépog 2-29: EidIkEg
ATTQITACEIG YIA POPTIOTEG UTTATAPIWV
EN 60335-1:2012/A15:2021- HAeKTPIKEG CUOKEUEG OIKIAKAG Kal TTapduolag xprong. AopdAeia. Mépog 1: Ievikég
guvTayEg
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- AGQAAEIO NAEKTPIKWY CUCKEUWV IO OIKIOKOUG KaI TTapOuoIoug oKoTroug. Mépog
2-107: EIBIKEG aTTAITAOEIG YIA NAEKTPIKA POUTTOTIKG XAOOKOTITIKG YE pTTOTAPIO
EN 61558-1:2019 - AGQAAEIO HETOOXNMATIOTWY, QVTIOPACTAPWY, MTTAOK I0XU0G Kal ouvBUaouWY Toug. Mépog 1:
levikég aTTaITAOEIG Kal OOKIMEG
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Tpotrotroinon 1 - AGQAAEIO PHETATYXNUATIOTWY, AVTIOPACTAPWY, HOVAdWY
TPo®od0aCiag Kal TTaPOUOIWV TTPOIBVTWY Yyia Taoelg Tpopodoaiag £éwg 1 100 V - Mépog 2-16: EidikéG atraITAoelg
KAl BOKIMEG yIa TNV 10XU TOU TPOTTOU AEITOUPYIOG HETAYWYAG TPOPODOTIKA KAl HETOTKXNUATIOTEG VIO TPOPOBOTIKA
Asiroupyiag SIOKOTITN
EN 62841-1:2015 - ®opntd nAeKTPIKG €pyaAeia, JETOPEPOUEVA EPYAAEIQ KOl NXAVANATA yia KATIO Kal YKAOv.
AopdAeia. Mépog 1: Tevikég ouvTayEg
EN 61032:2001- [pootagia TpoowTtiwy Kol €oTTAIopoU ot TrepIBARpaTa. AOKIUOOTIKG HETPNTEG YIa
eTTaARBeUoN
EN 62233:2008+AC:2008- MéBodol yia Tn PETPNON TWV NAEKTPOMAYVNTIKWY TTESIWV OIKIOKWY NAEKTPIKWYV
OUOKEUWV KaI TTAPOMOIOI OKOTTOi OXETIKA JE TNV avBpwTTivn €KBEoN
EN 50525-2-21:2011- HAekTpika kaAwdia. KoAwdia Tpogodoaiag xaunAng tdong ue ovopaoTikn tdon (Uo/U)
€wg kal 450/750 V. Mépog 2-21: KaAwdia yia yevikéG epapuoyég. EukauTTa koAwdia pe SIKTUWTA eAaaTopepn
Hovwon
EN 60127-1:2006 - Ao@dAeieg piviaToupeg. Mépog 1: Opiopoi yia PIKPOAGQAAEIEG KAl YEVIKEG ATTAITATEIG VIO
MIKPOOKOTTIKGA OTOIXEIO AVTIKOTAOTACNG
EN 60384-14:2013/A1:2016 - X100£p0i TTUKVWTEG TTOU XPNOIUOTTOIOUVTAI OE NAEKTPOVIKG £6O0TTAIGHOS. Mépog 14:
Evdiapeon mpodiaypa@r. ZTaBepoi TTUKVWTEG KATA Twv TTAPEPBOAWY yia GUVEECT GTO TPOPODOTIKO
Odnyia 2014/30/EE oxemik@ pe TNV nAekTpopayvntikh cupfardérnta, Odnyia 2014/53/EE (spapudletal oTn
Poupavia pe Tnv ANTO®AZH apiB. 740 Tng 5ng OkTwPpiou 2016):
EN 50665:2017- MpoéTUTio TP0oiévTog yia TNV agloAdynan NAEKTPOVIKOU Kal NAEKTPIKOU EOTTAIOHOU O€ Oxéan Ye
TIEPIOPIGHOUG OTNV €kBeon Tou avBpwTrou a€ nAekTpopayvnTika Tedia (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- MNpdtutto TpoiévTog yia Tnv afloAdynon Tng CUPHOP@PWONG NAEKTPIKOU Kal NAEKTPOVIKOU
€€OTTAIOPOU  XaUNAAG KaTavaAwong Pe Toug Pacikolg TTEPIOPICUOUG TTou OxeTifovtal e TNV €kBeon Tou
avepWITIVOU OWHaTOG O€ NAekTpouayvnTika Tredia (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- A¢ioAdynan nAekTpIkoU Kal NAEKTPOVIKOU EOTTAIONOU GUP@QWVA PE TOUG TTEPIOPIOUOUG OXETIKG
pE TNV €kBeon Tou avBpwTTIVOU OWHATOG a€ nAekTpopayvnTikG Tredia (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- HAekTpopayvnTikr cupgBatétnta. ATTAITACEIS YIa OIKIOKEG OUOKEUEG, NAEKTPIKA epyaAEia
KaI TTapOoIEG CUOKEUEG. Mépog 1: Oépa
EN IEC 55014-2:2021 - HAekTpopayvnTIKr) UpBaATOTNTA. ATTQITHOEIG VIO OIKIOKEG CUOKEUEG, NAEKTPIKA epyaAEia
Kal TTapopoleg ouokeuég. Mépog 2: Avoaia. MpdTuTro OIKOyEVEIaG TTPOoIOVTWY
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- HAektpopayvnTik cupBatétnta (EMC) - Mépog 3-2: Opia - Opia yia eKTTOUTTEG
appovikoU pedpaTog (pelpa e106d0u £E0TTAIGUOU < 16 A avd @don)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - HAektpopayvntikry oupBatétnta (EMC) - Mépog 3-3: Opia - lMeplopiopdg
SI0KUPAVOEWY TAoNG, SIOKUPAVOEIG TAONG Kal TPEPOTIalypa o€ dnudaia diktua Tpogodoaiag XaunAig Taong, yia
€€OTTAIONO PE OvopaoTIKG pelpa < 16 A avd @daaon Kail Ta oTToia dEV UTTOKEIVTAI O€ TTEPIOPIOHOUG GUVOEDNG
EN 301 489-1 V2.2.3- MpoTutio nAektpopayvntikng cupparotnrag (EMC) yia padioeotrAiopd Kal uTnpeaieg.
Mépog 1: Koivég Texvikég amaitioelg. Evapuoviopévo TTpdTuTIo yia NAEKTPOUAyVNTIKA cupBatéTnTa
EN 301 489-3 V2.2. 1- NpodTtutro nAekTpopayvnTikng ouparérntag (EMC) yia padioeEoTTAIONO Kal UTTNPETIEG.
Mépog 33: Eidikég ouvOnkeg yia ouokeuég uttepeupeiag (wvng (UWB). Evapuoviouévo TTpOTUTTo TToU KOAUTITE
TIG Baoikég aTraitraslg Tou dpBpou 3.1 aToixeio B) Tng Odnyiag 2014/53/EE
EN 301 489-17 V3.2.4- MNpdtutro nAekTpopayvnTikAg aupfarotntag (EMC) yia padioegotTAioué Kai utrnpeaieg
Mépog 17: EiBIKEG GUVBIKEG yIa £O0TTAICO peTAdoang dedopévwy eupeiag {wvng. Evappoviopévo TrpdTuTio yia
nAeKTpopayvNTIKA oupBatéTnTa
EN 300 328 V2.2.2:2020- Eupulwvikd cuoTrjpara petadoong. EEOTTAIoNog petddoong dedopévwy TTou
Aeitoupyei oTn Cwvn Twv 2,4 GHz. Evapuoviopévo TpoTuTro yia Tnv Tpdafacn oTo padiopdoua
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EN 303 447 V1.3.1:2022- Yuokeuég pIKpG atmooTaons (SRD). Evapuoviopévo TTpoTuTio yia Tnv TTpécacn oTo
PadIOPACHA. ZUCTAPATA ETTAYWYIKOU BPOXOU YIO POUTTOTIKA XAOOKOTITIKA TTOU A&ITOUPYOUV OTNV TTEPIOXN
aguyvotrTwy améd 100 Hz éwg 148,5 kHz
Odnyia 2006/42/EK - OXETIKG PE TIG NXAVEG - TN SIGBEGN uNXavwy oTNV ayopd
Kare0Buvon 2014/30/EE - yia tTnv nAektpopayvntikiy cupBatotnta (HG 487/2016 yia TNV NAEKTPOPAYVNTIKN
ouppardTnTa, evnuepwonke To 2019)-
Odnyia 2014/35/EE, HG 409/2016 - oxeTIKG pE TOV €EOTTAICHS XauNANG Tdong
Odnyia 2014/53/EE - yia Tnv evapuovian TG VOPOBETiag TwV KPOTWV PEAWYV OXETIKG pe TN d1d0ean oTnv ayopd
padioegotrAiopol ( AITOPAZH apib. 740 tng 5ng OkTwPpiou 2016 yia 1 5i1GOeon aTnv ayopd padioséotAiolol)
Odnyia 2011/65/EE yia trepiopiguoUg GTn XPran OpICHEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV O NAEKTPIKO KAl NAEKTPOVIKO
€€oTTAIONO
H cuppopewaon autol Tou TTPoidvTog YE TIG Bacikég atraitrioelg Tng Odnyiag 2014/53/EE yia Tov padioeotmAioud
£xel eTTaANBeUTE aTTO TOV OKOAOUBO KOIVOTTOINHEVO OpYavIouo:
TUV SUD Danmark pe daon tov apiBuéd avagopdg DK-RED002591 i01, Trou ekd60nke oTig 08.01.2022.
AAAa TTPOTUTTA 1] TTPOSIAYPAPES TTOU XPNOIUOTTOIoUVTAl:
e SR EN ISO 9001 - 20oTtnua Alayeipiong Moidtntag
e SR EN ISO 14001 - X0otnua MepiBaAlovTikng Alaxeipiong
e SR ISO 45001:2018 - ZuoTtnua Alaxeipiong Yyeiag kai Ao@dAeiag otnv Epyaaoia.
Emwvupia kal emwvuyia kataokeuaoTr: ZKT Co. Ltd
Inueiwon: N TEXVIKNA TEKUNPIWON AVAKEI OTOV KATAOKEUAGTH.
Aigukpivion: H rapouca diAwaon gival cUP@wVN YE TO TTPWTATUTTO.
Mepiodog 1ox00g: 10 £Tn a1T6 TNV NUEPOMNVIa €YKPIONG.
ToéTmoG Kal npepounvia ékdoong: Craiova, 05.12.2023
‘ETog epapuoyng Tng afjpavong CE: 2023
Ap1By. TTpwr.: 1526/05.12.2023

EgouaiodoTnuévo TpOowITo KAl UTToypa®n: Ing. Stroe Marius Catalin

] levik6g AlguBuvTig Tou
i SC RURIS IMPEX SRL
¥ o

AHAQZH ZYMMOP®QZHZ EK

KaraokevaoTtig: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, éx1. 111, AloiknTikd Ktipio, Craiova, Dolj, Poupavia

216X06. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

E&ouaiodotnuévog avtirpdowtrog: Mnx. Stroe Marius Catalin — 'evikog AieuBuvTig

To ggouaiodoTnuévo TTPOoWTTO yia Tov TeXVIKO @dkeAo: Mnx. Radoi Alexandru — AiguBuvtrg Zxediagpou MNapaywyng
Neprypaen Tou pnxaviipatog: POMMOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH FKAZON éxel o pdAo TngG ektéeong
£PYACIWV KOTTAG XOPTOU.

ApiBuég oeipdg poidvtog: AASF0100001XRURRX1000 (6tmou To AA avTiTpoowTrelel Ta dUo TeAeuTaia Wn@ia Tou
£€TOUG KOTAOKEUNG, XOPAKTAPES 5 Kal 6 apiBudg TrapTidag, xapaktipes 7-11 o apiBudg TpoidvTog)

Mpoiév: POMMOTIKH XAOOKONTIKH MHXANH TKAZON

MovTéAo : RURIS RXR1000 MAdTog epyaoiag : 220 mm

KivnTApag : NAEKTPIKOG, XWPI§ WAKTPES “Ywog ko1rig: 25mm-60mm

MeTpnpévo emiredo aKOUOTIKAG 10XU0G : 61,1 dB(A) Eyyunpévo emitredo akouoTIKNAG 10X00G: 63 dB

To emimedo OKOUOTIKAG IoxUog ToToTrolgiTal amd 170 TUV SUD Certification and Testing pe tnv avagopd ap.
704032244608-Rev01 a6 09.10.2022 guuygwva pe Tig diatdgelg Tou EN I1ISO 3744:2010

Epeig, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, karaokeuaoTng, ouuewva e 1o HG 1029/2008 - oxeTIKG e TOUS 6pOUS yia TV
£I0aywy QUTOKIVATWY OTnNv ayopd, Odnyia 2006/42/EK - amraitioeis acpdsias kai acpdAciag, Mporurro EN ISO
12100:2010 - Aurokivnra . AopdAsia , Odnyia 2014/35/EE , HG 409/2016 - yia eéomAioud xaunAng réong, Odnyia
2014/30/EE yia tnv nAektpouayvnriki oupBarornta (HG 487/2016 yia tnv nAektpouayvnTikn ouuBarérnra, eVNUEPWUEVN
2019), Odnyia 2014/5 otn Poupavia ue tnv amé@acn api . /863 dnAwvouue 611 Exouv TpayuaroTroinBei OAeS ol OEIPES
Baoikwv padlodoKiuwy yia TNV TIOTOTToIN0N TNS CUPUGPQWONS TOU TTPOIOVTOS uE Ta KaBopiouéva TPOTUTTa Kai
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dnAwvoupe T CUPLOPPUVETQI UE TIC KUPIES aTTAITAOEIS aopaAcias kal aopdAeiag, dev Bérel o€ Kivouvo n {wn, Tnv uyeia,
TNV ao@aAsia epyaoiag Kai Oev EXEl QPVNTIKES ETITITWOEIS OTO TTEPIBAAAOV
H umroyeypappévn Stroe Catalin, eKTTpOOWTTOG TOU KATOOKEUAOTH, dNAWVEl pe dIKA Tou €uBUvn OTI To TTPOIdV gival
gUP@wva pe Ta akdAouBa eupwTTaiKG TTPOTUTTA Kal 0dnYieg:
EN 3744:2010: AkouaTikn. [MpoadIiopIoudg Twv ETTITTEOWV OKOUCTIKAG 1I0XU0G KAl TWV ETTITTEDWY AKOUOTIKAG EVEPYEIAG
TWV TINYwWv BopURou pe Xprion aKouoTIKAG Trieong. Texvikég péBodol o€ ouvONKeG KOVTA O€ eKeiveg evog EAeUBEPOU
Trediou TTAvw aTTd éva avoKAAOTIKG ETTITTESO
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - AGQAAEIO NAEKTPIKWY CUCKEUWV YIO OIKIOKA
XPron kai rapépoloug okotroUus. Mépog 2-107: EIdIkEG atraiTrOEIg yia POUTTOTIKG XAOOKOTITIKA PE PTTATOPIO
AAAd TTPOTUTTA 1] TTPOSIAYPAPES TTOU XPNOIUOTTOIoUVTAI:
. SR EN ISO 9001 - Xuotnua Alaxeipiong MoidtnTag
. SR EN ISO 14001 - Z0aTtnua MepiBahAovTikAg Alaxeipiong
. 1ISO 45001:2018 - 2uoTtnua Alayeipiong Yyeiag kai Ao@dAeiag atnv Epyaaia.
Znueiwon: N TEXVIKA TEKUNPIWON AVAKEI OTOV KATAOKEUAOTH.
Aigukpivion: H Trapouca diAwaon gival cUP@wVN YE TO TTPWTATUTTO.
Mepiodog 1ox00gG: 10 £Tn a1T6 TNV NUEPOMNVIa €YKPIONG.
ToéTmoG Kal npepounvia ékdoong: Craiova, 05.12.2023
‘ETog epapuoyng Tng afjpavong CE: 2023
ApiBy. TTpwrt.: 1527/05.12.2023
EgouaiodoTnuévo TpOowITo KAl UTToypa®n: Ing. Stroe Marius Catalin
i levik6g AicuBuvtig SC RURIS IMPEX SRL
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BG RURIS
1. BbBEOAEHVE

Ckbnu knneHTn!

Bnarogapum Bu 3a pewweHuneTo ga 3akynute npogykT Ha RURIS v 3a goBepueto B Hawata komnaxus! RURIS
e Ha nasapa o1 1993 r. n npe3 UANoTO TOBa BpEME Ce NPeBbpHa B CUITHA Mapka, KOATO u3rpagu penyraumsara
CY 4Ype3 crnasBaHe Ha obellaHusi, HO U Ype3 HeMnpeKkbCHATU MHBECTULIMWM, HACOYEHW KbM MoAnoMaraHe Ha
KIMEHTUTE C HagEeXaHW, eDEKTUBHM N KAYECTBEHN pPeELLEHUS.

YBepeHu cme, Ye e OLEeHNTe Halms NPOoAyKT U Lie ce HacnaguTe Ha HerosaTa pabota avnro Bpeme. RURIS
He npegnara Ha CBOMTE KIMEHTW CamMO MallWHKW, a UANOCTHW pelueHus. BaxkeH enemMeHT B OTHOLIEeHWsTa C
KMMEeHTa e KOHCyNnTauusiTa KakTo Npeau, Taka u cnef npopaxbara, Toi kato knueHtTutTe Ha RURIS umat Ha
pasnosioxeHue usana mpexa oT napTHbOPCKU MarasuHu U CEPBU3MU.

3a fga ce Hacnagute Ha 3akyneHust NPoAYKT, MOJs, NPOYETETE BHUMATENHO PLKOBOACTBOTO 3a NOTpPebutens.
CnepBavikv UHCTPYKUMWTE, LLIe CY rapaHTMpaTe NpoabiikuTenHa ynotpeba.

Komnanuata RURIS HenpekbcHaTo paboTy Bbpxy pa3BUTMETO Ha CBOUTE NPOAYKTW WM CrnedoBaTernHo Cu
3ana3Ba NpaBOTO A NPOMEHS, Hapea C APYrv Hewa, TAXHaTa opma, BbHLUEH BUA U U3NMbIHeHNe, 6e3 aa uma
3agbimkeHne aa cboblaBa ToBa NpeaBapuTENHO.

Bnarogapum Bu owle BegHBbX, Ye n3bpaxrte npogyktute Ha RURIS!

MHdopmMaums 3a KNMEeHTU 1 noaapbxkka:
TenedgoH: 0351.820.105

mmenn: info@ruris.ro

2. AHCTPYKLUWUU 3A BE3OMNACHOCT
2.1. NPEAYNPEXOEHUA HA MALLVUHATA

CnasBawiTe 6e3onacHo
pascTosiHue oT poboTa no
Bpeme Ha pabota

BHumaHwue! onacHocT!

OpbxXTe pblLeTe 1 KpakaTa
CW Oaned oT BbpTALWUTE Ce
ocTpueTa. Hukora He
nocTaesiTe pbLeTe Unn
KpakaTa cv 6rm3o oo nnm
nog poborta.

@ n poyeTeTe pbKOBOACTBOTO.

CnipeTe poboTa, npeaun ga
ro noBAMrHeTe, korato
n3BbpLUBATE onepaumu no
noaapbXka.

YBepeTe ce, Ye rmaBHUAT
npeBKroYBaTen Ha
3axpaHBaHeTo € B

NoroxeHue

"MBKJTKOYEHQ", npean aa

M3BbPLUMTE KakBaTo 1 Aa
€ npoBepka u/unm

nogapbXka.

BHumaTener! He
HanvBanTe BoAa BbpXy
poboTa

He ce kayBanTe Ha poborTa.

@ P pp
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BHumaTteneH! He munte
noa pobota c BogHa
cTpysi.

2.2. NPEAYNPEXOEHUA

MpoueTeTe PLKOBOACTBOTO C MHCTPYKLUMK Npeau ynotpeba. 3anaseTe ro 3a 6baeLLyn CripaBKu.

obpazoBaHue

a. MNpoyeTeTe BHMMATENHO MHCTPYKUMMTE. 3anosHanTe ce ¢ komaHauTe Ha poboTa.

b. He nossonsBaiiTe Ha nuua, KOUTO He ca 3ano3HaTu C TE3WN MHCTPYKUMK, Unu Aeua ga paboTaT ¢ poboTa.
° C. OnepatopbT unm NOTpebMTENST € OTFTOBOPEH 3a 3MOMOMYKN UMM ONacHOCTU, MPUMMHEHW Ha APYTW nvua
UMM TSXHOTO MMYLLECTBO.

oby4yeHue

a. YBepeTe ce, 4e MHCTanMpaHeTo Ha aBToMaTUYHaTa cucTeMa 3a orpaHW4aBaHe Ha nepuMmeTbpa e
M3BBPLUEHO MPaBUMHO B CbOTBETCTBUE C MHCTPYKLUMUTE.

b. MepuognyHo npoBepsiBaiTe MACTOTO, KbAETO CE U3MOM3Ba ypeabT, U OTCTPaHSIBaNTE BCUYKN KAMBHW,
NPBYKK, XKULIM 1 OPYTU YyXKOM NpegMeTu.

° C. lNepuoanyHo npoBepsiBanTe ocTpyeTaTa, BUHTOBETE HA OCTPMETO U peXeLLMs Bb3eN 3a N3HOCBaHe Unu
noepega. CMeHsITe N3HOCEHUTE N NOBPEAEHV HOXOBE U BUHTOBE Ha KOMMIEKTH, 3a Aa nogabpxare
6anaHc.

Wsnon3sante

a. He noctaesiite pbLeTe unu kpakata 6nm3o 4o vnu nod BbPTALLM Ce YacTu Ha poboTa.

b. He noBguraiite n He HoceTe poboTa, JokaTo ABUraTenaT paboTu.

° C. UN3kntouete poboTa oT OyTOHa 3a 3axpaHBaHe:

- MNpegwn oTcTpaHsiBaHe Ha 3anyLUBaHE;

- MNpegw npoBepka, nouncTeaHe unu pabota no poboTa.

He octaBsinte poboTa 6e3 Haa3op, ako 3HaeTe, Ye 6nIn30 OO HEero uma AoMaLLHK MbuMumM, geua unm xopa.
OcBeH TOBa, koraTo u3nonseaTe poboTa:

a) KoceTe TpeBaTta Ha IHEBHaA CBETNMHA N Ha Jo6pa N3KyCTBEHa CBETNUHA.

b) N3bsareainTe aa nsnonasare pobota BbpPXy MOKpa TpeBsa.

c) He nsnonsBaiite po6oTa, korato cTe 60cu nnm HocuTe OTBOPEHM caHaanu. BuHaru HoceTe npeanasHu
00ByBKM U OBbATY NaHTaNoHW.

d) bbaeTe M3kNYMTENHO BHUMATENHK, Korato obpbLyaTe MallvHaTa KbM Bac.

e) BuHaru ctapTtuparite poboTa, KakTo e ykaszaHo, kKaTo KpakaTa BU ca Janed ot octpueto(aTa).
MopppbxKa U CbXpaHeHue

a. [IpbxTe BCUYKM raiikv, 6onToBe 1 BUHTOBE 34paBo 3aTerHaTtu, 3a fa ocurypute npasunHa n 6esonacHa
paboTta Ha MaluuHaTa.

b. 3a 6e30nacHOCT CMEHETE U3HOCEHUTE UMK NOBPEAEHUN YACTW.

° C. YBepeTe ce, 4Ye 13nonssare opurMHanHm 4acTu, Korato CMeHsITe NoBpeaeHN.

4. YBepeTe ce, Ye baTepusita e 3apefieHa C NpaBUHOTO 3apsiAHO YCTPOMUCTBO, NPENopbYaHo OT
npoussoauTens. HenpaBnnHOTO M3non3BaHe Ha 3apsiAHOTO YCTPOMCTBO MOXeE Aa AoBee [0 TOKOB yaap,
nperpsBaHe Uy nsT4aHe Ha KOPO3MBHA TEYHOCT OT HaTepusaTa.

4. B cnyyait Ha n3tuyaHe Ha enekTponuT, U3nnakHeTe ¢ BoAa / HeyTpanuaupall, areHT, noTbpceTe
MeZMLUMHCKa MOMOLL, MPU KOHTaKT C 04uTe U Ap.

f. ObcnyxBaHeTO Ha poboTa Lie ce U3BbPLLBA B CbOTBETCTBUE C MHCTPYKLMUTE Ha NMPOM3BOAUTENS.

X. He oTBapsiiite n He noBpexpaaiite batepusita.

4. YBepeTe ce, Ye baTepusita e 3apefieHa C NPaBUITHOTO 3apsifHO YCTPOMCTBO, NPENopbYaHo OT
npoussoauTens. HenpaeunHata ynotpeba moxe Aa AoBeae A0 TOKOB yaap, NperpsisaHe unu n3tmyaHe Ha
KOpO3MBHa TEYHOCT OT BaTepusiTa.

rpVI)KVI U cneunanHu UHCTPYKUUn
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1. BuHaru usknioyBaiite rmaBHUSI NPEBKNOYBaTEN HA 3axpaHBaHeTo Ha poboTa, Npeaun fa oTcTpaHnuTe
3anyLBaHnsTa, Aa NpoBepuTe M NOYUCTUTE MaLUMHAaTa UMK Npeaun Aa CMEHNTE pexeLLoTo ocTpue. Hukora He
ce onuTBawiTe 4a peMoHTMpaTe unu perynvparte poboTa, Aokato paboTu.

2. B cnyyaii Ha HeobuyaliHa Bubpauusi, cnpete poboTa 1 NnpoBepeTe Aanu ocTpueTaTa ca NoBpeAeHM.
CMmeHeTe n3HOCeHUTE M NOBPEAEHN OCTPUETa, 3a Aa nogabpxarte 6anaHc. Ako BubpauuvTe npoabHkasar,
CBbpXeTe ce ¢ oTopmanpaH cepen3 Ha RURIS.

3. Mi3nonaBainTe 3almuTHU pbKaBuLy, Korato nposepsiBate unu obcryxsaTe 0CTPUETO.

4. He nsBbpLuBaiTe NnoaapbXKKa, AoKaTO cTe 60Cu Mnn HocuTe OTBOPEHW candanu. Bunaru HoceTe
noaxoasLm paboTH 0ByBKN U ABbATM NaHTANOHMK;

5. CMeHeTe U3HOCeHUTe Unv NoOBpPeAEeHN YacTu 3a Balata 6e3onacHocT.

6. Mianon3sanTe camo opurmHanHo obopyaBaHe n akcecoapu. He e paspelueHo Aa ce NPOMEeHS OpUrMHanH1s
An3aiiH Ha poboTa. Benykn Mmoamdyvkaumm ce n3BbpLUBAT Ha Ball COGCTBEH PUCK 1 BOAAT A0 aHynunpaHe Ha
rapaHuusTa.

7. [pbXTe BCUYKM ranku n 6onTose 34paBo 3aTerHati, 3a Aa CTe CUrypHu, Ye poboTsT e B 6e3onacHo
paboTHO CbCTOSIHME.

8. BHumaHrme! Korato nma puck ot TOKOB yaap, U3KIo4eTe NnepumeTbpHUS Kaben oT cTaHumsaTa 3a 3apexaaHe
1 n3BageTe Lencena oT U3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe.

UHCTpyKUMM 3a 6e30MacHOCT Ha 3apAJHOTO YCTPOMCTBO

1. MaxogbT TpsibBa Aa 6bae MOHTUpaH 6nmn3o Ao obopyaBaHeTo 1 Tpsibea Aa 6bae NecHO JOCTbMEH.

2. BbHWHYMAT kaben Ha ToBa YCTPOMCTBO He MOXe Aa Obaie 3aMeHeH; ako kabenbT e noBpeaeH, ypeabT
TpsibBa Aa ce CMEHW HambIIHO.

4. He oTBapsiTe KyTusita Ha 3apsigHOTO ycTponcTBo. OT cbobpaxkeHus 3a 6e3onacHOCT camo kBanuduumpaH
CepBU3eH NepcoHarn nva npaeo Aa oTBapsi BCsko obopyaBaHe.

5. MaseTe obopyaBaHeTO OT BMara.

6. M3kntoyeTe obopyaBaHETO OT M3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe Npeau NnovMcTBaHe. Manonsearte BnaxHa kbpna.
7. ObopyaBaHeTo TpsibBa Aa 6bae NocTaBeHO BbpXy CTabunHa NOBbPXHOCT.

8. AKo 3apsiAHOTO YCTPOWCTBO HE Ce M3MON3Ba 3a AbJTbr NepUoa OT BpeMe, U3KIYeTe ro OT U3TOYHMKA Ha
3axpaHBaHe.

9. AKo Bb3HWKHE efiHa OT crnefHuTe cutyaummn, obopyasaHeTo TpsibBa Aa 6bAe NpoBepeHo OT kBanuuumpaH
CepBU3EH NnepcoHarn:

- WencenbT e noBpeaeH.

- B obopyaBaHeTo e nonagHana TeYHOCT.

- 3apsigHOTO YCTPOMCTBO € BUNo M3NoXeHo Ha Bnara.

- 3apsigHOTO YCTPOMCTBO € U3MyCcHATO U/Mnu e NOBPEeAEHO.

- 3apsi4HOTO YCTPOWCTBO MOKa3Ba OYeBMOHM MPU3HaLM Ha CHyMnBaHe.

- 3apsigHOTO YCTPONCTBO He paboTu fobpe unv He MOXeTe Aa ro HakapaTte aa paboTtu cnopes ToBa
PBKOBOACTBO.

10. He cBbp3BaiitTe noBpedeH 3axpaHBall kaben KbM M3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe. He gokocBaiiTe noBpeaeH
3axpaHBall, kaben, 4oKaTo € CBbp3aH KbM M3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe.

CneumanHu MHCTPYKLMK 3a 6e3onacHoOCT 3a yCTPOMCTBA, 3axpaHBaHU ¢ 6aTepuu:

1. YBepeTe ce, Ye pobOTHLT € U3KIMYEH, Npean Aa noctaBuTe akymynatopHata G6atepus. MocTaBsHETO Ha
6aTepus BbB BKITHOYEH EIEKTPOVHCTPYMEHT MOXE a A0BeAe A0 3Mononyka.

2. N3kntoyeTe 3apsiAHOTO NPeau NoYMcTBaHe.

3. He usnaraiite 6atepusita Ha npsika ClbHYeBa CBETNNHA 3a ObMNMM NEPUOAN OT BPEME U He S MOCTaBAnTe
BbpXy paguatop. TonnuHata yBpexzaa 6atepmsita u uMa puck oT ekcnnosusi. Ako 6atepusita e Tonna, octaBeTe
51 4a U3CTUHe Npean 3apexaaHe. He otBapsiite 6atepusta n nsbsreante MexaHU4IHU NOBPean Mo Hes.

2.3. ®YHKUUUTE 3A BE3OMNACHOCT HA POBOTA

1. YcTpoicTBO NpoTMB Kpaxba/aeakTuBnpaHe

PyHKUMATa NPOTUB Kpaxkba/aeakTMBMpaHe Ha YyCTPOWCTBOTO LLie MOMpeyn Ha BCeku fja 13nonasa poboTa, OCBeH
ako He pasnonara c koga. e 6baeTe nogkaHeHn ga BbBeAeTe YeTUpULMdpPeH Ko no Ball usbop, KowuTo aa
13nonssaTe KaTo Balll IMYEH Kof 3@ CUrYpPHOCT.

3. CeHsop 3a nosauraHe

Ako poboTusnpaHaTa kocayka ce NoBaurHe OT 3eMATa, HOXbT Lie crpe Aa ce BbpTy.

4. CeH30p 3a HaKMNOH

AKoO KocaukaTa-poboT ce HaKIOoHU, OCTPUETO Lue cripe He3abaBHo.

5. CeH3sop 3a npensaTcTBus
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PoGoTusmpaHaTta kocaydka OTKpuBa MPENsiTCTBUS MO MbTA CU MO Bpeme Ha paboTta. Ako poGoTusupaHata
Kocayka ce cbnbcka € NPenaTcTBME, TA Lie Cnpe U Lie ce 3aBbpTy B Apyra nocoka.

6. CeHsop 3a AbXg

PoboTunampaHaTa kocadka nma ceH3op 3a AbXA Y ToW e crnpe Aa paboTu.

7. ByToH 3a aBapuinHo cnupaHe

HaTtuckaHeTo Ha 6yToHa STOP HesabaBHo e cnpe poboTa 1 ocTpueTo.

8. 3aneyaTaHa 6atepust

baTtepusaTa, KosiTO 3axpaHBa poboTa, € HanmbMHO 3aneyaTaHa.

9. basoBa CTaHUWSA 1 rpaHMyYeH NPOBOAHNK

PoboTbT He Moxe aa paboTu 6e3 nepuMeTbpeH kaben, MHCTanupaH 1 akTueMpaH npes 6asosaTa cTaHuus. Ako
KabenbT He e CBbp3aH NPaBUITHO UMK € NOBPeAEH, PoboTHT Le crpe Aa paboTw.

2.4. 3ALLNTA CPELLY TPAHCEKTHU

He noctasainTe 3apsgHaTa cTaHuusi o4 BUCOKM AbpBeTa.

Mo Bpeme Ha yaapu OT MbIHMA U3KIOYeTe CTaHUMATa 3a 3apexaaHe U paskadeTe orpaHnYUTENHNS
NPOBOAHUK, aKo € Bb3MOXHO.

BaxHo:

He n3nonssanTte poboTa npu HEGNAronpMATHU METEOPOIOrMYHM YCIOBUSA (AbXA, MbIHUS).

3. TEXHUWYECKU OAHHU

Mopen RXR800 RXR1000
BesyeTkoB
Twun aBuraten enexTponBMraTen BeayeTkoB enektpoasuraten
Hanpe)l(erlue Ha 20V 20V
nUTMEeBO-WOHHa GaTepusi
Ifanaum'e'r Ha nuUTueBo- 2AN 4 Ah
MOHHa GaTepus
Bupg Ha Bpb3kaTta - Bluetooth, Wi-Fi
Bpeme 3a 3apexaaHe 45 MuH 120 MyH
Pa6oTHO Bpeme 40 MuH 70 MuH
O6opoTu Ha gBUraTens 3100 06/mMuH 3100 06/mMuH
LLinprHa Ha KOceHe 180 mm 220 Mm
BucouunHa Ha KoceHe 25Mm-60MMm 25MM-60MMm
Tun octpue [Ouck ¢ 3 pbba Ouck ¢ 3 pbba
MakcumaneH bron Ha 50 250
M3KayBaHe
MbnHa ckopocTt 0,4 m/s 0,4 m/s
MakcumanHa nnouy 800 kB.M 1000 kB.M
HetHo Terno c 8.88 kr 9.32 kr
akcecoapuTte
YcTpoiicteo ¢ manbk obxeat (SRD),
xapaktepucTukm: RMI paboTeH
YCTPOWCTBO C ManbK CrekTbp/MoLLHOCT
o6xsaT (SRD), 100Hz-148.5kHz; 50dBA/m Ha 10 m
xapaktepuctuku: RMI Bluetooth V4.2 - BLE
Paamo creundukaumm paboTeH cneundukaums, AgantmeeH
Pa6oTeH cnekTbp/MOLLHOCT:
CNeKTbP/MOLLHOCT 2400MHz-2483.5 MHz / 7 dm
100Hz-148.5kHz, Wilan: cneuudmkaums 802.11b/g/n -
50dBA/m Ha 10 m AfanTueHa cneumdgukaLms
PaboTeH cnekTbp/MOLLHOCT
2400 MHz- 2483,5 MHz/ 17,5 dBm
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FapaHums 24 meceua

24 meceua |

Po6oTHbT € NoaxoAsiLy 3a MakcuMarnHa BUCOUMHa Ha TpesaTa oT 60 mm. MNpu no-Bucoka Tpeea po6oTbT MOXe
na cnpe. lNogpexeTte MmopaBaTa 40 NO-Marnko oT 60 mm ¢ nomMoLLTa Ha Kocayka.

Batepusita Ha po6oTa ce Bb3non3Ba ot hyHkumsTa "a UP-Innovation RURIS". Ta3u yHKkumMs nomara Ha
DOaTepusATa, KOraTo 4OCTUrHe KPUTUYHUA Npar Ha paspexaaHe. Ruris usnese c nHoBauus B cuctemara
OT KNeTku B 6aTepusTa, Ype3 KosaTo GaTepusaTa MoXe Aa ce Npe3apexaa cnen AbNbr nepuop ot Bpeme,
B KOUTO e buna paspeaeHa. Taka notpeobutenute Ha RURIS moraTt aa ce HacnagaT Ha HapgeXpHoOCTTa U
nHoBauuute Ha RURIS. Cnea cbxpaHeHue ce npenopbyBa 3apexnaHe Ha uHTepBan oT 6 meceua - 1

roguHa

4. NPErMeQ HA MALLUHATA

1- Kanak Ha KOHTPONHUA
naden

2-byToH 3a perynupaHe Ha
BUCOYMHATa

3-ByTon CTAPT

4-HOME 6yToH

5-ByTOH 3a BpbllaHe Ha3an
6-6yTOH cbC cTpernka
7-6yToH OK

8-IpbXKa 3a HOCEHe
9-Cton OyTOoH

10-uncpoB aucnnen
11-OrpaHuuuteneH kaéen
12- dukcupalum NMpoHu (3a
3apsifHa cTaHuus)
13-®Pukcupaly NMpoH (3a
orpaHu4MuTerneH NPOBOAHMK)
14-3axpaHBaly agantep
15-wencen

16-3apeaeTe nucTt
17-3apsigHa cTaHumA
18-BpoHs Ha ToBapHa
cTaHuus

19-BuHT

20-ocTpue

Ba3sa ¢ 21 ctaHuumn
22-3apspHo YCTPOUCTBO
23-I'Bapausn

24-BTynKa

25-wencen 3a cBbp3BaHe Ha
3apA4HOTO YCTPOUCTBO
26-KoHTakT +

27-KoHTaKT -

28-LED

29-KabeneH kaHan
30-Bykca 3a 3apexgaHe
31-UHaukaTop 3a paboTta
32-OTaeneHue 3a 6atepun
33-barepus

BuHT ¢ 34 ocTtpuera
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| C 14

10-15 mm

V|305pa)KeHMﬂTa ca uHdopmMaTUBHU, OCTAaBYMKBLT CU 3ana3Ba NpaBoTO Aa npaBu CTPYKTYPHU U
beHKLWIOHaﬂHVI npomMeHu B MmaluMHaTa, npeacTtaBeHa B TOBa PbLKOBOACTBO.

5. UHCTAITUPAHE

MbpBoOHavYanHo cTapTupaHe

MbpBO HamepeTe Hal-gobpaTta No3uUMA 3a BallaTa CTaHUMS 3a 3apexaaHe, nomucreTe 3a Hai-6nmskus
BbHLLUEH KOHTAKT, Tbi KaTo CTaHuuATa TpsibBa ga 6bae cBbp3aHa KbM Hero. YBepeTe ce, Ye 3eMsATa, KbaAeTo
rocTaBsiTe 3apsigHaTa CTaHuusl, € paBHa, cyxa, 6e3 MarHUTHK noneta n 6e3 NpenaTcTBXs OTrnpea.
MpoBepsiBaiiTe peoOBHO TPeBHaTa NMOLL, U NpemMaxBanTe KaMbHW, KIMOHW, XULM U NPeAMeTU, KOUTo MoraT Aa
noeBpeasiT po6oTa 1 HeroBuUTe ocTpueTa.

MoHTaX 1 no3uUMOHMUpPaHe Ha 3apsAaHaTa CTaHUusA

1. BkntoueTe 3apexaalloTo yCTPOUCTBO (22) B OCHOBHaTa nnova (21) Ha 3apexaaluata cTaHuus.

2. HaTucHeTe 3apsigHOTO YCTPOWCTBO (22) Hagony, Taka ve Aa ce 3akpenu 34paBo B OCHOBHaTa nova.

3. 3akpeneTe 3apexaalLloTo YyCTPOMUCTBO (22) KbM OCHOBHAaTa nnoya (21) ¢ YyeTupute BKoYeHn BuHTa (19).
MocTaBeTe 3apsigHaTa cTaHums (17) BbpXy paBHa NOBbPXHOCT 61IM30 A0 KOHTAKT.

3apsigHaTa cTaHums TpsibBa Aa uma noHe 2 m NpoCcTpaHCTBO OTNpes, 3a [ja Ce rapaHTupa, Ye kocavkara-
po6oT MOXe Aa ce BbpHe B 6a3oBaTa ctaHums 6e3 npobnemu. CbLuyo Taka TpsibBa ga MMa pa3CcTosiHUE Hal-
Manko 1 m oT 3agHus kpav [0 brbna Ha nepymMeTbpa.

Cnep kaTo NocTaBuTe 1 CBbPXETE OrpaHNYUTENHUS NPOBOAHWK, TPsibBa Aa obe3onacute 3apsigHaTa CTaHuums.
YBepeTe ce, Ye cTaHuusATa 3a 3apexaaHe (17) e pasnonoxeHa Ha NOAXOASILLO pa3CcTOsiHWUE OT e3epa, NiyBHU
6aceviHu 1 cTbnana. MNpenopbyBamMe Aa NOCcTaBWTe Kanak 3a 3apsaHaTta ctaHuus (17), 3a Aa s npegnasvTe oT
aTmMocdepHu nospeau.

MoHTaxX Ha orpaHu4YuTeneH NPoBOAHMK

Mpeau pa craptupate poboTta, orpaHMunTenHusT kaben (11) Tpsbea Aa 6bae MOHTUPaAH OKOMO TPeBHaTa
nroLwy, KosiTo Le 6bae nokputa oT poboTa :

1. MapkupainTe TpeBHaTa nroty ¢ Kykute (13).

2. 3apoBeTte orpaHuunTenHus kaben (11) B 3emsata (Makc. gbnbounHa 5 cm). [lokato paboTu, poboTbT
npeMvHaBa npes orpaHnyuTenHus kaben okono 20 - 30 cMm, npeau Aa ce o6bpHE 1 Aa NOTbPCU HOB MbT.
WHcTanupante npaBuiHO orpaHnunTenHus kaben, 3a Aa npegoTepatute yapsHeTo Ha poboTa B Yyxan
npegmeTy 1 nospeaarta my.

8



BG RURIS

3. 3a nbpBOHaYaneH MoOHTax NpenopbYBamMe Aa Mapkuparte orpaHnuuTenHus kaben (11) c kykute (13), B
cryyan Ye no-KbCHO TpsbBa Aa ce HanpaBaT kopekumn. TpesHaTa nnowy, Tpsabsa Aa 6bae orpageHa KkaTto
eavnHnYHa 3aTBopeHa nnowy (dwr. 1).

4. MapanenHuTe orpaHnyYnTEnHN NposogHnum (11), MOHTUPaHN Ha pa3cTosHNe Han-manko 10 cm, ce
naeHTUdUUMpaT kato NpenaTcTeue oT poboTa u ce n3dareat (durypa 2). Ako rpaHNYHUTE NPOBOAHWLM Ca
MOHTMPAaHW Ha pasCcTosiHWE NO-Manko ot 5 mm, Te He ce 3acmyar oT poboTa v To NpeMnHaBa Hag, TAX.

5. V3bsarearTte cbagaBaHeTo Ha 90° brnu. BmecTo ToBa rv pasgeneTe Ha ABa brena ot 45° (durypa 3).

6. CeH3opuTe Ha poboTa ca NPoeKTUpaHW Aa OTKpUBAT M M3BArBaT HENOABWKHN U TBBPAW NPEnATCTBUS
(cTeHu, rpaguHckm mebenu u gp.), no-ronemun ot 100 mm. 3awmTeTe YyBCTBUTENHUTE NPENATCTBUSA (Hanp.
LiBETHU NEXM) Ha nonsHarta ¢ orpaHnymTenHus kaben (11).

7. PascTosHmeTo Mexay 2 npenatcTeus Tpsibea aa 6bae Ha-manko 1 m (dowur. 2).

8. YBepeTe ce, 4e orpaHMumnTenHuaT kaben (11) He ce npecunya B HATO eAHa Toyka. ToBa MOXe Aa AoBeAe A0
HenpaBuIHO hyHKLMOHMPaHe unu noeBpeaa Ha poboTa

AbpBeTa

PoboTbT oTkpuBa AbpBETa KaTo HOpMarHo NpenaTcTaue. Bunpekn ToBa, CTbpYalLMTe KOpeHu mMoraT Aa
nospeasT gonHara ctpaHa/namenute (20). NpenopbyBame Aa usnonasarte orpaHuunTenHus kaben (11), 3a
Aa orpaHnyuTe 1 AbpeeTara.

CKANMN

OTcTpaHeTe Mankute kambHU (Mo-manko ot 100 Mm) OT TpeBHaTa nrowy. Te MoraT Aa noBpeasaT poboTta n
octpuetara (20). Po6oTbT oTkpMBa kaMbHM (N0-BUCOKM OT 100 mm) kaTo HopMarHu NPenaTCTBUS.
MpenopbyBame Aa nanonasate orpaHMuuTenHus kaben (11), 3a ga oyepraeTe u ckanure.
HaknoHu/HepaBHOCTU

PoboTbT Moxe ga paboTu Ha HaknoHW/HepaBHOCTM A0 Makc. 25° (47%). Ha pasctosiHne 1 m ot
OrpaHVN4UTENHUA NPOBOAHNK HAKMOHBLT He TpsibBa Aa Haasuwasa 5,7° (10 %). YBepeTe ce, Ye ce nogabpxa
pascTosiHue oT Hal-manko 30 cm mexay orpaHu4mTenHus kaben (11) n NpensaTcTBUe Ha CKIOH B ropHaTa
4yacT n Han-manko 40 cm B gonHara 4acrT.

E3epal/6aceitHu

E3eparta n bacenHute TpsibBa na 6baat orpageHu ¢ orpaHmumTenHa ten (11), Kb4eTo € Bb3MOXHO, Unn
npoekTMpaHu Taka, Ye poboThbT Aa He MOXe [ia Brese BbB BoAaTa. ToBa MOXe CEpPUO3HO Aa nospean
€N1eKTPOHHUTE My KOMMOHEHTW.

Anen/nbTuwa

PoboTbT MOXe NecHo Aa npecuya aneu v NbTulla Ha HABOTO Ha 3eMsTa. AKO MMa pasnuka BbB BUCOYMHATA
Mexay nonsHarta u nbrekata/nbTs, orpaHuyeTe MbTekaTa/MbTs ¢ 6e3onacHo pas3cTosHue oT Npubn. 40 cm.
TecHu npoxoaun

TecHWTE NPOXOAM B O4epTaHaTa 30Ha Ha MopaBsaTa TpsbBa Aa ca Har-marnko 1,2 m WMpoKn U He noseye oT 8
m abnru (dur. 4). lvpuHaTa oT 1,2 m ce oTHacs 3a pascTOSIHUETO MeXAy orpaHnyMTenHuTe kabenu.
PoboTbT HagBMLwaBa orpaHnunTenHusa kaben ¢ 0,2 m oT gBeTe CTpaHu, KoraTto Kocu TpeBaTa.

CBbp3BaHe Ha 3apsiAHaTa CTaHLUMSA KbM 3axpaHBalLus agantep

1. CBbpxeTe 3axpaHBalLus agantep (14) kbM 3apsigHaTa ctaHuus (17) ypes wencena 3a 3apexaaHe (16) n
rHesfoTo 3a 3apexagaHe (25).

2. 3aBunTe BTYNKaTa (24) okono cbeAnHeHNeTo, 3a Aa ro npeanasvTe OT Bhara.

CBbp3BaHe Ha OrpaHMYUTENHUA NPOBOAHUK KbM CTaHUMATA 3a 3apexaaHe

1. OTcTpaHeTe nsonaumsaTa Ha rpaHNYHUS NMPOBOAHWK Npubn. 10-15 mm, B ABata kpas (11).

2. OrbHeTe kanaka (23) Harope.

3. CBbpxeTe Kpasi Ha orpaHNYUTENHUS NPOBOAHMK (11), KONTO MUHABa KbM NpeAHaTa YacT Ha cTaHumsTa u
3ao06ukans mopaBaTa, KbM rHE3[40TO, 0TOensi3aHo ¢ ,, -*.

4. MocTaBeTe Apyrvs Kpan Ha orpaHnyaMTenHNs npoeoaHWK (11) npes xneba noa ctaHumATa 3a 3apexaaHe
7).

5. CBbpXKETE TO3U Kpal Ha NPOBOAHMKA KbM rHE3[0TO, 0T6ENs3aHo ¢ +.

6. CebpxxeTe LWencena (15) kbM U3TOYHUKA Ha 3axpaHBaHe.

7. MpoBepeTe cBeTOAMOAA Ha CTaHUMATa 3a 3apexaaHe. AKO CBETOAMOABLT CBETU B 3€MEHO, rPaHNYHUST
npoBoAHuK (11) e NpaBMNHO CBbP3aH KbM CTaHUUsTa 3a 3apexaaHe (17).

3akpenBaHe Ha 3apsjHaTa cTaHUus

BakpeneTe 3apsgHaTa ctaHuus n 6poHsTa (18) ¢ dukcupalmte reosgen (12). BpoHsTa Ha cTaHUMATa 3a
3apexpaaHe (18) ce 3akpensa OTCTPaHM Ha CTaHUMATA , U3BBH 30HaTa C orpaHuyeHa Tpesa. IHaukaTopbT 3a
paboTeH AnanasoH (31) Ha cTaHUMATa 3a 3apex/aaHe TpsabBa Aa ce Hamupa B 30HaTa C OrpaHNyeH AOoCTbI.
MocTaBsAiHe/cMsAHa Ha GaTepusATa

Mpean noa cmennTe GaTepusiTa, M3kMoYeTe poboTa 1 n34akanTe ocTpueTarta aa cnpar.
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ChbluecTByBa pUck OT HapaHsiBaHe. CblecTByBa PUCK OT HapaHsiBaHe Nopaaun M3Tn4yaHe Ha TeYHOCT OT
6aTtepusTa, ako 6aTepusiTa e noBpeaeHa! B criyyaii Ha KOHTAKT C OUUTE UMK KoXaTa, M3NnakHeTe 3acerHaTute
obnactu ¢ Boga Unu HeyTpanuaupall areHT U NoTbpceTe MeauLMHCKa NOMOLL,.
1. O6bpHeTe poboTa.
2. OTBOpETE OTAENEHUETO 3a GaTepuu, KaTo OTCTpaHWUTe 4-Te BUHTa HA ABHOTO Ha poboTa.
3. Mpu HeobxoaMMOCT n3BafeTe U3TOLLEHUA akymynaTop.
4. MNocTaBeTe HGaTepusTa.
5. 3aTBOpeTe OTHOBO OTAEeNneHMeTo 3a 6atepusita (32).
6. BbBEXXOAHE B EKCITJIOATALINA

6.1 MbPBOHAYAJIHO CTAPTUPAHE

CtapTupaHe Ha po6oTa

1. HatucHeTe 1 3appbxte 6yToHa CTAPT (3) 3a npubn. 3 cekyHau, fokato gucnnent (10) ceeTHe.

2. 3apavite xenaHusa e3uk. MisbepeTe xxenaHusa e3vk ¢ momoLLTa Ha ByTOHWUTEe CbC CTpenku (6) n noTBbpaeTe
n3bopa c bytoHa OK (7).

3. Bapavite gartara u yaca ¢ 6yToHuTe cbe cTpenku (6). MoTebpaeTe n3bopa c bytoHa OK (7). Heobxoguma e
npaBuIiHa HacTpolka Ha AaTta W Yac, 3a Aa ce rapaHTupa NpaBUIHOTO PYHKLIMOHMPAHE Ha HacTPOWKKTE 3a
paboTHO Bpeme.

4. BoBepete 4-undpermns MNMUNH kop (dhabpuyHa HacTpoiika "1111").

MpomeHeTe habpuyHo 3agageHaTta naporna crej MbpPBOTO CTapTMpaHe.

5. HatucHeTe 6yToHa OK (7), 3a oa BneseTe B rMaBHOTO MeHI0. POBOTHT BeYe € B pexvM Ha roTOBHOCT.
E3nkoBa HacTpoika

1. Ako e Heobxoammo, oTeopeTe kanaka (1).

2. OtkntoveTe aucnnes (10), kato BbBeaeTe 4-undpeHust PIN kog (dabpuyHa HacTpoiika "1111").

3. HatucHete 6ytoHa OK (7), 3a ga BneseTe B rMaBHOTO MEHIO.

4. N3nonsBavite OyToHWTE CbC cTpenku (6), 3a Aa n3bepeTte meHoTO "HacTponku”.

5. MoTtBbpaeTe nsbopa ¢ 6ytoHa OK (7)

6. N3nonseaviTe 6yToHuTe cbe cTpenku (6), 3a aa nsbepete ,E3unk"

7. MotBbpaeTe usbopa ¢ 6ytoHa OK (7)

8. N3nonaBaviTe 6yToHWTE CbC cTpenku (6), 3a Aa u3bepeTe xenaHus eank

9. MoTtBbpAeTe n3bopa ¢ bytoHa OK (7)

10. BbpHeTe ce B rmMaBHOTO MeHI0 ¢ ByTOHa 3a BpbluaHe Ha3ag, (5).

6.2 CTAPTUPAHE U CNMTUPAHE

CtapTupaHe Ha po6oTa

1. HatucHete n 3agpwxTe 6ytoHa CTAPT (3) 3a npmbn. 3 cekyHan, aokato aucrnest (10) ceeTHe.

2. Bbeepnete 4-undppenus MNMUH kop (pabpuyna HacTporika "1111").

3. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a oa Bne3eTe B rMaBHOTO MeHo. POBOTHT Beyve € B peXXnM Ha roTOBHOCT. AKO
poBOTHLT € B PEXUM Ha FOTOBHOCT UMM PEXUM Ha 3apexaaHe, HaTucHeTe BeaHbX 6yToHa START (3), 3a aa
3anoyHeTe ga kocute. PoboTbT HAMa Aa ctapTvpa, AoKaTo kanakbT (1) He 6bae 3aTBOpeH.

Axo cte BbBenu rpeweH MUH. M3vakaiite okono 3 cekyHam unu HatucHeTe bytoHa OK (7), 3a oa moxeTe
na BbBegete NMH koga oTHOBO. Ako BbBeaeTe HenpasureH MAH Tpy nbTn nogpen, ekpaHbT ce 3akroyBa 3a
15 cekyHan. 3a Bceku gonbnHuTeneH rpewweH NWH BpemeTo 3a 6rnokupaHe ce yasosisa. CnupaHe Ha po6oTa
1. HatucHete n 3agpwxTe 6ytoHa CTAPT (3) 3a okorno 3 cekyHaum.

Po6oTbT cnupa, ako:

. BytonsT CTOIN (9) € HaTucHaT

. BytonbT CTAPT (3) ce HaTucka 3a 3 cekyHau

. KanaksT (1) ce nogura

. Po6oTbT rybu curHana Ha rpaHuyHUsl NPOBOAHMK M HE MOXe Aia o HamMepyu OTHOBO crief, 5 MUHYTH

. MpeceyeTe rpaHn4HaTa NUHUS.

. 3acsiaa mexay npenATcTBMsATa U ce Hyxaae oT noseye oT 10 cekyHaw, 3a Aa Hamepu U3xon.

. NoBueHo e

NOoO O~ WN =

6.3 KOCEHE HA TPEBA

1. OTBOpETE Kanaka (1).
2. OtkntoueTe gucnnes (10) ¢ 4-undperuns PIN koa (dabpuyHa HacTpoiika "1111").
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KoraTo po6GoThHT e B cTaHUUATa 3a 3apexaaHe U 3apexaa:

3. HatucHete BegHbx 6yToHa CTAPT (3).

- aKo HMBOTO Ha 3apexaaHe Ha b6aTepusaTa e no-Bucoko ot 70%, AucnnesAT nokasea "3aTBopeTe Kanaka, 3a aa
3anoyHeTe". 3aTBOpeTe kanaka (1) n poboTbT aBTOMATUYHO LUE 3anoYHe Aa Kocu TpesaTta.

- aKo HMBOTO Ha 3apexaaHe Ha baTepusita e no-manko ot 70%, gucnneaT nokasea "Hucka 6atepus” cnen 2
cekyHan. PoboTbT ce 3apexaa, AokaTo HMBOTO Ha b6aTtepusaTta gocturHe 90% v cnep ToBa 3anoysBa Aa Kocu
aBTOMaTWU4YHO.

KoraTo po6oThHT € B peXXum Ha roTOBHOCT:

3. HatucHeTe BegHbX OyTOoHa CTAPT (3).

- aKo HMBOTO Ha 3apsia Ha 6aTepusTa e no-Bucoko oT 30%, aucnnesT nokassa "3aTBopeTe kanaka, 3a Aa
3anoyHeTe". 3aTBOpeTe Kanaka (1) n poboTbT aBTOMATUYHO LUE 3anoYyHe Aa Kocu TpesaTta.

- aKo HMBOTO Ha 3apexaaHe Ha baTepusita e no-manko ot 30%, gucnneaT nokasea "Hucka 6atepus” cnen 2
cekyHau. PoboTbT ce npuaBwkBa [0 CTaHUMSTA 3a 3apexaaHe.

B 3aBMCKHMOCT OT ecTecTBOTO Ha TpeBaTa (BUCOYMHA, AebenunHa), poboTbT perynupa CKopocTTa Ha KOCceHe, 3a
Aa ocurypuv gobbp pesynTar.

O6paTHO KbM CTaHUUATa 3a 3apexaaHe

Korato poboTbT € B peXXum Ha roTOBHOCT, HaTUCHeTe 1 3agpbxTte 6yToHa HOME (4) 3a okono 3 cekyHaw.
Oucnnest (10) nokassa "3aTBopeTe Kanaka, 3a Aa 3anoyHeTe". 3aTBOpeTe kanaka (1) u poboTbT ce
npuaBwXKBa A0 CTaHuusTa 3a 3apexaaHe. Cnej ToBa 3anoysa fa ce 3apexaa.

HacTpoWkun Ha po6oTa

PoboTbT nMa cnegHuTe onumm 3a HaCTpoWKa, KOUTO MOXETe [ia HanpaBuTe Ype3 KOHTPOMHWS NaHer, ako
nckate Aa npomeHuTe abpuyHMTEe HaCTPOVIKK.

ByToOH Ha Homep 3a
KOHTPOMHWSA Nme BbBEX/JaHe Ha PyHKLMM
naHen MVH kopa
EvToH 3a HaTucHeTe OyToHa, kOrato poboThbT € B
Y 1 PEXUM Ha rOTOBHOCT, 3a i@ Ce BbpHE KbM
Hayano (4)
| ] CcTaHuusiTa 3a 3apexgaHe
MpemecTBa cenekuuaTa/kypcopa Harope B
ByToH cbC 5 MHTepdelca Ha MEHIOTO
cTperka (6) YBenunyasa 6posi npu 3agaBaHe Ha
napameTpu
MpemecTBa cenekuusTa/kypcopa Hagony B
ByToH cbC 3 VNHTepdelica Ha MEHIOTO
cTperka (6)
Hamanete 6pos, koraTo 3agaBare napaMmeTpu
[MoTBbpPAETE HACTPONKUTE
M3BukBa nHTepderica 3a sbeexgaHe Ha PIN,
cref KaTo YCINOBMETO 3a rpeLlka MpUKIoym
OK| | syonokm) 4 AL Karo yor pewka fip
M3BuKaiiTe crnedBaLloTo MEHIO
MoTBbpAETE, 3a Aa NPeMUHeTe OT rMaBHOTO
MEHHI0 KbM CINeABaLL0TO HUBO HA MEHIOTO
ByToH 3a Haszag kbM NpeauvHOTO MEHI0
BpbLUaHe
Ha3ag (5) OTmeHeTe crnepBaliaTta gyHKUms

O6GsicHeHMe Ha CbOOLLEeHUsITa, KOUTO MoraT Aa ce NOSsIBAT Ha gucnnes

naHen

CbobLeHne Ha KOHTPONMHUS

0O6sicHeHune/Kopurupaluo pewueHme

B TOTOBHOCT

PoGOTHT € B pexuM Ha rOTOBHOCT, HsIMa CbODLLEHNS 3a rpeLuka

Bbeegete PIN

Tow ucka NMNH koga

3apexaaHe

PoGoTbT ce 3apexaa

KoceHe

Po6oTbT KOCK TpeBaTa

ABTOMAaTU4YHO KOCEHE

Po6oTbT kOCU TpeBaTa aBTOMATUYHO
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MopaHo mscTo

PoGoTbT kocK onpeaeneHa nnowy

KoceHeTo ¢ conkcmpaHa Touka
NPUKIoYY

M3psisBaHETO B "TOYKOB pexum" € 3aBbpLUEHO

Bpblane

PoGOTbT ce Bpblia B CTaHUMsTa 3a 3apexaaHe

Ha naysa

PoboTbT Bnese B pexum "naysa” upes:
- HaTuckaHe Ha 6yToH CTOIN
- HaTUckaHe Ha ByToHa "MNay3a" B APP

ABapueH cTon

HatucHat e 6ytoHbT CTOIT (9).

AkTyanusnpaHe

M3nbnHeHne/B npouec Ha Heobxoaumusi pbpMyep

Hwcka GaTepusi, 3apegeTe 3a
paboTa

HuBoTo Ha 3apsag Ha 6aTepusita e Hucko. baTepusaTta Tpsbsa aa e
3apeaeHa noHe 70% 3a aBTomaTn4HO koceHe u 30% 3a KoceHe BbB
duKcHpaHa To4Ka (PeXnM Ha MACTO)

Cera Banu, BpbllaM ce

CeHBOp'bT 3a OAbX[] € akTuBupaH

3arBopeTe Kanaka, 3a aa
3ano4yHeTe

3aTBOpeTe kanaka, 3a Aa 3anovHeTe

3apexpgaHeTo 3a paboTa e Ha
naysa

3apexaaHeTo e NpeKkbCHaTOo (Hanp. PbYHO UNW NOpaaun NpeKkbeBaHe
Ha 3axpaHBaHETO)

Pa6oTaTta e npekbcHaTa, Mons,
onuTanTe 0THOBO

ABTOMaTUYHOTO NoACTpUrBaHe € npekbcHaTo (Hanp. 6yToHbT CTOMM
(9) e HaTucHaT, KanakeT (1) € OTBOpEH)

[MocTaBeTe BbTPe B rpaHuuaTa u
onvTanTe OTHOBO

MowuckaHo e aa noctaBuTe poboTa BLTPE B NepuMeTbpa, orpaHnYeH
oT Kabena.

[a npoabmkum ga pabotnm?

HaTtucHete 6yTtoHa OK (7), 3a aa npoabmkute aa pabotute nnm
HaTucHeTe BGyToHa 3a BpbwaHe Hasag (5)

BpemeTo e 3agageHo rpeluHo

BpemeTo e 3agageHo rpeliHo

3apexpgaHeTo 3a paboTa e Ha
naysa

KauBaHeTo Gelle npekbcHaToO

3arBopeTe Kanaka, 3a aa
3anoyHete

3aTBopeTe kanaka (1)

Tekywata pabota belue cnpsiHa

KoceHeTo Ha TpeBaTa e cnpsaHo

Hucko HanpexeHue Ha 6aTepuaTa

Hucka 6aTepus, 3apegeTe 3a
pabota

Hucko HanpexeHve Ha GaTepusiTa,
BpblUaHe KbM CTaHUusTa

HuBoTo Ha 3apsag Ha 6aTepusita e Hucko. batepusaTta Tpsbsa aa e
3apefeHa noHe 70% 3a aBTomaTn4HO koceHe 1 30% 3a KoceHe BbB
duKcHpaHa To4ka (PexnM Ha MsCTO)

MocTtaBeTe poboTa B CTaHUMATA 3a 3apexaaHe

M3uakaiiTe npoueca Ha ka4yBaHe Aa 3aBbpLun

Po6oTbT ce Bpblua caMm Ao 3apsigHaTa cTaHumst

Be3 eanHNYEH UMKbI

Hsima curHan, monsi, MbpBo
HacTpoWTe Bepurata

LIKnuuHuAT curHan e uarybeH

MposepeTe npasuUnHata HCTanauus Ha rpaHUYHUS NPOBOAHWK U
KopurupaiiTe, ako e HeobxogMMo, NocTaBeTe PoGoTa BLTPE B
nepuMeTbpa v ro pectapTupaiite

KocaukaTa Gelue 3akntoyeHa!
o4YakBaHe...

MavakaiiTe, 4oKaTo TEKYLUUAT NPOLEC MPUKITHOYM

pewer MAH, nobesHo onuTaiTe
OTHOBO.

BbBenete Bawuns PIN oTHoBO

MocTtaBeTte BbTpe B rpaHmuata n
onvTanTe OTHOBO

Kocayka oTBBbH

MocTtaBeTe poGoTa BbTPE B NepuMeTbpa 1 ro pectapTupaiite

Mons, pectapTupaiiTe, 3a aa
3anoyHeTe akTyanusauvsiTa Ha
¢dbpMyepa

Pa6oTaTta e npekbcHaTa, Mons,
onuTanTe 0THOBO

PectapTtuparite pobota

CeH30pbT 3a AbKA € aKTUBUPaH

CeH30pbT 3a AbX[ € aKTUBUpaH

Kocauyka B rapara

PoGoTbT e Ha rapaTa

KocaukaTa He e B rapaTa

PoGoTbT He e B rapata. Ako e Heob6xoaMMo, NocTaBeTe ro B
cTaHuuaTa
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HaTtucHeTe 6yTtoHa "CTAPT", 3a
[a 3anoyHeTe

HatucHeTe 6yToHa CTAPT (3)

MpogbmxkutenHoct MuHumym 30
MWH

MHavkaums 3a Heo6XxoaAMMOTO Bpeme

TbpceHe Ha curHan...

TbpceHe Ha curHarn...

Konwupawte dpaiina, mons
n3vyakante

Mons, nsvakante npoweca Ha KonmpaHe

Mons, nsknioyete ro

M3knoyeTe poGoTa

HamansBsaHe Ha cnupaHeTo Ha
asuratens

3aracBaHe Ha neBus gsurarten

MpoBepeTe 1 oTCTpaHeTe NpeaMeTUTE, BriokMpally octTpueTaTa;
MposepeTe cbCTOSIHMETO Ha ocTpueTaTa; MNpu HeobxoaumocT ce
CcBbpXeTe ¢ oTopusmpaH cepen3 Ha RURIS

Monsi, cMeHeTe GaTepusiTa

HeHopmanHa 6atepus

BaTtepusta e noBpeaeHa

CwmeHeTe GaTepusiTa Ha poboTta

TemnepaTypara Ha 6atepusta e
TBbpAE HuCKa (paspexaaHe)

OTmeHeTe npoueca Ha Ka4BaHe

Buicoko HanpexeHue Ha
GaTepusita

HanpexeHuneTto Ha 6aTepMﬂTa € BUCOKO

Bucoka Temnepartypa Ha
GaTepusita

BaTtepusiTa MMa BUCOKa TemnepaTtypa

Bucok 3apsigeH Tok

OTmMeHeTe npoueca Ha 3apexaaHe, NPoBepeTe BXOAHUS TOK

Bucoko HanpexeHue Ha
3apexgaHe

OTMeHeTe npoueca Ha 3apexaaHe, NpoBepeTe BXOAHOTO
HanpexeHue

Bucoka Temnepartypa

OTmeHeTe npoueca Ha kKauBaHe

KocauykaTa e nosgurHata

Po6oTbT ce nosaura ot 3emsita

Kocauka ce o6bpHa

Po6oTbT ce npeobbpHa

Kocauyka B kanaH

[MouncTete poboTa 1 ro pecrapTvpanTe

Kocauka HakrnoHeHa

MocTaBeTe poGoTa U3npaBeH W ro pectapTupaiite

MperpsiBaHe Ha ABuraTensi

M3kntoyeTe poboTa 1 ro octaBeTe aa U3CTUHE

FpeUJKa Ha gsurartens

N3kntoyete Emsensor

[MoBpena Ha ceHsopa Ha Xon

XapgyepHa rpeluka

HeHnopmaneH nagyHr

HeHopmarHo 3apexaaHe

[peLwuka npu paspexgaHe Ha
baTepusita

'peluka B MHEpUMOHHaTA
usmepsartenHa eguHuua (IMU).

[Buratenst e nsknwyeH

[pelwka B gBuratenHaTa sana

CBp'bXTOK Ha asurartens

[Osuratensat cnunpa

[eceH gBuraten cnupa

MoBpeda Ha ceH3opa 3a AbXA

nOBpe,U.a Ha CeH30pa 3a KOHTYp

CebpxeTe ce ¢ oTopuampaH cepsu3 Ha RURIS

TouKoB pexum/pexxum Ha PUKCUPAHO TOUKOBO KOCEHe
Tasu yHKUMS BM NO3BONSABA ia KOCUTE TpeBaTa, KoraTo BbpXy Hest MMa HanpuMmep rpaguHckiu MeGenu unm

obopyaBaHe 3a geTcka nnolaaka.

1. MNocTaBeTe poboTa Ha MACTOTO, KbAETO UCKaTe Aa KocuTe TpesaTa.

2. Ako e Heobxoaumo, oTBoperTe kanaka (1).

3. OTkntoueTe aucnnest (10) ¢ 4-uncppeHust PIN (pabpuyHa HacTpoitka "1111").

4. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a fa BneseTe B [MaBHOTO MEHIO.

5. N3bepeTe "Pexum Ha MsAcTo" ¢ OyToHUTe Cbe cTpernku ( 6). EkpaHbT nokassa ,3aTBopeTe Kanaka, 3a aa

3anovHeTe”.
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6. 3aTBopeTe kanaka (1) u poboTLT 3anoyBa Aa Kocu ¢ hUKCMpaHaTa Touka.

PoboTbT kocu B cnmpanosugHa nocoka obpaTHa Ha YacoBHWKOBATA CTPerka MU NPeBKNoYBa Ha
"ABTOMaTM3MpaHo KoceHe" cnep paguyc Ha koceHe oT 1 m unu 3,5 MuHyTH KoceHe. Ako poboTbT cpeLlHe
npensTcTaue, TO cnvpa, ANCNNENAT NoKa3Ba, Ye KOCEHETO e CMPSIHO U POBOTHLT NPeMUHaBa B PEXuM Ha
rotToBHocCT. Korato poboTbT AOKOCHE OrpaHNunTENHUSA NPoBOAHKK (11), TO NpoabkaBa Aa Kocu B
NPOTUBOMONOXHATa cnnpanHa nocoka.

AKo pobOTHT € U3BBLH OrpaHnyMTenHNs kaben (11) unu Ha ctaHumMsTa 3a 3apexaaHe u usbepete ,Pexum Ha
MSICTO", eKpaHbT nokasea ,[locTaBeTe BbTPe B rpaHvLaTa 1 onuTarnTte oTHOBO". [ocTaBeTe poboTa BbTpe B
orpaHV4uTenHUsA NpoBoAHKK (11) Ao CTaHUMATa 3a 3apexaaHe n pectapTupanTe "pexumM Ha MACTo".

AKO HMBOTO Ha 3apexaaHe Ha batepusaTta e no-manko ot 30%, AucnnenT nokasea ,HWUCKO HanpexeHve Ha
baTtepusATa“ cnep 2 cekyHau. 3apegeTe poboTa, npean Aa 3anoyHeTe Aa Kocute.

Hactpoika Ha parta u 4yac

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

. OtkntoueTe gucnnes (10) ¢ 4-uncbperus PIN koa (dabpuyHa HacTpoiika "1111").

. HatucHete 6ytoHa OK (7), 3a ga Bnesete B [MaBHOTO MEHHO.

. Manonaeante 6yToHuTe cbe cTpenku (6), 3a aa nsbepete "Hactporikn".

. NotBbpAeTe n3bopa c bytoHa OK (7).

. Nanonseavite 6yToHnTE CbC cTpenku (6), 3a ga n3bepete ,[ara u yac”.

. MoTtBbpAeTe nsbopa ¢ bytoHa OK (7).

. MpomeHeTe aaTata 1 Yaca ¢ 6yToHUTe cbe cTpenku (6). HayanHuTe nos3uuum mMorat Aa ce NPOMEHNT C
6yToHa OK (7). Heobxoauma e npaBunHa HacTporKa Ha AaTa v Yac, 3a Aa ce rapaHTvpa NpaBUMHOTO
yHKUMOHUpaHe Ha HacTporkuTe 3a paboTHO Bpeme.

HacTpoiika Ha ceH3opa 3a AbXA

Hwkora He n3nonssavite poboTta no Bpeme Ha 6ypu 1 He 3abpaBsaiiTe Aa U3KMOYUTE 3apsaHaTa CTaHumMs oT
enekTpuyeckata Mpexa. AKO CEH30PbT 3a AbXA € BKMIOYEH, poboThT ce Bpbliya KbM CTaHUMsATa 3a
3apexzaHe, KoraTto Banu.

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

. OtkntoueTe gucnnes (10) ¢ 4-undperus PIN (dpabpuyHa HacTponka "1111").

. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a oa BneseTte B [MaBHOTO MEHHO.

. N3nonaeavite 6yToHNTE Ccbe cTpenku (6), 3a oa usbepete ,Hactpoika“.

. MoTtBbpAEeTe n3bopa ¢ bytoHa OK (7).

. ManonaeanTte 6yToHuTe cbe cTpenku (6), 3a ga nsbepete "Pexum obxa".

. NotBbpAeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

. 3a oa peakTnBupaTe ceH3opa 3a Abxa, nsbepete "deakTvBupaHe" n notBbpaeTe nsbopa c 6ytoHa OK (7).
3a ga akTuBuMpaTe ceH3opa 3a Abxa, n3bepete "AkTBMpaHe" 1 NnoTBbpAeTe nsbopa c 6ytoHa OK (7).
N3bepeTe Bpeme B MUHYTH, koraTo poboThT TpsbBa Aa 3anoyHe Aa paboTn oTHOBO cneq Abxa. [oTBbpaeTe
BCeku nsbop ¢ 6ytoHa OK (7).

9. BbpHeTe ce B MaBHOTO MEHH0, KaTo u3nonasarte byToHa 3a BpbLliaHe Hasag (5)

He ce npenopbyBa n3nona3saHeTo Ha poboTa npu Abxa. PoboTnampaHaTta kocavka MoXe fa Kocu MoKpa TpeBa,
HO MoKpaTa TpeBa LLe ce HaTpyna BbpXy AMcka C HOXOBE U Korenara, KoeTo 03Ha4aBa, Ye e HeobxoaAMMO YecTo
noYncTBaHe Ha MaluvHarTa.

HacTtpoiika Ha paboTHOTO Bpeme .

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe Kanaka (1).

. OtkntoueTe aucnnes (10) ¢ 4-undpermns PIN (dpabpuyHa HacTporka "11117").

. HatucHete 6ytoHa OK (7) 3a 4OCTHM A0 rMaBHOTO MEHHO.

M3nonsBanTte byToHuTe cbe cTpenku (6), 3a Aa n3bepete ,HacTporika“.

MoTBbpaeTe nsbopa c 6ytoHa OK (7).

. N3nonaeavite 6yToHNTE cbe cTpenku (6), 3a na u3bepete "PaboTHo Bpeme".

. NotBbpAETE n3bopa c bytoHa OK (7).

. N3bepeTe xenaHoTo Bpeme 3a paboTa ¢ 6yToHWUTE CbC cTpenku. 3agante paboTHOTO Bpeme B YacoBe/[eH.
. NotBbpAeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

10. BbpHeTe ce B rnaBHOTO MeHIo ¢ ByToHa (5).

Cnep pocturaHe Ha 3agafeHoTo Bpeme 3a paboTa Ha AeH, poboTbT ce Bpblla B 3apsgHaTa CTaHums.

O~NOODAWN

o~NOoOORAWN

©CONOUAWN

CBbp3BaHe Ha pobora ype3 Wi-fi (3a mogena RXR1000).

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

2. OTkntoueTe aucnnest (10) ¢ 4-undppeHus PIN (pabpuyHa HacTpoitka "1111").
3. HatucHete 6ytoHa OK (7), 3a fa BneseTe B IMaBHOTO MEHIO.

4. NanonsBanTte ByToHuUTe cbe cTpenku (6), 3a aa n3bepete "Hactpoiikn".
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5. NotebpaeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

6. N3nonseawite 6yToHNTE CbC cTpenku (6), 3a aa n3bepete "Set WiFi".

7. Nanon3saiiTe cBOS cMapTdOH, 3a Aa ce CBbpXKeTe ¢ poboTa Ypes npunoxeHneto Tuya Smart.
MpomsHa Ha Bawwma NMUH.

. Ako e Heobxoaumo, oTBoperTe kanaka (1).

. OtkntoueTe aucnnes (10) ¢ 4-undpermns PIN (dpabpuyHa HacTporika "11117").

. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a Aa Bneserte B [MaBHOTO MEHIO.

. N3anonseavite 6yToHWTE cbe cTpenku (6], 3a aa n3bepete ,HacTpoiika“.

. NotBbpAeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

. Nanonseaiite 6yToHuTE ChbC cTpenky (6), 3a aa nsbepete "Change PIN".

. NotBbpAeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

. BbBepete crapust cu 4-undppen NMNH. Ako cte BbBenu NMNH koga HenpaBwnHo, usnonssaiTe 6yToHa 3a
BpbLUaHe Ha3ag (5), 3a Aa ce BbpHeTe KbM BbBexaaHeTo Ha MVH kopa.

9. BbBepnete Hos MUH.

10.MoTBbpAeTe HoBuMsA MH kaTo ro BbBeaeTe 0THOBO. AKO CTe BbBeNn HenpasuneH MNMWH kog, BbpHeTe ce
KbM BbBexaaHe Ha NMNH ¢ 6yToHa 3a BpbLyaHe Ha3ag (5) n noBTopeTte cTbnku 8 1 9.

11. Cnep cmsiHa Ha NWH koda cbobleHneTo "Yenex!" we ce nosiBu Ha ekpaHa. BbpHeTe ce B rnaBHOTO MEHIo
c byToHa 3a BpbluaHe Ha3sag (5).

HacTtpownka/ustpuBaHe Ha nporpama

Cb3paBaHe Ha rpaduk 3a KoceHe Ha TpeBa

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

2. OtkntoveTe gucnnes (10) ¢ 4-undperus PIN (pabpuyHa HacTponka "1111").

3. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a oa Bne3eTe B [MaBHOTO MEHHO.

4 . NanonseawiTe 6yToHWUTE CbC cTpenku (6), 3a aa nsbepete ,[pacdumk”.

5. 3bepeTe aeHs1, KOMTO uUckaTe da 3ajagete (NoHeaenHuK, BTOPHWK, cpsaa, YeTBbPTBK, NeThk, cbboTa,
Hepens) ¢ ByTOHUTE CbC CTPEnkM (6).

6. HatucHete 6ytoHa OK, 3a ga 3agagete AeHs.

7. C nomoLuTa Ha 6yToHuTe cbe cTpenku (6) nsbepete BpemeTo, korato paboTtata 3anoysa U Kora NpuKIoYBa.
Morat aa ce 3agaBart ABa nepvofa Ha AeH.

8. HatucHete BytoHa OK (7), 3a ga notBbpauTe 1 n3bopbT ce Bpblia B nisiBaTa CTpaHa, Ha AeH

9. MNMoBTopeTe cTbNkM 5-8, 3a Aa nsbepeTe paboTHOTO BpEME 3a BCEKU AEH OT ceamuLaTa.

10. HaTtncHete 6yToHa OK (7), 3a Aa noTBbpAUTE HacTpomrkaTa.

W3TpuBaHe Ha nporpama 3a KOCEHe Ha TpeBa

1. NpemecTeTe cenekumsaTa ¢ ByToHUTe cbe cTpenku (6) Ao ,Benykn® (rope BnsBo).

2. HatucHeTe v 3agpbxTe OyTOHa 3a BpbllaHe Ha3ag, (5), 3a ga nstpuerte Lenus rpaduk 3a cegmuuaTta.
Cb3paBaHe Ha BTOPUYHU 30HU

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

2. OtkntoveTe gucnnes (10) ¢ 4-undperus PIN (pabpuyHa HacTponka "1111").

3. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a 4a BNe3eTe B [MaBHOTO MEHHO.

4. anonsBanTte ByToHuTe cbe cTpenku (6), 3a Aa n3bepete ,BTOpnyHM 30HK".

5. HatucHete BytoHa OK, 3a fa nsbepeTte BTopnyHa 30Ha (30Ha). V13bepeTe Ha4yanHoToO pa3cTosiHWe
"Pa3cTtosHue (dst)m™ n cboTHoweHneTo "MpoueHT (pct)%" oT nnowTa 3a KoceHe ¢ nomoLuTa Ha 6yTOHWUTE CbC
cTpernku (6), cnep koeTo HaTucHeTe 6yToHa OK 3a NoTBbpXAEHMWE.

6. MNoBTopeTe cTbMKa 5, 3a Aa 3aBbpLUMTE Habopa Ha Bcska noA3oHa (30HK).

7. HatucHeTe 6yToHa OK (7), 3a 4a NOTBbpAUTE HACTPOMKUTE.

PoboTbT n3amMmHaBa onpefeneHoTo oT Bac pascTosiHue "PascrosiHue (dst)m" no orpaHnunTenHmst NnpPOBOAHWK
(1 - 500 meTpa) n crieq ToBa 3ano4sa pabora. )

KaTo BbBeaete npoueHTa "lMpoueHT (pct)%", BUe onpefensaTe KakbB NPOLEHT OT obLuaTa nnoLy BbTpe B
rpaHNYHNSA NPOBOAHUK TPsibBa Aa 6bae noaps3aH.

Cymarta ot "lMpoueHT (pct)%" Ha 5-Te BTopocTeneHHu obriactu (nrowwm) TpsioBa Aa 6bae no-manka unv pasHa
Ha 100 .

BpblaHe KbM (habpuyHUTE HaCTPONKU

PoboTbT Moxe Aa 6bAe HynupaH, BpbLUaikv ro KbM pabpuyHUTE HAaCTPOWKN

. Ako e Heobxoaumo, oTBopeTe kanaka (1).

. OtkntoueTe aucnnes (10) ¢ 4-undperus PIN (pabpuyHa HacTponka "1111").

. HatucHete 6ytoHa OK (7), 3a fa Bne3eTe B [MaBHOTO MEHIO.

. N3nonaeaiite 6yToHWTE cbe cTpenku (6), 3a aa usbepete ,Hactpoika“.

. NotBbpAeTe n3bopa c bytoHa OK (7).

. N3nonseavite 6yToHWTE cbe cTpenku (6), 3a aa nsdepete "®abpuyHa HacTponka".
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7. MNoTtBbpaeTe usbopa c bytoHa OK (7).

Po6oTbT ce usknoyuBa v ce BpbLla KbM habpuyHUTe HacTpoku. HynupaHeTo HAMa Aa u3Tpue HacTponknuTe
1 JaHHUTe, 3anncaHu B npunoxeHuneto Tuya Smart.

PerynupaHe Ha BUCOYMHaTa Ha KOCEeHe

PoboTbT Ma HacTpoliku 3a perynvmpaHe Ha BUCOYMHaTa Ha koceHe mexay 25 mm n 60 mm. Ako TpeBaTa e no-
ronsima ot 60 mm, oTpexxeTe TpeBaTa Ha Makc. 60 mm, B NpOTMBEH cnyyai paboTHOTO HaToBapBaHe Ha poboTa
e 6bae TBBPAE BUCOKO 1 eheKTMBHOCTTA Ha psidaHe Lie Hamarnee. M3nonasanTte obukHoBeHa kocadka. Cnen
KaTo MHCTanauusitTa NpuKIYM, BUCOYMHATa Ha psidaHe MOXe [a ce perynupa o noaxosiiaTa BUCOYMHA.
BuHaru 3anouBavTe OT BUCOKa NO3uULUst Ha psidaHe 1 NpoAbIKeTe HaJony OO XenaHaTa BUCOYMHa.
3abenexka: He ce onuTBaiiTe fa noBavrate unu HamansiBate BUCOYMHATa Ha KOCEHe, AoKaTo poboTbT Kocu
TpeBaTa.

CBbp3BaHe Ha pobota ¢ TuyaSmartApp (3a mogen RXR1000).

1. OTBOpETE Kanaka (1).

2. OtkntoueTe gucnnest (10) ¢ 4-undperus PIN (pabpuyHa HacTpoika "1111").

3. HatucHete 6yToHa OK (7), 3a oa Bne3eTe B [MaBHOTO MEHHO.

4. N3nonsBaviTe OyToHWUTE CbC cTpenku (6), 3a aa n3bepete "Hactporikn'.

5. MNoTtBbpaeTe nsbopa c bytoHa OK (7).

6. N3nonaeavite 6yToHNUTE CcbC cTpenku (6), 3a ga nsbepete "Set WiFi".

7. AktnBupante Bluetooth® Ha Bawwmsa cmapToH.

8 . OTBOpeTe NpunoxenneTo Tuya Smart. OT Tyk UMa 3 onuMK 3a CBBLP3BaHeE Ha ycTpoiicTeoTo. @, @ ©

0 Ako ToBa e YCTPOICTBOTO, KOETO MCKaTe [ja CBbPXKETE C NPUMOKEHNETO:

9. N3bepeTe onuusiTta ,Jlob6aBsiHe Ha ycTpoCTBO". [pUNoXeHNeTo ckaHMpa paroHa, 3a Aa Hamepy HanuyHu
yCTpONCTBa.

10.Ako nsbepete ,TpsibBa aa gobasuTe”, Te ce NokasBaT B CMUCHK.

11. N3bepeTe egHO yCTPOUCTBO.

12. Cera gokocHeTe ©, nsbepete yCTPONCTBOTO.

13. N36epeTe Bawata WLAN 1 BbBeaeTe noaxoasiLiata napona.

14.MoTBbpAETe Bpb3KkaTa, kaTo HaTucHeTe "Kpawn".

YCTpOWCTBOTO BEYE € B CNMCbKa i MoXe [ia 6bae nsbpaHo.

@ Ako Beue cTe CBLP3any APYrv yCTPOWNCTBA KbM NPUIOKEHNETO

9. B HacTpolikaTta ©in3bepete ©0T ropHust AeCEH brbh. [pUnoXeHWeTo ckaHupa parioHa 3a Harnm4Hu
YCTPOMCTBa 1 Noka3Ba Aanu ycTpoicTeaTa ca HaMepeHu.

10. MpoabrxeTe KakTo Qor Touka 10.

© Ako He BM 6bae NpeanoxeH aBTOMaTUYHO CMMCHK C HATMYHU YCTPOMCTBA:

AKO yCTpONCTBOTO He 6bJe NpeanoXeHo aBTOMaTUYHO, U3MbITHETE CNIeQHUTE CTBIKK:

9. B HacTpoiikaTa ©insbepete @rope BASICHO.

10. UsbepeTe ,Jdpyru” B naBaTa neHra.

11. N36epeTe ,Odpyru 2°.

12. MNoTBBbPXKAEHMETO € FOTOBO, KOraTo AMCNNesT Mura 6bp30. MpUnoXxeHNeTo BeYe TbpCy HanNmUYHU
yCTPOWCTBA ¥ BU v npeasara.

13. N3BepeTe xenaHoTo YCTPOWNCTBO, KaTo HAaTUCHETE , @3a Aa ro Ao6aBuTe KbM NPUIOXKEHUETO.

14.MbpBo noTBbpAETe € "Hanpea", cneq tosa ¢ "Kpawn'.

AKTyanusupaHeTo Ha bpMyepa MoXe Aa NPOMeHU DYHKLMUTE Ha MPUIIOKEHWETO.

AxTuBupaHe Ha Bluetooth (3a Mmogen RXR1000).

Bluetooth e HeobGxoaMm caMo 3a CBbp3BaHe Ha BaLLETO YCTPOUCTBO KbM NpunoxeHneto Smart Life.

Cnep kaTo yCTPOMCTBOTO € CBbP3aHO C npunoxeHneto Smart Life, Bluetooth ce nskntousa v ce BkntoyBa
OTHOBO CaMO KOraTo YCTPOMCTBOTO C€ BbPHE KbM (pabpUYHUTE HACTPOMKU.

1. Ako e Heobxoammo, oTBopeTe kanaka (1).

. OtknioueTe gucnnes (10) ¢ 4-undperus PIN (pabpuyHo 3agapeH "1111").

. HatucHeTe 6ytoHa OK (7) 3a AOCTbM A0 rMaBHOTO MEHHO.

. Nanonaeaiite 6yToHa cbe cTperka (6), 3a Aa usdepeTe "Hactpoiika".

. NotBbpAeTe n3bopa c bytoHa OK (7).

. N3nonseavite 6yToHa cbe cTpenka (6), 3a Aa n3bepete "Set WiFi".

. NotBbpAeTe n3bopa c GytoHa OK (7).

ToBa e HeobxoauMO 3a MbpBOHaYanHaTa Bpb3ka C npuroxeHveto Tuya Smart, 3a koeto uma WLAN Bpb3ka u
Bluetooth cyHkUUsiTa Ha poboTa e HeakTUBHa.

®DyHKUMM Ha npunoxeHueTo (3a mogen RXR1000).

Ako nsbepete poboTa, ToN e BK OTBeAe A0 CTpaHuuaTa ¢ nperneg.

NoO O~ WN
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HaTtucHeTe Kpbrnvst GYyTOH OTNABO M 3aApbXKTe NPbCTa CY BbpXY AMCHNes, 3a Aa nnb3HeTe 6yToHa "START
>"
MN3bepeTe oTAenHUTE MeHIoTa Ype3 nosmumsaTa Ha 6yToHa "CTAPT > " .
. Bpemesu rpacuk
Tyk moxeTe Aa 3agafeTte ABa paboTHM nepuoda 3a BCeku AeH OT cegmuuaTa.
PoGoTbT TpsiGBa Aa € B peXUM Ha rOTOBHOCT, 3a ja MOXETe [a nNpaBuTe NocnefoBaTenHoOCTUTE, KOUTO
nckare.
1. N3GepeTe xenaHvs AeH.
2. 3a>enaHus nepuog ot Bpeme AedumHupante HavaneH vyac n KpaeH vac.
3. 3anaseTe nporpamara B ropHUsi 4eCeH bIbN Ha ,3ana3BaHe’.
MporpamaTta moxe oa 6bae HynMpaHa oT MEHIOTO BASICHO Ype3 ,Hynupane*.
e  BropocteneHHu 30HuU.
Tyk MmoxeTe Aa koHurypupaTte 4o 5 BTOpUYHM 30HU. POGOTHT TpsibBa fia € B peXunM Ha roTOBHOCT, 3a Aa
MOXeTe Aa npaBuTe HaCTPONKM TYK.
1. N3bepeTe BTOpUYHA 30Ha.
2. 3apaviTe pa3cTosiHMETO 4O BXogHAaTa TouKa.
PoboTbT ce ABWXM No orpaHnunTENHUA kaben 3a onpegeneHoTo pa3cTosAHUE M crief TOBa 3anoysa Aa Kocu.
3. 3apaviTe NpoLEHT OT nroLuTa.
MpoueHTLT Ha NroLLTa Nnokasea KakbB NPOLEHT OT obLiaTta nnoLy BbTpe B orpaHMunTenHusi kaben tpsiosa aa
ce Kocw.
Cymara oT NpoueHTUTE Ha nnowTa Ha 5 BTOpocTeneHHM nNnowm TpsibBa aa 6bae no-marnka unu paBHa Ha
100% oT obwaTta noLw.
4. MNoTtBbpaETE C ,3anmc’.
AKO He uckaTe fa pa3genuTte 30HaTa 3a KOCceHe Ha BTOpUYHa 30Ha, n3bepere:
. PascTosiHne oo BxogHaTta Touka: 1m
. MpoueHT Ha nnowra: 100%

-
== KOHTpon
Tyk MmoxeTe aa:
- BuxTe kak e poboTbT B MOMEHTA;
- MNpernepg Ha kanauuTeTa Ha 6aTepusiTa B NPOLEHTY;
- CTapTvpaHe 1unu cnupaHe Ha asTomMaTtuyHo noactpureaHe @ ;
- 3arnoyHeTe Ja KocuTe Ha MSICTO Npes cukcupaHaTa Touka 2, usbepete fanu poGoTHT € B pEXUM Ha
rOTOBHOCT.
Tasn dyHKUUsI B NO3BONSBA 4@ KOCUTE TPEBHU NIIOLLM, BbPXY KOUTO MMa Mebenun nunu apyrm nogobHm
npeameTy.
- Upes nsbupaHe Ha ByToHa ©i, poGOTHT Lie ce NPUABWKU [0 3apafHaTa CTaHuus.
AHeBHUK Ha rpeLIKUTe
Tyk MOXeTe la NpoYeTeTe rpeLlkuTe 1 AataTta Ha rpeLukaTta.
PaboTeH AHEeBHUK
Tyk MOXeTe la npoyeTeTe BpeMeHaTa Ha paboTa Ha poboTa.
HaCTPOWKKU
Tyk MmoxeTe ga:
- 3apaiite 06LwoTO paboTHO BpeMe Ha AeH B paboTHU YacoBe.
- 3agaBaHe unu npomMsiHa Ha napona Ha yctponctsoto (PIN).
- AKTUBUpalTe 1 JeakTUBMpaNTe CEH30pa 3a AbXA U 3aalTe Bpeme, koraTo poboThT TpsibBa Aa 3anoyHe Aa
paboTu oTHOBO cnef Abxa. MoxeTe bl Taka fa NOCoYMTE Aanu MHAMKATOPBLT Aa KOMMeHcupa
NPeKbLCBAHETO Ha paboTaTta, NPUYMHEHO OT ObXKA.
He ce npenopbuBa aa octassaTe poboTa Aa paboTtu, JokaTo Banu.
7 -Hactponku
Ako nsbepeTe MkoHaTa OTHOBO -, MOXeTe [1a NPUCBOMTE HOBO M3oBpaxeHne Ha poboTa cbe ,CrMBon®,
MoXeTe Aa npevmeHyBaTe poboTa u MmectononoxeHueTo ¢ ,Mime* ,MectononoxeHwue®.
LWMHdopmauus 3a ycTpocTBOTO" MOXe Aa ObAe M3BMKaHa NOA TO3W ENEMEHT OT MEHIOTO.
LOKOCHeTe, 3a Aa cTapTupaTe U aBToMaTu3vpaTe” B/ No3BonsiBa Aa cTapTuparte BaluuTe 3anaseHu
aBTOMaTM3aLmm.
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L,CnogensHe Ha yCTPOWCTBO" BU MNO3BONSBA Aa AajeTe Ha ApYru YNeHOBE Ha CbLLOTO AOMAKUHCTBO A4OCTbN
0o pobora.

,OdnanH cbobLyeHne”, KoraTo e akTUBMpaHo, BY Usnpatlia n3BecTune, Korato NpUIoXeHMeTo 3arybn Bpb3ka c
6oTa.

,Cb3gaBaHe Ha rpyna“ BM No3BornisiBa fa Cb3gasare rpynu oT yCTpoicTaa.

"FAQ" oTroBopu Ha 4ecTo 3aaBaHu BbMNPOCH.

J[poBepka 3a HaacTpoiika Ha hbpmyepa“ NpoBepsiBa Aanu MbPMyepbT € akTyaneH 1 No3sonssa
Ha[CTpoOlKa, ako € HanuyHa no-HoBa Bepcus.

» NpemaxBaHe Ha ycTpoWcTBO" U3TpuBa poboTa OT CNUCHKa C YCTPOMCTBA B MPUMNOXEHNETO.

MNMpekbcBaHe Ha Bpb3KaTa C yCTPOMCTBOTO M U3TPMBaHe Ha AaHHM OT NPUIOXEHUEeTO (3a moaen
RXR1000).

1. B HacTpoiikata ©insbepeTe YCTPOICTBOTO, KOETO UCKaTe Aa NPeMaxHeTe U YMUTO AaHHW vckaTe aa
nsTpuere.

2. N3bepeTe ukoHaTa £ rope BASCHO.

3. U3bepete ,lpemaxBaHe Ha yCTPONCTBO".

4. 3a pa natpuete AaHHwu, n3bepete ,lpekbCcBaHe Ha Bpb3KkaTa M U3TPMBaHE Ha AaHHK". AKO NPOCTO UckaTe
Aa U3KI4nTe yCTPONCTBOTO

6e3 aga u3tpuBaTe gaHHuTe, n3bepete "lpekbcBaHe Ha Bpb3kaTa'.

7. NOAAPBXKA HA CbXPAHEHUE U OTCTPAHABAHE HA MNPOBJIEMU

MouncTeaHe 1 NnoaApBLKKA

BaxHo e ga nogabpxaTe Kocaykara-poboT uncta.

PoboTbHT Le n3kayBa CKIOHOBE NO-NECHO, ako konernarta ca YMCTH, ocTpreTaTa CbLUO Le pexar no-gobpe, ako

ca uncTM 1 ocTpu. Hukora He nM3nonssariTe MallKHa 3a MUEHe NoJ BUCOKO HansiraHe 3a NoYMcTBaHe.

MouyucTeaHe Ha TANOTO

MN3nonasarnTte meka YeTka U/unu Kbpna, HaBnaxHeHa ¢ JOMaKWHCKM npenapar.

MouucTBaHe Ha AonHaTa cTpaHa

YBepeTe ce, 4Ye NPEBKIMIOYBATENST HA 3axpaHBaHeTo e B nonoxeHve OFF n HoceTe 3awuTHU pbKaBuLUU.

ObbpHeTe poboTa HacTpaHu, 3a Aa BuAWTe JOfHaTa My CTpaHa, nouncTeTe Aucka C OCTPUETO M pamkaTta C

MeKa YeTka MUnu BrnaxHa kbpna. 3aBbpTeTe Aucka, 3a Aa ce yBepuTe, Ye ce ABWXU CBOBOAHO.

3aTtouBaHe/CMsiHa Ha OCTpUETa;

AKo ocTpueTaTa ca U3HOCEHW OT efHaTa CTpaHa, Te moraT Aa ce obbpHarT.

AKo ocTpueTaTa ca NoBpeAeHV Unu NokassaT NpuaHaum Ha gucbanaHc, Te TpsibBa Aa 6bAaT cMeHeHw.

1. O6bpHETE YCTPONCTBOTO.

2. OTcTpaHeTe BUHTOBETE Ha HoXoBeTe (34) OT ABHOTO Ha YCTPOWCTBOTO, Cref KOeTo 3aBbpTeTe HOXOBETE

(20).

3. duKcupanTe HOXXOBETE C TEXHUTE BUHTOBE (34).

CMmsiHa Ha ocTpreTo

3. OTcTpaHeTe cTapuTe ocTpueTa U r'm CMeHeTe, kaTo crneaBaTe CTbMKUTE No-rope.

peumknupaHe
He n3xBbpnsaiTe enekTtpuyecko obopyaBaHe, UHAYCTpUanHa enekTpoHWKa N KOMMOHEHTU B
6utoBuTe otnagbuu! UHdopmauusa 3a OEEO. Umainku npepsua pasnopep6ute Ha GEO
195/2005 - oTHOCHO ona3BaHeTo Ha okonHarta cpeaa u GEO 5/2015. MNoTpebutenuTe Wie B3emar
npeaBuA cnegHUTe YyKa3aHUA 3a NnpepgaBaHe Ha eNekTpuyecky oTnagbLum, NOCOYeHU No-Aony:
- MoTpebutenute nMat 3agbiKeHNETO Aa HE U3XBBPIIAT OTNAABYHOTO ENIEKTPUHECKO U €MEKTPOHHO

B GopyasaHe (OEEO) kaTo HecopTUpaHu BUTOBK OTNaAbLM U Aa cbBrpaT ToBa OEEQ pasgenHo.

- CbbupaHeTo Ha Te3u HaumeHyBaHu oTnagbum (OEEOQ) we ce m3BbpLuBa Ype3 obliecTBeHaTa cnyxba 3a

cbbupaHe BbB BCEKM OKPBI M 4pe3 LeHTpoBe 3a cbbupaHe, opraHusnpaHyM OT MKOHOMUYECKM onepaTopw,

ymbrHOMOLEHU 3a cbbupaHe Ha OEEO. NHdopmauusiTa e npegoctaBeHa ot AMUHWUCTpaumsaTa Ha hoHaa 3a

oKkonHa cpega www.afm.ro unm cnucaHneTo Ha EBponenckus cbios.

- Motpebutenute morat fa npepasat OEEO 6e3nnaTtHo B NnpefiBapuTENHO NOCOYEHUTE NyHKTOBE 3a CbOupaHe.

OTcTpaHsiBaHe Ha rpeluku Ha po6oTa

npobnem Bb3MOXHW NPUYMHK PelueHns 3a kopurnpaHe
Po6oTbT He cTapTupa AkymynaTtopHaTa 6atepus He e MocTtaBeTe GaTepusita
BKIIlOYEHA
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KanakbT (1) e oTBOpEH

3artBopeTe kanaka (1)

[Buratensar e nospeneH

CBbpKeTe ce C 0TopUsnpaH cepan3a
Ha RURIS

Tpesata e TBbpAe ronsma

OkoceTe TpeBaTa, ako e
Heobxoaumo. 3agalTe No-BMCOKa
BMCOYMHA Ha KOCEHE.

[suratenar cnupa

OCTpVIeTaTa ca 6J'IOKMpaHM OT 4Yy>XO0
T4N0

OTCTpaHeTe HYyXO0TO TANOo,
OTKIKYeTEe ocTpueTarta

Po6oTbT ce aBuxun, HO
He Kocu TpeBaTa

OcTtpuetara ca Tbnu unn AedekTHn

CmeHeTe ocTpueTata

LedekTeH pexely aosuraten

CBbpKeTe ce C 0TopUsnpaH cepana
Ha RURIS

Po6oTbT He kocu
TpeBata

BucounHaTa Ha koceHe e TBbpae
HKcka

3apainTte BUcovMHaTa Ha KOCEHe no-
BMCOKA

Octpuetara (20) ca Tbnn

HatoueTte unun cmeHete octpuertara

3oHaTa Ha ocTpueTo e brokupaHa

[NoyncreTe yCTPONCTBOTO

HoxoBeTe (20) ca MOHTMPaHu
HenpasBuITHO

MocTaBeTe namenuTe NpaBUMHO

HeHopmanHu 3Byum,
LyM unu subpauum

BuHTOBETE Ha ocTpueTo (34) ca
pasxnabenun

3aTerHeTe BUHTOBETE Ha OCTpHMeTo

Octpuetata (20) ca noBpeaeHu

CmMeHeTe ocTpuetarta

Po6GoTbT ce auxn
W3BBH OrpaHUYUTENHUS

pewka npu mapwpyTtusmpaxe: 90°
BV MOraT Aa Npu4YuHAT 3aryba Ha

MoapeneTe rpaHUYHNSA NPOBOOHMK
nog bron ot 45°

kaben curHan.

8. AEKINAPALIMN 3A CbOTBETCTBUE

OEKNAPALIUA 3A CbOTBETCTBUE CE c €

MpoussoauTten: SC RURIS IMPEX SRL

Byn. Jeueban, He. 111, AoMuHncTpaTuBHa crpaaa, Kpaiiosa, Jonx, PyMbHuA

Llen. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

YnbnHoMolleH npefcTasuten: nHx. Ctpo Mapuyc KatanvH — reHepaneH MeHuaxXbp

YNbNHOMOLLEHOTO JiMLe N0 TEXHUYECKOTO Aocue: uHX. Pafon AnekcaHapy — AMPEKTOP Ha NPOW3BOACTBEHUSI AU3aiH

OnucaHue Ha mawuHaTa: Po6oT 3a KoceHe Ha TpeBa 1Ma pornsTa Ha KoceHe Ha TpeBa.

CepvieH Homep Ha npogykTa: AASF0100001XXRURRXRS800 (kbaeto AA npeactaBnsiBa nocrnefHuTe Aee umdpum ot

roguHaTa Ha Npov3BOACTBO, 3HauM 5 u 6 Homepa Ha napTugara, 3Haum 7-11 Homepa Ha nNpoaykTa)

MNpoaykT: Po6oT 3a KOceHe Ha TpeBa

Mogen : RURIS RXR800 Pa6oTHa wupwuHa : 180 Mm

MorTop : enekrpuyecku, 6e34eTKoB BucouuHa Ha koceHe: 25MM-60MM
Hue, SC RURIS IMPEX SRL Kpatiosa, npoussodumeri, 8 cbomeemcmesue ¢ HG 1029/2008 - omHocHo ycriosusima 3a
nyckaHe Ha nasapa Ha asmomobunu, Qupekmuea 2006/42/EC - u3uckeaHusi 3a be3ormacHocm u cuz2ypHocm,
Cma+dapm EN ISO 12100:2010 - Aemomobunu . CueypHocm , fQupekmuea 2014/35/EC , HG 409/2016- omHOCHO
o0b6opydsaHemo ¢ HUCKO HarnpexeHue, fJupekmuea 2014/30/EC omHOCHO eflekmpomMagHUmMHama cbemecmumocm (HG
487/2016 omHOCHO enekmpomMazsHUmHama cbeMecmumMocm, akmyanuaupaHa 2019 e.), Qupekmuea 2014/53/EC (
npunoxeHa 8 PymbHusi ¢ PELLUIEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHocHO npedocmassHemo Ha nasapa Ha
paduoobopydsanre), Qupekmuesa 2011/65/EC omHOCHO oepaHuyeHuUsima ebpxy ynompebama Ha onpedernieHu onacHu
geujecmea 8 ef1eKMpPUYECKO U erlekmpoHHO obopydeaHe, ¢ usmeHeHue EC 2015/863, Hue Oeknapupame, 4ye ca
u3ebPLIEHU BCUYKU CEPUU OM ChlecmeeHU paduomecmose, 3a 0a ce ydocmosepu cbomeememeuemo Ha npodykma
c nocoyeHume cmaHOapmu u Oekrnapupame, Ye moli omaoeapsi Ha OCHO8HUME u3uckeaHusi 3a 6e3onacHocm U
cueaypHocm, He 3acmpawasa xueoma, 30pasemo, pabomama 6e30r1acHOCM U HAMa ompuuyameriHo eb3delicmeue
8BbPXy OKorTHama cpeoa.
DonynognucanunaT Stroe Catalin, npeacraButen Ha nNpousBoAWUTENs, Aeknapupa Ha CBOSI OTTOBOPHOCT, 4e
NPOAYKTHT € B CbOTBETCTBME CbC CNeQHNTE eBPONENCKN CTaHAapT! U ANPEKTUBMK:
- OupektuBa 2006/42/EO — usuckBaHusi 3a GesonacHocT u curypHocT, Oupektmea 2014/35/EC oTHOCHO

obopyaBaHe 3a HUCKO HanpexeHwue:

EN ISO 12100:2011 - besonacHocT Ha MawwwuHu. O6WM NpuHUMNM Ha npoekTupaHe. OueHka Ha pucka u
HamansBaHe Ha pucka
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EN 13857:2008 - BesonacHocT Ha MawwuHW. Be3onacHu pa3cTosHWA 3a NpegoTBpaTsaBaHe Ha HaBNU3aHETO Ha
FOPHWUTE N AOMHNTE KPaWHULIM B OMACHW 30HM
EN 60335-2-29:2004 - Enextpudecku ypeau 3a AOMakvHCKM M nopgobHu uenu. CwurypHoct. Yact 2-29:
CneundnyHn nsncKBaHnA 3a 3apsaHN YCTporcTBa 3a 6atepun
EN 60335-1:2012/A15:2021- Enektpuyeckv ypeam 3a [OMAKMHCTBO M nofobHu uenu. CurypHocT. Yact 1: O6ym
npeanucaHns
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- BesonacHocT Ha eneKkTpuyecky ypeam 3a 6utosu u nogobHu uenu. Yact 2-107:
CneundnyHn N3NCKBaHWA 3a 3axpaHBaHu ¢ 6aTepun enekTpudeckn poboTnampaHn Kocadku
EN 61558-1:2019 - besonacHocT Ha TpaHcopMaTopu, peakTopu, CUIOBM OrOKOBE U TEXHUTE KOMOMHaLMW.
Yact 1: O6LmM U3NCKBaHNS U U3NUTBAHMUS
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 - U3ameHeHwne 1 - Be3onacHOCT Ha TpaHcopmaTopu, peakTopu, 3axpaHBaLum
6riokoBe 1 NogobHM NpoayKTU 3a 3axpaHBaluy Hanpexenus go 1 100 V - Yact 2-16: CneumndunyHm nsnuckeaHums
1N U3NUTBaHUS 3@ 3axpaHBaHe B PEXWM Ha MPEBKIOYBAHE KOHCYMaTvBWM W TpaHcdopMaTopu 3a UMIMYICHU
3axpaHBaHus
EN 62841-1:2015 - NpeHoCUMU eneKTPOUHCTPYMEHTN, TPAHCMOPTUPYEMU MHCTPYMEHTN U MaLLUWHW 3a rpaguHn
1 TpeBHM nnowm. CurypHoct. Yact 1: O6wm npegnucaHusi
EN 61032:2001 - 3awmTa Ha xopa 1 obopyasaHe B 3arpaxaeHus. [pobHu namepsartenHmn ypeam 3a nposepka
EN 62233:2008+AC:2008- MeToan 3a u3mepBaHe Ha eneKTPOMarHUTHUTE rnorneTa Ha OMTOBWM enekTpuYeckn
ypeav 1 nogobHn Lenn no OTHOLLEHNE Ha ekcrno3numsaTa Ha xopa
EN 50525-2-21:2011- Enektpuyecku kabenu. Cunoem kabenu 3a HWUCKO HamnpeXeHue C HOMMHanHO
HanpexeHue (Uo/U) go u BkntountenHo 450/750 V. Yact 2-21: Kabenu 3a o6Lwo npunoxexune. MBkaBu kabenu
C MpexecTa enactoMepHa n3onaums
EN 60127-1:2006 - MuHuaTiopHu npegnasutenu. Yact 1: [JednHuumm 3a MUHMaTIOPHU Npegnasuteny n obLm
N3NCKBaHWSA 38 MUHWATIOPHWN Pe3epBHU eNemMeHTH
EN 60384-14:2013/A1:2016 - [MOCTOSHHWN KOHAEH3aTOpPW, U3MNON3BaHN B eNeKTPOHHO obopyasaHe. Yact 14:
MexavHHa cneumdukaums. rKcMpaHy KOHAEH3aTopW MPOTUB CMYLLIEHWS 3a CBbpP3BaHe KbM 3axpaHBaHETO
OupekTtuBa 2014/30/EC OTHOCHO enekTpoMarHuTHaTa cbBmecTumocT, dupektnea 2014/53/EC (npunoxeHa B
PymbHus ¢ PELLEHWE Ne 740 ot 5 oktomspu 2016 1.):
EN 50665:2017 - MNpoayKToB CTaHAapT 3a OLEHKa Ha eNIEKTPOHHO U enekTpuyecko obopyaBaHe BbB Bpb3ka C
OorpaHuyYeHusiTa BbpXy usnaraHeTo Ha xopa Ha enektpomarHuTHu noneta (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017 - MNpoaykToB CTaHAAPT 3a OLEHsIBaHe Ha CbOTBETCTBMETO Ha €MNeKTPUYECKO U eNEeKTPOHHO
obopyaBaHe C HMCKa MOLLHOCT C OCHOBHUTE OrpaHWYeHusl, CBbP3aHU C M3naraHeTo Ha YOBELUKOTO TAMO Ha
enektpomarHutHu noneta (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008 - OueHka Ha eneKkTpUYECKO U eNeKTPOHHO 0bopyaBaHe cropen orpaHUYeHusiTa 3a u3naraHe
Ha YOBELLKOTO TAMOo Ha enekTpomarHuTHu noneta (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- EnekrpoMarHuTHa CbBMeCTUMOCT. N3nMCcKBaHNSA KbM JOMAKUHCKN ypeau, enekTpuydecku
VNHCTPYMEHTU 1 nogobHu ypeaun. YacT 1: MNpobnem
EN IEC 55014-2:2021 - EnektpomMarHMTHa CbBMeCTUMOCT. N3ncKBaHNS KbM [OMaKUHCKN YPeau, eNeKTpuyeckn
WHCTPYMeHTU 1 nofobHu ypeaun. Yact 2: UmyHuteT. CTaHgapT 3a NpodyKToBO CEMENCTBO
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - EnektpomarHutHa cbBmectumocT (EMC) - Yact 3-2: MpaHuum - MpaHuum 3a
M3NbYBaHE Ha XapMOHWYEH TOK (BXOAsLL, TOK Ha obopyaBaHe < 16 A Ha da3za)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - EnektpomarHutHa cbBmectumoct (EMC) - Yact 3-3: Mpanunum - OrpaHnyaBaHe
Ha BapuaummuTe Ha HanpeXeHneTo, pryKTyaummnTe Ha HanpexXeHNeTo U TPENTEHETO B 06LLEeCTBEHM 3axpaHBaLLm
MPEXU C HUCKO HanpexeHve 3a obopyaBaHe C HOMUHaneH Tok < 16 A Ha casa 1 KoUTo He ca npegMeT Ha
orpaHv4eHuns 3a CBbp3BaHe
EN 301 489-1 V2.2.3- CtaHfapT 3a enektpoMarHutHa cbBmectumoct (EMC) 3a pagvo obopyasaHe u ycryru.
Yact 1: OBLLUM TEXHUYECKN N3NCKBaHUS. XapMOHU3UpaH CTaHaapT 3a eneKkTpoMarHTHa CbBMECTUMOCT
EN 301 489-3 V2.2.1- CtaHgapT 3a enekrpoMarHutHa cbBmectumoct (EMC) 3a pagro obopyaBaHe u ycnyru.
Yact 33: CneuundwmyHn ycroBus 3a cBpbXlumpokoneHtoBu (UWB) ycTponcTea. XapMoHu3MpaH cTtaHgaprT,
NoKpuBaLL, CbLLECTBEHWUTE U3NCKBaHWA Ha YneH 3, naparpad 1, 6yksa 6) ot dupektua 2014/53/EC
EN 301 489-17 V3.2.4- CtaHaapT 3a enekTpomarHutHa cbBmectumoct (EMC) 3a paguo obopyasaHe u ycnyru
Yact 17: CneuudunyHm ycroBust 3a obopyaBaHe 3a LUMPOKONEHTOBO MpefaBaHe Ha AaHHWU. XapMOHW3WpaH
cTaHAapT 3a enekTpoMarHMTHa CbBMECTUMOCT
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OupekTtusa 2006/42/EO - OTHOCHO MalLUHUTE - MyCKaHe Ha MallnHW Ha nasapa
Mocoka 2014/30/EC - OTHOCHO enekTpomarHuTHata cbBMmecTuMocT (HG  487/2016  oTHOCHO
enekTpoMarHuTHaTa CbBMEeCTUMOCT, akTyanusupaH npes 2019 r.);
OuvpekTtusa 2014/35/EC, HG 409/2016 - oTHOCHO 060pyABaHETO 3a HUCKO HanpexeHve
OvpektuBa 2014/53/EC - 3a xapmoHM3WpaHe Ha 3akoHoAaTenicTBaTa Ha AbpPXaBWUTE YMEHKM OTHOCHO
npefocTaBsHETO Ha nasapa Ha pagunoobopyasaHe ( PELLIEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHOCHO
npedocmassHemo Ha rnasapa Ha paduoobopydsaHe)
OupektuBa 2011/65/EC oTHOCHO orpaHuyveHusiTa Bbpxy yrnoTpebaTta Ha onpeferneHn onacHu BellecTBa B
€nekTpUYEecKo 1 enekTpoHHo obopyaBaHe
CbOoTBETCTBMETO Ha TO3M MPOAYKT CbC CbLUECTBEHUTE u3uckBaHWs Ha [upektmBa 2014/53/EC 3a
pagnoobopyaBaHe € NPOBEPEHO OT CeAHUSI HOTUULMPAH OpraH:
TUV SUD Danmark Bb3 ocHoBa Ha goknag Homep DK-RED002591 i01, nsgagex Ha 08.01.2022 r.
[pyru nsnonsBaHu cTaHAAPTM UNKU cneumnduKaumm:
e SR EN ISO 9001 - Cnctema 3a ynpasreHve Ha KayecTBOTO
e SR EN ISO 14001 - Cuctema 3a ynpaBreHue Ha OkonHaTa cpega
e SR ISO 45001:2018 - Cucrema 3a ynpaBreHue Ha 3apaBeTo 1 6esonacHocTTa npu paboTa.
Mapka n nme Ha npounssoguten: ZKT Co. Ltd
3abenexka: TexHUYeckaTa JOKYMeHTaLUus e COGCTBEHOCT Ha NpoM3BoAUTENs.
MosicHeHwe: Tasun geknapauus e B CbOTBETCTBUE C OpuUrnHana.
Cpok Ha BanuaHocT: 10 roamHm oT gatarta Ha ogobpeHue.
MsicTo n gaTa Ha n3pasaHe: Kpaiosa, 05.12.2023 r
[opguHa Ha npunaraHe Ha mapkupoBkaTta CE: 2023 r
No per: 1524/05.12.2023r

YnbnHomoLeHo nuue 1 noanuc: nHx. Ctpo Mapuyc KatanuH
leHepaneH avpekTop Ha
SC RURIS IMPEX SRL

OEKNAPALNA 3A CbOTBETCTBUE EC

MpousBoguTten: SC RURIS IMPEX SRL

Byn. Jeueban, He. 111, AoMuHncTpaTuBHa crpaaa, Kpaiiosa, Jonx, PyMmbHuA

Llen. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

YnbnHomolleH npeactasuten: uix. Ctpo Mapuyc KatanuH — reHepaneH MEHUIXbP

YNbHOMOLLEHOTO NULE MO TEXHUYECKOTO Aocue: uHx. Pafoii AnekcaHapy — AUPEKTOP Ha NPOU3BOACTBEHUS An3aiiH
OnucaHuve Ha MawmnHaTta: PoGOT 3a koceHe Ha TpeBa 1Ma posisaTa Ha KoceHe Ha TpeBa.

CepvieH Homep Ha npoagykTa: AASF0100001XXRURRXRS800 (kbaeto AA npeactasnsea nocnefgHvuTe ase umdpm ot
roguHaTa Ha nNpov3BOACTBO, 3HaUM 5 u 6 Homepa Ha napTugara, 3Haum 7-11 Homepa Ha nNpoaykTa)

MpoaykT: PO60T 32 KOCEeHe Ha TpeBa

Mogaen : RURIS RXR800

MoTop : enekTpuyeckn, 6e34eTkoB Pa6oTHa wupuHa : 220 mm

W3mepeHO HMBO Ha aKycTU4YHa MoLHOCT : 62,9 dB(A) MapaHTMpaHO HMBO Ha aKyCTU4YHa MoLLHOCT: 63 dB(A)
HuBOTO Ha akycTuyHa MowHocT e cepTudmumpaHo ot TUV SUD Certification and Testing upe3s poknag Ne.
704032244608-Rev01 ot 09.10.2022 r. B cbOTBETCTBME C pa3nopenbute Ha EN ISO 3744:2010

Hue, SC RURIS IMPEX SRL Kpatiosa, npou3sodumer, 8 cbomgsemcmesue ¢ HG 1029/2008 - omHOCHo ycrosusima 3a
nyckaHe Ha nasapa Ha asmomobunu, fupekmuea 2006/42/EC - u3uckeaHusi 3a 6e3onmacHocm u cuzypHocm,
Cmandapm EN ISO 12100:2010 - Aemomobunu . CuzypHocm , Qupekmuea 2014/35/EC , HG 409/2016 - 3a
obopydsaHe ¢ Hucko HanpexeHue, [JJupekmuea 2014/30/EC 3a enekmpomazHum+a ceemecmumocm (HG 487/2016
3a eflekKmpomazHumHa cbemecmumocm, akmyanuaupaHa 2019 e.), Qupekmuea 2014/53/EC ( npunoxeHa 8 PymbHuUsi
¢ PELIEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHocHO ripedocmassHemo Ha na3apa Ha paduoobopydsaHe),
HAupexkmuea 2011/65/EC omHOCHO oegpaHuyeHusima 8bpxXy ynompebama Ha onpedesieHU OnacHU eewecmea 8
ef1eKmpuyecKo U erlekmpoHHoO obopydsaHe, ¢ usmeHeHuemo EC 2015 2. /863 Oeknapupame, 4e ca U38bPUWEHU 8CUYKU
cepuu om cbuwjecmeeHu paduomecmose 3a ydocmosepsigaHe Ha Cbomeemcmeuemo Ha rpodykma ¢ rnocoyeHume
cmaHlapmu u Oeknapupame, 4e mol Oomeoeapsi Ha OCHOBHUME U3UCK8aHUS 3a be3onacHocm U cu2ypHocm, He
3acmpawasa xueoma, 30pasemo, be3onacHocmma Ha mpyda u He oKa3ga ompuyamesiHo 8b3delicmeue 8bpXy
oKoriHama cpeda
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HOonynoanucanuaT Stroe Catalin, npeacTtaButTen Ha npovM3BoauTens, Aeknapvpa Ha CBOsi OTTOBOPHOCT, Ye
NPOAYKTHLT € B CbOTBETCTBME CHC CrieAHUTE eBPONENCKU CTaHAApTU U AUPEKTUBK:
EN 3744:2010: Axyctuka. OnpegensiHe Ha HMBAaTa Ha akyCTMYHA MOLLHOCT M HMBA Ha aKyCTU4HA eHeprus Ha
M3TOYHULM Ha LUYM C MOMOLLTa Ha aKyCTUYHO HansraHe. TeXHUYecKn MeToam B ycnoBust, 6nm3ku 4o Te3m Ha ceobogHo
none Hag oTpassiBalla paBHUHa
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - BesonacHocT Ha enekTpuyeckun ypeam 3a butoea
ynotpeba n nogobHu uenu. Yact 2-107: CneuundunyHn nsucksaHus 3a pabotelum ¢ 6atepum poboTmampaHm Kocaukm
[pyru nsnonssaHu cTaHAApPTH UNK cneumnduKkaumm:
. SR EN ISO 9001 - CucTtema 3a ynpasrieH1e Ha ka4ecTBOTO
. SR EN ISO 14001 - Cuctema 3a ynpaBneHue Ha okonHaTta cpega
. 1ISO 45001:2018 — CucTema 3a ynpaBreHue Ha 3apaBeTo 1 6e3onacHocTTa npu pabora.
3abenexka: TexHM4eckaTa AOKyMeHTaLMA € COGCTBEHOCT Ha NPoOU3BoAMUTENS.
MosicHeHwe: Tasun geknapauns e B CbOTBETCTBUE C OpUrMHana.
Cpok Ha BanugHocT: 10 roanHn oT gataTa Ha ogobpeHue.
MscTo n gata Ha n3gasaHe: Kpanosa, 05.12.2023 r
oavHa Ha npunaraHe Ha mapkupoBkata CE: 2023 r
No per: 1525/05.12.2023r

YNbNHOMOLLEHO N1Le 1 Noanuc: nHx. Ctpo Mapuyc KatanuH
eHepaneH meHupxbp Ha SC RURIS IMPEX
SRL

OEKNAPALUA 3A CbOTBETCTBUE CE

MpouszsoguTten: SC RURIS IMPEX SRL

Byn. Oeueb6an, He. 111, AoMUMHUCTpaTUBHa crpaga, Kpariosa, ok, PymbHuUs

Llen. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

YnbnHomoLleH npeactasuten: ukx. Ctpo Mapuyc KatanuH — reHepaneH MEHUIXbP

YNbNHOMOLLEHOTO NuLie N0 TEXHUYECKOTO aocue: ux. Pagon AnekcaHapy — AMPEKTOp Ha NPOU3BOACTBEHUS AN3alH

OnucaHuve Ha MmawmnHaTta: Po6OT 3a koceHe Ha TpeBa 1Ma possTa Ha KoceHe Ha TpeBa.

CepueH Homep Ha npogykta: AASF0100001XRURRX1000 (kbaeto AA npeactaensiBa nocrnegHute Ase umdpu ot

rogvHaTta Ha Npov3BOACTBO, 3Hauu 5 n 6 Homepa Ha napTugaTa, 3Haum 7-11 Homepa Ha npogykTa)

MpoaykT: PO60T 32 KOCEHe Ha TpeBa

Mogaen : RURIS RXR1000 Pa6oTHa wupuHa : 220 mm

MoTop : enekTpuyecku, 6e34eTkoB BucouuHa Ha koceHe: 25MM-60MM
Hue, SC RURIS IMPEX SRL Kpatiosa, npoussodumer, 8 cbomeemcmaue ¢ HG 1029/2008 - omHocHo ycrosusima 3a
nyckaHe Ha nasapa Ha asmomobunu, Qupekmuea 2006/42/EC - u3uckeaHusi 3a b6e3ormacHocm u cuz2ypHocm,
Cma+dapm EN ISO 12100:2010 - Aemomobunu . CueypHocm , Qupekmuea 2014/35/EC , HG 409/2016- omHOCHO
obopydsaHemo ¢ HUCKO HanpexeHue, Jupekmuea 2014/30/EC omHOCHO enekmpomasHUmHama cbemecmumocm (HG
487/2016 omHOCHO ernekmpomMazHUmMHama cbeMecmumMocm, akmyanuaupaHa 2019 e.), Qupekmuea 2014/53/EC (
npunoxeHa 8 PymbHusi ¢ PELUEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHocHO npedocmassHemo Ha nasapa Ha
paduoobopydeane), Qupekmuea 2011/65/EC omHOCHO oepaHuyeHuUsima 8bpxy ynompebama Ha onpedesieHuU ornacHu
gewjecmea 8 e/IeKMpPUYECKO U erlekmpoHHO obopydeaHe, ¢ usmeHeHue EC 2015/863, Hue Oeknapupame, 4ye ca
u3eBbPLWEHU 8CUYKU CEpUU Om CbuecmeeHu paduomecmose, 3a 0a ce ydocmogepu CboMe8emcmeuemo Ha npooykma
¢ rocovyeHume cmaHOapmu u Oeknapupame, Yye mol omao8apsi Ha OCHO8HUME u3uckeaHusi 3a 6e3ornacHocm u
cuzypHocm, He 3acmpawasea xusoma, 30pasemo, pabomama 6e3ornacHocm U HsMa ompuuyamesiHo eb3delicmeue
8BbPXY OKosTHama cpeoa.
Honynognucanunat Stroe Catalin, npeacraBuTen Ha NpOW3BOAMTENs, AeKnapupa Ha CBOSi OTFTOBOPHOCT, 4e
NpPoAyKTbT € B CbOTBETCTBME CbC CreAHUTE €BPONENCKA CTaHAapTU U AVPEKTUBK:
- OupektuBa 2006/42/EO — usuckBaHusa 3a GesonacHocT u curypHocT, OupektuBa 2014/35/EC oTHOCHO

obopyaBaHe 3a HUCKO HanpexeHwue:

EN 1SO 12100:2011 - BesonacHocT Ha MawwuHW. OBLWM NpuHUMNK Ha npoekTupaHe. OueHka Ha pucka u
HamansiBaHe Ha pucka
EN 13857:2008 - BesonacHocT Ha MawwuHW. Be3onacHu pa3cTosHKA 3a NpegoTBpaTsaBaHe Ha HaBNU3aHETO Ha
FOpPHUTE U JOSNHUTE KPanHULM B ONACHU 30HU
EN 60335-2-29:2004 - Enextpudecku ypeau 3a AOMakvHCKM M nogobHu uenu. CwurypHocTt. Yact 2-29:
CneuundunyHn N3nckBaHnS 3a 3apsigHU YCTPOMCTBa 3a 6aTepumn
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EN 60335-1:2012/A15:2021- EnekTpuyecky ypeam 3a JOMakMHCTBO U noaobHu uenu. CurypHoct. Yact 1: O6wwm
npeanucaHns
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- BesonacHocT Ha eneKkTpuyeckn ypeam 3a 6utosu n nogobHu uenu. Yact 2-107:
CneuundunyHn n3nckBaHus 3a 3axpaHBaHu ¢ 6aTtepun enekTpuyeckm poboTuanpaHmn Kocaukm
EN 61558-1:2019 - BesonacHoCT Ha TpaHCcgopmMaTopu, peakTopu, cuUrnoBu GIOKOBE M TeXHUTe KoMBuHauum.
Yact 1: O6LM M3NCKBAHUS U U3NUTBaHUS
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 - U3ameHeHwne 1 - Be3onacHOCT Ha TpaHcopmaTopu, peakTopu, 3axpaHBaLum
6rokoBe 1 NogobHM NpoayKTH 3a 3axpaHBaly Hanpexenns go 1 100 V - Yact 2-16: CneundunyHn nsnuckBaHms
N WU3NUTBaHUS 33 MOLLHOCT B PEXWM Ha NPEeBKMOYBaHE KOHCYMaTVMBM W TpaHcopMaTopu 3a MMIMYIICHU
3axpaHBaHus
EN 62841-1:2015 - lMpeHOCHMU eNeKTPOUHCTPYMEHTW, TPAHCMOPTUPYEMM MHCTPYMEHTU N MaLLMHW 3a rpagunHn
1 TpeBHM nnown. CurypHocT. Yact 1: O6wm npeanucaHus
EN 61032:2001 - 3awmTa Ha xopa 1 obopyaBaHe B 3arpaxaeHus. [pobHu namepsaTtenHmn ypeam 3a nposepka
EN 62233:2008+AC:2008- MeToau 3a namepBaHe Ha enekTpoMarHUTHUTE rnoneTa Ha GUTOBW eneKkTpUYecKn
ypean n nogobHu Lenu no oTHOLLEHNE Ha ekcrno3numsaTa Ha xopa
EN 50525-2-21:2011- Enektpuyecku kabenu. Cunoem kabenu 3a HWUCKO HamnpeXxeHue C HOMMUHAnHO
HanpexeHne (Uo/U) go n BkmtoumTenHo 450/750 V. Yact 2-21: Kabenu 3a 060 npunoxeHue. MBkaBu kabenu
C MpexecTa enactomepHa m3onaums
EN 60127-1:2006 - MuHnaTiopHu npegnasutenu. Yact 1: fledvHnumnm 3a MUHUATIOPHW Npeanasuteny n obwm
N3UCKBaHWS 3@ MUHMATIOPHWN PE3EPBHU ENEMEHTH
EN 60384-14:2013/A1:2016 - MOCTOSIHHWM KOHOEH3aTOPW, U3MNON3BaHN B eNeKTPOHHO obopyasaHe. Yact 14:
MexanHHa cneumdukaums. PrkcMpaHy KOHAEeH3aTopy NPOTUB CMYLLEHWS 3a CBbp3BaHe KbM 3axpaHBaHETO
OupektuBa 2014/30/EC oTHOCHO enekTpoMarHutHaTa cbBmectTumocT, Jupektnea 2014/53/EC (npunoxeHa B
PymbHusa ¢ PELUEHUE Ne 740 ot 5 oktomBpu 2016 1.):
EN 50665:2017 - MpoayKToB CTaHAapT 3a OLeHKa Ha eNEKTPOHHO M eNekTpuyecko obopyaBaHe BbB Bpb3ka C
OorpaHuyYeHusiTa BbpXy usnaraHeTo Ha xopa Ha enektpomarHuThHu noneta (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017 - MNpoaykToB CTaHOAPT 3a OLEHsIBaHEe Ha CbOTBETCTBMETO Ha €NeKTPUYECcKO U eneKTPOHHO
obopyaBaHe C HMCKa MOLLHOCT C OCHOBHUTE OrpaHWYeHusl, CBbP3aHU C U3naraHeTo Ha YOBELUKOTO TSNO Ha
enekTpomarHutHu noneta (10 MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008 - OueHka Ha enekTpuM4ecko 1 eneKkTpoHHO obopyaBaHe cnopen OrpaHuyeHusTa 3a uanaraHe
Ha YOBELLKOTO TANO Ha enektpomarHuTHu noneta (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- EnekrpoMarHuTHa CbBMECTMMOCT. MI3MCKBaHMS KbM JOMAKUHCKU ypeau, enekTpuyecku
MHCTPYMEHTU 1 nogobHu ypeaun. YacT 1: MNpobnem
EN IEC 55014-2:2021 - EnekTpomMarHuTHa CbBMeCTUMOCT. M3nCKBaHWS KbM JOMaKUHCKWN ypeau, enekTpuyecku
MHCTPYMEHTU 1 nogobHu ypeaun. Yact 2: UmyHuteT. CTaHaapT 3a NpoayKTOBO CEMENCTBO
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - EnektpomarHutHa cbBmectumocTt (EMC) - Yact 3-2: MpaHunum - MpaHuum 3a
M3MbyYBaHe Ha XapMOHWYEeH TOK (BXOASLL, TOK Ha obopyaBaHe < 16 A Ha dasa)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - EnektpomarHutHa cbBmectumoct (EMC) - Yact 3-3: Mpannum - OrpaHnyaBaHe
Ha BapuauumTe Ha HanpeXeHNeTo, pryKTyauumnTe Ha HanpeXeHEeTOo U TPENTEHETO B 06LLECTBEHM 3axpaHBaLLm
MPEXU C HUCKO HanpexeHue 3a obopyaBaHe ¢ HOMUHaneH Tok < 16 A Ha casa 1 KOUTO He ca npeaMeT Ha
OorpaHuyeHus 3a CBbp3BaHe
EN 301 489-1 V2.2.3- CtaHgapT 3a enekrpoMarHutHa cbBmectumoct (EMC) 3a pagro obopyasaHe u ycnyru.
Yact 1: OBLM TEXHUYECKN N3NCKBaHWA. XapMOHU3UpaH CTaHAapT 3a eneKTpoMarHiTHa CbBMECTUMOCT
EN 301 489-3 V2.2. 1- CtaHgapT 3a enekTpomarHmTHa ceBmectumocT (EMC) 3a paguo obopyasaHe u ycnyru.
Yact 33: CneuudwmyHu ycnoeusi 3a cBpbXlumpokoneHtosu (UWB) ycTpoircTteBa. XapMoOHU3MpaH cTaHaapT,
NoKpuBaLL, CbLLECTBEHWUTE U3NUCKBaHWS Ha YneH 3, naparpad 1, 6ykea 6) ot Oupektusa 2014/53/EC
EN 301 489-17 V3.2.4- CtaHaapT 3a enekTpomarHutHa cbBmectumoct (EMC) 3a paguo obopyasaHe u ycnyru
Yact 17: CneuudnyHmn ycrnoBus 3a obopyaBaHe 3a LUMPOKONEHTOBO MpefaBaHe Ha AaHHW. XapMOHW3WpaH
CTaHAapT 3a enekTpoMarHuTHa CbBMEeCTUMOCT
EN 300 328 V2.2.2:2020- LUvpokoneHToBM npeHocHu cuctemu. ObBopyaBaHe 3a npegaBaHe Ha AaHHWU,
paboTeLo B ob6xBaTta 2,4 GHz. XapMoHM3vpaH cTaHgapT 3a AOCTbM 40 PaAUoYeCTOTHUS CNEKTbP
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EN 303 447 V1.3.1:2022 - YcTponcTBa Ha kbcu pasctosiHust (SRD). XapMoHu3upaH ctaHgapT 3a AoCTbN 40
pPafmnoYecTOTHUSA cnekTbp. CucTemMn ¢ MHOYKTMBEH KOHTYpP 3a poboTusmpaHu Kocayku, paboTelum B YECTOTHUS
nunanasoH ot 100 Hz no 148,5 kHz
OuvpekTtusa 2006/42/EO - OTHOCHO MaLLMWHW - MyCKaHe Ha MallWMHW Ha nasapa
Mocoka 2014/30/EC - OTHOCHO eneKkTpomarHutHata cbBMectumoct (HG  487/2016  oTHOCHO
enekTpoMarHuTHaTa CbBMECTUMOCT, akTyanusupax npes 2019 r.);
OupekTtuea 2014/35/EC, HG 409/2016 - oTHOCHO 060pYABAHETO 3@ HUCKO HamNpexXeHve
OunpektuBa 2014/53/EC - 3a xapMOHM3MpaHe Ha 3akoHogaTencTBaTa Ha AbpXaBWUTe YSIEHKM OTHOCHO
npefocTaBsHETO Ha nasapa Ha paguoobopyasaHe ( PELUEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHOCHO
npedocmassHemo Ha rnasapa Ha paduoobopydsaHe)
AvpektuBa 2011/65/EC oTHOCHO OrpaHumyeHusitTa BbpXy ynoTpebata Ha onpegerneHy onacHu BellecTBa B
eneKTPUYECKO 1 enekTpoHHO obopyasaHe
CbOoTBETCTBMETO Ha TO3M MPOAYKT CbC CbLUECTBEHUTE u3nckBaHna Ha [upektmBa 2014/53/EC 3a
pagnoobopyaBaHe e NPOBEPEHO OT CNeAHNS HOTUULMPaH opraH:
TUV SUD Danmark Bb3 ocHoBa Ha goknag Homep DK-RED002591 i01, usgageH Ha 08.01.2022 r.
Opyrv usnonseaHu cTaHAApPTW UNu cneumndUKkaLmn:
e SR EN ISO 9001 - Cnctema 3a ynpaBneHve Ha KayecTBOTO
e SR EN ISO 14001 - Cuctema 3a ynpaBfieHue Ha okonHaTa cpeaa
e SR ISO 45001:2018 - CucTema 3a ynpaBrneHue Ha 3gpaBeTo u 6esonacHocTTa npu paboTta.
Mapka n ume Ha npoussoguten: ZKT Co. Ltd
3abenexka: TexHM4eckaTa AJOKYMEHTaLMsA € COGCTBEHOCT Ha NPoM3BOAUTENS.
MNosicHeHuwe: Tasn geknapaumsi € B CbOTBETCTBME C OpUrMHana.
Cpok Ha BanugHocT: 10 roauHn oT gaTaTta Ha ogobpeHue.
MscTo n gata Ha n3gasaHe: Kpanosa, 05.12.2023 r
oavHa Ha npunaraHe Ha mapkupoBkata CE: 2023 r
No per: 1526/05.12.2023r

YN bNHOMOLLEHO nu1ue 1 noanuc: nHx. Ctpo Mapwuyc KatanuH
k| "eHepaneH anpekTop Ha
ff SC RURIS IMPEX SRL
Y o

AEKNAPALIUA 3A CbOTBETCTBUE EC

MpouzBoguTten: SC RURIS IMPEX SRL

byn. Jeueban, He. 111, AaMuHucTpaTmeHa crpaaa, Kpaiosa, Jonx, PyMmbHuA

Llen. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

YnbnHomolleH npeactasuten: ukx. Ctpo Mapuyc KatanuH — reHepaneH MEHUIXbP

YNbAHOMOLLEHOTO JMLE MO TEXHUYECKOTO Aocue: MHX. Pagoi AnekcaHaopy — AMPEKTOP Ha NPOU3BOACTBEHUS An3aniH
OnucaHuve Ha MawmnHaTta: Po6oT 3a koceHe Ha TpeBa MMa posisTa Ha KoceHe Ha TpeBa.

CepvieH Homep Ha npogykta: AASFO0100001XRURRX1000 (kbaeto AA npeactasnsBa nocnefHvwte ase umdpu ot
roguHaTa Ha Npov3BOACTBO, 3HauM 5 n 6 Homepa Ha napTugara, 3Haum 7-11 Homepa Ha nNpoaykTa)

MNpoaykT: Po6oT 3a KOceHe Ha TpeBa

Mogen : RURIS RXR1000 Pa6oTHa wupuHa : 220 MM

MoTop : enekTpuyecku, 6e34eTkoB BucouuHa Ha koceHe: 25MM-60MM

U3mepeHO HMBO Ha aKyCcTU4YHa MolyHOCT : 61,1 dB(A) MapaHTMpaHO HUBO Ha aKyCTU4Ha MOLLHOCT: 63 dB
HvBOTO Ha akycTuyHa MowHocT e cepTudpmumpaHo ot TUV SUD Certification and Testing upe3s poknag Ne.
704032244608-Rev01 ot 09.10.2022 r. B cbOTBETCTBME C pa3nopendute Ha EN ISO 3744:2010

Hue, SC RURIS IMPEX SRL Kpatiosa, npouzsodumer, 8 cbomeemcmesue ¢ HG 1029/2008 - omHocHo ycnosusima 3a
nyckaHe Ha nasapa Ha asmomobunu, fupekmuea 2006/42/EC - usuckeaHusi 3a 6e3onacHocm u cuaypHocm,
CmaHdapm EN ISO 12100:2010 - Aemomobunu . CueypHocm , Qupekmuea 2014/35/EC , HG 409/2016 - 3a
obopydsaHe ¢ HuUcko HanpexeHue, Jupekmuesa 2014/30/EC 3a enekmpomazHumHa ceemecmumocm (HG 487/2016
3a enlekmpomagHumHa cbemecmumocm, akmyanuaupara 2019 2.), Qupekmuea 2014/53/EC ( npunoxeHa 8 PymbHusi
¢ PELIEHUE Ne 740 om 5 okmomepu 2016 2. omHocHO rpedocmassHemo Ha na3apa Ha paduoobopydsaHe),
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Hupekmuea 2011/65/EC omHOCHO O2paHuyeHusima ebpxy yrnompebama Ha onpedenieHU onacHu eewjecmea 8
ef1eKmpuyecKko U erlekmpoHHoO obopydsaHe, ¢ usmeHeHuemo EC 2015 2. /863 Oeknapupame, Ye ca U38bPWEHU 8CUYKU
cepuu om cbuwjecmeeHu paduomecmose 3a ydocmosepsigaHe Ha Cbomeemecmeuemo Ha rpodykma ¢ rnocoYeHume
cmaHlapmu u Oeknapupame, 4e mol Oomeoeapsi Ha OCHOBHUME U3UCK8aHUs 3a 6e3omacHocm u cu2ypHocm, He
3acmpawasa xuesoma, 30pasemo, 6e3onacHocmma Ha mpyda u He OKa3ga ompuyamesiHo eb3delicmeue 8bpXy
oKonHama cpeda
Honynoanucanuat Stroe Catalin, npeactaButen Ha NPOM3BOAUTENS, AeKnapupa Ha CBOS OTTOBOPHOCT, Ye NPOoAyKTbT
€ B CbOTBETCTBME CbC CMEAHWNTE EBPOMNENCKN CTaHAaPTU U ANPEKTUBK:
EN 3744:2010: Akyctuka. OnpegensiHe Ha HvMBaTa Ha aKyCTMYHA MOLLHOCT M HMBA Ha akyCTM4Ha eHeprus Ha
M3TOYHULIM Ha LLYM C NOMOLLTA Ha aKyCTUYHO HansiraHe. TexHUYecku MeToam B YCIoBus, 6M3ku 4o Te3n Ha cBO6OAHO
none Hag oTpassBalla paBHUHA
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Be3onacHOCT Ha eNeKTpUYeckn ypeam 3a butosa
ynotpeba 1 nogobHu uenu. Yact 2-107: CneuundunyHn nsucksaHus 3a pabotelum ¢ 6atepum poboTmampanm Kocaukm
[pyru nsnonsBaHu cTaHAAPTM UK cneumnduKaumm:
. SR EN ISO 9001 - Cuctema 3a ynpaBneHue Ha Ka4ecTBOTO
. SR EN ISO 14001 - Cuctema 3a ynpaBneHue Ha okofHaTta cpega
. 1ISO 45001:2018 — Cuctema 3a ynpaBfeHue Ha 3gpaBeTo u 6esonacHocTTa npu pabora.
3abenexka: TexHM4YecKaTa JIOKYMEHTaLMA e COGCTBEHOCT Ha NPOU3BOAUTENS.
MosicHeHwe: Tasun geknapauus e B CbOTBETCTBUE C OpuUrnHana.
Cpok Ha BanuaHocT: 10 roamHm oT gatarta Ha ogobpeHue.
Msicto 1 fata Ha nsgasaHe: Kpanosa, 05.12.2023 r
[opguHa Ha npunaraHe Ha mapkupoBkaTta CE: 2023 r
No per: 1527/05.12.2023r

YNbNHOMOLLEHO N1Le 1 Noanuc: nHx. Ctpo Mapuyc KatanuH
eHepaneH menupxbp Ha SC RURIS IMPEX
SRL
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PL RURIS
1. WSTEP

Drogi Kliencie!

Dziekujemy za decyzje o zakupie produktu RURIS i zaufanie jakim obdarzyliScie naszg firme! RURIS istnieje na
rynku od 1993 roku i przez caly ten czas stat sie silng markg, ktéra zbudowata swojg reputacje dotrzymujgc
obietnic, ale takze poprzez ciaggte inwestycje majace na celu pomoc klientom w dostarczaniu niezawodnych,
wydajnych i wysokiej jakosci rozwigzan.

Jestesmy pewni, ze docenisz nasz produkt i bedziesz cieszy¢ sie jego dziataniem przez dtugi czas. RURIS nie
oferuje swoim klientom samych maszyn, ale kompletne rozwigzania. Waznym elementem relacji z klientem jest
doradztwo zaréwno przed, jak i po sprzedazy, gdyz klienci RURIS maja do dyspozycji catg sie¢ sklepow
partnerskich i punktéw serwisowych.

Aby cieszy¢ sie zakupionym produktem prosimy o dokfadne zapoznanie sie z instrukcjg obstugi. Postepujac
zgodnie z instrukcjg, bedziesz mie¢ gwarancje diugiego uzytkowania.

Firma RURIS stale pracuje nad rozwojem swoich produktow i dlatego zastrzega sobie prawo do modyfikacji
m.in. ich formy, wygladu i wykonania, bez koniecznosci wczesniejszego informowania o tym.

Jeszcze raz dzigkujemy za wybor produktéow RURIS!

Informacije dla klientéw i wsparcie:
Telefon: 0351.820.105

e-mail: info@ruris.ro

2. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA
2.1. OSTRZEZENIA NA MASZYNIE

Ostrzezenie!

Niebezpieczenstwo! Podazas pracy nalezy

zachowac bezpieczng
odlegtos¢ od robota

Trzymaj dtonie i stopy z
dala od obracajgcych sie
ostrzy. Nigdy nie
umieszczaj rak ani stop w
poblizu robota lub pod nim.

Zatrzymaj robota przed
podniesieniem go w celu
wykonania czynnosci
konserwacyjnych.

A
Przed wykonaniem
jakiejkolwiek kontroli i/lub
konserwacji upewnij sie,
ze gtdwny wytgcznik
zasilania znajduje sie w

Przeczytaj instrukcje.

pozyciji ,OFF”.

Ostrozny! Nie polewaj Nie wchodz na robota.

robota wodag

® OB

Ostrozny! Nie my¢ pod
robotem strumieniem
wody.

2.2. OSTRZEZENIA


mailto:info@ruris.ro

PL RURIS

Przed uzyciem przeczytaj instrukcje obstugi. Zachowaj go na przysztosé.

Edukacja

A. Przeczytaj uwaznie instrukcje. Zapoznaj sie z poleceniami robota.

B. Nie pozwalaj osobom niezaznajomionym z niniejsza instrukcjg ani dzieciom obstugiwac robota.

C. Operator lub uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ za wypadki i zagrozenia wyrzgdzone innym osobom lub
ich mieniu.

Szkolenie

A. Upewnij sie, ze instalacja automatycznego systemu wyznaczania obwodu zostata wykonana prawidtowo,
zgodnie z instrukcja.

B. Okresowo sprawdzaj obszar, w ktérym urzgdzenie jest uzywane i usun wszystkie kamienie, patyki, druty i
inne ciata obce.

C. Okresowo sprawdzaj ostrza, $ruby ostrzy i zespodt tngcy pod katem zuzycia lub uszkodzenia. Wymien
zuzyte lub uszkodzone ostrza i Sruby w zestawach, aby zachowa¢ réwnowage.

Uzywaé

A. Nie umieszczaj dioni ani stép w poblizu lub pod obracajgcymi sie czesciami robota.

B. Nie podno$ ani nie przenos robota, gdy silnik pracuje.

C. Wylgcz robota przyciskiem zasilania:

- Przed usunieciem blokady;

- Przed sprawdzeniem, czyszczeniem lub praca przy robocie.

Nie pozostawiaj robota bez nadzoru, jesli wiesz, ze w poblizu znajduja sie zwierzeta, dzieci lub ludzie.
Ponadto podczas korzystania z robota:

a) Kosi¢ trawnik przy swietle dziennym lub dobrym $wietle sztucznym.

b) Unikaj uzywania robota na mokrej trawie.

c) Nie uzywaj robota, bedgc boso lub w otwartych sandatach. Zawsze nos$ obuwie ochronne i diugie spodnie.
d) Zachowaj szczegolng ostroznos¢ podczas obracania maszyny w swojg strone.

e) Zawsze uruchamiaj robota zgodnie z zaleceniami, trzymajgc stopy z dala od ostrzy.

Konserwacja i przechowywanie

A. Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne dziatanie maszyny, nalezy dokreci¢ wszystkie nakretki, sSruby i
wkrety.

B. Dla bezpieczenstwa wymien zuzyte lub uszkodzone czesci.

C. Przy wymianie uszkodzonych nalezy pamieta¢ o zastosowaniu oryginalnych czesci.

D. Upewnij sie, ze akumulator jest tadowany przy uzyciu wtasciwej tadowarki zalecanej przez producenta.
Niewtasciwe uzytkowanie tadowarki moze skutkowa¢ porazeniem prgdem, przegrzaniem lub wyciekiem zracej
cieczy z akumulatora.

mi. W przypadku wycieku elektrolitu przemy¢ woda/$rodkiem neutralizujgcym, w przypadku kontaktu z oczami
zwrdci¢ sie o pomoc lekarska itp.

F. Serwis robota zostanie wykonany zgodnie z instrukcjg producenta.

G. Nie otwieraj i nie niszcz baterii.

H. Upewnij sig, ze akumulator jest tadowany przy uzyciu wtasciwej tadowarki zalecanej przez producenta.
Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac porazenie prgdem, przegrzanie lub wyciek zracej cieczy z
akumulatora.

Pielegnacja i specjalne instrukcje

1. Zawsze wytgczaj gtowny wytgcznik zasilania robota przed usuwaniem zatoréw, sprawdzaniem i
czyszczeniem maszyny lub przed wymiang ostrza tngcego. Nigdy nie prébuj naprawia¢ ani regulowac robota
podczas jego pracy.

2. W przypadku nietypowych wibracji zatrzymaj robota i sprawdz, czy ostrza nie sg uszkodzone. Wymien
zuzyte lub uszkodzone ostrza, aby zachowa¢ rownowage. Jesli wibracje nie ustajg, skontaktuj sie z
autoryzowanym serwisem RURIS.

3. Podczas sprawdzania lub serwisowania ostrza nalezy nosic¢ rekawice ochronne.

4. Nie przeprowadzaj konserwacji, bedgc boso lub w otwartych sandatach. Zawsze no$ odpowiednie obuwie
robocze i dtugie spodnie;

5. Dla wtasnego bezpieczenstwa wymien zuzyte lub uszkodzone czesci.

6. Uzywaj wytgcznie oryginalnego sprzetu i akcesoridw. Zabronione jest modyfikowanie oryginalnej konstrukcji
robota. Wszelkie modyfikacje dokonywane sg na wtasne ryzyko i spowodujg utrate gwaranc;ji.

7. Dokrecaj wszystkie nakretki i Sruby, aby mie¢ pewnos¢, ze robot jest w bezpiecznym stanie.

3
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8. Uwaga! Gdy istnieje ryzyko porazenia prgdem, nalezy odtgczy¢ kabel obwodowy od stacji tadujace;j i
odigczy¢ wtyczke od zZrédia pradu.

Instrukcje bezpieczenstwa tadowarki

1. Gniazdko musi by¢ zainstalowane w poblizu urzadzenia i musi by¢ tatwo dostepne.

2. Zewnetrznego kabla tego urzadzenia nie mozna wymienic; jesli kabel jest uszkodzony, urzgdzenie nalezy
catkowicie wymienic.

4. Nie otwieraj obudowy tadowarki. Ze wzgledéw bezpieczenstwa urzgdzenia moga otwiera¢ wytgcznie
wykwalifikowani pracownicy serwisu.

5. Chronic sprzet przed wilgocia.

6. Przed czyszczeniem odtgcz urzadzenie od zrédia zasilania. Uzyj wilgotnej szmatki.

7. Sprzet nalezy ustawi¢ na stabilnym podtozu.

8. Jezeli fadowarka nie bedzie uzywana przez dituzszy czas, nalezy odigczy¢ jg od zrédta zasilania.

9. Jezeli wystgpi jedna z ponizszych sytuacji, sprzet musi zosta¢ sprawdzony przez wykwalifikowany personel
Sserwisowy:

- Wtyczka jest uszkodzona.

- Ciecz dostata sie do urzadzenia.

- Ladowarka zostata narazona na dziatanie wilgoci.

- Ladowarka upadta i/lub jest uszkodzona.

- Ladowarka nosi wyrazne slady uszkodzenia.

- Ladowarka nie dziata dobrze lub nie mozna jej uruchomic¢ zgodnie z niniejszg instrukcja.

10. Nie podtaczaj uszkodzonego przewodu zasilajgcego do zrodta zasilania. Nie dotykaj uszkodzonego
przewodu zasilajgcego, gdy jest on podtgczony do zrédia zasilania.

Specjalne wskazowki bezpieczenstwa dla urzadzen zasilanych bateryjnie:

1. Przed wtozeniem akumulatora upewnij sie, ze robot jest wytgczony. Wktadanie akumulatora do wigczonego
elektronarzedzia moze spowodowa¢ wypadek.

2. Przed czyszczeniem odtgcz tadowarke.

3. Nie wystawiaj akumulatora na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych przez dtuzszy czas ani nie
umieszczaj go na kaloryferze. Ciepto powoduje uszkodzenie akumulatora i istnieje ryzyko eksplozji. Jesli
akumulator jest ciepty, przed fadowaniem poczekaj, az ostygnie. Nie otwieraj akumulatora i unikaj jego
uszkodzen mechanicznych.

2.3. FUNKCJE BEZPIECZENSTWA ROBOTA

1. Urzadzenie zabezpieczajgce przed kradziezg/wylgczaniem

Funkcja zabezpieczenia przed kradziezg/wytgczenia urzadzenia uniemozliwia korzystanie z robota osobom,
ktore nie majg kodu. Zostaniesz poproszony o wprowadzenie wybranego czterocyfrowego kodu, ktéry bedzie
Twoim osobistym kodem zabezpieczajgcym.

3. Czujnik podnoszenia

Jesli kosiarka zautomatyzowana zostanie podniesiona nad ziemie, ostrze przestanie sie obracac.

4. Czujnik pochylenia

Jesli kosiarka zautomatyzowana zostanie przechylona, ostrze natychmiast sie zatrzyma.

5. Czujnik przeszkody

Kosiarka zautomatyzowana podczas pracy wykrywa przeszkody na swojej drodze. Jesli kosiarka
zautomatyzowana zderzy sie z przeszkoda, zatrzyma sie i skreci w innym kierunku.

6. Czujnik deszczu

Kosiarka zautomatyzowana jest wyposazona w czujnik deszczu i przestanie dziataé.

7. Przycisk zatrzymania awaryjnego

Naciséniecie przycisku STOP natychmiast zatrzyma robota i ostrze.

8. Uszczelniona bateria

Akumulator zasilajgcy robota jest catkowicie szczelny.

9. Stacja bazowa i przewéd graniczny

Robot nie moze dziata¢ bez zainstalowanego i aktywowanego za posrednictwem stacji bazowej kabla
obwodowego. Jesli kabel nie zostanie podtaczony prawidtowo lub zostanie uszkodzony, robot przestanie
dziataé.
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2.4. OCHRONA PRZED TRANSEKTAMI

Nie umieszczaj stacji fadujgcej pod wysokimi drzewami.

Podczas uderzenia pioruna odtacz stacje tadujacy i, jesli to mozliwe, odigcz przewdd ograniczajacy.
Wazny:

Nie uzywaj robota w niekorzystnych warunkach atmosferycznych (deszcz, wytadowania atmosferyczne).

3. DANE TECHNICZNE

Model RXR800 RXR1000
- Bezszczotkowy silnik -
Typ silnika elektryczny Bezszczotkowy silnik elektryczny
Naplec_le akumulatora 20V 20V
litowo-jonowego
POJemnosc akumulatora 2Ach 4 Ach
litowo-jonowego
Rodzaj potaczenia - Bluetooth, Wi-Fi
Czas tadowania 45 minut 120 minut
Czas pracy 40 minut 70 minut
Predkos¢ silnika 3100 obr./min 3100 obr./min
Szerokos¢ ciecia 180 mm 220 mm

Wysokos¢ ciecia

25mm-60mm

25mm-60mm

Typ ostrza Dysk z 3 krawedziami Dysk z 3 krawedziami
Maksymal_ny kat 250 25°
wznoszenia

Pelna predkosé 0,4 mis 0,4 m/s
Maksymalna

powierzchnia 800 mkw 1000 mkw
Masa netto z 8,88 kg 9,32 kg

akcesoriami

Specyfikacjaradia

Urzadzenie krétkiego
zasiegu (SRD), cechy:
widmo/moc operacyjna
RMI

100 Hz-148,5 kHz; 50
dBA/m w odlegtosci 10 m

Urzadzenie krétkiego zasiegu (SRD),
cechy: widmo/moc operacyjna RMI
100 Hz-148,5 kHz; 50 dBA/m w
odlegtosci 10 m

Bluetooth V4.2 — specyfikacja BLE,
adaptacyjna

Spektrum robocze/moc: 2400 MHz-
2483,5 MHz / 7 dm

Wilan: specyfikacja 802.11b/g/n —
specyfikacja adaptacyjna

Spektrum robocze/moc

2400 MHz — 2483,5 MHz/ 17,5 dBm

Gwarancja

24 miesigce

24 miesigce

Robot nadaje sie do koszenia trawy o maksymalnej wysokosci 60 mm. W wyzszej trawie robot moze sie
zatrzymac. Przytnij trawnik do szerokosci mniejszej niz 60 mm za pomoca kosiarki.

Bateria robota korzysta z funkgcji ,,a UP-Innovation RURIS”. Funkcja ta pomaga akumulatorowi osiggnac¢
krytyczny prog roztadowania. Ruris wymyslit innowacje w systemie ogniw wewnatrz akumulatora, dzigki
ktoremu akumulator moze zosta¢ ponownie natadowany po diugim okresie czasu, w ktérym byt
roztadowany. Dzieki temu uzytkownicy RURIS moga cieszy¢ sie niezawodnoscia i innowacyjnoscia
RURIS. Po przechowywaniu zaleca sie fadowanie w odstepie 6 miesigcy - 1 rok
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4. PRZEGLAD MASZYNY

RURIS

1- Pokrywa panelu
sterowania

2-Przycisk regulacji
wysokosci

3-Przycisk START
4-Przycisk HOME
5-Przycisk Wstecz
6-Przycisk strzatki
7-Przycisk OK

8-Uchwyt do przenoszenia
Przycisk 9-Stop
10-cyfrowy wyswietlacz
11-Kabel ograniczajacy
12- Gwozdzie mocujace (do
stacji tadujacej)
13-Gwo6zdz mocujacy (do
przewodu ograniczajgcego)
14-Zasilacz

15-Wtyczka zasilania
16-Zataduj arkusz
17-Stacja tadowania
18-Zderzak stacji
zatadunkowej

19-Sruba

20-ostrze

Baza 21 stacji
22-Jednostka tadujaca
23-Straznicy

24-Tuleja

25-Wtyczka do podiaczenia
tadowarki

26-Kontakt +

27-Kontakt -

28-LED

29-Kanat kablowy
30-Gniazdo tadowania
31-Wskaznik dziatania
32-Komora baterii
33-Bateria

Sruba 34-ostrzowa
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10-15 mm

Zdjecia maja charakter informacyjny, dostawca zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian
konstrukcyjnych i funkcjonalnych w maszynie przedstawionej w niniejszej instrukcji.

5. INSTALOWANIE

Pierwsze uruchomienie

Najpierw znajdz najlepsze miejsce dla swojej stacji tadujacej, rozwaz najblizsze gniazdko zewnetrzne,
poniewaz stacja musi by¢ do niego podtgczona. Upewnij sie, ze podtoze, na ktérym umieszczasz stacje
tadujgca, jest ptaskie, suche, wolne od pdél magnetycznych i wolne od przeszkdd z przodu.

Regularnie sprawdzaj trawnik i usuwaj kamienie, gatezie, druty i przedmioty, ktére moga uszkodzi¢ robota i
jego ostrza.

Montaz i ustawienie stacji tadujacej

1. Podtacz tadowarke (22) do podstawy (21) stacji tadujace;.

2. Docisénij tadowarke (22) tak, aby byta mocno osadzona w ptycie podstawy.

3. Przymocuj tadowarke (22) do ptyty podstawy (21) za pomoca czterech dotgczonych srub (19).

Umies¢ stacje fadujacg (17) na ptaskiej powierzchni w poblizu gniazdka.

Stacja tadujgca musi mie¢ co najmniej 2 m wolnego miejsca z przodu, aby kosiarka zautomatyzowana mogta
bez problemu wréci¢ do stacji bazowej. Odlegtos¢ od tylnego konca do naroznika obwodu musi wynosi¢ co
najmniej 1 m.

Po utozeniu i podigczeniu przewodu ograniczajgcego nalezy zabezpieczy¢ stacje tadujgca.

Upewnij sie, ze stacja tadujaca (17) znajduje sie w odpowiedniej odlegtosci od stawdw, basendw i schodéw.
Zalecamy zamontowanie ostony stacji fadujacej (17), aby zabezpieczy¢ jg przed uszkodzeniami
atmosferycznymi.

Instalacja przewodu ograniczajacego

Przed uruchomieniem robota nalezy zainstalowa¢ przewod ograniczajacy (11) wokét obszaru trawnika, ktory
ma by¢ objety robotem :

1.0znacz obszar trawnika haczykami (13).

2. Zakop przewdd ograniczajgcy (11) w ziemi (maks. gteboko$¢ 5cm). Podczas pracy robot przechodzi przez
przewdd ograniczajgcy na odlegtos¢ okoto 20—-30 cm, po czym zawraca i szuka nowej Sciezki. Zainstaluj
prawidtowo przewdd ograniczajacy, aby zapobiec uderzeniu robota w ciata obce i jego uszkodzeniu.
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3. Przy pierwszym montazu zalecamy oznaczenie przewodu ograniczajgcego (11) haczykami (13) na
wypadek koniecznosci dokonania pézniejszych poprawek. Obszar trawnika musi by¢ otoczony jako
pojedyncza, zamknigta przestrzen (rys. 1).

4. Réwnolegte przewody ograniczajace (11) zainstalowane w odlegto$ci co najmniej 10 cm sg rozpoznawane
przez robota jako przeszkoda i sg omijane (rys. 2). Jezeli przewody ograniczajgce utozone sg w odlegtosci
mniejszej niz 5 mm, robot nie wykrywa ich i przechodzi nad nimi.

5. Unikaj tworzenia naroznikéw pod kgtem 90°. Zamiast tego podziel je na dwa katy po 45° (rys. 3).
6.Czujniki robota przeznaczone sg do wykrywania i omijania przeszkdd stacjonarnych i statych ($ciany, meble
ogrodowe itp.) o $rednicy wiekszej niz 100 mm. Chron wrazliwe przeszkody (np. klomby) na trawniku za
pomocg przewodu ograniczajgcego (11).

7. Odlegtos¢ pomiedzy 2 przeszkodami musi wynosi¢ co najmniej 1 m (rys. 2).

8. Upewnij sie, ze przewdd ograniczajacy (11) nie krzyzuje sie w zadnym miejscu. Moze to spowodowaé
awarie lub awarie robota

Drzewa

Robot wykrywa drzewa jako zwykig przeszkode. Jednakze wystajgce korzenie moga uszkodzi¢ spod/listwy
(20). Zalecamy uzycie przewodu ograniczajgcego (11) réwniez do rozgraniczenia drzew.

SKALY

Usun mate kamienie (mniejsze niz 100 mm) z trawnika. Mogg one uszkodzi¢ robota i ostrza (20). Robot
wykrywa kamienie (wyzsze niz 100 mm) jako normalne przeszkody. Zalecamy uzycie przewodu
ograniczajgcego (11) rowniez do wyznaczenia skat.

Zboczal/wyboje

Robot moze pracowac na wzniesieniach/wybojach o maksymalnej wysokosci max. 25° (47%). W odlegtosci 1
m od przewodu ograniczajgcego nachylenie nie moze przekraczac¢ 5,7° (10 %). Upewnij sig, ze pomigdzy
przewodem ograniczajgcym (11) a przeszkodg na wzniesieniu zachowana jest odlegto$¢ co najmniej 30 cm u
gory i co najmniej 40 cm u dotu.

Stawy/baseny

Jesli to mozliwe, stawy i baseny powinny by¢ otoczone przewodem ograniczajgcym (11) lub zaprojektowane w
taki sposob, aby robot nie mogt wejs¢ do wody. Moze to powaznie uszkodzi¢ jego elementy elektroniczne.
Podjazdy/drogi

Robot moze z tatwos$cig pokonywac podjazdy i drogi na poziomie gruntu. Jezeli pomigdzy trawnikiem a
Sciezka/drogg wystepujg réznice wysokosci, nalezy ograniczy¢ $ciezke/droge, zachowujgc bezpieczng
odlegtos¢ ok. 40cm.

Waskie przejscia

Waskie przejscia w wyznaczonym obszarze trawnika muszg mie¢ szerokos$¢ co najmniej 1,2 m i dlugos¢ nie
wigksza niz 8 m (rys. 4). Szerokos¢ 1,2 m odnosi sie do odlegtosci pomiedzy przewodami ograniczajgcymi.
Podczas koszenia trawnika robot przekracza przewod ograniczajacy z obu stron 0 0,2 m.

Podtaczenie stacji tadujacej do zasilacza

1. Podtacz zasilacz (14) do stacji tadujacej (17) za pomocg wtyczki tadowania (16) i gniazda tadowania (25).
2. Nakreci¢ tuleje (24) wokét ztgcza, aby zabezpieczyé je przed wilgocig.

Podtaczenie przewodu ograniczajacego do stacji fadujacej

1. Usun izolacje przewodu ograniczajgcego ok. 10-15 mm na obu koncach (11).

2. Zt6z pokrywe (23) do gory.

3. Podtacz koniec przewodu ograniczajgcego (11), ktdry biegnie z przodu stacji i otacza trawnik, do gniazda
oznaczonego ,, -".

4.Przet6z drugi koniec przewodu ograniczajgcego (11) przez rowek pod stacjg fadujacag (17).

5. Podtacz ten koniec przewodu do gniazda oznaczonego +.

6. Podtgczy¢ wtyczke (15) do zrodta pradu.

7. Sprawdz diode LED na stacji fadujacej. Jesli dioda LED $wieci na zielono, przewdd ograniczajgcy (11) jest
prawidtowo podtgczony do stacji fadujacej (17).

Mocowanie stacji tadujacej

Zamocuj stacje tadujaca i zderzak (18) za pomocag gwozdzi mocujgcych (12). Zderzak stacji tadujgcej (18)
mocuje sie z boku stacji , poza obszarem o ograniczonym dostepie. Wskaznik zasiegu dziatania (31) na stacji
tadujacej musi znajdowac sie na obszarze o ograniczonym dostepie.

Wktadanie/wymiana baterii

Przed wymiang akumulatora wytacz robota i poczekaj, az ostrza sie zatrzymaja.

Istnieje ryzyko obrazen ciata. W przypadku uszkodzenia akumulatora istnieje ryzyko obrazen w wyniku
wycieku ptynu z akumulatora! W przypadku kontaktu z oczami lub skorg przemy¢ skazone miejsca wodg lub
Srodkiem neutralizujgcym i zwrdci¢ sie o pomoc lekarska.

1. Odwrd¢ robota.

9
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2. Otworz komore baterii odkrecajac 4 sruby na spodzie robota.
3. W razie potrzeby wyjmij roztadowany akumulator.
4. Wi6z baterie.
5. Zamkna¢ ponownie komore baterii (32).
6. ODDANIE DO UZYTKU

6.1 PIERWSZE URUCHOMIENIE

Uruchomienie robota

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk START (3) przez ok. 2 minuty. 3 sekundy, az zaswieci sie wyswietlacz (10).
2. Ustaw zadany jezyk. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz zagdany jezyk i potwierdz wybor
przyciskiem OK (7).

3. Ustaw date i godzine za pomoca przyciskéw strzatek (6). Potwierdz wybdr przyciskiem OK (7). Do
prawidtowego dziatania ustawien czasu pracy wymagane jest prawidtowe ustawienie daty i godziny.

4. Wprowadz 4-cyfrowy kod PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

Zmien fabryczne hasto po pierwszym uruchomieniu.

5. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego. Robot znajduje sie teraz w trybie gotowosci.
Ustawienie jezyka

1. W razie potrzeby otwérz pokrywe (1).

2. Odblokuj wyswietlacz (10) wpisujgc 4-cyfrowy kod PIN (ustawienie fabryczne ,11117).

3. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

4. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz menu ,Ustawienia”.

5. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7)

6. Za pomoca przyciskow strzatek (6) wybierz ,Jezyk”

7. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7)

8. Za pomoca przyciskow strzatek (6) wybierz zadany jezyk

9. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7)

10.Powré¢ do menu gtéwnego przyciskiem Wstecz (5).

6.2 URUCHAMIANIE | ZATRZYMYWANIE

Uruchomienie robota

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk START (3) przez ok. 2 minuty. 3 sekundy, az zaswieci sie wyswietlacz (10).
2. Wprowadz 4-cyfrowy kod PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

3. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego. Robot znajduje sie teraz w trybie gotowosci. Jesli
robot znajduje sie w trybie czuwania lub fadowania, nacisnij raz przycisk START (3), aby rozpocza¢ koszenie.
Robot nie uruchomi sie, dopdki pokrywa (1) nie zostanie zamknieta.

Jesli wpisates btedny PIN. Odczekaj okoto 3 sekundy lub naci$nij przycisk OK (7), aby méc ponownie
wprowadzi¢ kod PIN. Jesli trzy razy z rzedu wprowadzisz btedny PIN, ekran zostanie zablokowany na 15
sekund. Za kazdy dodatkowy btedny PIN czas blokady ulega podwojeniu. Zatrzymanie robota

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk START (3) przez okoto 3 sekundy.

Robot zatrzymuje sie, jesli:

. Naciénieto przycisk STOP (9).

. Przycisk START (3) przytrzymac¢ przez 3 sekundy

. Podnies¢ pokrywe (1).

. Robot traci sygnat przewodu granicznego i nie moze go odnalez¢ w ciggu 5 minut

. Przekrocz linig graniczna.

. Utknie miedzy przeszkodami i potrzebuje wiecej niz 10 sekund, aby znalez¢ wyjscie.

. Jest podwyzszone

NO O~ WN =

6.3 KOSZENIE TRAWNIKA

1.0tworz pokrywe (1).

2. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

Gdy robot znajduje sie w stacji tadujacej i taduje:

3. Nacisnij jeden raz przycisk START (3).

- jezeli poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz 70%, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Zamknij
pokrywe, aby uruchomi¢”. Zamknij pokrywe (1), a robot automatycznie rozpocznie koszenie trawnika.

10



PL RURIS

- jezeli poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 70%, po 2 sekundach na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat ,Niski poziom natadowania akumulatora”. Robot taduje sig¢ do poziomu 90% natadowania
akumulatora, po czym automatycznie rozpoczyna koszenie.

Gdy robot znajduje sie w trybie gotowosci:

3. Nacisnij jeden raz przycisk START (3).

- jezeli poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz 30%, na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat ,Zamknij
pokrywe, aby uruchomi¢”. Zamknij pokrywe (1), a robot automatycznie rozpocznie koszenie trawnika.

- jezeli poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 30%, po 2 sekundach na wys$wietlaczu pojawi si¢
komunikat ,Niski poziom natadowania akumulatora”. Robot przemieszcza sie do stacji tadujgce;j.

W zaleznosci od rodzaju trawy (wysokos$¢, grubosé¢) robot dostosowuje predkosé koszenia, aby zapewni¢
dobry efekt.

Powrét do stacji tadujacej

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania, wcisnij i przytrzymaj przycisk HOME (4) przez okofo 3 sekundy. Na
wyswietlaczu (10) pojawia sie komunikat ,Zamknij pokrywe, aby rozpocza¢”. Zamknij pokrywe (1), a robot
przejedzie do stacji tadujacej. Nastepnie rozpoczyna si¢ fadowanie.

Ustawienia robota

Robot posiada nastepujace mozliwo$ci ustawien, ktére mozesz wykonac poprzez panel sterowania, jesli
chcesz zmieni¢ ustawienia fabryczne.

Przycisk na Numer do
panelu Nazwa wprowadzenia Funkcje
sterowania kodu PIN
Przycisk Nacisnij przycis’k,. gdy robot z’n'a'jduje sie“w
Home (4) 1 trybie gotowosci, ab_y powrécic do stac;ji
fadujgce
L ] jace)
Przesuwa zaznaczenie/kursor w gére w
‘ Przycisk 2 interfejsie menu
strzatki(6) Zwieksza liczbe podczas ustawiania
parametrow
Przesuwa zaznaczenie/kursor w dot w
Przycisk 3 interfejsie menu
strzatki(6) Zmniejsz liczbe podczas ustawiania
parametrow
PotwierdZ ustawienia
Wywotuje interfejs wprowadzania kodu PIN po
0 K Przycisk 4 ustaniu warunku btedu
OK(7) Wywotaj kolejne menu
Potwierdz, aby przej$¢ z menu gtéwnego do
nastepnego poziomu menu
b przycisk Powrot do poprzedniego menu
Wstecz(5) Anuluj nastepna funkcje

Objasnienie komunikatéw, ktére moga pojawi¢ sie na wyswietlaczu

Komunikat na panelu Wyjasnienie/rozwigzanie zaradcze

sterowania

Czekaj Robot znajduje sie w trybie gotowosci, nie ma zadnych komunikatow
o btedach

Wprowadz PIN Prosi o kod PIN

tadowanie Robot sie taduje

Kosba Robot kosi trawe

Automatyczne koszenie Robot kosi trawe automatycznie

Miejsce mody Robot kosi okreslony obszar

Koszenie w punkcie statym
zakonczone

Przycinanie w ,trybie punktowym” zostato zakornczone

11
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Powracajgcy Robot wraca do stacji tadujgcej
WSstrzymano Robot wszedt w tryb ,pauzy” poprzez:

- nacisniecie przycisku STOP
- nacisniecie przycisku ,Pauza” w aplikacji

Awaryjny postéj

Nacisnieto przycisk STOP (9).

Aktualizowanie

Wykonaj/w toku wymagane oprogramowanie sprzetowe

Niski poziom natadowania baterii.
Nataduj do pracy

Poziom natadowania akumulatora jest niski. Akumulator musi by¢
natadowany co najmniej w 70% w przypadku koszenia
automatycznego i w 30% w przypadku koszenia w statym punkcie
(tryb punktowy)

Teraz pada, wracam

Aktywowat sie czujnik deszczu

Aby rozpoczg¢, zamknij pokrywe

Aby rozpocza¢, zamknij pokrywe

tadowanie do pracy wstrzymane

tadowanie zostato przerwane (np. recznie lub z powodu przerwy w
dostawie pradu)

Praca zostata przerwana. Sprébuj
ponownie

Automatyczne przycinanie zostato przerwane (np. wcisnieto przycisk
STOP (9), otwarto pokrywe (1))

Umies$¢ wewnatrz granicy i sprobuj
ponownie

Poproszono o umieszczenie robota wewnatrz obwodu
wyznaczonego kablem.

Kontynuowa¢é prace?

Nacisnij przycisk OK (7), aby kontynuowac¢ prace lub nacisnij
przycisk Wstecz (5)

Zle ustawiony czas

Zle ustawiony czas

tadowanie do pracy wstrzymane

Przesytanie zostato przerwane

Aby rozpocza¢, zamknij pokrywe

Zamknij pokrywe (1)

Biezgce prace zostaty wstrzymane

Koszenie trawnikdw zostato wstrzymane

Niskie napigcie akumulatora

Niski poziom natadowania
akumulatora, nataduj do pracy

Niskie napigcie akumulatora. Wré¢
do stacji

Poziom natadowania akumulatora jest niski. Akumulator musi by¢
natadowany co najmniej w 70% w przypadku koszenia
automatycznego i w 30% w przypadku koszenia w statym punkcie
(tryb punktowy)

Umies$c¢ robota w stacji tadujgcej

Poczekaj na zakonczenie procesu przesytania

Robot sam wraca do stacji fadujacej

Zadnej pojedynczej petli

Brak sygnatu. Najpierw skonfiguruj
petle

Utracono sygnat petli

Sprawdz poprawnos¢ instalacji przewodu ograniczajgcego i w razie
potrzeby popraw, umies¢ robota wewnatrz obwodu i uruchom go
ponownie

Kosiarka byta zablokowana!
Czekanie...

Poczekaj, az aktualnie uruchomiony proces zostanie zakohczony

Zty pin. Sprébuj ponownie.

Wprowadz ponownie swdj PIN

Umies$¢ wewnatrz granicy i sprébuj
ponownie

Kosiarka na zewnatrz

Umies$c¢ robota wewnatrz obwodu i uruchom go ponownie

Uruchom ponownie, aby
rozpocza¢ aktualizacje
oprogramowania sprzetowego

Praca zostata przerwana. Sprébuj
ponownie

Uruchom ponownie robota

Aktywowany czujnik deszczu

Aktywowany jest czujnik deszczu

Kosiarka na stacji

Robot jest na stacji

Kosiarki nie ma na stacji

Robota nie ma na stacji. Jesli to konieczne, umies¢ go w stacji

Aby rozpocza¢, nacisnij przycisk
LSTART".

Nacisnij przycisk START (3)

Czas trwania co najmniej 30 minut

Wskazanie wymaganego czasu

Wyszukiwanie sygnatu...

Wyszukiwanie sygnatu...

Skopiuj plik, prosze czekaé

Prosze poczekac na proces kopiowania

Prosze to wytgczy¢

Wytgcz robota

Ciecie zgasniecia silnika

12
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Lewy zgasniecie silnika Sprawdz i usun obiekty blokujgce ostrza; Sprawdz stan ostrzy; W

razie potrzeby skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem RURIS

Prosze wymieni¢ baterie

Nieprawidtowa bateria

Bateria uszkodzona

Wymien baterie robota

Zbyt niska temperatura
akumulatora (roztadowanie)

Anuluj proces przesytania

Wysokie napiecie akumulatora

Napiecie akumulatora jest wysokie

Bateria Wysoka temp

Bateria ma wysokg temperature

Wysoki prad tadowania

Przerwij proces fadowania, sprawdz prad wejsciowy

Wysokie napigecie tadowania

Przerwij proces fadowania, sprawdz napiecie wejSciowe

Wysoka temperatura

Anuluj proces przesytania

Kosiarka podniesiona

Robot unosi sie nad ziemie

Kosiarka przewrdcita sie

Robot sie przewrdcit

Kosiarka uwieziona

Wyczys$¢ robota i uruchom go ponownie

Kosiarka przechylona

Ustaw robota w pozycji pionowej i uruchom go ponownie

Nadmierna temperatura silnika

Wylgcz robota i poczekaj, az ostygnie

Btad silnika

Qdigczenie Emsensora
Awaria czujnika Halla

Btad sprzetowy

Nienormalny ladung
Nieprawidtowe tadowanie

Btad roztadowania akumulatora
Bifad inercyjnej jednostki miary
(IMU).

Silnik odtgczony

Btad hali silnika

Przetezenie silnika

Silnik dtawi sie

Zgasniecie prawego silnika
Awaria czujnika deszczu
Awaria czujnika petli

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem RURIS

Tryb punktowy/tryb koszenia ze statym punktem

Funkcja ta pozwala na koszenie trawnika, gdy znajdujg sie na nim np. meble ogrodowe lub urzgdzenia
zabawowe.

1. Umies¢ robota na obszarze, na ktérym chcesz kosi¢ trawnik.

2. W razie potrzeby otwérz pokrywe (1).

3. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

4. Naci$nij przycisk OK (7), aby wejs¢ do menu gtéwnego.

5. Za pomoca przyciskéw strzatek ( 6) wybierz , Tryb punktowy”. Na ekranie pojawia sie komunikat ,Zamknij
pokrywe, aby rozpocza¢”.

6. Zamknij pokrywe (1) i robot rozpocznie koszenie w ustalonym punkcie.

Robot kosi w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara i przetgcza sie na ,Koszenie automatyczne”
po promieniu koszenia 1 m lub 3,5 minucie koszenia. Jesli robot napotka przeszkode, zatrzymuije sie,
wyswietlacz informuje o zakonczeniu koszenia i robot przechodzi w tryb czuwania. Gdy robot dotknie
przewodu ograniczajgcego (11), kontynuuje koszenie w przeciwnym kierunku spiralnym.

Jesli robot znajduje sie poza przewodem ograniczajgcym (11) lub na stacji tadujacej i wybierzesz ,Tryb
punktowy”, na ekranie pojawi sie komunikat ,Umie$¢ wewnatrz granicy i sprobuj ponownie”. Umies$¢ robota
wewnatrz przewodu ograniczajgcego (11) obok stacji tadujgcej i uruchom ponownie , Tryb punktowy”.
Jezeli poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 30%, po 2 sekundach na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat ,Niskie napiecie akumulatora”. Nataduj robota przed rozpoczeciem koszenia.

Ustawianie daty i godziny

1. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).

2. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).
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3. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

4. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

5. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

6. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz opcje ,Data i godzina”.

7. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

8. Zmien date i godzine za pomocg przyciskow strzatek (6). Pozycje poczatkowe mozna zmieni¢ za pomocg
przycisku OK (7). Do prawidtowego dziatania ustawien czasu pracy wymagane jest prawidtowe ustawienie
daty i godziny.

Ustawienie czujnika deszczu

Nigdy nie uzywaj robota podczas burzy i pamigtaj o odtgczeniu stacji tadujgcej od sieci. Jesli czujnik deszczu
jest wigczony, robot wraca do stacji tadujgcej, gdy pada deszcz.

. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).

. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Tryb deszczu”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Aby wylgczy¢ czujnik deszczu wybierz opcje ,Wytgcz” i potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

Aby aktywowaé czujnik deszczu, wybierz ,Wigcz” i potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

Wybierz czas w minutach, kiedy robot powinien ponownie rozpoczaé prace po deszczu. Kazdy wybor
potwierdzamy przyciskiem OK (7).

9. Wré¢ do menu gitéwnego za pomocg przycisku Wstecz (5)

Nie zaleca sie uzywania robota podczas deszczu. Kosiarka zautomatyzowana moze kosi¢ mokrg trawe, ale
mokra trawa gromadzi si¢ na tarczy nozy i kotach, co oznacza, ze konieczne jest czgste czyszczenie maszyny.
Ustawianie czaséw pracy .

1. W razie potrzeby otwérz pokrywe (1).

. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,11117).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz ,Czas pracy”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Za pomocg przyciskow strzatek wybierz zadany czas pracy. Ustaw czas pracy w godzinach/dzien.

. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

10. Powrét do menu gtdwnego za pomocg przycisku (5).

Po osiggnieciu ustawionego dziennego czasu pracy robot wraca do stacji tadujace;j.

O~NODAWN =
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Podtaczenie robota poprzez Wi-Fi (dla modelu RXR1000).

1. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).

. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustaw WiFi”.

Uzyj smartfona, aby potgczy¢ sie z robotem za posrednictwem aplikacji Tuya Smart.
miana PIN-u.

W razie potrzeby otwdrz pokrywe (1).

Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,11117).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtdwnego.

. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz opcje ,Zmien PIN”.

. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

. Wprowadz swj stary 4-cyfrowy PIN. Jezeli wprowadzite$ btedny kod PIN, uzyj przycisku Wstecz (5), aby
wréci¢ do wprowadzania kodu PIN.

9. Wprowadz nowy PIN.

10.Potwierdz nowy PIN wpisujgc go ponownie. Jezeli wpisates$ btedny kod PIN, wré¢ do wprowadzania PIN-u
za pomoca przycisku Wstecz (5) i powtorz kroki 8 i 9.
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11. Po zmianie kodu PIN pojawia sie komunikat ,Sukces!” pojawi sie na ekranie. Powrét do menu gtéwnego
przyciskiem Wstecz (5).

Ustawianie/usuwanie programu

Ustalenie harmonogramu koszenia trawy

1. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).

2. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111).

3. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtdwnego.

4. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz ,Harmonogram”.

5. Wybierz dzien, ktéry chcesz ustawi¢ (poniedziatek, wtorek, sroda, czwartek, piatek, sobota, niedziela) za
pomoca przyciskéw strzatek (6).

6. Nacisnij przycisk OK, aby ustawi¢ dzien.

7. Za pomoca przyciskow strzatek (6) wybierz godzine rozpoczecia i zakorczenia pracy.

Mozna ustawi¢ dwa okresy dziennie.

8. Nacisnij przycisk OK (7), aby potwierdzi¢, a wybdr powréci do lewej strony, dziennie

9. Powtérz kroki 5-8, aby wybraé godziny pracy dla kazdego dnia tygodnia.

10.Nacisnij przycisk OK (7), aby potwierdzi¢ ustawienie.

Usuwanie programu koszenia trawnika

1. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) przesun wybér na ,\Wszystkie” (lewy goérny rég).

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Wstecz (5), aby usuna¢ caty harmonogram na dany tydzien.
Ustanawianie obszaréw drugorzednych

1. W razie potrzeby otwérz pokrywe (1).

2. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111).

3. Nacisnij przycisk OK (7), aby wejs¢ do menu gtéwnego.

4. Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz ,Obszary dodatkowe”.

5. Nacisnij przycisk OK, aby wybra¢ strefe dodatkowg (Obszar). Za pomocg przyciskow strzatek (6) wybierz
odlegtos¢ poczatkows ,,Odlegtosé (dst)m” i wspotczynnik ,Procent (pct)%” powierzchni do koszenia, a
nastepnie nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢.

6. Powtorz krok 5, aby zakonczy¢ ustawianie kazdej podstrefy (Stref).

7. Nacisnij przycisk OK (7), aby zatwierdzi¢ ustawienia.

Robot pokonuje okreslong przez Ciebie odlegto$¢ ,Distance (dst)m” wzdtuz przewodu ograniczajgcego (1 -
500 metréw), po czym rozpoczyna prace. )

Wohisujgc warto$¢ procentowg ,Procent (pct)%” okreslasz, jaki procent catkowitej powierzchni wewnatrz
przewodu ograniczajgcego ma zostaé przyciety.

Suma ,Procent (pct)%” 5 drugorzednych obszaréw (obszaréw) musi by¢ mniejsza lub réwna 100 .

Powroét do ustawien fabrycznych

Robota mozna zresetowac, przywracajgc go do ustawien fabrycznych

1. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).

. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111”).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia fabryczne”.

. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).

Robot wytacza sig i powraca do ustawien fabrycznych. Reset nie powoduje usunigcia ustawien i danych
zapisanych w aplikacji Tuya Smart.

Regulacja wysokosci cigcia

Robot posiada regulacje wysokosci cigcia w zakresie od 25mm do 60mm. Jesli trawa jest wieksza niz 60 mm,
nalezy jg przycig¢ maksymalnie. 60 mm, w przeciwnym razie obcigzenie robota bedzie zbyt duze i wydajnosé
ciecia spadnie. Uzywaj zwyktej kosiarki. Po zakonczeniu montazu wysokos$¢ koszenia mozna ustawi¢ na
odpowiednig wysoko$¢. Zawsze zaczynaj od wysokiej pozycji cigcia i kieruj sie w dot do zgdanej wysokosci.
Uwaga: Nie probuj podnosic ani obniza¢ wysokosci koszenia, gdy robot kosi trawnik.

Podtaczenie robota z aplikacja TuyaSmartApp (dla modelu RXR1000).

1. Otwérz pokrywe (1).

. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (ustawienie fabryczne ,1111).

. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.

. Za pomoca przyciskéw strzatek (6) wybierz ,Ustawienia”.

. Potwierdz wybor przyciskiem OK (7).

. Za pomoca przyciskow strzatek (6) wybierz ,Ustaw WiFi”.

. Aktywuj Bluetooth® w swoim smartfonie.

N~Nooah~hwWN
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8 . Otworz aplikacje Tuya Smart. Stad dostepne sg 3 opcje podigczenia urzadzenia. @, ® ©
D Jesli jest to urzadzenie, z ktérym chcesz potaczy¢ sie z aplikacja:
9. Wybierz opcje ,Dodaj urzadzenie”. Aplikacja skanuje obszar w poszukiwaniu dostepnych urzadzen.
10.Jesli wybierzesz opcje ,Musze dodac”, zostang one wyswietlone na liscie.
11.Wybierz pojedyncze urzgdzenie.
12. Teraz dotknij @i wybierz urzadzenie.
13.Wybierz swojg sie¢ WLAN i wprowadz odpowiednie hasto.
14.Potwierdz potgczenie naciskajac ,Zakoncz”.
Urzadzenie znajduje sie teraz na liscie ©ii mozna je wybra¢.
8 Jesli podiaczytes juz inne urzadzenia do aplikacji :
9. W ustawieniu Siwybierz opcje ©@w prawym gérnym rogu. Aplikacja skanuje obszar w poszukiwaniu
dostepnych urzadzen i wskazuje, czy urzgdzenia zostaty znalezione.
10. Kontynuuj @od punktu 10.
© Jesli lista dostepnych urzadzen nie zostanie automatycznie zasugerowana:
Jesli urzadzenie nie zostanie automatycznie zasugerowane, wykonaj nastepujgce kroki:
9. W ustawieniu Siwybierz opcje @w prawym gérnym rogu.
10.Wybierz ,Inne” na lewym pasku.
11.Wybierz ,Inne 2”.
12.Potwierdzenie jest gotowe, gdy wyswietlacz miga szybko. Aplikacja wyszukuje teraz dostepne urzgdzenia i
sugeruje je.
13. Wybierz zadane urzadzenie, naciskajac , ©@aby dodac je do aplikacji.
14. Najpierw potwierdz przyciskiem ,Dalej”, a nastepnie ,Zakoncz”.
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego moze zmieni¢ funkcje aplikacji.
Wiaczanie Bluetooth (dla modelu RXR1000).
Bluetooth jest wymagany jedynie do potgczenia urzadzenia z aplikacjg Smart Life.
Po podtaczeniu urzadzenia do aplikacji Smart Life, Bluetooth wytgcza sie i wigcza ponownie dopiero po
zresetowaniu urzadzenia do ustawien fabrycznych.
1. W razie potrzeby otworz pokrywe (1).
2. Odblokuj wyswietlacz (10) 4-cyfrowym kodem PIN (fabrycznie ustawiony ,1111”).
. Nacisnij przycisk OK (7), aby wej$¢ do menu gtéwnego.
. Za pomocg przycisku strzalki (6) wybierz ,Ustawienia”.
. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).
. Za pomocg przycisku strzatki (6) wybierz ,Ustaw WiFi”.
. Potwierdz wybér przyciskiem OK (7).
Jest to wymagane do pierwszego potgczenia z aplikacjg Tuya Smart, dla ktérej istnieje potaczenie WLAN, a
funkcja Bluetooth robota jest nieaktywna.
Funkcje aplikacji (dla modelu RXR1000).
Jesli wybierzesz robota, zostaniesz przeniesiony na strone przegladu.
Nacisnij okragty przycisk po lewej stronie i przytrzymaj palec na wyswietlaczu, aby przesungc¢ przycisk
START >”.
Wybierz poszczegdlne menu za pomocg przycisku ,START > " .
. Harmonogram czasowy
Tutaj mozesz ustawi¢ dwa okresy pracy dla kazdego dnia tygodnia.
Robot musi znajdowac sie w trybie gotowosci, aby méc wykonaé zgdane sekwencije.
1. Wybierz zgdany dzien.
2. Dla zgdanego okresu zdefiniuj godzine rozpoczecia i godzine zakonczenia.
3. Zapisz program w prawym gérnym rogu w ,Zapisz”.
Program mozna zresetowa¢ z menu po prawej stronie za pomoca opcji ,Resetu;j”.
. Obszary drugorzedne.
Tutaj mozesz skonfigurowaé do 5 stref dodatkowych. Robot musi znajdowac sie w trybie gotowosci, aby méc
tutaj dokonac¢ ustawien.
1. Wybierz strefe dodatkows.
2. Ustaw odlegtos¢ do punktu wejscia.
Robot porusza sig po przewodzie ograniczajgcym na zadang odlegto$¢, po czym rozpoczyna koszenie.
3. Ustaw procent obszaru.
Procent powierzchni wskazuje, jaki procent catkowitej powierzchni wewnatrz przewodu granicznego ma zostaé¢
skoszony.

~No oA~ W
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Suma procentéw powierzchni 5 obszaréw drugorzednych musi by¢é mniejsza lub réwna 100% catkowitej
powierzchni.
4. Potwierdz przyciskiem ,Zapisz”.
Jesli nie chcesz dzieli¢ obszaru koszenia na obszar dodatkowy, wybierz:
e  Odlegtos¢ do punktu wejscia: 1 m
. Procent powierzchni: 100%

==Kontrola
Tutaj mozesz:
- Zobacz, jak robot jest obecnie;
- Zobacz pojemnos¢ baterii w procentach;
- Rozpocznij lub zatrzymaj automatyczne przycinanie @;
- Rozpocznij koszenie w miejscu, przez ustalony punkt €, wybierz, czy robot jest w trybie gotowosci.
Funkcja ta umozliwia koszenie trawnikéw, na ktérych znajdujg sie korpusy mebli lub inne podobne przedmioty.
- Po wybraniu przycisku Srobot przejedzie do stacji tadujace;j.
ADziennik bledéw
Tutaj mozesz odczytac btedy i date wystapienia btedu.

Dziennik pracy
Tutaj mozesz odczyta¢ czasy pracy robota.

ustawienia
Tutaj mozesz:
- Ustaw catkowity dzienny czas pracy w godzinach pracy.
- Ustaw lub zmien hasto urzadzenia (PIN).
- Wiacz i wytgcez czujnik deszczu oraz ustaw godzine, o ktérej robot powinien wznowié¢ prace po deszczu.
Mozna takze okresli¢, czy wskaznik ma kompensowaé przerwe w dziataniu spowodowang deszczem.
Nie zaleca sie pozostawiania robota w pracy podczas deszczu.
£ -Ustawienia
Jesli ponownie wybierzesz ikone £, mozesz przypisaé robotowi nowy obraz za pomocg ,Symbolu”, mozesz
zmieni¢ nazwe robota i lokalizacje za pomocg ,Nazwy” ,Lokalizacja”.
W tym punkcie menu mozna wyswietli¢ ,Informacje o urzadzeniu”.
,Dotknij, aby uruchomié¢ i zautomatyzowa¢” umozliwia uruchomienie zapisanych automatyzaciji.
»Udostepnij urzgdzenie” pozwala na udostepnienie robota innym cztonkom tego samego gospodarstwa
domowego.
+~Wiadomos¢ offline”, jesli jest wigczona, wysyta powiadomienie, gdy aplikacja traci potgczenie z botem.
L,Utwérz grupe” umozliwia tworzenie grup urzadzen.
Odpowiedzi na czgsto zadawane pytania w ,FAQ”.
~Sprawdz aktualizacje oprogramowania sprzetowego” sprawdza, czy oprogramowanie sprzetowe jest aktualne
i umozliwia aktualizacje, jesli dostepna jest nowsza wersja.
» Usun urzadzenie” usuwa robota z listy urzgdzen w aplikacji.

Odtaczenie urzadzenia i usuniecie danych z aplikacji (dla modelu RXR1000).

1. W ustawieniach ©wybierz urzgdzenie, ktore chcesz usung¢ i ktérego dane chcesz usunac.

2. Wybierz ikone £ w prawym gérnym rogu.

3. Wybierz ,Usun urzadzenie”.

4. Aby usung¢ dane wybierz opcje ,Odigcz i usun dane”. Jesli chcesz po prostu odigczy¢ urzgdzenie
bez usuwania danych wybierz opcje ,Roztacz”.

7. KONSERWACJA PAMIECI MASOWEJ | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Czyszczenie i konserwacja

Wazne jest, aby utrzymywac¢ kosiarke zautomatyzowang w czystosci.

Robot bedzie tatwiej wspina¢ sie po pochytosciach, jesli kota bedg czyste. Noze bedg réwniez cig¢ lepiej, jesli
beda czyste i ostre. Do czyszczenia nigdy nie uzywaj myjki wysokoci$nieniowe;.

Oczyszczanie ciata

Uzywaj miekkiej szczotki i/lub szmatki zwilzonej domowym detergentem.

Czyszczenie spodu
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Upewnij sie, ze wytgcznik zasilania znajduje sie w pozycji OFF i zat6z rekawice ochronne. Obrdé robota na bok,
aby odstoni¢ jego spdd, wyczys¢ tarcze tngca i rame miekka szczoteczka lub wilgotng szmatkg. Obréé dysk,
aby upewnic sig, ze porusza sie swobodnie.
Ostrzenie/wymiana ostrzy;
Jesli ostrza sg zuzyte z jednej strony, mozna je obrocic.
Jezeli noze sg uszkodzone lub wykazujg oznaki niewywazenia, nalezy je wymienic.
1. Odwrdé¢ urzadzenie.
2. Odkre¢ sruby ostrzy (34) od spodu urzgdzenia, a nastepnie obro¢ ostrza (20).
3. Przymocuj ostrza za pomoca $rub (34).
Wymiana ostrza
3. Wyjmij stare ostrza i wymien je, postepujgc zgodnie z powyzszymi krokami.
recykling
Nie wyrzucaé¢ sprzetu elektrycznego, elektroniki przemystowej i podzespotéw razem z
odpadami domowymi! Informacje o ZSEE. Uwzgledniajac przepisy GEO 195/2005 — dotyczace
ochrony srodowiska oraz GEO 5/2015. Konsumenci wezma pod uwage nastepujace
wskazania dotyczace przekazywania zuzytego sprzetu elektrycznego:
- Konsumenci majg obowigzek nie wyrzucaé zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
B (\WEEE) jako nieposortowanych odpadéw komunalnych i zbiera¢ ten WEEE oddzielnie.
- Zbidrka wymienionych odpadéw (ZSEE) bedzie prowadzona za posrednictwem Panstwowych Stuzb Zbiérki
na terenie kazdego powiatu oraz za posrednictwem punktéw zbiorki organizowanych przez przedsiebiorcéw
uprawnionych do zbierania ZSEE. Informacje udostepnione przez Administracje Funduszu Ochrony Srodowiska
www.afm.ro lub dziennik Unii Europejskiej.
- Konsumenci moga bezptatnie oddawa¢ WEEE we wczesniej okreslonych punktach zbidrki.

Debugowanie robota

Problem Mozliwe przyczyny Rozwigzania zaradcze
Robot nie uruchamia sie | Akumulator nie jest dotgczony Wiéz baterie
Pokrywa (1) jest otwarta Zamknij pokrywe (1)
Silnik jest uszkodzony Skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem RURIS
Trawa jest za duza W razie potrzeby skos trawnik. Ustaw
wiekszg wysokos¢ koszenia.
Silnik zatrzymuje sie Ostrza sg zablokowane przez ciato Usun ciato obce, odblokuj ostrza
obce
Robot porusza sie, ale Ostrza sg tepe lub uszkodzone Wymien ostrza
nie kosi trawy Uszkodzony silnik thacy Skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem RURIS
Robot nie kosi trawnika Wysoko$¢ koszenia jest zbyt niska Ustaw wyzszg wysokos$¢ koszenia
Ostrza (20) s3 tepe Naostrz lub wymien ostrza
Obszar ostrza jest zablokowany Wyczys$¢ urzadzenie
Ostrza (20) sa nieprawidtowo Zamontuj listwy prawidtowo
zamontowane
Nieprawidtowe dzwieki, Sruby ostrza (34) sg poluzowane Dokre¢ sruby ostrza
hatas lub wibracje
Ostrza (20) sg uszkodzone Wymien ostrza
Robot wychodzi poza Btad routingu: narozniki 90° mogg Utéz przewdd ograniczajgcy pod
przewdd ograniczajgcy powodowac utrate sygnatu. katem 45°

8. OSWIADCZENIA O ZGODNOSCI

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE C €

Producent: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Budynek Administracyjny, Craiova, Dolj, Rumunia
Bramka. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Autoryzowany przedstawiciel: inz. Stroe Marius Catalin — dyrektor generalny
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Osoba upowazniona do dokumentacji technicznej: inz. Radoi Alexandru — dyrektor ds. scenografii
Opis maszyny: Robot koszacy ma za zadanie wykonywa¢ prace polegajace na koszeniu trawy.
Numer seryjny produktu: AASFO100001XXRURRXR800 (gdzie AA oznacza dwie ostatnie cyfry roku produkcji, znaki 5
i 6 to numer partii, znaki 7-11 to numer produktu)
Produkt: Robot koszacy
Model : RURIS RXR800 Szerokos¢ robocza : 180 mm
Silnik : elektryczny, bezszczotkowy Wysokos¢ ciecia: 25 mm-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producent, zgodnie z HG 1029/2008 — w sprawie warunkéw wprowadzania
samochodéw na rynek, Dyrektywa 2006/42/WE — Wymagania bezpieczenstwa i ochrony, Normag EN ISO 12100:2010 —
Samochody . Bezpieczenstwo , Dyrektywa 2014/35/UE , HG 409/2016 — w sprawie urzgdzen niskiego napigcia,
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, aktualizacja 2019), Dyrektywa 2014/53/UE ( zastosowano w Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5
pazdziernika 2016 r. w sprawie udostepniania na rynku sprzetu radiowego), Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie
ograniczen stosowania niektérych substancji niebezpiecznych w sprzecie elektrycznym i elektronicznym ze zmiang UE
2015/863 oswiadczamy, ze przeprowadzono wszystkie serie niezbednych badan radiowych w celu potwierdzenia
zgodnosci produktu z okreslonymi normami i oSwiadczamy, ze spetnia on podstawowe wymagania bezpieczenstwa i
ochrony, nie zagraza zyciu, zdrowiu, pracy bezpieczenstwo i nie ma negatywnego wptywu na $rodowisko.
Nizej podpisany Stroe Catalin, przedstawiciel producenta, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produkt
jest zgodny z nastepujgcymi normami i dyrektywami europejskimi:
- Dyrektywa 2006/42/WE - wymagania bezpieczenstwa i ochrony, Dyrektywa 2014/35/UE, dotyczaca
urzadzen niskonapigciowych:
EN ISO 12100:2011 — Bezpieczenstwo maszyn. Ogdine zasady projektowania. Ocena ryzyka i redukcja ryzyka
EN 13857:2008 — Bezpieczenstwo maszyn. Odlegtosci bezpieczenstwa zapobiegajgce przedostawaniu sie
konczyn goérnych i dolnych do obszaréw niebezpiecznych
EN 60335-2-29:2004 — Urzadzenia elektryczne do uzytku domowego i podobnego. Bezpieczenstwo. Czes¢ 2-
29: Wymagania szczegotowe dotyczace tadowarek do akumulatorow
EN 60335-1:2012/A15:2021 — Urzadzenia elektryczne do uzytku domowego i podobnego. Bezpieczenstwo.
Czes¢ 1: Przepisy ogdlne
EN 50636-2-107:2015/A3:2021 — Bezpieczenstwo urzgdzen elektrycznych do uzytku domowego i podobnego.
Czes¢ 2-107: Wymagania szczegdtowe dotyczgce elektrycznych kosiarek zautomatyzowanych zasilanych
akumulatorowo
EN 61558-1:2019 — Bezpieczenstwo transformatoréw, diawikéw, blokéw energetycznych i ich kombinacji. Cze$¢
1: Wymagania ogolne i badania
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 — Poprawka 1 — Bezpieczenstwo transformatoréw, dtawikéw, zasilaczy i
podobnych produktéw dla napie¢ zasilania do 1 100 V — Cze$¢ 2-16: Wymagania szczegdtowe i badania
dotyczgce mocy impulsowej zasilacze i transformatory do zasilaczy impulsowych
EN 62841-1:2015 — Narzedzia przenosne o napedzie elektrycznym, narzedzia przenosne i maszyny do ogrodu i
trawnika. Bezpieczenstwo. Cze$¢ 1: Przepisy ogolne
EN 61032:2001 — Ochrona osoéb i sprzetu w obudowach. Sprawdziany prébne do weryfikacji
EN 62233:2008+AC:2008 — Metody pomiaru pdl elektromagnetycznych elektrycznych urzadzen gospodarstwa
domowego i podobne cele dotyczace narazenia cztowieka
EN 50525-2-21:2011 - Kable elekiryczne. Kable elekiroenergetyczne niskiego napigcia o napigciu
znamionowym (Uo/U) do 450/750 V wigcznie. Cze$c¢ 2-21: Kable do zastosowan ogélnych. Elastyczne kable z
siatkowg izolacja elastomerowg
EN 60127-1:2006 — Bezpieczniki miniaturowe. Czes$¢ 1: Definicje bezpiecznikéw miniaturowych i ogéine
wymagania dotyczgce miniaturowych elementéw zamiennych
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Kondensatory state stosowane w sprzecie elektronicznym. Czes¢ 14:
Specyfikacja posrednia. Naprawiono kondensatory przeciwzaktoceniowe do podtgczenia do zasilacza
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej, Dyrektywa 2014/53/UE (stosowana w
Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5 pazdziernika 2016):
EN 50665:2017 — Norma wyrobu dotyczaca oceny sprzetu elektronicznego i elektrycznego w odniesieniu do
ograniczen narazenia ludzi na pola elektromagnetyczne (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017 — Norma wyrobu dotyczgca oceny zgodnosci sprzetu elektrycznego i elektronicznego matej
mocy z podstawowymi ograniczeniami zwigzanymi z narazeniem organizmu cztowieka na pola
elektromagnetyczne (10 MHz — 300 GHz)
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EN 62311:2008 — Ocena sprzetu elektrycznego i elektronicznego pod katem ograniczenh dotyczacych narazenia
ciata ludzkiego na pola elektromagnetyczne (0 Hz — 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania dotyczgce sprzetu gospodarstwa
domowego, elektronarzedzi i podobnego sprzetu. Czes¢ 1: Problem
EN IEC 55014-2:2021 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania dotyczace sprzetu gospodarstwa
domowego, elektronarzedzi i podobnego sprzetu. Czes¢ 2: Immunitet. Standard rodziny produktéw
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes¢ 3-2: Dopuszczalne
wartosci — Dopuszczalne poziomy emisji harmonicznych pradu (prad wejsciowy urzgdzenia < 16 A na faze)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes$¢ 3-3: Dopuszczalne
wartosci — Ograniczanie wahan napigcia, wahan napigcia i migotania w publicznych sieciach zasilania niskiego
napigcia, dla urzadzen o pradzie znamionowym < 16 A na faze i ktére nie podlegajg ograniczeniom
przytgczeniowym
EN 301 489-1 V2.2.3 — Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla sprzetu i ustug radiowych.
Cze$¢ 1: Wspdlne wymagania techniczne. Zharmonizowana norma dotyczaca kompatybilnosci
elektromagnetycznej
EN 301 489-3 V2.2.1 — Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla sprzetu i ustug radiowych.
Czesé 33: Wymagania szczegdtowe dotyczace urzgdzen ultraszerokopasmowych (UWB). Zharmonizowana
norma obejmujgca zasadnicze wymagania art. 3 ust. 1 lit. b) dyrektywy 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4 — Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dotyczgca sprzetu i ustug
radiowych Cze$¢ 17: Wymagania szczegotowe dotyczace sprzetu do szerokopasmowej transmisji danych.
Zharmonizowana norma dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej
Dyrektywa 2006/42/WE — w sprawie maszyn — wprowadzanie maszyn do obrotu
Kierunek 2014/30/UE — w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie
kompatybilnos$ci elektromagnetycznej, aktualizacja 2019);
Dyrektywa 2014/35/UE, HG 409/2016 — w sprawie urzadzen niskonapieciowych
Dyrektywa 2014/53/UE — w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw czionkowskich w zakresie
udostepniania na rynku sprzetu radiowego ( DECYZJA nr 740 z dnia 5 pazdziernika 2016 r. w sprawie
udostepniania na rynku sprzetu radiowego)
Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie ograniczen stosowania niektérych substancji niebezpiecznych w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym
Zgodnos¢ tego produktu z zasadniczymi wymaganiami dyrektywy w sprawie urzgdzen radiowych 2014/53/UE
zostata sprawdzona przez nastepujacg jednostke notyfikowana:
TUV SUD Danmark na podstawie raportu nr DK-RED002591 i01, wydanego 08.01.2022.
Inne zastosowane standardy lub specyfikacje:
* SR EN ISO 9001 - System Zarzgdzania Jakoscig
e SR EN ISO 14001 — System Zarzadzania Srodowiskowego
e SR ISO 45001:2018 - System Zarzgdzania Bezpieczenstwem i Higieng Pracy.
Marka i nazwa producenta: ZKT Co. Ltd
Uwaga: dokumentacja techniczna jest wtasnoscia producenta.
Wyjasnienie: Niniejsza deklaracja jest zgodna z oryginatem.
Okres waznosci: 10 lat od daty zatwierdzenia.
Miejsce i data wydania: Craiova, 05.12.2023
Rok zastosowania oznakowania CE: 2023
Nr rej.: 1524/05.12.2023

Osoba upowazniona i podpis: inz. Stroe Mariusa Catalina
- Dyrektor Generalny ds
SC RURIS IMPEX SRL
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DEKLARACJA ZGODNOSCI EC

Producent: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Budynek Administracyjny, Craiova, Dolj, Rumunia
Bramka. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Autoryzowany przedstawiciel: inz. Stroe Marius Catalin — dyrektor generalny
Osoba upowazniona do dokumentacji technicznej: inz. Radoi Alexandru — dyrektor ds. scenografii
Opis maszyny: Robot koszacy ma za zadanie wykonywa¢ prace polegajace na koszeniu trawy.
Numer seryjny produktu: AASFO100001XXRURRXRB800 (gdzie AA oznacza dwie ostatnie cyfry roku produkcji, znaki 5
i 6 to numer partii, znaki 7-11 to numer produktu)
Produkt: Robot koszacy
Model : RURIS RXR800
Silnik : elektryczny, bezszczotkowy. Szerokos¢ robocza : 220 mm
Zmierzony poziom mocy akustycznej : 62,9 dB(A) Gwarantowany poziom mocy akustycznej: 63 dB(A)
Poziom mocy akustycznej zostat potwierdzony przez TUV SUD Certification and Testing w raporcie nr. 704032244608-
Rev01 z 09.10.2022 zgodnie z postanowieniami normy EN 1SO 3744:2010
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producent, zgodnie z HG 1029/2008 — w sprawie warunkéw wprowadzania
samochod6w na rynek, Dyrektywg 2006/42/WE — Wymagania bezpieczenstwa i ochrony, Normg EN ISO 12100:2010
— Samochody . Bezpieczeristwo , Dyrektywa 2014/35/UE , HG 409/2016 — w sprawie urzadzen niskiego napiecia,
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnoSci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, aktualizacja 2019), Dyrektywa 2014/53/UE ( stosowano w Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5
pazdziernika 2016 r. w sprawie udostepniania na rynku sprzetu radiowego), Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie
ograniczen stosowania niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym ze zmiang UE
2015 /863 os$wiadczamy, ze przeprowadzono wszystkie serie niezbednych badan radiowych w celu pos$wiadczenia
zgodnosci produktu z okreslonymi normami i o$wiadczamy, ze spetnia on podstawowe wymagania bezpieczenstwa i
ochrony, nie zagraza zyciu, zdrowiu, bezpieczenstwu pracy i nie ma negatywnego wptywu na Srodowisko
Nizej podpisany Stroe Catalin, przedstawiciel producenta, oswiadcza na wltasng odpowiedzialnos$é¢, ze produkt
jest zgodny z nastepujacymi normami i dyrektywami europejskimi:
EN 3744:2010: Akustyka. Wyznaczanie poziomoéw mocy akustycznej i poziomoéw energii akustycznej zrédet hatasu
za pomocg ci$nienia akustycznego. Metody techniczne w warunkach zblizonych do pola swobodnego nad
ptaszczyzng odbijajgca
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Bezpieczenstwo urzgdzen elektrycznych do
uzytku domowego i podobnego. Czes¢ 2-107: Wymagania szczegdtowe dotyczace kosiarek zautomatyzowanych
zasilanych akumulatorowo
Inne zastosowane standardy lub specyfikacje:
. SR EN ISO 9001 — System Zarzadzania Jakos$cig
. SR EN ISO 14001 — System Zarzadzania Srodowiskowego
. 1ISO 45001:2018 - System Zarzgdzania Bezpieczenstwem i Higieng Pracy.
Uwaga: dokumentacja techniczna jest wiasnoscia producenta.
Wyjasnienie: Niniejsza deklaracja jest zgodna z oryginatem.
Okres waznosci: 10 lat od daty zatwierdzenia.
Miejsce i data wydania: Craiova, 05.12.2023
Rok zastosowania oznakowania CE: 2023
Nr rej.: 1525/05.12.2023

Osoba upowazniona i podpis: Inz. Stroe Mariusa Catalina
F] Dyrektor Generalny SC RURIS IMPEX SRL

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE
Producent: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Budynek Administracyjny, Craiova, Dolj, Rumunia
Bramka. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Autoryzowany przedstawiciel: inz. Stroe Marius Catalin — dyrektor generalny
Osoba upowazniona do dokumentacji technicznej: inz. Radoi Alexandru — dyrektor ds. scenografii
Opis maszyny: Robot koszacy ma za zadanie wykonywac prace polegajgce na koszeniu trawy.
Numer seryjny produktu: AASFO100001XRURRX1000 (gdzie AA oznacza dwie ostatnie cyfry roku produkcji, znaki 5 i
6 to numer partii, znaki 7-11 to numer produktu)
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Produkt: Robot koszacy
Model : RURIS RXR1000 Szerokos¢ robocza : 220 mm
Silnik : elektryczny, bezszczotkowy Wysokos¢ ciecia: 25 mm-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producent, zgodnie z HG 1029/2008 — w sprawie warunkéw wprowadzania
samochodéw na rynek, Dyrektywa 2006/42/WE — Wymagania bezpieczeristwa i ochrony, Normg EN ISO 12100:2010 —
Samochody . Bezpieczenstwo , Dyrektywa 2014/35/UE , HG 409/2016 — w sprawie urzgdzen niskiego napiecia,
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, aktualizacja 2019), Dyrektywa 2014/53/UE ( zastosowano w Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5
pazdziernika 2016 r. w sprawie udostepniania na rynku sprzetu radiowego), Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie
ograniczen stosowania niektérych substancji niebezpiecznych w sprzecie elektrycznym i elektronicznym ze zmiang UE
2015/863 oswiadczamy, ze przeprowadzono wszystkie serie niezbednych badan radiowych w celu potwierdzenia
zgodnosci produktu z okre$lonymi normami i o$wiadczamy, ze spetnia on podstawowe wymagania bezpieczenstwa i
ochrony, nie zagraza zyciu, zdrowiu, pracy bezpieczenstwo i nie ma negatywnego wpfywu na Srodowisko.
Nizej podpisany Stroe Catalin, przedstawiciel producenta, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produkt
jest zgodny z nastepujgcymi normami i dyrektywami europejskimi:
- Dyrektywa 2006/42/WE - wymagania bezpieczenstwa i ochrony, Dyrektywa 2014/35/UE, dotyczaca
urzadzen niskonapigciowych:
EN ISO 12100:2011 — Bezpieczenstwo maszyn. Ogdine zasady projektowania. Ocena ryzyka i redukcja ryzyka
EN 13857:2008 — Bezpieczenstwo maszyn. Odlegtosci bezpieczenstwa zapobiegajgce przedostawaniu sie
konczyn gérnych i dolnych do obszaréw niebezpiecznych
EN 60335-2-29:2004 — Urzadzenia elektryczne do uzytku domowego i podobnego. Bezpieczenstwo. Czes¢ 2-
29: Wymagania szczegotowe dotyczace tadowarek do akumulatorow
EN 60335-1:2012/A15:2021 — Urzadzenia elektryczne do uzytku domowego i podobnego. Bezpieczenstwo.
Czes¢ 1: Przepisy ogdlne
EN 50636-2-107:2015/A3:2021 — Bezpieczenstwo urzagdzen elektrycznych do uzytku domowego i podobnego.
Czes$¢ 2-107: Wymagania szczegdlowe dotyczace elektrycznych kosiarek zautomatyzowanych zasilanych
akumulatorowo
EN 61558-1:2019 — Bezpieczenstwo transformatoréw, diawikéw, blokéw energetycznych i ich kombinacji. Czes¢
1: Wymagania ogolne i badania
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 — Poprawka 1 — Bezpieczenstwo transformatoréw, dtawikéw, zasilaczy i
podobnych produktéw dla napie¢ zasilania do 1 100 V — Cze$¢ 2-16: Wymagania szczegdtowe i badania
dotyczace mocy impulsowej zasilacze i transformatory do zasilaczy impulsowych
EN 62841-1:2015 — Narzedzia przenos$ne o napedzie elektrycznym, narzedzia przenosne i maszyny do ogrodu i
trawnika. Bezpieczenstwo. Cze$¢ 1: Przepisy ogolne
EN 61032:2001 — Ochrona osob i sprzetu w obudowach. Sprawdziany probne do weryfikacji
EN 62233:2008+AC:2008 — Metody pomiaru pdl elektromagnetycznych elektrycznych urzadzen gospodarstwa
domowego i podobne cele dotyczace narazenia cztowieka
EN 50525-2-21:2011 - Kable elektryczne. Kable elektroenergetyczne niskiego napigecia o napieciu
znamionowym (Uo/U) do 450/750 V wigcznie. Cze$¢ 2-21: Kable do zastosowan ogélnych. Elastyczne kable z
siatkowg izolacja elastomerowg
EN 60127-1:2006 — Bezpieczniki miniaturowe. Czes$¢ 1: Definicje bezpiecznikéw miniaturowych i ogéine
wymagania dotyczgce miniaturowych elementéw zamiennych
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Kondensatory state stosowane w sprzecie elektronicznym. Czes¢ 14:
Specyfikacja posrednia. Naprawiono kondensatory przeciwzaktoceniowe do podtgczenia do zasilacza
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej, Dyrektywa 2014/53/UE (stosowana w
Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5 pazdziernika 2016):
EN 50665:2017 — Norma wyrobu dotyczgca oceny sprzetu elektronicznego i elektrycznego w odniesieniu do
ograniczen narazenia ludzi na pola elektromagnetyczne (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017 — Norma wyrobu dotyczgca oceny zgodnosci sprzetu elektrycznego i elektronicznego matej
mocy z podstawowymi ograniczeniami zwigzanymi z narazeniem organizmu cztowieka na pola
elektromagnetyczne (10 MHz — 300 GHz)
EN 62311:2008 — Ocena sprzetu elektrycznego i elektronicznego pod katem ograniczen dotyczacych narazenia
ciata ludzkiego na pola elektromagnetyczne (0 Hz — 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Wymagania dotyczgce sprzetu gospodarstwa
domowego, elektronarzedzi i podobnego sprzetu. Czes¢ 1: Problem
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EN IEC 55014-2:2021 — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Wymagania dotyczace sprzetu gospodarstwa
domowego, elektronarzedzi i podobnego sprzetu. Czgs¢ 2: Immunitet. Standard rodziny produktéw
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 — Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes$¢ 3-2: Dopuszczalne
wartosci — Dopuszczalne poziomy emisji harmonicznych pradu (prad wejsciowy urzgdzenia < 16 A na faze)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes¢ 3-3: Dopuszczalne
wartosci — Ograniczanie wahan napigcia, wahan napigcia i migotania w publicznych sieciach zasilania niskiego
napigcia, dla urzadzen o pradzie znamionowym < 16 A na faze i ktére nie podlegajg ograniczeniom
przytagczeniowym
EN 301 489-1 V2.2.3 — Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla sprzetu i ustug radiowych.
Czes¢ 1: Wspdlne wymagania techniczne. Zharmonizowana norma dotyczaca kompatybilnosci
elektromagnetycznej
EN 301 489-3 V2.2. 1- Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla sprzetu i ustug radiowych. Cze$¢
33: Wymagania szczegotowe dotyczace urzgdzen ultraszerokopasmowych (UWB). Zharmonizowana norma
obejmujgca zasadnicze wymagania art. 3 ust. 1 lit. b) dyrektywy 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4 — Norma kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dotyczgca sprzetu i ustug
radiowych Czes$¢ 17: Wymagania szczegotowe dotyczace sprzetu do szerokopasmowej transmisji danych.
Zharmonizowana norma dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej
EN 300 328 V2.2.2:2020 — Szerokopasmowe systemy transmisji. Urzgdzenia do transmisji danych pracujace w
pasmie 2,4 GHz. Zharmonizowana norma dostepu do widma radiowego
EN 303 447 V1.3.1:2022 — Urzadzenia bliskiego zasiegu (SRD). Zharmonizowana norma dostepu do widma
radiowego. Systemy petli indukcyjnych do kosiarek zautomatyzowanych pracujgcych w zakresie czestotliwosci
od 100 Hz do 148,5 kHz
Dyrektywa 2006/42/WE — dotyczaca maszyn — wprowadzanie maszyn do obrotu
Kierunek 2014/30/UE - w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie
kompatybilnos$ci elektromagnetycznej, aktualizacja 2019);
Dyrektywa 2014/35/UE, HG 409/2016 — w sprawie urzgdzen niskonapieciowych
Dyrektywa 2014/53/UE — w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich w zakresie
udostepniania na rynku sprzetu radiowego ( DECYZJA nr 740 z dnia 5 pazdziernika 2016 r. w sprawie
udostepniania na rynku sprzetu radiowego)
Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie ograniczen stosowania niektorych substancji niebezpiecznych w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym
Zgodnos¢ tego produktu z zasadniczymi wymaganiami dyrektywy w sprawie urzgdzen radiowych 2014/53/UE
zostata sprawdzona przez nastepujacy jednostke notyfikowana:
TUV SUD Danmark na podstawie raportu nr DK-RED002591 i01, wydanego 08.01.2022.
Inne zastosowane standardy lub specyfikacje:
* SR EN ISO 9001 - System Zarzgdzania Jakoscig
e SR EN ISO 14001 — System Zarzadzania Srodowiskowego
e SR ISO 45001:2018 - System Zarzgdzania Bezpieczenstwem i Higieng Pracy.
Marka i nazwa producenta: ZKT Co. Ltd
Uwaga: dokumentacja techniczna jest wtasnosciag producenta.
Wyjasnienie: Niniejsza deklaracja jest zgodna z oryginatem.
Okres waznosci: 10 lat od daty zatwierdzenia.
Miejsce i data wydania: Craiova, 05.12.2023
Rok zastosowania oznakowania CE: 2023
Nr rej.: 1526/05.12.2023

Osoba upowazniona i podpis: inz. Stroe Mariusa Catalina
Dyrektor Generalny ds
SC RURIS IMPEX SRL
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DEKLARACJA ZGODNOSCI EC

Producent: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Budynek Administracyjny, Craiova, Dolj, Rumunia
Bramka. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Autoryzowany przedstawiciel: inz. Stroe Marius Catalin — dyrektor generalny
Osoba upowazniona do dokumentaciji technicznej: inz. Radoi Alexandru — dyrektor ds. scenografii
Opis maszyny: Robot koszacy ma za zadanie wykonywa¢ prace polegajace na koszeniu trawy.
Numer seryjny produktu: AASFO100001XRURRX1000 (gdzie AA oznacza dwie ostatnie cyfry roku produkcji, znaki 5 i
6 to numer partii, znaki 7-11 to numer produktu)
Produkt: Robot koszacy
Model : RURIS RXR1000 Szerokos¢ robocza : 220 mm
Silnik : elektryczny, bezszczotkowy Wysokos¢ ciecia: 25 mm-60 mm
Zmierzony poziom mocy akustycznej : 61,1 dB(A) Gwarantowany poziom mocy akustycznej: 63 dB
Poziom mocy akustycznej zostat potwierdzony przez TUV SUD Certification and Testing w raporcie nr. 704032244608-
Rev01 z 09.10.2022 zgodnie z postanowieniami normy EN 1SO 3744:2010
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, producent, zgodnie z HG 1029/2008 — w sprawie warunkéw wprowadzania
samochod6w na rynek, Dyrektywg 2006/42/WE — Wymagania bezpieczenstwa i ochrony, Normg EN ISO 12100:2010
— Samochody . Bezpieczeristwo , Dyrektywa 2014/35/UE , HG 409/2016 — w sprawie urzadzen niskiego napiecia,
Dyrektywa 2014/30/UE w sprawie kompatybilnoSci elektromagnetycznej (HG 487/2016 w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej, aktualizacja 2019), Dyrektywa 2014/53/UE ( stosowano w Rumunii DECYZJA nr 740 z dnia 5
pazdziernika 2016 r. w sprawie udostepniania na rynku sprzetu radiowego), Dyrektywa 2011/65/UE w sprawie
ograniczen stosowania niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym ze zmiang UE
2015 /863 os$wiadczamy, ze przeprowadzono wszystkie serie niezbednych badan radiowych w celu pos$wiadczenia
zgodnosci produktu z okreslonymi normami i o$wiadczamy, ze spetnia on podstawowe wymagania bezpieczenstwa i
ochrony, nie zagraza zyciu, zdrowiu, bezpieczeristwu pracy i nie ma negatywnego wpfywu na srodowisko
Nizej podpisany Stroe Catalin, przedstawiciel producenta, o$wiadcza na wtasng odpowiedzialno$¢, ze produkt jest
zgodny z nastepujgcymi normami i dyrektywami europejskimi:
EN 3744:2010: Akustyka. Wyznaczanie poziomoéw mocy akustycznej i poziomoéw energii akustycznej zrédet hatasu
za pomocg ci$nienia akustycznego. Metody techniczne w warunkach zblizonych do pola swobodnego nad
ptaszczyzng odbijajgca
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Bezpieczenstwo urzgdzen elektrycznych do
uzytku domowego i podobnego. Czes¢ 2-107: Wymagania szczegdtowe dotyczace kosiarek zautomatyzowanych
zasilanych akumulatorowo
Inne zastosowane standardy lub specyfikacje:
. SR EN ISO 9001 — System Zarzadzania Jakos$cig
. SR EN ISO 14001 — System Zarzadzania Srodowiskowego
. 1ISO 45001:2018 - System Zarzgdzania Bezpieczenstwem i Higieng Pracy.
Uwaga: dokumentacja techniczna jest wiasnoscia producenta.
Wyjasnienie: Niniejsza deklaracja jest zgodna z oryginatem.
Okres waznosci: 10 lat od daty zatwierdzenia.
Miejsce i data wydania: Craiova, 05.12.2023
Rok zastosowania oznakowania CE: 2023
Nr rej.: 1527/05.12,2023
Osoba upowazniona i podpis: Inz. Stroe Mariusa Catalina
q Dyrektor Generalny SC RURIS IMPEX SRL
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1. UVOD
Dragi klijent!

Zahvaljujemo Vam na Vasoj odluci da kupite RURIS proizvod i na povjerenju koje ste nam ukazali nasoj tvrtki!
RURIS je na trzistu od 1993. godine i za sve to vrijeme postao je snazan brend koji je svoju reputaciju izgradio
ispunjavanjem obecanja, ali i kontinuiranim ulaganjima s ciliem pomo¢i kupcima pouzdanim, ucinkovitim i
kvalitetnim rjeSenjima.

Uvjereni smo da cete cijeniti na$ proizvod i uzivati u njegovim performansama dugo vremena. RURIS svojim
kupcima ne nudi samo strojeve, ve¢ cjelovita rieSenja. Vazan element u odnosu s kupcem je savjetovanje prije
i nakon prodaje, budué¢i da kupci RURIS-a imaju na raspolaganju cijelu mrezu partnerskih trgovina i servisa.
Kako biste uzivali u kupljenom proizvodu, pazljivo procitajte korisnicki priruénik. Slijede¢i upute, bit ¢e vam
zajamcena duga upotreba.

Tvrtka RURIS kontinuirano radi na razvoju svojih proizvoda te stoga zadrzava pravo izmjene, izmedu ostalog,
njihovog oblika, izgleda i performansi, bez obveze prethodne obavijesti.

Jo§ jednom zahvaljujemo $to ste odabrali RURIS proizvode!

Informacije o kupcima i podrska:
Telefon: 0351.820.105

e-mail: info@ruris.ro

2. SIGURNOSNE UPUTE
2.1. UPOZORENJA NA STROJU

Drzite se na sigurnoj
udaljenosti od robota
tijekom rada

Upozorenje! Opasnost!

Drzite ruke i noge dalje od

Zaustavite robota prije
nego $to ga podignete
tijekom izvodenja radova
odrzavanja.

rotirajuéih noZeva. Nikada
ne stavljajte ruke ili noge
blizu ili ispod robota.

Provjerite je li glavni
prekida¢ napajanja u
polozaju "ISKLJUCENO"
prije izvodenja bilo kakvog
pregleda i/ili odrzavanja.

Procitajte prirucnik.

oprezno! Ne lijevajte vodu
na robota

Nemojte se popeti na
robota.

oprezno! Ne perite ispod
robota mlazom vode.

2.2. UPOZORENJA
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Prije uporabe procitajte upute za uporabu. Sacuvajte ga za buduée potrebe.

obrazovanje

a. Pazljivo procitajte upute. Upoznajte se s naredbama robota.

b. Nemoijte dopustiti osobama koje nisu upoznate s ovim uputama ili djeci da upravljaju robotom.

c. Operater ili korisnik odgovoran je za nesrece ili opasnosti prouzroc¢ene drugim osobamai ili njihovoj imovini.
Trening

a. Uvjerite se da je instalacija automatskog sustava za ograni¢avanije perimetra pravilno izvedena u skladu s
uputama.

b. Povremeno provjerite prostor u kojem se uredaj koristi i uklonite sve kamenje, Stapove, Zice i druge strane
predmete.

c. Povremeno provjerite ostrice, vijke ostrica i sklop za rezanje na istro$enost ili oSte¢enje. Zamijenite
istroSene ili oSte¢ene ostrice i vijke u setovima kako biste odrzali ravnotezu.

Koristiti

a. Ne stavljajte ruke ili noge blizu ili ispod rotirajucih dijelova robota.

b. Nemojte podizati niti nositi robota dok motor radi.

c. Iskljucite robota pomoc¢u gumba za napajanje:

- Prije uklanjanja blokade;

- Prije provjere, CiSc¢enja ili rada na robotu.

Ne ostavljajte robota bez nadzora ako znate da se u njegovoj blizini nalaze kuc¢ni ljubimci, djeca ili ljudi.
Osim toga, kada koristite robota:

a) Kosite travnjak pri dnevnom svijetlu ili dobrom umjetnom svjetlu.

b) Izbjegavaijte koristenje robota na mokroj travi.

c) Ne koristite robota dok ste bosi ili nosite otvorene sandale. Uvijek nosite zastitne cipele i duge hlace.
d) Budite izuzetno oprezni kada okrecete stroj prema sebi.

e) Uvijek pokrenite robota prema uputama s nogama udaljenim od oStrice(a).

Odrzavanje i skladistenje

a. Drzite sve matice, vijke i vijke &vrsto zategnute kako biste osigurali pravilan i siguran rad stroja.

b. Radi sigurnosti, zamijenite istroSene ili oSte¢ene dijelove.

c. Obavezno koristite originalne dijelove kada mijenjate ostecene.

d. Provjerite je li baterija napunjena ispravnim punjacem koji preporucuje proizvodac. Nepravilna uporaba
punjac¢a moze dovesti do strujnog udara, pregrijavanja ili istjecanja korozivne tekuéine iz baterije.

e. U slucaju istjecanja elektrolita, isperite vodom/sredstvom za neutralizaciju, potrazite lije¢ni¢ku pomo¢ u
slu€aju kontakta s o¢ima itd.

f. Servis robota vrsit ¢e se prema uputama proizvodaca.

g. Ne otvarajte i ne ostecujte bateriju.

h. Provjerite je li baterija napunjena ispravnim punjacem koji preporuéuje proizvodac¢. Nepravilna uporaba
moze dovesti do strujnog udara, pregrijavanja ili istiecanja korozivne tekucine iz baterije.

Njega i posebne upute

1. Uvijek iskljucite glavni prekida¢ napajanja robota prije uklanjanja zacepljenja, provjere i ¢iS¢enja stroja ili
prije zamjene noza za rezanje. Nikada ne pokuSavajte popraviti ili prilagoditi robota dok radi.

2. U sluc¢aju abnormalne vibracije, zaustavite robota i provjerite jesu li oStrice oSte¢ene. Zamijenite istrosene ili
oStecene ostrice kako biste odrzali ravnotezu. Ako se vibracija nastavi, obratite se ovlastenom RURIS servisu.
3. Koristite zastitne rukavice kada pregledavate ili servisirate ostricu.

4. Nemojte provoditi odrzavanje dok ste bosi ili nosite otvorene sandale. Uvijek nosite prikladne radne cipele i
duge hlace;

5. Zamijenite istroSene ili oStec¢ene dijelove radi vase sigurnosti.

6. Koristite samo originalnu opremu i pribor. Nije dopusteno mijenjati originalni dizajn robota. Sve izmjene
obavljate na vlastitu odgovornost i ponistavaju jamstvo.

7. Drzite sve matice i vijke €vrsto zategnute kako biste bili sigurni da je robot u sigurnom radnom stanju.

8. Paznja! Ako postoji opasnost od strujnog udara, iskljucite perimetarski kabel iz stanice za punjenje i
iskljucite utikac iz izvora napajanja.

Sigurnosne upute za punjaé

1. Uti¢nica mora biti postavljena blizu opreme i mora biti lako dostupna.

2. Vanjski kabel ove jedinice ne moze se zamijeniti; ako je kabel oStecen, jedinicu je potrebno potpuno
zamijeniti.
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4. Ne otvarajte kuciste punjaca. Iz sigurnosnih razloga, samo kvalificirano servisno osoblje smije otvarati bilo
koju opremu.

5. Zastitite opremu od vlage.

6. Iskljucite opremu iz izvora napajanja prije €iS¢enja. Koristite vlaznu krpu.

7. Oprema mora biti postavljena na stabilnu povrsinu.

8. Ako se punja¢ ne koristi dulje vrijeme, iskljucite ga iz izvora napajanja.

9. Ako se dogodi jedna od sljedecih situacija, opremu mora provjeriti kvalificirano servisno osoblje:

- Utikac je ostecen.

- Tekucina je usla u opremu.

- Punjac je bio izlozen vlazi.

- Punjag je pao i/ili je ostecen.

- Punja¢ pokazuje ocite znakove kvara.

- Punja¢ ne radi dobro ili ga ne mozete natjerati da radi prema ovom priru¢niku.

10. Ne spajajte osteéeni kabel za napajanje na izvor napajanja. Ne dirajte oSteéeni kabel napajanja dok je
priklju¢en na izvor napajanja.

Posebne sigurnosne upute za uredaje s baterijskim napajanjem:

1. Provjerite je li robot isklju€en prije umetanja punjive baterije. Umetanje baterije u elektri¢ni alat koji je uklju¢en
moze dovesti do nezgoda.

2. Iskljucite punjag prije ¢iScenja.

3. Ne izlazite bateriju izravnoj sun€evoj svjetlosti dulje vrijeme niti je stavljajte na radijator. Toplina oStecuje
bateriju i postoji opasnost od eksplozije. Ako je baterija topla, ostavite je da se ohladi prije punjenja. Ne otvarajte
bateriju i izbjegavajte mehaniCka osteéenja.

2.3. SIGURNOSNE ZNACAJKE ROBOTA

1.Protuprovalni /lonemogucujuéi uredaj

Protuprovalna/onemoguéena znacajka uredaja sprijecit ¢e bilo koga da koristi robota osim ako nema kod. Od
vas Ce se traziti da unesete Cetveroznamenkasti kod po svom izboru koji Cete Koristiti kao osobni sigurnosni
kod.

3. Senzor podizanja

Ako se robotska kosilica podigne s tla, noz ¢e se prestati okretati.

4. Senzor nagiba

Ako se robotska kosilica hagne, noz ¢e se odmah zaustaviti.

5. Senzor prepreka

Robotska kosilica detektira prepreke na svom putu tijekom rada. Ako se robotska kosilica sudari s preprekom,
zaustavit ¢e se i okrenuti u drugom smjeru.

6. Senzor za kiSu

Robotska kosilica ima senzor za kiSu i prestat ¢e raditi.

7. Tipka za hitno zaustavljanje

Pritiskom na tipku STOP odmah ¢e se zaustaviti robot i ostrica.

8. Zatvorena baterija

Baterija koja napaja robota potpuno je zatvorena.

9. Bazna stanica i grani¢na Zica

Robot ne moze raditi bez perimetarskog kabela instaliranog i aktiviranog preko bazne stanice. Ako kabel nije
pravilno spojen ili je oStecen, robot ¢e prestati raditi.

2.4. ZASTITA OD TRANSEKATA

Nemoijte postavljati stanicu za punjenje ispod visokog drveca.

Tijekom udara groma, iskljucite stanicu za punjenje i odvojite grani¢nu Zicu ako je moguce.
Vazno:

Ne koristite robota u nepovoljnim vremenskim uvjetima (kiSa, grmljavina).

3. TEHNICKI PODACI
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Model RXR800 RXR1000
Vrsta motora Elekmgglﬂi?gor bez Elektriéni motor bez Cetkica
Napon Li-ion baterije 20V 20V
Kapacitet Li-ion baterije 2Ah 4 Ah
Vrsta veze - Bluetooth, Wi-Fi
Vrijeme uéitavanja 45 min 120 min
Radno vrijeme 40 min 70 min
Brzina motora 3100 okretaja u minuti 3100 okretaja u minuti
Sirina rezanja 180 mm 220 mm
Visina rezanja 25mm-60mm 25mm-60mm
Vrsta ostrice Disk s 3 ruba Disk s 3 ruba
Maksimalni kut penjanja 25° 25°
Puna brzina 0,4 m/s 0,4 m/s
Maksimalna povrsina 800 m2 1000 m?
Neto tezina s priborom 8,88 kg 9,32 kg

Uredaj kratkog dometa (SRD),

znacajke: RMI radni spektar/snaga

100Hz-148,5kHz; 50dBA/m na 10 m

Bluetooth V4.2 - BLE specifikacija,

prilagodljivo

Radni spektar/snaga: 2400MHz-

2483,5 MHz / 7 dm

Wilan: specifikacija 802.11b/g/n -

Prilagodljiva specifikacija

Radni spektar/snaga

2400 MHz - 2483,5 MHz/ 17,5 dBm
24 mjeseca

Uredaj kratkog dometa
(SRD), znacajke: RMI
radni spektar/snaga
100Hz-148,5kHz;
50dBA/m na 10 m

Specifikacije radija

Jamgiti 24 mjeseca

Robot je prikladan za maksimalnu visinu trave od 60 mm. U vi$oj travi robot se moZze zaustaviti. OSiSajte
travnjak na manje od 60 mm pomocu kosilice.

Baterija robota ima koristi od funkcije "a UP-Innovation RURIS". Ova funkcija pomaze bateriji kada
dosegne kriti€ni prag praznjenja. Ruris je osmislio inovaciju u sustavu ¢elija unutar baterije, preko kojih
se baterija moze ponovno napuniti nakon duzeg vremena u kojem je bila ispraznjena. Stoga korisnici
RURIS-a mogu uzivati u pouzdanosti i inovativnosti RURIS-a. Nakon skladistenja, preporuca se punjenje
u intervalu od 6 mjeseci do 1 godine



SRB HRV BIH

4. PREGLED STROJA

RURIS

1- Poklopac upravljacke
ploce

2-gumb za podesavanje
visine

3-Gumb START
4-HOME tipka

5-gumb za povratak

6 - Gumb sa strelicom
7-gumb OK

8-Rucka za nosenje
9-Stop gumb
10-digitalni zaslon
11-Razgranicni kabel
12- Priévrsni €avli (za stanicu
za punjenje)
13-Fiksirajuci ¢avao (za
graniénu zicu)
14-Strejni adapter
15-Utika¢€ za napajanje
16-Ugcitaj list
17-Stanica za punjenje
18-Branik stanice za utovar
19-Vijak

20-Ostrica

Baza s 21 postajom
22-Jedinica za punjenje
23-Strazari

24-¢ahura

25-Utikac za spajanje
punjaca

26-Kontakt +
27-Kontakt -

28-LED

29-Kabelski kanal
30-Uti€énica za punjenje
31-Indikator rada
32-Pretinac za baterije
33-Baterija

Vijak s 34 ostrice
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[ C 14

10-15 mm

Slike su informativnog karaktera, dobavlja¢ zadrzava pravo strukturnih i funkcionalnih promjena na
stroju prikazanom u ovom prirucniku.

5. INSTALIRANJE

Pocetno pokretanje

Najprije pronadite najbolju poziciju za svoju stanicu za punjenje, razmislite o najblizoj vanjskoj utinici jer
stanica mora biti spojena na nju. Provijerite je li tlo na kojem postavljate stanicu za punjenje ravno, suho, bez
magnetskih polja i bez prepreka ispred.

Redovito provjeravajte travnjak i uklanjajte kamenje, grane, Zice i predmete koji mogu oStetiti robota i njegove
ostrice.

Montaza i postavljanje stanice za punjenje

1. Ukljucite jedinicu za punjenje (22) u osnovnu ploéu (21) stanice za punjenje.

2. Pritisnite jedinicu za punjenje (22) prema dolje tako da ¢vrsto sjedne u osnovnu plo¢u.

3. Pri¢vrstite jedinicu za punjenje (22) na temeljnu plo€u (21) pomocu Eetiri prilozena vijka (19).

Postavite stanicu za punjenje (17) na ravnu povrsinu blizu uti¢nice.

Stanica za punjenje mora imati najmanje 2 m prostora ispred kako bi se robotska kosilica mogla bez problema
vratiti u baznu stanicu. Takoder mora postojati udaljenost od najmanje 1 m od straznjeg kraja do ugla
perimetra.

Nakon postavljanja i spajanja grani¢ne Zice potrebno je osigurati stanicu za punjenje.

Provjerite je li stanica za punjenje (17) postavljena na odgovarajucéoj udaljenosti od jezerca, bazena i
stepenica. Preporu¢amo postavljanje poklopca za stanicu za punjenje (17) kako biste je zastitili od vremenskih
utjecaja.

Postavljanje grani€ne zice

Prije pokretanja robota, grani¢na zica (11) mora biti postavljena oko travnjaka koji robot pokriva :

1. Oznacite povrSinu travnjaka s kukama (13).

2. Zakopajte grani¢nu zicu (11) u zemlju (maks. dubina 5 cm). Tijekom rada, robot prelazi grani¢nu Zicu oko 20
- 30 cm prije nego $to se okrene i trazi novi put. Pravilno postavite grani¢nu zicu kako biste sprijecili da robot
udari strane predmete i oSteti ga.

3. Za pocetnu instalaciju, preporucujemo oznacavanje granic¢ne zice (11) s kukama (13) u slu¢aju da kasnije
budu potrebne korekcije. Travnjak mora biti omeden kao jedna zatvorena povrsina (slika 1).
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4. Robot prepoznaje paralelne grani¢ne zice (11) postavljene na udaljenosti od najmanje 10 cm kao prepreku i
izbjegava ih (slika 2). Ako su grani¢ne Zice postavljene na udaljenosti manjoj od 5 mm, robot ih ne detektira i
prelazi preko njih.
5. Izbjegavajte stvaranje kutova od 90°. Umjesto toga, podijelite ih na dva kuta od 45° (slika 3).
6. Senzori robota dizajnirani su za otkrivanje i izbjegavanje nepomicnih i évrstih prepreka (zidova, vrtnog
namjestaja itd.) ve¢ih od 100 mm. Zastitite osjetljive prepreke (npr. cvjetne gredice) na travnjaku granicnom
Zicom (11).
7. Razmak izmedu 2 prepreke mora biti najmanje 1 m (sl. 2).
8. Uvjerite se da grani¢na zica (11) ni na jednom mjestu ne prelazi. To moze uzrokovati kvar ili neispravnost
robota
Drvece
Robot otkriva stabla kao normalnu prepreku. Medutim, korijenje koje str§i moze oStetiti donju stranu/letvice
(20). Preporu¢amo koristenje granicne zice (11) i za omedivanje stabala.
STIJENE
Uklonite malo kamenje (manje od 100 mm) s travnjaka. Mogu oStetiti robota i oStrice (20). Robot detektira
kamenje (viSe od 100 mm) kao normalne prepreke. Preporu¢amo koristenje grani¢ne zice (11) i za ocrtavanje
stijena.
Padine/neravnine
Robot moze raditi na padinama/neravninama do max. 25° (47%). Na udaljenosti od 1 m od grani¢ne Zice
nagib ne smije biti veci od 5,7° (10 %). Uvjerite se da je udaljenost od najmanje 30 cm izmedu grani¢ne Zice
(11) i prepreke na kosini na vrhu i najmanje 40 cm na dnu.
Jezerca/bazeni
Ribnjaci i bazeni trebaju biti omedeni graniénom Zicom (11) gdje je to moguce ili projektirani tako da robot ne
moze uci u vodu. To moZe ozbiljno ostetiti njegove elektronicke komponente.
Prilazi/ceste
Robot moze lako prijeci prilaze i ceste na razini tla. Ako postoje visinske razlike izmedu travnjaka i staze/ceste,
ogranicite stazu/cestu sigurnosnom udaljenosti od cca. 40 cm.
Uski prolazi
Uski prolazi u omedenom podrugju travnjaka moraju biti Siroki najmanije 1,2 m i ne dulji od 8 m (slika 4). Sirina
od 1,2 m odnosi se na razmak izmedu grani¢nih Zica. Robot prelazi grani¢nu Zicu za 0,2 m, s obje strane,
kada kosi travnjak.
Spajanje stanice za punjenje na strujni adapter
1. Prikljucite strujni adapter (14) na stanicu za punjenje (17) preko utikaca za punjenje (16) i uti¢nice za
punjenje (25).
2. Zavrnite ¢ahuru (24) oko spoja kako biste ga zastitili od vlage.
Spajanje grani¢ne zice na stanicu za punjenje
. Uklonite izolaciju grani€ne Zice cca. 10-15 mm, na oba kraja (11).
. Preklopite poklopac (23) prema gore.
. Spojite kraj grani¢ne Zice (11), koja ide ispred stanice i okruzuje travnjak, na uti¢nicu s oznakom “ -“.
. Provucite drugi kraj grani¢ne Zice (11) kroz utor ispod stanice za punjenje (17).
. Spojite ovaj kraj Zice na uti¢nicu oznacenu +.
. Spojite utika¢ (15) na izvor napajanja.
. Provjerite LED na stanici za punjenje. Ako LED svijetli zeleno, grani¢na zZica (11) je ispravno spojena na
stanicu za punjenje (17).
Priévrséivanje stanice za punjenje
Pri¢vrstite stanicu za punjenje i odbojnik (18) €avlima za pri¢vrscivanje (12). Branik stanice za punjenje (18)
pri¢vrS¢uje se na stranu stanice , izvan ograni¢enog podrugja travnjaka. Indikator radnog dometa (31) na
stanici za punjenje mora se nalaziti u zabranjenom podrugju travnjaka.
Umetanje/zamjena baterije
Prije zamjene baterije, iskljucite robota i priekajte da se oStrice zaustave.
Postoji opasnost od ozljeda. Postoji opasnost od ozljeda zbog curenja tekucine iz baterije ako je baterija
ostecena! U slu€aju kontakta s o€ima ili kozom, isperite zahvacena podrucja vodom ili sredstvom za
neutralizaciju i potrazite lije¢nicku pomo¢.
1. Okrenite robota.
2. Otvorite odjeljak za baterije uklanjanjem 4 vijka na dnu robota.
3. Ako je potrebno, izvadite ispraznjenu bateriju.
4. Umetnite bateriju.
5. Ponovno zatvorite odjeljak za baterije (32). .

6. STAVLJANJE U SLUZBU

NoOo o~ wN =
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6.1 POCETNO PUSTANJE U RAD

Pokretanje robota

1. Pritisnite i drzite tipku START (3) cca. 3 sekunde dok displej (10) ne zasvijetli.

2. Postavite zeljeni jezik. Odaberite Zeljeni jezik pomocu tipki sa strelicama (6) i potvrdite odabir tipkom OK (7).
3. Postavite datum i vrijeme pomocu tipki sa strelicama (6). Odabir potvrdite tipkom OK (7). To¢na postavka
datuma i vremena potrebna je kako bi se osigurao ispravan rad postavki radnog vremena.

4. Unesite 4-znamenkasti PIN kod (tvorni¢ka postavka "1111").

Promijenite tvornicki postavljenu lozinku nakon prvog pokretanja.

5. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik. Robot je sada u stanju pripravnosti.

Postavka jezika

1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

2. Otkljucajte zaslon (10) unosom 4-znamenkastog PIN koda (tvorni¢ka postavka "1111").

3. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

4. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite izbornik "Postavke".

5. Potvrdite odabir tipkom OK (7)

6. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Jezik"

7. Potvrdite odabir tipkom OK (7)

8. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite Zeljeni jezik

9. Potvrdite odabir tipkom OK (7)

10. Vratite se na glavni izbornik tipkom za povratak (5).

6.2 POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pokretanje robota

1. Pritisnite i drzite tipku START (3) cca. 3 sekunde dok displej (10) ne zasvijetli.

2. Unesite 4-znamenkasti PIN kod (tvornicka postavka "1111").

3. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik. Robot je sada u stanju pripravnosti. Ako je robot u stanju
mirovanja ili punjenja, jednom pritisnite tipku START (3) za pocetak ko$nje. Robot se ne¢e pokrenuti dok se
poklopac (1) ne zatvori.

Ako ste unijeli krivi PIN. Pricekajte oko 3 sekunde ili pritisnite tipku OK (7) kako biste mogli ponovno unijeti
PIN kod. Ako tri puta zaredom unesete netoan PIN, zaslon se zaklju¢ava na 15 sekundi. Za svaki dodatni
neto€an PIN, vrijeme blokiranja se udvostru€uje. Zaustavljanje robota

1. Pritisnite i drzite tipku START (3) oko 3 sekunde.

Robot se zaustavlja ako:

. Pritisnut je gumb STOP (9).

. Tipka START (3) je pritisnuta 3 sekunde

. Poklopac (1) je podignut

. Robot gubi signal grani¢ne Zice i ne moze ga ponovno pronaci za 5 minuta

. Predite grani¢nu crtu.

. Zaglavi izmedu prepreka i treba mu viSe od 10 sekundi da pronade izlaz.

. PoviSen je

N~NoOo o~ wWNE

6.3 KOSNJA TRAVE

1.0tvorite poklopac (1).

2. Otklju¢ajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN kodom (tvorni¢ka postavka "1111").

Kada je robot u stanici za punjenje i puni:

3. Jednom pritisnite tipku START (3).

- ako je razina napunjenosti baterije viSa od 70%, na zaslonu se prikazuje "Zatvorite poklopac za pocetak".
Zatvorite poklopac (1) i robot ¢e automatski poCeti kositi travnjak.

- ako je razina napunjenosti baterije manja od 70%, na zaslonu se nakon 2 sekunde prikazuje "Low battery".
Robot se puni dok razina baterije ne bude 90%, a zatim automatski pocinje kositi.

Kada je robot u stanju mirovanja:

3. Jednom pritisnite tipku START (3).

- ako je razina napunjenosti baterije viSa od 30%, na zaslonu se prikazuje "Zatvorite poklopac za pocetak".
Zatvorite poklopac (1) i robot ¢e automatski poCeti kositi travnjak.
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- ako je razina napunjenosti baterije manja od 30%, na zaslonu se nakon 2 sekunde prikazuje "Low battery".
Robot se kre¢e do stanice za punjenje.

Ovisno o prirodi trave (visina, debljina), robot prilagodava brzinu koSnje kako bi osigurao dobar rezultat.
Povratak na stanicu za punjenje

Kada je robot u stanju pripravnosti, pritisnite i drzite tipku HOME (4) oko 3 sekunde. Zaslon (10) prikazuje
"Zatvorite poklopac za pocetak”. Zatvorite poklopac (1) i robot se pomice do stanice za punjenje. Zatim se

pocinje puniti.
Postavke robota

Robot ima sljedece opcije postavki koje mozete u€initi putem upravljacke ploce ako Zelite promijeniti tvornicke

ostavke.
Gum_b na Broj za unos -
upravljackoj Ime PIN koda Funkcije
plogi
. Pritisnite tipku kada je robot u stanju
ﬁ Eocetna 1 mirovanja kako bi se vratio na stanicu za
tipka (4) punjenje
Pomice odabir/kursor gore u sucelju izbornika
' Gumb sa 2
strelicom (6) Povecava broj prilikom postavljanja
parametara
Pomice odabir/kursor prema dolje u sucelju
‘ Gu_mb sa 3 izbornika
strelicom (6) Smanijite broj prilikom postavljanja parametara
Potvrdite postavke
Poziva sucelje za unos PIN-a nakon
zavr$etka stanja pogreske
OK Gumb OK (7) 4 Pozovite sliededi izbornik
Potvrdite za prelazak s glavnog izbornika na
sljedecu razinu izbornika
ﬂ gumb za Povratak na prethodni izbornik
povratak (5) Otkazite sljedecu funkeiju

Objasnjenje poruka koje se mogu pojaviti na zaslonu

Poruka na upravljackoj plo€i

Objasnjenje/popravno rjeSenje

Pricekaj Robot je u stanju pripravnosti, nema poruka o greSci
Unesite PIN TraZi PIN kod

Punjenje Robot se puni

Kosnja Robot kosi travu

Auto ko$nja

Robot automatski kosi travu

Modna to¢ka

Robot kosi odredeno podrucje

Ko$nja s fiksnom tockom zavrSena

Obrezivanje u "spot modu" je dovr§eno

Vraéajuci se

Robot se vra¢a na stanicu za punjenje

Pauzirano

Robot je uSao u nacin "pauze" tako $to je:
- pritiskom na tipku STOP
- pritiskom na tipku "Pauza" u APLIKACIJI

Hitno zaustavljanje

Pritisnuta je tipka STOP (9).

AZuriranje

Izvr$i/u tijeku potreban firmware

Slaba baterija, napunite za rad

Razina napunjenosti baterije je niska. Baterija mora biti napunjena
najmanje 70% za automatsku kosnju i 30% za kosnju na fiksnoj tocki

(spot mode)

Sada pada kiSa, vraca se

Aktivirao se senzor za kiSu

Zatvorite poklopac za po¢etak

Za pocetak zatvorite poklopac
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Punjenje za rad pauzirano

Punjenje je prekinuto (npr. ruéno ili zbog nestanka struje)

Rad je prekinut, pokuSajte ponovo

Automatsko podrezivanje je prekinuto (npr. pritisnuta je tipka STOP
(9), otvoren je poklopac (1))

Postavite unutar granice i
poku$ajte ponovno

Zatrazeno je postavljanje robota unutar perimetra omedenog
kabelom.

Nastaviti raditi?

Pritisnite gumb OK (7) za nastavak rada ili pritisnite gumb Natrag (5)

Pogre$no postavljeno vrileme

Pogres$no postavljeno vrieme

Punjenje za rad pauzirano

Prijenos je prekinut

Zatvorite poklopac za po€etak

Zatvorite poklopac (1)

Trenutni rad je zaustavljen

Ko$nja travnjaka je zaustavljena

Nizak napon baterije

Slaba baterija, napunite za rad

Nizak napon baterije, povratak na
stanicu

Razina napunjenosti baterije je niska. Baterija mora biti napunjena
najmanje 70% za automatsku kosnju i 30% za kosnju na fiksnoj tocki
(spot mode)

Postavite robota u stanicu za punjenje

Pri¢ekajte da se zavrsi proces ucitavanja

Robot se sam vra¢a na stanicu za punjenje

Nema pojedinacne petlie

Nema signala, prvo postavite
petlju

Signal petlje je izgubljen

Provijerite ispravnu instalaciju grani¢ne Zice i ispravite je ako je
potrebno, postavite robota unutar perimetra i ponovno ga pokrenite

Kosilica je bila zaklju¢ana!
Cekanje...

Pri¢ekajte da se zavrsi proces koji se trenutno izvodi

PogreSan PIN, poku$ajte ponovno.

Ponovno unesite svoj PIN

Postavite unutar granice i
poku$ajte ponovno

Kosilica vani

Postavite robota unutar perimetra i ponovno ga pokrenite

Ponovno pokrenite sustav za
pocetak azuriranja firmvera

Rad je prekinut, poku$ajte ponovo

Ponovno pokrenite robota

Aktiviran senzor za kisu

Aktiviran je senzor za kiSu

Kosilica u stanici

Robot je na stanici

Kosilica nije u stanici

Robot nije u stanici. Ako je potrebno, stavite ga u stanicu

Pritisnite tipku "START" za
pocetak

Pritisnite tipku START (3)

Trajanje najmanje 30 min

Naznaka potrebnog vremena

Trazenje signala...

Trazenje signala...

Kopirajte datoteku, pricekajte

Pri¢ekajte proces kopiranja

Molim te iskljuci ga

Iskljucite robota

Rezanje zastoja motora

Lijevi motor se gasi

Provijerite i uklonite predmete koji blokiraju ostrice; Provjerite stanje
ostrica; Po potrebi se obratite ovlastenom RURIS servisu

Molimo zamijenite bateriju

Nenormalna baterija

Baterija oSte¢ena

Zamijenite bateriju robota

Temperatura baterije preniska
(praznjenje)

Otkazite postupak ugitavanja

Visok napon baterije

Napon baterije je visok

Baterija Visoka temp

Baterija ima visoku temperaturu

Visoka struja punjenja

Prekinite proces punjenja, provjerite ulaznu struju

Visoki napon punjenja

Prekinite proces punjenja, provjerite ulazni napon

Visoka temp

Otkazite postupak ucitavanja

Kosilica podignuta

Robot je podignut s tla

Kosilica se prevrnula

Robot se prevrnuo

Kosilica zarobljena

Odistite robota i ponovno ga pokrenite

Kosilica nagnuta

Postavite robota uspravno i ponovno ga pokrenite

Pretjerana temperatura motora

Iskljucite robota i ostavite ga da se ohladi
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GreSka motora

QOdspojite emsenzor

Kvar Hallovog senzora
Greska hardvera
Abnormalna ladung
Nenormalno punjenje

Gre$ka pri praznjenju baterije
Inercijalna mjerna jedinica (IMU)
Greska

Motor odspojen

PogreSka hale motora
Prekomjerna struja motora
Motor se gasi

Desni motor se gasi

Kvar senzora za kiSu

Kvar senzora petlje

Obratite se ovlastenom RURIS servisu

Nacin rada na tocki/nacin kosnje na fiksnoj tocki

Ova vam funkcija omogucuje koSenje travnjaka kada se na njemu nalazi, primjerice, vrtni namjestaj ili oprema
za igraliste.

1. Postavite robota na podrucje na kojem Zelite kositi travnjak.

2. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

3. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvornicka postavka "1111").

4. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

5. Odaberite "Spot mode" pomocu tipki sa strelicama ( 6). Zaslon prikazuje "Zatvorite poklopac za pocetak”.
6. Zatvorite poklopac (1) i robot po€inje kositi s fiksnom tockom.

Robot kosi u spiralnom smjeru suprotnom od kazaljke na satu i prebacuje se na "Automatizirano koSenje"
nakon radijusa kosnje od 1 m ili 3,5 minute koSnje. Ako robot naide na prepreku, zaustavlja se, zaslon
pokazuje da je ko$nja zaustavljena i robot prelazi u stanje pripravnosti. Kada robot dotakne grani¢nu zicu (11),
nastavlja kositi u suprotnom smjeru spirale.

Ako je robot izvan grani¢ne Zice (11) ili na stanici za punjenje i odaberete "Spot mode", na zaslonu se
prikazuje "Postavi unutar granice i poku$aj ponovno". Postavite robota unutar grani¢ne zice (11) pored stanice
za punjenje i ponovno pokrenite "Spot mode".

Ako je razina napunjenosti baterije manja od 30%, na zaslonu se nakon 2 sekunde prikazuje “Nizak napon
baterije". Napunite robot prije nego po¢nete kositi.

Postavljanje datuma i vremena

1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN kodom (tvorni¢ka postavka "1111").

. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Datum i vrijeme".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Promijenite datum i vrijeme pomocu tipki sa strelicama (6). Po€etni polozaji se mogu promijeniti tipkom OK
(7). To¢na postavka datuma i vremena potrebna je kako bi se osigurao ispravan rad postavki radnog vremena.
Podesavanje senzora za kiSu

Nikada nemoijte koristiti robota tijekom oluja i svakako iskljucite stanicu za punjenje iz elektricne mreze. Ako je
senzor za kisSu ukljuen, robot se vraca na stanicu za punjenje kad pada kiSa.

1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

. Pomo¢u tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Rain mode".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Za iskljucivanje senzora za kiSu odaberite "Iskljuci" i potvrdite odabir tipkom OK (7).

Za aktiviranje senzora za kiSu odaberite "Ukljuci" i potvrdite odabir tipkom OK (7).
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Odaberite vrijeme u minutama kada bi robot trebao ponovno poceti raditi nakon kiSe. Svaki odabir potvrdite
tipkom OK (7).

9. Vratite se na glavni izbornik pomoéu gumba za povratak (5)

Ne preporucuje se koristenje robota po kiSi. Robotska kosilica moze rezati mokru travu, ali ée se mokra trava
nakupiti na diskovima s noZzevima i kota¢ima, $to znaci da je potrebno €esto CiSc¢enje stroja.

Podesavanje vremena rada .

. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "11117").

. Pritisnite tipku OK (7) za pristup glavnom izborniku.

. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Radno vrijeme".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Odaberite Zeljeno vrijeme rada pomocu tipki sa strelicama. Postavite radno vrijeme u satima/dan.

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

10. Tipkom (5) vratite se na glavni izbornik.

Kada se postigne postavljeno radno vrijeme po danu, robot se vra¢a na stanicu za punjenje.

[uy
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Povezivanje robota putem Wi-Fi (za model RXR1000).

. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

. Pomo¢u tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomo¢u tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavi WiFi".

. Koristite svoj pametni telefon za povezivanje s robotom putem aplikacije Tuya Smart.
romjena PIN-a.

Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otklju€ajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "11117").

. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

. Koristite tipke sa strelicama (6] za odabir "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomo¢u tipki sa strelicama (6) odaberite "Promijeni PIN".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Unesite svoj stari 4-znamenkasti PIN. Ako ste unijeli pogreSan PIN, koristite tipku za povratak (5) da se
vratite na unos PIN-a.

9. Unesite novi PIN.

10. Potvrdite novi PIN ponovnim unosom. Ako ste unijeli neto€an PIN kod, vratite se na unos PIN-a tipkom za
povratak (5) i ponovite korake 8i 9.

11. Nakon promjene pin koda, poruka "Uspjeh!" pojavit ¢e se na ekranu. Vratite se na glavni izbornik tipkom
za povratak (5).

Postavljanje/brisanje programa

Uspostava rasporeda kosnje travnjaka

1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

2. Otklju¢ajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

3. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

4 . Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Raspored".

5. Odaberite dan koji Zelite postaviti (ponedjeljak, utorak, srijeda, ¢etvrtak, petak, subota, nedjelja) pomocu
tipki sa strelicama (6).

6. Pritisnite tipku OK za postavljanje dana.

7. Tipkama sa strelicama (6) odaberite vrijeme poCetka i zavrSetka rada.

Mogu se postaviti dva razdoblja dnevno.

8. Pritisnite tipku OK (7) za potvrdu i odabir se vraca na lijevu stranu, po danu

9. Ponovite korake 5-8 za odabir radnog vremena za svaki dan u tjednu.

10.Pritisnite tipku OK (7) za potvrdu postavke.

Brisanje programa koSnje travnjaka

1. Pomaknite odabir pomocu tipki sa strelicama (6) na "Alle" (gore lijevo).

2. Pritisnite i drzite tipku za povratak (5) za brisanje cijelog rasporeda za tjedan.
Uspostavljanje sekundarnih podruéja
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1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

2. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

3. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

4. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Sekundarna podrucja".

5. Pritisnite gumb OK za odabir sekundarne zone (Podrucje). Pomodu tipki sa strelicama (6) odaberite pocetnu
udaljenost "Udaljenost (dst)m™ i omjer "Postotak (pct)%" povrsine koju zelite kositi, zatim pritisnite tipku OK za
potvrdu.

6. Ponovite korak 5 kako biste dovrsili skup svake podzone (zone).

7. Pritisnite tipku OK (7) za potvrdu postavki.

Robot prijede udaljenost "Udaljenost (dst)m" koju ste odredili duz grani¢ne zice (1 - 500 metara) i zatim
pocinje s radom. )

Unosom postotka "Postotak (pct)%" odredujete koji postotak ukupne povrSine unutar grani¢ne Zice treba
podrezati.

Zbroj "Postotaka (pct)%" 5 sekundarnih podrucja (podruéja) mora biti manji ili jednak 100 .

Povratak na tvorni¢ke postavke

Robot se moze resetirati, vra¢ajuci ga na tvorniCke postavke

1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).

. Otklju¢ajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

. Pomo¢u tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

. Pomodu tipki sa strelicama (6) odaberite "Tvorni¢ke postavke".

. Odabir potvrdite tipkom OK (7).

Robot se gasi i vra¢a na tvorni¢ke postavke. Resetiranje nece izbrisati postavke i podatke spremljene u
aplikaciji Tuya Smart.

PodesSavanje visine rezanja

Robot ima postavke pode$avanja visine rezanja izmedu 25 mm i 60 mm. Ako je trava ve¢a od 60 mm, pokosite
travu na max. 60 mm, inace ¢e radno opterecenje robota biti preveliko i u€inkovitost rezanja ¢e se smanijiti.
Koristite obi¢nu kosilicu. Nakon zavrSetka instalacije, visina rezanja se moze podesiti na odgovarajucu visinu.
Uvijek pocCnite u visokom poloZaju za rezanje i spustite se do Zeljene visine.

Napomena: Ne pokuSavajte podici ili smanijiti visinu rezanja dok robot kosi travnjak.

Povezivanje robota s TuyaSmartApp (za model RXR1000).

. Otvorite poklopac (1).

2. Otklju¢ajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvorni¢ka postavka "1111").

3. Pritisnite tipku OK (7) za ulazak u glavni izbornik.

4. Pomocu tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavke".

5. Odabir potvrdite tipkom OK (7).
6
7
8

~N~No abhwiN

=

. Pomodu tipki sa strelicama (6) odaberite "Postavi WiFi".
. Aktivirajte Bluetooth® na svom pametnom telefonu.
. Otvorite aplikaciju Tuya Smart. Odavde postoje 3 opcije za povezivanje uredaja. @, ® @
@ Ako je ovo uredaj koji Zelite povezati s aplikacijom:
9. Odaberite opciju "Dodaj uredaj". Aplikacija skenira podrucje kako bi pronasla dostupne uredaje.
10. Ako odaberete "Moram dodati", oni se prikazuju na popisu.
11. Odaberite jedan uredaj.
12. Sada dodirnite ©, odaberite uredaj.
13. Odaberite svoj WLAN i unesite odgovarajuéu lozinku.
14. Potvrdite vezu pritiskom na "Zavrsi".
Uredaj je sada naveden ©ii mozZe se odabrati.
8 Ako ste veé povezali druge uredaje s aplikacijom :
9. U postavci “iodaberite ©s gornje desne strane. Aplikacija skenira podrucje u potrazi za dostupnim
uredajima i pokazuje jesu li uredaji pronadeni.
10. Nastavite kao @od toke 10.
© Ako vam se automatski ne predlozi popis dostupnih uredaja:
Ako uredaj nije automatski predlozen, slijedite ove korake:
9. U postavci —odaberite €gore desno.
10. Odaberite "Ostalo" na lijevoj traci.
11. Odaberite "Ostalo 2".
12. Potvrda je spremna kada zaslon brzo treperi. Aplikacija sada trazi dostupne uredaje i predlaze vam ih.
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13. Odaberite Zeljeni uredaj pritiskom @ na da biste ga dodali u aplikaciju.
14.Prvo potvrdite sa "Dalje", zatim sa "Zavrsi".
Azuriranje firmvera moze promijeniti znacajke aplikacije.
Omogucavanje Bluetootha (za model RXR1000).
Bluetooth je potreban samo za povezivanje vaSeg uredaja s aplikacijom Smart Life.
Nakon $to se uredaj poveze s aplikacijom Smart Life, Bluetooth se isklju€uje i ponovno ukljuéuje tek kada se
uredaj vrati na tvornicke postavke.
1. Ako je potrebno, otvorite poklopac (1).
. Otkljucajte zaslon (10) s 4-znamenkastim PIN-om (tvornicki postavljen "1111").
. Pritisnite tipku OK (7) za pristup glavnom izborniku.
. Pomocu tipke sa strelicom (6) odaberite "Postavke".
. Odabir potvrdite tipkom OK (7).
. Pomo¢u gumba sa strelicom (6) odaberite "Set WiFi".
. Odabir potvrdite tipkom OK (7).
Ovo je potrebno za pocéetnu vezu s aplikacijom Tuya Smart, za koju postoji WLAN veza, a Bluetooth funkcija
robota nije aktivna.
Znacajke aplikacije (za model RXR1000).
Ako odaberete robota, on ¢e vas odvesti na stranicu s pregledom.
Pritisnite kruzni gumb s lijeve strane i drzite prst na zaslonu kako biste pomaknuli gumb "START >".
Odaberite pojedinaéne izbornike pomoc¢u gumba "START > " .
e  Vremenski raspored
Ovdje mozete postaviti dva radna razdoblja za svaki dan u tjednu.
Robot mora biti u stanju pripravnosti kako biste mogli izvoditi sekvence koje Zelite.
1. Odaberite Zeljeni dan.
2. Za zeljeno vremensko razdoblje definirajte vrijeme pocetka i vrijeme zavrsetka.
3. Spremite program u gornjem desnom kutu na "Spremi".
Program se moze resetirati iz izbornika s desne strane pomoc¢u "Reset".
e  Sekundarna podrugja.
Ovdje mozete konfigurirati do 5 sekundarnih zona. Robot mora biti u stanju pripravnosti kako biste ovdje mogli
napraviti postavke.
1. Odaberite sekundarnu zonu.
2. Postavite udaljenost do ulazne tocke.
Robot se pomic¢e duz grani¢ne Zice za odredenu udaljenost i zatim pocinje kositi.
3. Postavite postotak povrSine.
Postotak povrSine ozna€ava koji postotak ukupne povrSine unutar grani¢ne Zice treba pokositi.
Zbroj postotaka povrsSine 5 sekundarnih povrsina mora biti maniji ili jednak 100% ukupne povrsine.
4. Potvrdite sa "Spremi".
Ako ne Zelite podijeliti podrucje koSnje na sekundarno podrucje, odaberite:
. Udaljenost od ulaza: 1 m
. Postotak povrsine: 100%

~No abhwiN

== Kontrolirati
Ovdje mozete:
- Pogledajte kako je robot trenutno;
- Pregled kapaciteta baterije u postocima;
- Pokretanje ili zaustavljanje automatskog podrezivanja @;
- Podnite kositi na licu mjesta kroz fiksnu tocku &, odaberite je Ii robot u stanju pripravnosti.
Ova vam funkcija omogucuje koSenje travnjaka na kojima se nalaze tijela namjestaja ili drugi sli¢ni predmeti.
- Odabirom gumba ©irobot ¢e se pomaknuti do stanice za punjenje.
ADnevnik pogresaka
Ovdje mozete procitati pogreSke i datum pogreske.
&3 Dnevnik rada
Ovdje mozete procitati vremena rada robota.
postavke
Ovdje mozete:
- Postavite ukupno vrijeme rada po danu u satima rada.
- Postavite ili promijenite lozinku uredaja (PIN).
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- Ukljucite i onemogucite senzor za kiSu i postavite vrijeme kada bi robot trebao ponovno poceti raditi nakon
kiSe. Takoder mozete odrediti treba li indikator kompenzirati prekid rada uzrokovan kiSom.

Ne preporucuje se pustiti robota da radi dok pada kisa.

7 _postavke

Ako ponovno odaberete ikonu 7 mozete dodijeliti novu sliku robotu pomocu "Symbol", mozete preimenovati
robota i lokaciju pomocu "Name" "Location".

Pod ovom stavkom izbornika mozete pozvati "Informacije o uredaju".

"Dodirnite za pokretanje i automatizaciju" omogucuje vam pokretanje spremljenih automatizacija.

"Dijeli uredaj" omogucuje vam da drugim ¢lanovima istog ku¢anstva omogucite pristup robotu.
"lzvanmrezna poruka", kada je omogucena, Salje vam obavijest kada aplikacija izgubi vezu s botom.
"Create group" omogucuje stvaranje grupa uredaja.

"FAQ" odgovori na ¢esto postavljana pitanja.

"Provjeri nadogradnju firmvera" provjerava je li firmver azuran i dopusta nadogradnju ako je dostupna novija
verzija.

" Ukloni uredaj" briSe robota s popisa uredaja u aplikaciji.

Iskljucivanje uredaja i brisanje podataka iz aplikacije (za model RXR1000).

1. U postavci ©odaberite uredaj koji Zelite ukloniti i Cije podatke Zelite izbrisati.

2. Odaberite ikonu £ u gornjem desnom kutu.

3. Odaberite "Ukloni uredaj".

4. Za brisanje podataka odaberite "Prekini vezu i izbriSi podatke". Ako Zelite samo odspojiti uredaj
bez brisanja podataka odaberite "Prekini vezu".

7. ODRZAVANJE POHRANE | RIESAVANJE PROBLEMA

Ciséenje i odrzavanje

Vazno je odrZzavati robotsku kosilicu Cistom.

Robot ¢e se lakSe penjati uz strmine ako su kotaci Cisti, a oStrice ¢e takoder bolje rezati ako su Ciste i oStre.

Nikada ne koristite visokotlaCni perac za ¢iS¢enje.

CisSc¢enje organizma

Koristite meku Cetku ifili krpu navlazenu deterdZzentom za kucanstvo.

CiScenje donje strane

Provjerite je li prekida¢ napajanja u polozaju OFF i nosite zastitne rukavice. Okrenite robota na bok kako biste

otkrili njegovu donju stranu, ogistite disk s oStricom i okvir mekom ¢etkom ili viaznom krpom. Zakrenite disk kako

biste bili sigurni da se slobodno krece.

Ostrenje/zamjena ostrica;

Ako su ostrice istroSene s jedne strane, mogu se okretati.

Ako su ostrice ostecene ili pokazuju znakove neuravnotezenosti, moraju se zamijeniti.

1. Okrenite ureda;.

2. Uklonite vijke s oStricama (34) s donje strane uredaja, zatim okrenite oStrice (20).

3. Privrstite oStrice njihovim vijcima (34).

Zamjena ostrice

3. Uklonite stare ostrice i zamijenite ih slijedeci gore navedene korake.

recikliranje
Ne bacajte elektricnu opremu, industrijsku elektroniku i komponente u kuéni otpad!
Informacije o WEEE. Obzirom na odredbe GEO 195/2005 — vezano za zastitu okoliSa i GEO
5/2015. Potrosaci ¢e uzeti u obzir sljedece indikacije za predaju elektricnog otpada, navedene
u nastavku:
- PotroSaci imaju obvezu ne odlagati otpadnu elektricnu i elektroni¢ku opremu (WEEE) kao

B erazvrstani komunalni otpad te taj WEEE odvojeno prikupljati.

- Skupljanje navedenog imenovanog otpada (OEEQ) provodit ¢e se putem Javne sluzbe skupljanja unutar svake

Zupanije i sabirnih centara organiziranih od strane gospodarskih subjekata ovlastenih za sakupljanje WEEE.

Informacije pruza Uprava fonda za okoli§ www.afm.ro ili €asopis Europske unije.

- Potro§aci mogu besplatno predati WEEE na prethodno navedenim sabirnim mjestima.

Otklanjanje gresaka robota
Problem Moguci uzroci Popravka rjeSenja
Robot se ne pokrec¢e Punijiva baterija nije uklju¢ena Umetnite bateriju
17
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Poklopac (1) je otvoren Zatvorite poklopac (1)
Motor je neispravan Obratite se ovlaStenom RURIS
servisu
Trava je prevelika Po potrebi pokosite travnjak.
Postavite vecu visinu rezanja.
Motor se zaustavlja Ostrice su blokirane stranim tijelom Uklonite strano tijelo, otkljucajte
ostrice
Robot se krece, ali ne Ostrice su tupe ili neispravne Zamijenite o$trice
kosi travu Neispravan motor za rezanje Obratite se ovlastenom RURIS
servisu
Robot ne kosi travnjak Visina rezanja je preniska Postavite viSu visinu rezanja
Ostrice (20) su tupe Naostrite ili zamijenite oStrice
Podrugje ostrice je blokirano Ogistite uredaj
Ostrice (20) nisu pravilno postavljene Ispravno postavite letvice
Nenormalni zvukovi, Vijci ostrice (34) su labavi Zategnite vijke ostrice
buka ili vibracije
Ostrice (20) su o$tec¢ene Zamijenite o$trice
Robot se krece izvan Pogreska usmjeravanja: kutovi od 90° Postavite grani¢nu Zicu pod kutom
granicne zice mogu uzrokovati gubitak signala. od 45°

8. IZJAVE O SUKLADNOSTI

IZJAVA O SUKLADNOSTI CE c €

Proizvodac: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, br. 111, upravna zgrada, Craiova, Dolj, Rumunjska

Cilj. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Ovlasteni predstavnik: inz. Stroe Marius Catalin — generalni direktor

Ovlastena osoba za tehnicki spis: inZ. Radoi Alexandru — direktor dizajna produkcije

Opis stroja: Robotska kosilica za travu ima ulogu obavljanja poslova kos$nje trave.

Serijski broj proizvoda: AASFO100001XXRURRXRB800 (gdje AA predstavlja zadnje dvije znamenke godine proizvodnje,

znakovi 5 i 6 broj serije, znakovi 7-11 broj proizvoda)

Proizvod: Robotska kosilica za travu

Model : RURIS RXR800 Radna Sirina : 180 mm

Motor : elektri€ni, bez Cetkica Visina rezanja: 25mm-60mm
Mi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, proizvodac, u skladu s HG 1029/2008 - u vezi s uvjetima za uvodenje automobila
na trZiste, Direktiva 2006/42/EC - sigurnosni i sigurnosni zahtjevi, Standard EN ISO 12100:2010 - Automobili . Sigurnost
, Direktiva 2014/35/EU , HG 409/2016- o niskonaponskoj opremi, Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj
kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti, aZurirano 2019.), Direktiva 2014/53/EU (
primijenjena u Rumunjskoj ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016. o stavljanju radio opreme na raspolaganje na
trzistu), Direktiva 2011/65/EU o ograni¢enjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronic¢koj opremi, s
amandmanom EU 2015/863, izjavljulemo da su provedene sve serije bitnih radijskih ispitivanja kako bi se potvrdila
sukladnost proizvoda s navedenim standardima i izjavijujemo da je u skladu s glavnim zahtjevima sigurnosti i zastite, ne
ugroZava Zivot, zdravije, rad sigurnost i nema negativan utjecaj na okolis.
Dolje potpisani Stroe Catalin, predstavnik proizvodaca, izjavljuje na vlastitu odgovornost da je proizvod u skladu
sa sljedecim europskim standardima i direktivama:
- Direktiva 2006/42/EZ — sigurnosni i zastitni zahtjevi, Direktiva 2014/35/EU, u vezi s niskonaponskom

opremom:

EN ISO 12100:2011 - Sigurnost strojeva. Opc¢a nacela projektiranja. Procjena rizika i smanjenje rizika
EN 13857:2008- Sigurnost strojeva. Sigurnosne udaljenosti za sprje€avanje ulaska gornjih i donjih udova u
opasna podrucja
EN 60335-2-29:2004 - Elektri¢ni uredaji za kuc¢anstvo i slicne namjene. Sigurnost. Dio 2-29: Posebni zahtjevi za
punjace baterija
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektri¢ni uredaji za ku¢anstvo i slicne namjene. Sigurnost. Dio 1: Opci recepti
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sigurnost elektri¢nih uredaja za kuc¢anstvo i slicne namjene. Dio 2-107: Posebni
zahtjevi za elektri¢ne robotske kosilice na baterije
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EN 61558-1:2019 - Sigurnost transformatora, reaktora, energetskih blokova i njihovih kombinacija. Dio 1: Op¢i
zahtjevi i ispitivanja
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amandman 1 - Sigurnost transformatora, reaktora, jedinica za napajanje i
sli¢nih proizvoda za napone napajanja do 1 100 V - Dio 2-16: Posebni zahtjevi i ispitivanja za napajanje prekidaca
napajanja i transformatori za prekidacki nacin napajanja
EN 62841-1:2015 - Prijenosni elektriCni alati, prijenosni alati i strojevi za vrt i travnjak. Sigurnost. Dio 1: Op¢i
recepti
EN 61032:2001- Zastita osoba i opreme u zatvorenim prostorima. Probni mjeraci za provjeru
EN 62233:2008+AC:2008- Metode za mjerenje elektromagnetskih polja ku¢anskih elektriénih uredaja i sli¢ne
namjene u vezi s izlozeno$¢u ljudi
EN 50525-2-21:2011- Elektricni kabeli. Niskonaponski energetski kabeli nazivnog napona (Uo/U) do i uklju€ujuci
450/750 V. Dio 2-21: Kabeli za op¢u primjenu. Fleksibilni kabeli s mrezastom elastomernom izolacijom
EN 60127-1:2006 - Minijaturni osiguraci. Dio 1: Definicije za minijaturne osigurace i op¢i zahtjevi za minijaturne
zamjenske elemente
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Nepromjenjivi kondenzatori koji se koriste u elektroni¢koj opremi. Dio 14:
Intermedijarna specifikacija. Fiksni kondenzatori protiv smetnji za spajanje na napajanje
Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj kompatibilnosti, Direktiva 2014/53/EU (primijenjena u Rumunjskoj
ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016.):
EN 50665:2017- Norma proizvoda za ocjenu elektronicke i elektricne opreme u odnosu na ograni¢enja izlaganja
ljudi elektromagnetskim poljima (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Norma proizvoda za ocjenu sukladnosti elektricne i elektronicke opreme male snage s
osnovnim ograni¢enjima koja se odnose na izloZzenost ljudskog tijela elektromagnetskim poljima (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Ocjenjivanje elektricne i elektronicke opreme prema ogranienjima izlaganja ljudskog tijela
elektromagnetskim poljima (0 Hz - 300 GHz)
EN |IEC 55014-1:2021- Elektromagnetska kompatibilnost. Zahtjevi za ku¢anske aparate, elektricne alate i slicne
aparate. 1. dio: Problem
EN IEC 55014-2:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost. Zahtjevi za ku¢anske aparate, elektriCne alate i sli¢ne
aparate. 2. dio: Imunitet. Standard obitelji proizvoda
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost (EMC) - Dio 3-2: Ograni¢enja - Ograni¢enja za
harmonijske emisije struje (ulazna struja opreme < 16 A po fazi)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost (EMC) - Dio 3-3: Ograni¢enja - Ogranienje
varijacija napona, fluktuacija napona i treperenja u javnim niskonaponskim mrezama napajanja, za opremu koja
ima nazivnu struju < 16 A po fazi i koji ne podlijezu ograni¢enjima povezivanja
EN 301 489-1 V2.2.3- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge. Dio 1:
Zajednicki tehnicki zahtjevi. Harmonizirani standard za elektromagnetsku kompatibilnost
EN 301 489-3 V2.2.1- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge. Dio 33:
Posebni uvjeti za ultra Sirokopojasne (UWB) uredaje. Uskladena norma koja pokriva bitne zahtjeve ¢lanka 3.1(b)
Direktive 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge Dio 17:
Posebni uvjeti za opremu za Sirokopojasni prijenos podataka. Harmonizirani standard za elektromagnetsku
kompatibilnost
Direktiva 2006/42/EZ - o strojevima - stavljanje strojeva na trziste
Smjer 2014/30/EU - o elektromagnetskoj kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti,
azurirano 2019.);
Direktiva 2014/35/EU, HG 409/2016 - u vezi s niskonaponskom opremom
Direktiva 2014/53/EU - o uskladivanju zakonodavstva drzava Clanica o stavljanju na raspolaganje na trziStu
radijske opreme ( ODLUKA br. 740 od 5. listopada 2016. o stavijanju na raspolaganje na trzistu radijske
opreme)
Direktiva 2011/65/EU o ograni¢enjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronickoj opremi
Sukladnost ovog proizvoda s bitnim zahtjevima Direktive o radijskoj opremi 2014/53/EU potvrdilo je sljedece
prijavljeno tijelo:
TUV SUD Danmark na temelju izvjeS¢a broj DK-RED002591 i01, izdanog 8.1.2022.
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Drugi koristeni standardi ili specifikacije:
e SR EN ISO 9001 - Sustav upravljanja kvalitetom
e SR EN ISO 14001 - Sustav upravljanja okolis§em
e SR ISO 45001:2018 - Sustav upravljanja zastitom zdravlja i sigurno$éu na radu.
Marka i naziv proizvodaca: ZKT Co. Ltd
Napomena: tehnicka dokumentacija je vlasnistvo proizvodaca.
Pojasnjenje: Ova izjava je u skladu s izvornikom.
Rok valjanosti: 10 godina od dana odobrenja.
Mjesto i datum izdavanja: Craiova, 05.12.2023
Godina primjene CE oznake: 2023
Urbroj: 1524/05.12.2023

Ovlastena osoba i potpis: Ing. Stroe Marius Catalin
generalni direktor
SC RURIS IMPEX SRL

IZJAVA O SUKLADNOSTI EC

Proizvodac: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, br. 111, upravna zgrada, Craiova, Dolj, Rumunjska
Cilj. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Ovlasteni predstavnik: inz. Stroe Marius Catalin — generalni direktor
Ovlastena osoba za tehnicki spis: inZ. Radoi Alexandru — direktor dizajna produkcije
Opis stroja: Robotska kosilica za travu ima ulogu obavljanja poslova ko$nje trave.
Serijski broj proizvoda: AASFO0100001XXRURRXR800 (gdje AA predstavlja posljednje dvije znamenke godine
proizvodnje, znakovi 5 i 6 broj serije, znakovi 7-11 broj proizvoda)
Proizvod: Robotska kosilica za travu
Model : RURIS RXR800
Motor : elektri¢ni, bez Cetkica Radna Sirina : 220 mm
Izmjerena razina akusti¢ne snage : 62,9 dB(A) Zajam¢ena razina akusticne snage: 63 dB(A)
Razina akusti¢ne snage je certificirana od strane TUV SUD Certification and Testing izvjeS¢em br. 704032244608-
Rev01 od 09.10.2022. u skladu s odredbama EN ISO 3744:2010
Mi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, proizvodac, u skladu s HG 1029/2008 - u vezi s uvjetima za uvodenje automobila
na trziste, Direktiva 2006/42/EC - sigurnosni i sigurnosni zahtjevi, Standard EN ISO 12100:2010 - Automobili . Sigurnost
, Direktiva 2014/35/EU , HG 409/2016 - o niskonaponskoj opremi, Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj
kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti, aZurirano 2019.), Direktiva 2014/53/EU (
primijenjena u Rumunjskoj ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016. o stavljanju radio opreme na raspolaganje na
trZistu), Direktiva 2011/65/EU o ogranicenjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronic¢koj opremi, s
dopunom EU 2015. /863 izjavljuiemo da su provedene sve serije bitnih radijskih ispitivanja kako bi se potvrdila
sukladnost proizvoda s navedenim standardima i izjavljujemo da je u skladu s glavnim zahtjevima sigurnosti i sigurnosti,
ne ugrozZava Zivot, zdravije, sigurnost na radu i nema negativan utjecaj na okoli§
Dolje potpisani Stroe Catalin, predstavnik proizvodaca, izjavljuje na vlastitu odgovornost da je proizvod u
skladu sa sljede¢im europskim standardima i direktivama:
EN 3744:2010: Akustika. Odredivanje razine akusticke snage i razine akusticke energije izvora buke pomocu
akustic¢kog tlaka. Tehni¢ke metode u uvjetima bliskim uvjetima slobodnog polja iznad reflektiraju¢e ravnine
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sigurnost elektri¢nih uredaja za kuéanstvo i
slicne namjene. Dio 2-107: Posebni zahtjevi za robotske kosilice na baterije
Drugi koristeni standardi ili specifikacije:
. SR EN ISO 9001 - Sustav upravljanja kvalitetom
. SR EN ISO 14001 - Sustav upravljanja okolisem
. 1ISO 45001:2018 - Sustav upravljanja zdravljem i sigurno$¢u na radu.
Napomena: tehni¢ka dokumentacija je vlasnistvo proizvodaca.
Pojasnjenje: Ova izjava je u skladu s izvornikom.
Rok valjanosti: 10 godina od dana odobrenja.
Mjesto i datum izdavanja: Craiova, 05.12.2023
Godina primjene CE oznake: 2023
Urbroj: 1525/05.12.2023

20



SRB HRV BIH RURIS

Ovlastena osoba i potpis: Ing. Stroe Marius Catalin
i1 Generalni direktor SC RURIS IMPEX SRL

IZJAVA O SUKLADNOSTI CE
Proizvodaé¢: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, br. 111, upravna zgrada, Craiova, Dolj, Rumunjska
Cilj. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Ovlasteni predstavnik: inz. Stroe Marius Catalin — generalni direktor

Ovlastena osoba za tehnicki spis: inZ. Radoi Alexandru — direktor dizajna produkcije
Opis stroja: Robotska kosilica za travu ima ulogu obavljanja poslova ko$enja trave.
Serijski broj proizvoda: AASFO100001XRURRX1000 (gdje AA predstavlja zadnje dvije znamenke godine proizvodnje,
znakovi 5 i 6 broj serije, znakovi 7-11 broj proizvoda)
Proizvod: Robotska kosilica za travu
Model : RURIS RXR1000 Radna Sirina : 220 mm
Motor : elektriéni, bez Eetkica Visina rezanja: 25mm-60mm
Mi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, proizvoda¢, u skladu s HG 1029/2008 - u vezi s uvjetima za uvodenje automobila
na trziste, Direktiva 2006/42/EC - sigurnosni i sigurnosni zahtjevi, Standard EN 1ISO 12100:2010 - Automobili . Sigurnost
, Direktiva 2014/35/EU , HG 409/2016- o niskonaponskoj opremi, Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj
kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti, azZurirano 2019.), Direktiva 2014/53/EU (
primijenjena u Rumunjskoj ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016. o stavljanju radio opreme na raspolaganje na
trzistu), Direktiva 2011/65/EU o ograniCenjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronickoj opremi, s
amandmanom EU 2015/863, izjavljujemo da su provedene sve serije bitnih radijskih ispitivanja kako bi se potvrdila
sukladnost proizvoda s navedenim standardima i izjavijujemo da je u skladu s glavnim zahtjevima sigurnosti i zastite, ne
ugroZava Zivot, zdravije, rad sigurnost i nema negativan utjecaj na okolis.
Dolje potpisani Stroe Catalin, predstavnik proizvodaca, izjavljuje na vlastitu odgovornost da je proizvod u skladu
sa sljede¢im europskim standardima i direktivama:
- Direktiva 2006/42/EZ — sigurnosni i zastitni zahtjevi, Direktiva 2014/35/EU, u vezi s niskonaponskom
opremom:
EN ISO 12100:2011 - Sigurnost strojeva. Opc¢a nacela projektiranja. Procjena rizika i smanjenje rizika
EN 13857:2008- Sigurnost strojeva. Sigurnosne udaljenosti za sprje¢avanje ulaska gornjih i donjih udova u
opasna podrucja
EN 60335-2-29:2004 - Elektricni uredaji za ku¢anstvo i sli¢ne namjene. Sigurnost. Dio 2-29: Posebni zahtjevi za
punjace baterija
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektriéni uredaji za kué¢anstvo i slicne namjene. Sigurnost. Dio 1: Op¢i recepti
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sigurnost elektri¢nih uredaja za kuc¢anstvo i slicne namjene. Dio 2-107: Posebni
zahtjevi za elektri¢ne robotske kosilice na baterije
EN 61558-1:2019 - Sigurnost transformatora, reaktora, energetskih blokova i njihovih kombinacija. Dio 1: Op¢i
zahtjevi i ispitivanja
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Amandman 1 - Sigurnost transformatora, reaktora, jedinica za napajanje i
sli¢nih proizvoda za napone napajanja do 1 100 V - Dio 2-16: Posebni zahtjevi i ispitivanja za napajanje prekidaca
napajanja i transformatori za prekidacki nacin napajanja
EN 62841-1:2015 - Prijenosni elektri¢ni alati, prijenosni alati i strojevi za vrt i travnjak. Sigurnost. Dio 1: Op¢i
recepti
EN 61032:2001- Zastita osoba i opreme u zatvorenim prostorima. Probni mjeraci za provjeru
EN 62233:2008+AC:2008- Metode za mjerenje elektromagnetskih polja ku¢anskih elektriénih uredaja i sli¢ne
namjene u vezi s izlozenos¢u ljudi
EN 50525-2-21:2011- Elektricni kabeli. Niskonaponski energetski kabeli nazivnog napona (Uo/U) do i uklju€ujuci
450/750 V. Dio 2-21: Kabeli za op¢u primjenu. Fleksibilni kabeli s mrezastom elastomernom izolacijom
EN 60127-1:2006 - Minijaturni osiguraci. Dio 1: Definicije za minijaturne osigurace i op¢i zahtjevi za minijaturne
zamjenske elemente
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Nepromjenjivi kondenzatori koji se koriste u elektroni¢koj opremi. Dio 14:
Intermedijarna specifikacija. Fiksni kondenzatori protiv smetnji za spajanje na napajanje
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Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj kompatibilnosti, Direktiva 2014/53/EU (primijenjena u Rumunjskoj
ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016.):
EN 50665:2017- Norma proizvoda za ocjenu elektronicke i elektricne opreme u odnosu na ogranicenja izlaganja
ljudi elektromagnetskim poljima (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Norma proizvoda za ocjenu sukladnosti elektricne i elektronicke opreme male snage s
osnovnim ograni¢enjima koja se odnose na izlozenost ljudskog tijela elektromagnetskim poljima (10 MHz - 300
GHz)
EN 62311:2008- Ocjenjivanje elektricne i elektroni¢ke opreme prema ograni¢enjima izlaganja ljudskog tijela
elektromagnetskim poljima (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagnetska kompatibilnost. Zahtjevi za ku¢anske aparate, elektricne alate i slicne
aparate. 1. dio: Problem
EN IEC 55014-2:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost. Zahtjevi za ku¢anske aparate, elektricne alate i sli¢ne
aparate. 2. dio: Imunitet. Standard obitelji proizvoda
EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost (EMC) - Dio 3-2: Ograni¢enja - Ograni¢enja za
harmonijske emisije struje (ulazna struja opreme < 16 A po fazi)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Elektromagnetska kompatibilnost (EMC) - Dio 3-3: Ograni¢enja - Ogranicenje
varijacija napona, fluktuacija napona i treperenja u javnim niskonaponskim mrezama napajanja, za opremu koja
ima nazivnu struju < 16 A po fazi i koji ne podlijezu ograni¢enjima povezivanja
EN 301 489-1 V2.2.3- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge. Dio 1:
Zajednicki tehnicki zahtjevi. Harmonizirani standard za elektromagnetsku kompatibilnost
EN 301 489-3 V2.2. 1- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge. Dio 33:
Posebni uvjeti za ultra Sirokopojasne (UWB) uredaje. Uskladena norma koja pokriva bitne zahtjeve ¢lanka 3.1(b)
Direktive 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4- Standard elektromagnetske kompatibilnosti (EMC) za radio opremu i usluge Dio 17:
Posebni uvjeti za opremu za Sirokopojasni prijenos podataka. Harmonizirani standard za elektromagnetsku
kompatibilnost
EN 300 328 V2.2.2:2020- Sirokopojasni prijenosni sustavi. Oprema za prijenos podataka koja radi u pojasu od
2,4 GHz. Harmonizirani standard za pristup radiofrekvencijskom spektru
EN 303 447 V1.3.1:2022- Uredaji za male udaljenosti (SRD). Harmonizirani standard za pristup
radiofrekvencijskom spektru. Sustavi induktivne petlje za robotske kosilice koje rade u frekvencijskom rasponu
od 100 Hz do 148,5 kHz
Direktiva 2006/42/EZ - o strojevima - stavljanje strojeva na trziste
Smjer 2014/30/EU - o elektromagnetskoj kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti,
azurirano 2019.);
Direktiva 2014/35/EU, HG 409/2016 - u vezi s niskonaponskom opremom
Direktiva 2014/53/EU - o uskladivanju zakonodavstva drzava ¢lanica o stavljanju na raspolaganje na trziStu
radijske opreme ( ODLUKA br. 740 od 5. listopada 2016. o stavijanju na raspolaganje na trzistu radijske opreme)
Direktiva 2011/65/EU o ograni¢enjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronickoj opremi
Sukladnost ovog proizvoda s bitnim zahtjevima Direktive o radijskoj opremi 2014/53/EU potvrdilo je sliedece
prijavljeno tijelo:
TUV SUD Danmark na temelju izvje$¢a broj DK-RED002591 i01, izdanog 8.1.2022.
Drugi koristeni standardi ili specifikacije:
e SR EN ISO 9001 - Sustav upravljanja kvalitetom
e SR EN ISO 14001 - Sustav upravljanja okoli§em
e SR ISO 45001:2018 - Sustav upravljanja zastitom zdravlja i sigurno$éu na radu.
Marka i naziv proizvodaca: ZKT Co. Ltd
Napomena: tehnicka dokumentacija je vlasnistvo proizvodaca.
Pojasnjenje: Ova izjava je u skladu s izvornikom.
Rok valjanosti: 10 godina od dana odobrenja.
Mjesto i datum izdavanja: Craiova, 05.12.2023
Godina primjene CE oznake: 2023
Urbroj: 1526/05.12.2023
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Ovlastena osoba i potpis: Ing. Stroe Marius Catalin
generalni direktor
SC RURIS IMPEX SRL

IZJAVA O SUKLADNOSTI EC

Proizvodac: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, br. 111, upravna zgrada, Craiova, Dolj, Rumunjska
Cilj. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Ovlasteni predstavnik: inz. Stroe Marius Catalin — generalni direktor
Ovlastena osoba za tehnicki spis: inz. Radoi Alexandru — direktor dizajna produkcije
Opis stroja: Robotska kosilica za travu ima ulogu obavljanja poslova ko$nje trave.
Serijski broj proizvoda: AASF0100001XRURRX1000 (gdje AA predstavija posljednje dvije znamenke godine
proizvodnje, znakovi 5 i 6 broj serije, znakovi 7-11 broj proizvoda)
Proizvod: Robotska kosilica za travu
Model : RURIS RXR1000 Radna Sirina : 220 mm
Motor : elektriéni, bez Eetkica Visina rezanja: 25mm-60mm
Izmjerena razina akusti¢ne snage : 61,1 dB(A) Zajam¢€ena razina akusti¢ne snage: 63 dB
Razina akusti¢ne snage je certificirana od strane TUV SUD Certification and Testing izvjeS¢em br. 704032244608-
Rev01 od 09.10.2022. u skladu s odredbama EN ISO 3744:2010
Mi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, proizvodac, u skladu s HG 1029/2008 - u vezi s uvjetima za uvodenje automobila
na trziste, Direktiva 2006/42/EC - sigurnosni i sigurnosni zahtjevi, Standard EN ISO 12100:2010 - Automobili . Sigurnost
, Direktiva 2014/35/EU , HG 409/2016 - o niskonaponskoj opremi, Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetskoj
kompatibilnosti (HG 487/2016 o elektromagnetskoj kompatibilnosti, aZurirano 2019.), Direktiva 2014/53/EU (
primijenjena u Rumunjskoj ODLUKOM br. 740 od 5. listopada 2016. o stavljanju radio opreme na raspolaganje na
trzistu), Direktiva 2011/65/EU o ogranicenjima uporabe odredenih opasnih tvari u elektricnoj i elektronic¢koj opremi, s
dopunom EU 2015. /863 izjavljujemo da su provedene sve serije bitnih radijskih ispitivanja kako bi se potvrdila
sukladnost proizvoda s navedenim standardima i izjavljujemo da je u skladu s glavnim zahtjevima sigurnosti i sigurnosti,
ne ugroZava Zivot, zdravlje, sigurnost na radu i nema negativan utjecaj na okolis
Dolje potpisani Stroe Catalin, predstavnik proizvodaca, izjavljuje na vlastitu odgovornost da je proizvod u skladu sa
sljede¢im europskim standardima i direktivama:
EN 3744:2010: Akustika. Odredivanje razine akustiCke snage i razine akusticke energije izvora buke pomocu
akustickog tlaka. Tehni¢ke metode u uvjetima bliskim uvjetima slobodnog polja iznad reflektiraju¢e ravnine
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sigurnost elektricnih uredaja za kuéanstvo i
slicne namjene. Dio 2-107: Posebni zahtjevi za robotske kosilice na baterije
Drugi koristeni standardi ili specifikacije:
. SR EN ISO 9001 - Sustav upravljanja kvalitetom
. SR EN ISO 14001 - Sustav upravljanja okolisem
. 1SO 45001:2018 - Sustav upravljanja zdravljem i sigurno$éu na radu.
Napomena: tehni¢ka dokumentacija je vlasnistvo proizvodaca.
Pojasnjenje: Ova izjava je u skladu s izvornikom.
Rok valjanosti: 10 godina od dana odobrenja.
Mjesto i datum izdavanja: Craiova, 05.12.2023
Godina primjene CE oznake: 2023
Urbroj: 1527/05.12,2023
Ovlastena osoba i potpis: Ing. Stroe Marius Catalin
d Generalni direktor SC RURIS IMPEX SRL
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SK RURIS

1. UvoD
Vazeny klient!

Dakujeme Vam za Va$e rozhodnutie kupit si produkt RURIS a za prejavenu déveru nasej spoloénosti! RURIS
je na trhu od roku 1993 a za cely ten ¢as sa z neho stala silna znacka, ktora si vybudovala reputaciu
dodrziavanim slubov, ale aj neustalymi investiciami zameranymi na pomoc zakaznikom so spofahlivymi,
efektivnymi a kvalitnymi rieSeniami.

Sme presvedcéeni, ze na$ produkt ocenite a budete sa dlho tesit z jeho vykonu. RURIS svojim zakaznikom
neponuka len stroje, ale kompletné rieSenia. Délezitym prvkom vo vztahu so zakaznikom je poradenstvo pred
predajom aj po iom, kedZe zakaznici RURIS maju k dispozicii celu siet partnerskych predajni a servisnych
miest.

Aby ste si uzili zakupeny produkt, pozorne si precitajte ndvod na pouzitie. Dodrziavanim pokynov budete mat
zaru€ené dlhodobé pouzivanie.

Spoloénost RURIS neustale pracuje na vyvoji svojich produktov, a preto si vyhradzuje pravo menit okrem iného
aj ich podobu, vzhlad a vykon bez toho, aby bola povinna o tom vopred informovat.

ESte raz dakujeme, Ze ste si vybrali produkty RURIS!

Zéakaznicke informéacie a podpora:
Telefén: 0351.820.105

e-mailom: info@ruris.ro

2. BEZPECNOSTNE INSTRUKCIE
2.1. VYSTRAHY NA STROJI

POZOR! Nebezpegenstvo! Pocas prevadzky udrZujte
bezpecnu vzdialenost od
robota
UdrZujte ruky a nohy mimo
P : dosah rotujucich nozZov.
£) Pred Zdvianim obera pr Nikey nedavaje ruky ani
m sastavte nohy do blizkosti alebo pod
' robot.
Pred vykonanim
akejkolvek kontroly L
alalebo udrzby sa uistite, Precitajte si navod.
Ze hlavny vypinac je v
polohe ,OFF*.
5 Pozor! Nelejte na robot Nenastupujte do roboty.
vodu
Pozor! Neumyvajte pod
robotom pridom vody.

2.2. VAROVANIA


mailto:info@ruris.ro

SK RURIS

Pred pouzitim si pre€itajte navod na pouzitie. Uschovaijte si ho pre buduce pouzitie.

vzdelanie

a. Pozorne si precitajte pokyny. Oboznamte sa s prikazmi robota.

b. Nedovolte, aby robot obsluhovali osoby, ktoré nie st oboznamené s tymito pokynmi, ani deti.

c. Prevadzkovatel alebo uzivatel je zodpovedny za nehody alebo nebezpecéenstvo spésobené inym osobam
alebo ich majetku.

Skolenie

a. Uistite sa, Ze instalacia systému automatického ohrani¢enia obvodu je vykonana spravne podla pokynov.
b. Pravidelne kontrolujte oblast, kde sa spotrebi¢ pouziva, a odstrante vSetky kamene, palice, droty a iné
cudzie predmety.

c. Pravidelne kontrolujte ¢epele, skrutky ¢epele a rezaciu zostavu, ¢i nie si opotrebované alebo poskodené.
Opotrebované alebo poSkodené noze a skrutky vymente v supravach, aby ste udrzali rovnovahu.

Pouzite

a. Nekladte ruky ani nohy do blizkosti alebo pod rotujluce ¢asti robota.

b. Robota nezdvihajte ani neprenasajte, ked' je motor v chode.

c. Vypnite robota tla¢idlom napajania:

- Pred odstranenim upchatia;

- Pred kontrolou, istenim alebo pracou na robote.

Nenechavaijte robota bez dozoru, ak viete, Ze sa v jeho blizkosti nachadzaju domace zvierata, deti alebo ludia.
Okrem toho pri pouzivani robota:

a) Kosenie travnika pri dennom svetle alebo dobrom umelom osvetleni.

b) Vyhnite sa pouzivaniu robota na mokrej trave.

c) Robot nepouzivajte, ked ste bosi alebo mate oblecené otvorené sandale. Vzdy noste bezpecnostnu obuv a
dlhé nohavice.

d) Pri otac¢ani stroja smerom k sebe budte mimoriadne opatrni.

e) Robot vzdy spustajte podla pokynov s nohami pre¢ od ¢epele (nozov).

Udrzba a skladovanie

a. UdrZujte v8etky matice, skrutky a skrutky dotiahnuté, aby ste zaistili spravnu a bezpecnu prevadzku stroja.
b. Z bezpe€nostnych dévodov vymerite opotrebované alebo poskodené diely.

c. Pri vymene poskodenych dielov sa uistite, Ze pouzivate originalne diely.

d. Uistite sa, Ze je batéria nabitd pomocou spravnej nabijacky odporu¢anej vyrobcom. Nespravne pouzivanie
nabijacky moze viest k Urazu elektrickym prudom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie.

e. V pripade uniku elektrolytu oplachnite vodou/neutralizaénym prostriedkom, v pripade kontaktu s o¢ami atd'.
vyhladajte lekarsku pomoc.

f. Servis robota bude vykonany v sulade s pokynmi vyrobcu.

g. Batériu neotvarajte ani neposkodzuijte.

h. Uistite sa, Ze je batéria nabita pomocou spravnej nabijaCky odporu€anej vyrobcom. Nespravne pouzivanie
mdze viest k Urazu elektrickym pradom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie.

Starostlivost’ a Specialne pokyny

1. Pred odstranenim zablokovania, kontrolou a Cistenim stroja alebo pred vymenou rezného kotuc¢a vzdy
vypnite hlavny vypinac robota. Nikdy sa nepokusajte opravovat alebo nastavovat robot, ked je v prevadzke.
2.V pripade abnormalnych vibracii zastavte robot a skontrolujte, €i nie su poSkodené Cepele. Vymerite
opotrebované alebo poSkodené noze, aby ste udrzali rovnovahu. Ak vibracie pretrvavaju, kontaktujte
autorizovany servis RURIS.

3. Pri kontrole alebo udrzbe noza pouzivajte ochranné rukavice.

4. Nevykonavajte udrzbu naboso alebo v otvorenych sandaloch. Vzdy noste vhodnu pracovnu obuv a dlhé
nohavice;

5. V zaujme vlastnej bezpecnosti vymerite opotrebované alebo poskodené diely.

6. Pouzivajte iba originalne vybavenie a prislusenstvo. Nie je dovolené upravovat pévodny dizajn robota.
Vsetky Upravy vykonavate na vlastné riziko a spésobia stratu zaruky.

7. Udrzujte vSetky matice a skrutky dotiahnuté, aby ste zabezpecili, Ze robot je v bezpe¢nom prevadzkovom
stave.

8. Pozor! Ked hrozi riziko Urazu elektrickym pradom, odpojte obvodovy kabel od nabijacej stanice a odpojte
zastréku od zdroja napajania.
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Bezpecnostné pokyny nabijacky

1. Zasuvka musi byt inStalovana v blizkosti zariadenia a musi byt lahko dostupna.

2. Externy kabel tejto jednotky nie je mozné vymenit; ak je kabel poSkodeny, musi byt jednotka Uplne
vymenena.

4. Neotvarajte kryt nabijacky. Z bezpecnostnych dévodov méze akékolvek zariadenie otvarat iba kvalifikovany
servisny personal.

5. Chranite zariadenie pred vlhkostou.

6. Pred Cistenim odpojte zariadenie od zdroja napajania. Pouzite vihkd handri¢ku.

7. Zariadenie musi byt umiestnené na stabilnom povrchu.

8. Ak nabijacku nebudete dlhSi ¢as pouzivat, odpojte ju od zdroja napajania.

9. Ak nastane jedna z nasledujucich situacii, zariadenie musi skontrolovat kvalifikovany servisny personal:

- Zastrcka je poSkodena.

- Do zariadenia sa dostala kvapalina.

- Nabijacka bola vystavena vlhkosti.

- Nabijacka spadla a/alebo je poskodena.

- Nabijacka vykazuje zjavné znamky poskodenia.

- Nabijac¢ka nefunguje spravne alebo ju nemozete uviest do prevadzky podla tohto navodu.

10. Nepripajajte poSkodeny napajaci kabel k zdroju napajania. Nedotykaijte sa poSkodeného napajacieho
kabla, ked je pripojeny k zdroju napajania.

Specialne bezpecnostné pokyny pre zariadenia napajané z batérie:

1. Pred vloZzenim nabijatelnej batérie sa uistite, Ze je robot vypnuty. VloZzenie akumulatora do zapnutého
elektrického naradia méze viest k nehodam.

2. Pred Cistenim odpojte nabijacku.

3. Batériu nevystavujte na dih8i €as priamemu sinenému Ziareniu ani ju nekladte na radiator. Teplo poskodzuje
batériu a hrozi nebezpecenstvo vybuchu. Ak je batéria tepla, pred nabijanim ju nechajte vychladnut. Batériu
neotvarajte a zabrarte jej mechanickému poskodeniu.

2.3. BEZPECNOSTNE PRVKY ROBOTA

1.Zariadenie proti kradezi/deaktivacii

Funkcia zariadenia proti kradezi/deaktivacii zabrani komukolvek v pouzivani robota, pokial nema kéd. Budete
vyzvani na zadanie $tvormiestneho kédu podla vasho vyberu, ktory sa pouzije ako vas osobny bezpecnostny
kod.

3. Snimac¢ zdvihu

Ak sa roboticka kosacka zdvihne zo zeme, n6éz sa prestane otacat.

4. Senzor néklonu

Ak sa robotické kosacka nakloni, n6Z sa okamzZite zastavi.

5. Senzor prekazok

Roboticka kosacka pocas prevadzky zistuje prekazky vo svojej drahe. Ak roboticka kosacka narazi na prekazku,
zastavi sa a otoCi sa inym smerom.

6. Dazdovy senzor

Roboticka kosacka ma dazdovy senzor a prestane fungovat.

7. Tlagidlo nudzového zastavenia

Stlacenim tlacidla STOP sa robot a ¢epel okamzite zastavi.

8. Utesnend batéria

Batéria, ktora pohana robota, je Uplne utesnena.

9. Zakladriova stanica a ohrani€ujuci kabel

Robot neméze fungovat bez nainstalovaného obvodového kabla a aktivovaného cez zakladriovu stanicu. Ak
kabel nie je spravne pripojeny alebo je poskodeny, robot prestane pracovat.

2.4. OCHRANA PROTI TRANSEKTOM

Nabijaciu stanicu neumiestriujte pod vysoké stromy.
Pocas uderu blesku odpojte nabijaciu stanicu a ak je to mozné, odpojte kabel ohranic¢enia.
Délezité:

4
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Robot nepouzivajte v nepriaznivych poveternostnych podmienkach (dazd, blesky).

3. TECHNICKE UDAJE

prisluSenstvom

Model RXR800 RXR1000
Typ motora Bezkartaovy elektromotor Bezkartaovy elektromotor
Napatie Li-ion batérie 20V 20V
Kapacita Li-ion batérie 2Ah 4 Ah

Typ pripojenia - Bluetooth, Wi-Fi
Cas nagitania 45 min 120 min
Pracovny ¢as 40 min 70 min
Otacky motora 3100 ot./min 3100 ot./min
Sirka rezu 180 mm 220 mm
Vyska rezu 25 mm - 60 mm 25 mm - 60 mm
Typ Eepele Disk s 3 okrajmi Disk s 3 okrajmi
Mgmmalny uhol 250 250
stipania

Plna rychlost’ 0,4 m/s 0,4 m/s
Maximalna plocha 800 m2 1000 m2
Cista hmotnost's 8.88 kg 9.32 kg

Specifikacie radia

Zariadenie kratkeho
dosahu (SRD), Vlastnosti:
RMI Operacné

Zariadenie kratkeho dosahu (SRD),
Vlastnosti: RMI Operacné
spektrum/vykon

100Hz-148,5kHz; 50 dBA/m pri 10 m
Bluetooth V4.2 — Specifikacia BLE,
adaptivne

spektrum/vykon Pracovné spektrum/vykon:
dBA/m pri 10 m Wilan: $pecifikacia 802.11b/g/n -
Adaptivna Specifikacia
Prevédzkové spektrum/vykon
2400 MHz - 2483,5 MHz/ 17,5 dBm
Zaruka 24 mesiacov 24 mesiacov

Robot je vhodny pre maximalnu vysku travy 60 mm. Vo vyssej trave sa mdze robot zastavit. Pomocou
kosacky nasekajte travnik na menej ako 60 mm.

Batéria robota t'azi z funkcie ,,a UP-Innovation RURIS“. Tato funkcia pomaha batérii, ked’ dosiahne
kriticky prah vybitia. Ruris prisiel s inovaciou v systéme ¢lankov vo vnutri batérie, cez ktoré je mozné
batériu dobit’' po dlh§om case, v ktorom sa vybila. Pouzivatelia RURIS tak m6zu vyuzivat' spol'ahlivost’ a

inovaciu RURIS. Po uskladneni sa odporuca nabijanie v intervale 6 mesiacov — 1 rok
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4. PREHLAD STROJA

RURIS

1- Kryt ovladacieho panela
2-tlac¢idlo nastavenia vysky
3-Tla¢idlo START
4-tlacidlo HOME

5-tlacidlo spat’

6-Tlacidlo so Sipkou
7-tlacidlo OK

8-Rukovat’ na prenasanie
9-tlacidlo Stop

10-digitélny displej
11-Vymedzovaci kabel

12- Upevnovacie klince (pre
nabijaciu stanicu)

13 - Upevnovaci klinec (pre
ohranicujuci kabel)
14-Napdjaci adaptér
15-Napdjacia zastrcka
16-Vlozit' list

17-Nabfjacia stanica
18-Néaraznik nakladacej
stanice

19-Skrutka

20-¢epel

21-stani€na zakladna
22-Nabijacia jednotka
23-Strazcovia
24-Prechodka

25-zastrcka na pripojenie
nabijacky

26-Kontakt +

27-Kontakt -

28-LED

29-kablovy kanal
30-Nabijacia zasuvka
31-Ukazovatel prevadzky
32-Priestor na batérie
33-Batéria

34-éepelova skrutka
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10-15 mm

Obrazky su informativne, dodavatel si vyhradzuje pravo na strukturalne a funkéné zmeny stroja
uvedeného v tomto navode.

5. INSTALUJE SA
Pociatocné spustenie

stanica musi byt k nej pripojena. Uistite sa, Ze zem, na ktort umiestnite nabijaciu stanicu, je rovna, sucha, bez
magnetickych poli a bez prekazok vpredu.

Pravidelne kontrolujte plochu travnika a odstranujte kamene, konare, dréty a predmety, ktoré mézu poskodit
robot a jeho noze.

Montaz a umiestnenie nabijacej stanice

1. Zapojte nabijaciu jednotku (22) do zakladnej dosky (21) nabijacej stanice.

2. Zatlacte nabijaciu jednotku (22) nadol tak, aby pevne zapadla do zakladnej dosky.

3. Pripevnite nabijaciu jednotku (22) k zakladnej doske (21) Styrmi dodanymi skrutkami (19).

Umiestnite nabijaciu stanicu (17) na rovny povrch v blizkosti zasuvky.

Nabijacia stanica musi mat vpredu priestor aspon 2 m, aby sa roboticka kosacka mohla bez problémov vratit
do zakladnej stanice. Od zadného konca k rohu obvodu musi byt tiez vzdialenost najmenej 1 m.

Po umiestneni a pripojeni ohraniujuceho kabla je potrebné zabezpecit nabijaciu stanicu.

Uistite sa, Ze nabijacia stanica (17) je umiestnena v primeranej vzdialenosti od jazierok, bazénov a schodov.
Odporu¢ame namontovat’ kryt nabijacej stanice (17), aby bola chranena pred poveternostnymi vplyvmi.
InsStalacia ohraniéujuceho kabla

Pred spustenim robota musi byt kabel ohrani€enia (11) nainstalovany okolo plochy travnika, ktord ma robot
pokryt :

1.0znacte oblast travnika pomocou hacikov (13).

2. Kabel ohraniéenia (11) zakopte do zeme (max. hibka 5 cm). Pogas prace robot prejde cez ohraniéujci
kabel asi 20 - 30 cm a potom sa oto€i a hfada novu cestu. Nainstalujte kabel ohranienia spravne, aby ste
zabranili tomu, aby robot narazil do cudzich predmetov a neposkodil ho.

3. Pri prvej indtalacii odpori€ame oznacit ohranicujuci kabel (11) hacikmi (13) pre pripad, ze bude potrebné
vykonat' neskorsie opravy. Plocha travnika musi byt ohrani¢ena ako jedna uzavreta plocha (obr. 1).



SK RURIS

4. Paralelné ohranicujuce kable (11) inStalované vo vzdialenosti najmenej 10 cm robot identifikuje ako
prekazku a vyhyba sa im (obr. 2). Ak su ohrani€ujuce kable inStalované vo vzdialenosti mensej ako 5 mm,
robot ich nezisti a prejde cez ne.
5. Vyhnite sa vytvaraniu rohov pod uhlom 90°. Namiesto toho ich rozdelte do dvoch 45° uhlov (obr. 3).
6.Snimace robota su navrhnuté tak, aby detekovali a vyhybali sa stacionarnym a pevnym prekazkam (steny,
zahradny nabytok atd.) vac¢sich ako 100 mm. Citlivé prekazky (napr. kvetinové zahony) na travniku chrante
pomocou ohrani¢ujuceho kabla (11).
7. Vzdialenost medzi 2 prekazkami musi byt aspon 1 m (obr. 2).
8. Uistite sa, zZe kabel ohrani¢enia (11) sa v ziadnom bode nekrizi. Méze to spbésobit poruchu alebo poruchu
robota
Stromy
Robot rozpozna stromy ako beznu prekazku. Vyénievajuce korene vS§ak mézu poskodit spodnu stranu/latky
(20). Odporucame pouzit ohraniCujtici kabel (11) aj na ohraniCenie stromov.
SKALY
Odstrarite malé kamene (menej ako 100 mm) z plochy travnika. M6zu pos$kodit robota a ¢epele (20). Robot
deteguje kamene (vy$Sie ako 100 mm) ako bezné prekazky. Odpora¢ame pouzit ohranicujuci kabel (11) aj na
ohrani¢enie skal.
Svahy/hrbole
Robot méze pracovat na svahoch/hrboch do max. 25 °C (47 %). Vo vzdialenosti 1 m od kabla ohrani¢enia
nesmie sklon presiahnut' 5,7° (10 %). Uistite sa, Ze medzi kablom ohrani€enia (11) a prekazkou na svahu je
dodrzana vzdialenost aspon 30 cm a dole aspon 40 cm.
Rybniky/bazény
Rybniky a bazény by mali byt ohrani¢ené ohrani¢ujucim drétom (11), ak je to mozné, alebo by mali byt
navrhnuté tak, aby robot nemohol vstupit do vody. To mdze vazne poskodit’ jeho elektronické komponenty.
Prijazdové cesty/cesty
Robot méze lahko prejst cez prijazdové cesty a cesty na urovni zeme. Ak si medzi plochou travnika a
cestou/cestou vyskové rozdiely, obmedzte cestu/cestu na bezpeénu vzdialenost cca. 40 cm.
Uzke priechody
Uzke priechody vo vymedzenej oblasti travnika musia byt minimalne 1,2 m Siroké a maximalne 8 m dlhé (obr.
4) Sirka 1,2 m sa vztahuje na vzdialenost medzi ohraniéujucimi kablami. Robot pri koseni travnika presahuje
ohranicujuci kabel o0 0,2 m na oboch stranach.
Pripojenie nabijacej stanice k napajaciemu adaptéru
1. Pripojte sietovy adaptér (14) k nabijacej stanici (17) cez nabijaciu zastréku (16) a nabijaciu zasuvku (25).
2. Naskrutkujte puzdro (24) okolo spoja, aby ste ho chranili pred vihkostou.
Pripojenie ohranicujuceho kabla k nabijacej stanici
1. Odstrante izolaciu kabla ohranic¢enia cca. 10-15 mm, na oboch koncoch (11).
2. Vyklopte kryt (23) nahor.
3. Zapoijte koniec ohrani¢ujuceho kabla (11), ktory vedie k prednej Casti stanice a obklopuje travnik, do
zasuvky oznacenej ,, -“.
4. Druhy koniec kabla ohrani€enia (11) prevlecte cez drazku pod nabijacou stanicou (17).
5. Pripojte tento koniec vodi¢a do zasuvky oznacenej +.
6. Pripojte zastrcku (15) k zdroju napéjania.
7. Skontrolujte LED na nabijacej stanici. Ak sa LED rozsvieti nazeleno, ohranicujuci kabel (11) je spravne
pripojeny k nabijacej stanici (17).
Upevnenie nabijacej stanice
Zaistite nabijaciu stanicu a naraznik (18) pomocou upeviiovacich klincov (12). Naraznik nabijacej stanice (18)
sa pripeviiuje na bo¢nu stranu stanice mimo oblasti s obmedzenym travnikom. Indikator prevadzkového
dosahu (31) na nabijacej stanici sa musi nachadzat v oblasti s obmedzenym travnikom.
Vlozenie/vymena batérie
Pred vymenou batérie vypnite robota a pockajte, kym sa noze nezastavia.
Hrozi nebezpec€enstvo zranenia oséb. Pri poSkodeni batérie hrozi nebezpecfenstvo zranenia vyte€enou
kvapalinou z batérie! V pripade kontaktu s o¢ami alebo pokozkou oplachnite zasiahnuté miesta vodou alebo
neutralizaénym prostriedkom a vyhl'adajte lekarsku pomoc.
1. Robot otocte.
2. Otvorte priehradku na batérie odskrutkovanim 4 skrutiek na spodnej strane robota.
3. V pripade potreby vyberte vybita batériu.
4. Vlozte batériu.
5. Znova zatvorte priehradku na batérie (32). i

6. UVEDENIE DO PREVADZKY
9
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6.1 PRVE SPUSTENIE

Spustenie robota

1. Stladte a podrzte tlagidio START (3) cca. 3 sekundy, kym sa nerozsvieti displej (10).

2. Nastavte pozadovany jazyk. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte pozadovany jazyk a vyber potvrdte
tlac¢idlom OK (7).

3. Nastavte datum a ¢as pomocou tlaCidiel so Sipkami (6). Vyber potvrdte tlacidlom OK (7). Na zabezpecenie
spravneho fungovania nastaveni prevadzkového ¢asu je potrebné spravne nastavenie datumu a ¢asu.

4. Zadajte 4-miestny PIN kéd (tovarenské nastavenie ,1111%).

Po prvom spusteni zmerite heslo nastavené z vyroby.

5. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky. Robot je teraz v pohotovostnom rezime.
Nastavenie jazyka

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) zadanim 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ponuku ,Nastavenia“.

5. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

6. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Jazyk"

7. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

8. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte pozadovany jazyk

9. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7)

10.Vratte sa do hlavnej ponuky pomocou tlacidla spat’ (5).

6.2 SPUSTENIE A ZASTAVENIE

Spustenie robota

1. Stlagte a podrzte tlagidlo START (3) cca. 3 sekundy, kym sa nerozsvieti displej (10).

2. Zadajte 4-miestny PIN kod (tovarenské nastavenie ,1111%).

3. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky. Robot je teraz v pohotovostnom rezime. Ak je robot v

pohotovostnom reZime alebo v reZime nabijania, jednym stladenim tlagidla START (3) spustite kosenie. Robot
sa nespusti, kym sa veko (1) nezatvori.

Ak ste zadali nespravny PIN. Pockajte asi 3 sekundy alebo stlaéte tlacidlo OK (7), aby ste mohli znova zadat
PIN koéd. Ak trikrat za sebou zadate nespravny kéd PIN, obrazovka sa na 15 sekind uzamkne. Za kazdy dalsi
nespravny PIN sa ¢as blokovania zdvojnasobi. Zastavenie robota

1. Stladte a podrzte tlagidio START (3) na priblizne 3 sekundy.

Robot sa zastavi, ak:

. Je stlacené tlacidlo STOP (9).

. Tlagidlo START (3) je stladené na 3 sekundy

. Kryt (1) sa zdvihne

. Robot strati signal ohrani¢ujuceho kabla a po 5 minutach ho uz neméze najst

. Prekrocte hrani¢nu Ciaru.

. Uviazne medzi prekazkami a potrebuje viac ako 10 sekind, kym najde cestu von.

. Je vyvySena

NOoO R WN =

6.3 KOSENIE

1.Otvorte kryt (1).

2. Odomkanite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarenské nastavenie ,1111).

Ked' je robot v nabijacej stanici a nabija sa:

3. Stlacte raz tlagidlo START (3).

- ak je uroven nabitia batérie vy33ia ako 70 %, na displeji sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre spustenie®. Zatvorte kryt
(1) a robot za¢ne automaticky kosit' travnik.

- ak je uroven nabitia batérie nizSia ako 70 %, na displeji sa po 2 sekundéch zobrazi ,Low battery“. Robot sa
nabija, kym uroveri batérie nedosiahne 90 % a potom za¢ne automaticky kosit.

Ked' je robot v pohotovostnom rezime:

3. Stlacte raz tlagidlo START (3).

- ak je uroven nabitia batérie vy33ia ako 30 %, na displeji sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre spustenie®. Zatvorte kryt
(1) a robot za¢ne automaticky kosit' travnik.

10
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- ak je uroven nabitia batérie nizSia ako 30 %, na displeji sa po 2 sekundéch zobrazi ,Low battery“. Robot sa

presunie do nabijacej stanice.

V zavislosti od charakteru travy (vySka, hribka) robot prispdsobuje rychlost kosenia tak, aby zabezpecil dobry

vysledok.
Spit’ k nabijacej stanici

Ked je robot v pohotovostnom rezime, stlacte a podrzte tla¢idlo HOME (4) na priblizne 3 sekundy. Na displeji
(10) sa zobrazi ,Zatvorte kryt pre Start”. Zatvorte kryt (1) a robot sa presunie do nabijacej stanice. Potom sa

zacne nabijat.
Nastavenia robota

Robot mé& nasledujice moznosti nastavenia, ktoré mézete vykonat prostrednictvom ovladacieho panela, ak

chcete zmenit vyrobné nastavenia.

Tlagidlo na Cislo na
ovladacom nazov zadanie PIN Funkcie
paneli kédu
Tlacgidlo 1 Ked je robot v pohotovostnom rezime, stlacte
Domov (4) tlacidlo, aby sa vratil do nabijacej stanice
‘ Tlagidlo so ) Posunie vyber/kurzor nahor v rozhrani ponuky
Sipkou (6 - - - -
fpkou (6) ZvySuje pocet pri nastavovani parametrov
Presunie vyber/kurzor nadol v rozhrani
Tlacidlo so ponuky
Sipkou (6) 3
Pri nastavovani parametrov znizte Cislo
Potvrdte nastavenia
Po ukoné&eni chybového stavu zavola
0 K tlagidlo OK 4 rozhranie na zadanie kédu PIN
@) Vyvolajte dalSie menu
Potvrdenim prejdete z hlavnej ponuky do
dalSej urovne ponuky
t tlagidlo spat Spéat na predchadzajuce menu
®) Zruste dalSiu funkciu

Vysvetlenie sprav, ktoré sa m6zu zobrazit’ na displeji

Sprava na ovlddacom paneli

Vysvetlenie/Napravné rieSenie

Pohotovostny rezim

Robot je v pohotovostnom rezime, nezobrazuju sa Ziadne chyboveé
hlasenia

Zadaijte PIN Poziada o PIN kéd

Nabijanie Robot sa nabija

Kosenie Robot kosi travu

Automatické kosenie Robot kosi trdvu automaticky
Médny spot Robot pokosi vymedzenu plochu

Kosenie v pevhom bode ukon&ené

Orezavanie v "bodovom rezime" bolo dokonéené

Navrat

Robot sa vrati do nabijacej stanice

Pozastavené

Robot vstupil do rezimu ,pauzy*:
- stlaGenim tlacidla STOP
- stlaéenim tlagidla "Pozastavit" v APP

Nudzova zastavka

Bolo stlagené tlaidlo STOP (9).

Aktualizuje sa

Vykonat/prebieha poZzadovany firmvér

Slaba batéria, nabite do prace

Uroven nabitia batérie je nizka. Batéria musi byt nabita aspofi na 70
% pre automatické kosenie a 30 % pre kosenie v pevnom bode
(bodovy rezim)
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Teraz prsi, vraciam sa

Dazdovy senzor bol aktivovany

Ak chcete zacat, zatvorte kryt

Zacnite zatvorenim veka

Nabijanie do prace bolo
pozastavené

Nabijanie bolo prerusené (napr. manualne alebo z dévodu vypadku
pradu)

Praca bola prerusena, skuste to
znova

Automatické strihanie bolo prerusené (napr. bolo stlacené tlacidlo
STOP (9), bol otvoreny kryt (1))

Umiestnite do hranice a skuste to
znova

Poziadavka umiestnit robota do obvodu vymedzeného kablom.

Pokracovat v praci?

Ak chcete pokracovat v praci, stlacte tlacidlo OK (7) alebo stlacte
tlagidlo spat (5)

Zle nastaveny €as

Zle nastaveny €as

Nabijanie do prace bolo
pozastavené

Nahravanie bolo prerusené

Ak chcete zacat, zatvorte kryt

Zatvorte kryt (1)

Sucasna praca bola zastavena

Kosenie travnika bolo zastavené

Nizke napatie batérie

Slaba batéria, nabite do prace

Nizke napatie batérie, navrat na
stanicu

Uroveri nabitia batérie je nizka. Batéria musi byt nabita aspori na 70
% pre automatické kosenie a 30 % pre kosenie v pevnom bode
(bodovy rezim)

Umiestnite robota do nabijacej stanice

Pockajte na dokoncenie procesu nahravania

Robot sa sam vrati do nabijacej stanice

Ziadna jedina slu¢ka

Ziadny signal, najskor nastavte
slucku

Signal slucky sa stratil

Skontrolujte spravnu instalaciu ohraniujuceho kabla av pripade
potreby ho opravte, umiestnite robota do obvodu a restartujte ho

Kosacka bola zamknuta! ¢akanie...

Pockajte, kym sa nedokonéi aktualne spusteny proces

Nespravny kdd, skuste to znova.

Znova zadajte svoj PIN

Umiestnite do hranice a skuiste to
znova

Kosacka vonku

Umiestnite robota do obvodu a restartujte ho

Ak chcete spustit’ aktualizaciu
firmvéru, restartujte pocitac

Praca bola prerusena, skuste to
znova

Restartujte robota

Dazd'ovy senzor aktivovany

Dazdovy senzor je aktivovany

Kosacka v stanici

Robot je na stanici

Kosacka nie je v stanici

Robot nie je na stanici. Ak je to potrebné, vloZte ho do stanice

Pre spustenie stlacte tlacidlo
"START".

Stladte tlacidlo START (3)

Trvanie minimalne 30 min

Oznaéenie poZzadovaného ¢asu

Hlada sa signal...

Hlada sa signal...

Skopirujte subor, ¢akajte

Pockajte na proces kopirovania

Prosim, vypnite to

Vypnite robota

Zastavenie motora

Lavy zhasnuty motor

Skontrolujte a odstrarite predmety blokujluce ¢epele; Skontrolujte
stav nozov; V pripade potreby kontaktujte autorizovany servis RURIS

Vymerite batériu

Abnormalna batéria

Batéria je poSkodena

Vymerite batériu robota

Teplota batérie je prili§ nizka
(vybitie)

Zruste proces nahravania

Vysoké napatie batérie

Napétie batérie je vysoké

Vysoka teplota batérie

Batéria ma vysoku teplotu

Vysoky nabijaci prud

Zruste proces nabijania, skontrolujte vstupny prud

Vysoké nabijacie napétie

Zruste proces nabijania, skontrolujte vstupné napéatie

Vysoka teplota

Zruste proces nahravania

Kosacka zdvihnuta

Robot sa zdvihne zo zeme
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Kosacka sa prevratila Robot sa prevratil

Zaseknuta kosacka Vycistite robota a restartujte ho

Kosacka naklonena Umiestnite robota do zvislej polohy a restartujte ho
Prehriatie motora Vypnite robot a nechajte ho vychladnut

Chyba motora

Emsensor odpojeny
Porucha Hallovho snimaéa
Chyba hardvéru
Abnormalne ladung
Abnormalne nabijanie
Chyba vybitia batérie
Chyba inercialnej meracej
jednotky (IMU).

Motor odpojeny

Chyba motorovej haly
Nadprud motora

Motor sa zastavi
Zaseknutie pravého motora
Porucha dazdového senzora
Porucha snimaca slucky

Kontaktujte autorizovany servis RURIS

Bodovy rezim/rezim pevného bodového kosenia

Tato funkcia vam umoznuje kosit travnik, ked' je na nom napriklad zahradny nabytok alebo vybavenie
detskych ihrisk.

1. Robot umiestnite na miesto, kde chcete pokosit travnik.

2.V pripade potreby otvorte kryt (1).

3. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

4. Stlacenim tlaCidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

5. Pomocou tlacidiel so Sipkami ( 6) zvolte "Bodovy rezim". Na obrazovke sa zobrazi ,Zatvorte kryt a spustite®.
6. Zatvorte kryt (1) a robot za¢ne kosit' s pevnym bodom.

Robot kosi v protismere Spiraly proti smeru hodinovych ruci¢iek a po polomere kosenia 1 m alebo 3,5 minute
kosenia sa prepne na ,Automatické kosenie®“. Ak robot narazi na prekazku, zastavi sa, na displeji sa zobrazi
informacia o zastaveni kosenia a robot prejde do pohotovostného rezimu. Ked sa robot dotkne ohranic¢ujuceho
kabla (11), pokracuje v koseni v opaénom smere Spiraly.

Ak je robot mimo ohrani€ujuceho kabla (11) alebo na nabijacej stanici a vy vyberiete ,Bodovy rezim*“, na
obrazovke sa zobrazi ,Umiestnite do ohranicenia a skuste to znova“. Umiestnite robota do ohrani€ujuceho
kabla (11) vedla nabijacej stanice a restartujte ,Spot mode*.

Ak je Uroven nabitia batérie nizSia ako 30 %, na displeji sa po 2 sekundach zobrazi ,Nizke napatie batérie*.
Pred za¢atim kosenia nabite robota.

Nastavenie datumu a ¢asu

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarenské nastavenie ,1111%).

. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia".

. Vyber potvrdte tlac¢idlom OK (7).

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Datum a ¢as”.

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Zmente datum a ¢as pomocou tlacidiel so Sipkami (6). Pociato¢né polohy je mozné zmenit pomocou
tla¢idla OK (7). Na zabezpecenie spravneho fungovania nastaveni prevadzkového €asu je potrebné spravne
nastavenie datumu a €asu.

Nastavenie dazdového senzora

Nikdy nepouzivajte robota pocas burky a nezabudnite odpojit’ nabijaciu stanicu od elektrickej siete. Ak je
dazdovy senzor zapnuty, robot sa po dazdi vrati do nabijacej stanice.

1.V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

3. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenie".

13

o~NO O WN



SK RURIS

5. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

6. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Rezim dazda“.

7. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

8. Pre deaktivaciu dazdového senzora zvolte "Disable" a potvrdte vyber tlacidlom OK (7).

Ak chcete aktivovat dazdovy senzor, zvolte ,Povolit* a vyber potvrdte tla¢idlom OK (7).

Vyberte ¢as v minutach, kedy ma robot po dazdi opat' za¢at pracovat. Kazdy vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
9. Vratte sa do hlavnej ponuky pomocou tlacidla spat’ (5)

Neodporuca sa pouzivat robota v dazdi. Roboticka kosacka dokaze kosit mokru travu, ale mokra trava sa bude
hromadit' na nozovom kotuci a kolesach, €o znamena, Ze je potrebné stroj casto Cistit.

Nastavenie prevadzkovych ¢asov .

1.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odblokuijte displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,11117).

. Stlacenim tlac¢idla OK (7) vstupte do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenie".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ,Pracovny ¢as".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tla€idiel so Sipkami vyberte poZadovanu dobu prevadzky. Nastavte prevadzkovy €as v
hodinach/der.

9. Vyber potvrdte tlac¢idlom OK (7).

10. Pomocou tla¢idla (5) sa vratte do hlavného menu.

Po dosiahnuti nastaveného prevadzkového €¢asu za den sa robot vrati do nabijacej stanice.

oNO UG WN

Pripojenie robota cez Wi-Fi (pre model RXR1000).

1.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kodu (vyrobné nastavenie ,1111).

. Stla¢enim tla¢idla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tla€idiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavit WiFi“.

Pomocou smartfénu sa pripojte k robotovi cez aplikaciu Tuya Smart.

mena kédu PIN.

V pripade potreby otvorte kryt (1).

Odblokujte displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,11117).

. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

Pomocou tlacidiel so Sipkami (6] vyberte ,Nastavenie®.

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) vyberte ,Zmenit PIN*.

. Vyber potvrdte tlac¢idlom OK (7).

. Zadajte svoj stary 4-ciferny kod PIN. Ak ste zadali kéd PIN nespravne, pomocou tlacidla Spat (5) sa vratte k
zadéavaniu kodu PIN.

9. Zadajte novy PIN.

10.0péatovnym zadanim nového PIN potvrdte. Ak ste zadali nespravny PIN kéd, vratte sa spat na zadanie PIN
pomocou tlacidla Spat (5) a zopakujte kroky 8 a 9.

11. Po zmene PIN kédu sa zobrazi sprava "Success!" sa zobrazi na obrazovke. Vratte sa do hlavnej ponuky
pomocou tlacidla spat (5).

Nastavenie/vymazanie programu

Stanovenie harmonogramu kosenia travnika

1. V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlaenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Plan*.

5. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte den, ktory chcete nastavit (pondelok, utorok, streda, Stvrtok,
piatok, sobota, nedela).

6. Stlacte tlacidlo OK pre nastavenie dna.

7. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte €as, kedy sa praca zacina a kedy konci.

Je mozné nastavit dve obdobia za den.

8. Stlacte tlacidlo OK (7) na potvrdenie a vyber sa vrati na lavu stranu za den

9. Zopakovanim krokov 5-8 vyberte pracovny €as pre kazdy den v tyzdni.
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10.Na potvrdenie nastavenia stlacte tlacidlo OK (7).

Vymazanie programu kosenia travnika

1. Posurite vyber pomocou tla¢idiel so Sipkami (6) na "Alle" (vlavo hore).

2. Stlacenim a podrzanim tlacidla spat (5) vymazete cely plan na tyzden.

Zriadenie sekundarnych oblasti

1.V pripade potreby otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlacenim tlagidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Sekundarne oblasti".

5. Stlacenim tlacidla OK vyberte sekundarnu zénu (Oblast). Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte
pociato¢nu vzdialenost "Vzdialenost (dst)m"" a pomer "Percenta (pct)%" plochy, ktora sa ma kosit, a potom
potvrdte stlacenim tla¢idla OK.

6. Opakovanim kroku 5 dokoncite nastavenie kazdej podzény (zén).

7. Stlacenim tlagidla OK (7) potvrdte nastavenia.

Robot prejde vami uréent vzdialenost "Vzdialenost (dst)m" pozdiZ ohraniéujiceho kabla (1 - 500 metrov) a
potom zacéne pracovat. )

Zadanim percenta "Percent (pct)%" urCite, aké percento celkovej plochy vo vnutri kabla ohrani¢enia sa méa
orezat.

Sucet ,percent (pct) %“ z 5 sekundarnych oblasti (ploch) musi byt mensi alebo rovny 100 .

Navrat na vyrobné nastavenia

Robot je mozné resetovat a vratit ho do tovarenskych nastaveni

1.V pripade potreby otvorte kryt (1).

. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111%).

. Stlacenim tla¢idla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavenie®.

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

. Pomocou tlagidiel so Sipkami (6) zvolte "Tovarenské nastavenie".

. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).

Robot sa vypne a vrati sa do tovarenskych nastaveni. Reset neodstrani nastavenia a udaje ulozené v aplikacii
Tuya Smart.

Nastavenie vysky kosenia

Robot méa nastavenie vySky kosenia od 25 mm do 60 mm. Ak je trava vacsia ako 60 mm, strihajte travu na max.
60 mm, inak bude pracovna zataz robota prili§ vysoka a u€innost rezania sa zniZi. PouZivajte beznu kosacku
na travu. Po dokongeni inStalacie je mozné vySku kosenia nastavit na vhodnu vysku. Vzdy zacnite vo vysokej
polohe kosenia a postupujte smerom nadol do pozadovanej vysky.

Poznamka: NepokuSajte sa zvySovat alebo zniZovat vysku kosenia, kym robot kosi travnik.

Pripojenie robota k aplikacii TuyaSmartApp (pre model RXR1000).

1. Otvorte kryt (1).

2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (vyrobné nastavenie ,1111).

3. Stlacenim tlacidla OK (7) vstupite do hlavnej ponuky.

4. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte "Nastavenia".

5. Vyber potvrdte tlac¢idlom OK (7).
6
7
8
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. Pomocou tlacidiel so Sipkami (6) vyberte ,Nastavit WiFi*.
. Aktivujte Bluetooth® na svojom smartféne.
. Otvorte aplikaciu Tuya Smart. Odtial st k dispozicii 3 moznosti pripojenia zariadenia. @, ® ©
0 Ak je toto zariadenie, ktoré chcete pripojit k aplikacii:
9. Vyberte moznost ,Pridat zariadenie“. Aplikacia prehlada oblast a najde dostupné zariadenia.
10.Ak vyberiete moznost' ,Musim pridat*, zobrazia sa v zozname.
11.Vyberte jedno zariadenie.
12. Teraz klepnite na @, vyberte zariadenie.
13. Vyberte svoju siet WLAN a zadajte prislusné heslo.
14.Potvrdte pripojenie stlacenim tlacidla "Dokon¢it™.
Zariadenie je teraz uvedené ©ia mozno ho vybrat'.
O Ak ste uz k aplikacii pripojili dalSie zariadenia :
9. V nastaveni Sivyberte @vpravo hore. Aplikacia vyhlada v danej oblasti dostupné zariadenia a ukaze, ¢i boli
zariadenia najdené.
10. Pokradujte @od bodu 10.
© Ak sa vam automaticky nenavrhne zoznam dostupnych zariadeni:
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Ak sa zariadenie nenavrhne automaticky, postupuijte takto:
9. V nastaveni Sivyberte @vpravo hore.
10. V lavom paneli vyberte moznost ,Iné“.
11. Zvolte "Iné 2".
12. Potvrdenie je pripravené, ked displej rychlo blika. Aplikacia teraz vyhlada dostupné zariadenia a navrhne
vam ich.
13. Vyberte pozadované zariadenie stlatenim , ©¢im ho pridate do aplikacie.
14. Najprv potvrdte tlagidlom ,Dalej* a potom tlagidlom ,Dokoné&it*.
Aktualizacia firmvéru méze zmenit funkcie aplikacie.
Povolenie Bluetooth (pre model RXR1000).
Bluetooth je potrebny iba na pripojenie vasho zariadenia k aplikacii Smart Life.
Po pripojeni zariadenia k aplikacii Smart Life sa Bluetooth vypne a znova zapne az po obnoveni tovarenskych
nastaveni zariadenia.
1.V pripade potreby otvorte kryt (1).
2. Odomknite displej (10) pomocou 4-miestneho PIN kédu (tovarensky nastavené ,1111%).
. Stlacenim tlac¢idla OK (7) vstupte do hlavnej ponuky.
. Pomocou tlagidla so Sipkou (6) vyberte "Nastavenie".
. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
. Pomocou tlagidla so Sipkou (6) vyberte ,Nastavit WiFi“.
. Vyber potvrdte tlacidlom OK (7).
Toto je potrebné pre prvotné spojenie s aplikaciou Tuya Smart, pre ktoru existuje pripojenie WLAN a funkcia
Bluetooth robota je neaktivna.
Funkcie aplikacie (pre model RXR1000).
Ak vyberiete robota, dostanete sa na stranku s prehladom.
Stlagte kruhové tlagidlo viavo a podrzte prst na displeji, aby ste posunuli tlagidlo ,START >*.
Jednotlivé menu zvolte pomocou tlagidla "START > " .
. Casovy harmonogram
Tu mozete nastavit dve prevadzkové obdobia pre kazdy den v tyzdni.
Robot musi byt v pohotovostnom reZime, aby ste mohli robit’ sekvencie, ktoré chcete.
1. Vyberte pozadovany den. ) }
2. Pre pozadované €asové obdobie definujte Cas zaciatku a Cas ukoncenia.
3. Ulozte program vpravo hore na "Ulozit".
Program je mozné resetovat z menu vpravo pomocou "Reset".
e  Sekundarne oblasti.
Tu mozete nakonfigurovat az 5 sekundarnych zén. Robot musi byt v pohotovostnom rezime, aby ste tu mohli
vykonavat nastavenia.
1. Vyberte sekundarnu zénu.
2. Nastavte vzdialenost k vstupnému bodu.
Robot sa pohybuje pozdiz ohrani¢ujuceho kabla na uréenu vzdialenost a potom zaéne kosit.
3. Nastavte percento plochy.
Percento plochy udava, aké percento z celkovej plochy vnutri ohrani€ujuceho kabla sa ma pokosit.
Sucet percent plochy 5 sekundarnych oblasti musi byt mensi alebo rovny 100 % celkovej plochy.
4. Potvrdte tlacidlom "Ulozit".
Ak nechcete rozdelit oblast’ kosenia na vedlajSiu oblast, vyberte:
e  Vzdialenost od miesta vstupu: 1 m
. Percento plochy: 100 %

~NOoO OhWw

=ZKontrola

Tu mozete:

- Pozrite si, ako sa robot momentalne nachéadza;

- Zobrazenie kapacity batérie v percentach;

- Spustenie alebo zastavenie automatického orezavania @;

- Zaénite kosit na mieste cez pevny bod £, vyberte, &i je robot v pohotovostnom rezime.

Tato funkcia vdm umoznuje kosit travniky, na ktorych su korpusy nabytku alebo iné podobné predmety.
- Vyberom tlacidla ©sa robot presunie do nabijacej stanice.

AProtokol chyb

Tu si mOzete precitat’ chyby a datum chyby.
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5 Pracovny dennik
Tu si mdzete precitat ¢asy chodu robota.
nastavenie
Tu moézete:
- Nastavte celkovy prevadzkovy €as za den v prevadzkovych hodinach.
- Nastavte alebo zmerite heslo zariadenia (PIN).
- Aktivujte a deaktivujte dazdovy senzor a nastavte ¢as, kedy ma robot po dazdi opat za¢at pracovat. Mézete
tiez urcit, ¢i ma indikator kompenzovat prerusenie chodu spésobené dazdom.
Neodporuca sa nechat robota pracovat po€as dazda.
7 _Nastavenie
Ak znova vyberiete ikonu £ ", mbzete robotovi priradit novy obrdzok pomocou ,Symbol“, mdzete premenovat
robota a umiestnenie pomocou ,Nazov“ ,Umiestnenie”.
V tejto polozke ponuky je mozné vyvolat ,Informacie o zariadeni.
+Klepnutim spustite a automatizujete” vam umoznuje spustit ulozené automatizacie.
"Zdielat' zariadenie" vam umozfuje poskytnut ostatnym &lenom tej istej domacnosti pristup k robotovi.
,Offline sprava®, ak je povolena, vam posle upozornenie, ked aplikacia strati spojenie s robotom.
"Vytvorit skupinu" vam umoznuje vytvarat skupiny zariadeni.
"FAQ" odpovede na Casto kladené otazky.
"Skontrolovat aktualizaciu firmvéru" skontroluje, €i je firmvér aktualny, a umozni aktualizaciu, ak je k dispozicii
novsia verzia.
» Odstranit’ zariadenie* vymaze robota zo zoznamu zariadeni v aplikacii.

Odpojenie zariadenia a vymazanie dajov z aplikacie (pre model RXR1000).

1. V nastaveni ©ivyberte zariadenie, ktoré chcete odstranit’ a ktorého udaje chcete vymazat.
2. Vyberte ikonu 4 vpravo hore.

3. Zvolte "Odstranit zariadenie".

4. Pre vymazanie udajov zvolte "Odpojit a vymazat udaje". Ak chcete zariadenie len odpojit
bez vymazania udajov zvolte "Odpoijit".

7. UDRZBA ULOZISKA A RIESENIE PROBLEMOV

Cistenie a udrzba

Je dodlezité udrziavat roboticku kosacku v Cistote.

Robot bude lahSie stupat po svahoch, ak su kolesa Cisté, Cepele budu tieZ lepSie rezat, ak su Cisté a ostré. Na

Cistenie nikdy nepouzivajte vysokotlakovy Cistic.

Ocista tela

Pouzite makku kefu a/alebo handri¢ku navihéend domacim &istiacim prostriedkom.

Cistenie spodnej strany

Uistite sa, ze je hlavny vypinac v polohe OFF a noste ochranné rukavice. Otocte robot na bok, aby ste odkryli

jeho spodnu stranu, vycistite kotu¢ a ram pomocou makkej kefy alebo vihkej handri¢ky. Otocte disk, aby ste sa

uistili, Ze sa volne pohybuje.

Ostrenie/vymena Cepeli;

Ak su Cepele opotrebované na jednej strane, mozno ich otogit..

Ak su noze poskodené alebo vykazuju znamky nevyvazenosti, musia sa vymenit.

1. Otocte zariadenie.

2. Odstrante skrutky ¢epele (34) zo spodnej ¢asti zariadenia a potom ¢epele otocte (20).

3. Pripevnite ¢epele ich skrutkami (34).

Vymena Cepele

3. Odstranite staré noze a vymerite ich podla vySSie uvedenych krokov.

recyklacia
Elektrické zariadenia, priemyselnu elektroniku a komponenty nevyhadzujte do domového
odpadu! Informacie o OEEZ. Vzhfadom na ustanovenia GEO 195/2005 - o ochrane zivotného
prostredia a GEO 5/2015. Spotrebitelia vezmu do Uvahy nasledujice indikacie na odovzdanie
elektroodpadu, ktoré s uvedené nizsie:
- Spotrebitelia maju povinnost nelikvidovat odpad z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ)

B ;K0 netriedeny komunalny odpad a tento OEEZ zbierat oddelene.
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- Zber tychto vymenovanych odpadov (OEEZ) bude realizovany prostrednictvom Verejnej zbernej sluzby v ramci
jednotlivych krajov a prostrednictvom zbernych stredisk organizovanych hospodarskymi subjektmi opravnenymi
na zber elektroodpadu. Informéacie poskytuje Sprava environmentalneho fondu www.afm.ro alebo vestnik

Eurdpskej Gnie.

- Spotrebitelia m6zu odovzdat OEEZ bezplatne na vopred uréenych zbernych miestach.

Ladenie robota

Problém

Mozné priciny

Napravné rieSenia

Robot sa nespusti

Nabijatefna batéria nie je su€astou
balenia

Vlozte batériu

Kryt (1) je otvoreny

Zatvorte kryt (1)

Motor je chybny

Kontaktujte autorizovany servis
RURIS

Trava je prilis velka

V pripade potreby posekajte travnik.
Nastavte vySSiu vysku kosenia.

Motor sa zastavi

Cepele su zablokované cudzim
telesom

Odstrarite cudzie teleso, odblokujte
Cepele

Robot sa pohybuje, ale
nekosi travu

Cepele su tupé alebo poskodené

Vymerite Cepele

Chybny rezaci motor

Kontaktujte autorizovany servis
RURIS

Robot nekosi travnik

Vy$ka kosenia je prili§ nizka

Nastavte vySku kosenia vySSie

Cepele (20) su tupé

Naostrite alebo vymerite Cepele

Oblast Cepele je zablokovana

Vycistite zariadenie

Cepele (20) su namontované
nespravne

Nains8talujte lamely spravne

Abnormalne zvuky, hluk
alebo vibracie

Skrutky ¢epele (34) su uvolnené

Utiahnite skrutky Cepele

Cepele (20) sti pokodené

Vymerite Cepele

Robot sa pohybuje
mimo ohrani¢ujuceho

Chyba smerovania: 90° rohy mézu
sposobit' stratu signalu.

Usporiadajte ohranicujuci kabel pod
uhlom 45°

kabla

8. VYHLASENIA O ZHODE

VYHLASENIE O ZHODE CE c €

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativna budova, Craiova, Dolj, Rumunsko

Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opravneny zéastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opréavnené osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat' prace na kosenie travy.

Sériové Gislo produktu: AASFO0100001XXRURRXRB800 (kde AA predstavuje posledné dve Eislice roku vyroby, znaky 5

a 6 Cislo Sarze, znaky 7-11 &islo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR800 Pracovna Sirka : 180 mm

Motor : elektricky. bezkartaGovy Vyska rezu: 25-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v stlade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na trh,
Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpec¢nost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily . Bezpec¢nost ,
Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016- o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o elektromagnetickej
kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica 2014/53/EU (
uplatfiované v Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu),
Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouZivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach s dodatkom EU 2015/863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vSetky série zékladnych radiovych sku$ok na
preukazanie zhody vyrobku s uréenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, pracu bezpecnost' a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie.
NizSie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost vyhlasuje, Zze vyrobok je v sulade s
nasledujucimi eurépskymi normami a smernicami:
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- Smernica 2006/42/ES — poZiadavky na bezpe&nost a ochranu, Smernica 2014/35/EU, pokial ide o
nizkonapatové zariadenia:
EN ISO 12100:2011 - Bezpecnost strojov. VSeobecné principy dizajnu. Hodnotenie rizika a znizovanie rizika
EN 13857:2008- Bezpecnost strojov. Bezpecné vzdialenosti, aby sa horné a dolné konéatiny nedostali do
nebezpecénych oblasti
EN 60335-2-29:2004 - Elektrické spotrebite pre doméacnost a na podobné Ggely. Bezpednost. Cast 2-29:
Osobitné poziadavky na nabijacky batérii
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektrické spotrebite pre doméacnost a na podobné udely. Bezpeénost. Cast 1:
VSeobecné predpisy
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Bezpe&nost elektrickych spotrebi¢ov pre domacnost a na podobné ugely. Cast
2-107: Osobitné poziadavky na elektrické robotické kosacky na travu napajané z batérie
EN 61558-1:2019 - Bezpeénost transformatorov, timiviek, vykonovych blokov a ich kombinacii. Cast 1:
VSeobecné poziadavky a skusky
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Zmena 1 — Bezpeénost transformatorov, timiviek, napajacich jednotiek a
podobnych vyrobkov pre napéjacie napétie do 1 100 V — Cast' 2-16: Osobitné poZiadavky a skisky pre spinané
napéjanie. zdroje a transformatory pre spinané napéajacie zdroje
EN 62841-1:2015 - Prenosné elektrické naradie, prenosné naradie a stroje pre zahradu a travnik. Bezpecnost.
Cast 1: V&eobecné predpisy
EN 61032:2001- Ochrana 0s6b a zariadeni v krytoch. SkuSobné meradla na overenie
EN 62233:2008+AC:2008- Metddy merania elektromagnetickych poli domécich elektrickych spotrebiCov a
podobné ucely tykajuce sa vystavenia fudi
EN 50525-2-21:2011- Elektrické kable. Nizkonapatové silové kable s menovitym napatim (Uo/U) do 450/750 V
vratane. Cast 2-21: Kable na véeobecné pouzitie. Flexibilné kable so sietovanou elastomérovou izolaciou
EN 60127-1:2006 - Miniattrne poistky. Cast 1: Definicie miniatirnych poistiek a vSeobecné poziadavky na
miniatarne nahradné prvky
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Pevné kondenzatory pouzivané v elektronickych zariadeniach. Cast 14: Stredna
$pecifikacia. Pevné odruSovacie kondenzatory na pripojenie k napajaciemu zdroju
Smernica 2014/30/EU tykajuca sa elektromagnetickej kompatibility, Smernica 2014/53/EU (aplikovana v
Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktébra 2016):
EN 50665:2017- Produktovd norma na hodnotenie elektronickych a elektrickych zariadeni vo vztahu k
obmedzeniam vystavenia ludi elektromagnetickym poliam (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017- Produktova norma na posudzovanie zhody elektrickych a elektronickych zariadeni s nizkym
vykonom so zakladnymi obmedzeniami tykajucimi sa vystavenia ludského tela elektromagnetickym poliam (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Hodnotenie elektrickych a elektronickych zariadeni podla obmedzeni na vystavenie ludského
tela elektromagnetickym poliam (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneticka kompatibilita. Poziadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebice. Cast 1: Vydanie
EN IEC 55014-2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita. Poziadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebice. Cast 2: Imunita. Standard rodiny produktov
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-2: Limity — Limity pre emisie
harmonického pradu (vstupny prud zariadenia < 16 A na fazu)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-3: Limity — Obmedzenie zmien
napatia, kolisania napatia a blikania vo verejnych nizkonapatovych napajacich sietach pre zariadenia s
menovitym pridom < 16 A na fazu a na ktoré sa nevztahuju obmedzenia pripojenia
EN 301 489-1 V2.2.3- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 1:
Spolo¢né technické poziadavky. Harmonizovany Standard pre elektromagnetickii kompatibilitu
EN 301 489-3 V2.2.1- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 33:
Specifické podmienky pre ultrasirokopasmové (UWB) zariadenia. Harmonizovana norma pokryvajlca zakladné
poZiadavky podla &lanku 3.1 pism. b) smernice 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby Cast 17:
Specifické podmienky pre zariadenia na &irokopasmovy prenos dat. Harmonizovany &tandard pre
elektromagnetick( kompatibilitu

19



SK RURIS

Smernica 2006/42/ES — o strojoch — uvadzani strojov na trh
Smer 2014/30/EU - o elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite,
aktualizované 2019);
Smernica 2014/35/EU, HG 409/2016 - tykajlca sa zariadeni nizkeho napétia
Smernica 2014/53/EU - o harmonizécii pravnych predpisov &lenskych Statov v oblasti spristupfiovania
radiovych zariadeni na trhu ( ROZHODNUTIE ¢. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni
na trhu)
Smernica 2011/65/EU o obmedzeniach pouZivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach
Sulad tohto produktu so zakladnymi poZiadavkami smernice o radiovych zariadeniach 2014/53/EU bol overeny
nasledujucim notifikovanym organom:
TUV SUD Danmark na zaklade spravy &islo DK-RED002591 i01, vydanej 08.01.2022.
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:
e SR ENISO 9001 - Systém manazérstva kvality
e SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
e SR ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Znacka a nazov vyrobcu: ZKT Co. Ltd
Poznamka: technickG dokumentéciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v stlade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvélenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania ozna¢enia CE: 2023
€. reg: 1524/05.12.2023

Opravnené osoba a podpis: Ing. Stroe Marius Catalin
' generalny riaditel o
SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE ES

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativna budova, Craiova, Dolj, Rumunsko

Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opréavneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opréavnené osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.

Sériové Cislo produktu: AASF0100001XXRURRXR800 (kde AA predstavuje posledné dve Cislice roku vyroby, znaky 5
a 6 Cislo Sarze, znaky 7-11 ¢islo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR800

Motor : elektricky, bezkartacovy Pracovna Sirka : 220 mm

Namerand hladina akustického vykonu : 62,9 dB(A) Garantovana hladina akustického vykonu: 63 dB(A)
Hladina akustického vykonu je certifikovana Certifikaciou a skiSanim TUV SUD protokolom €. 704032244608-Rev01l
zo diia 09.10.2022 v sulade s ustanoveniami EN ISO 3744:2010

My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v sulade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na
trh, Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpecnost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily .
Bezpecnost' , Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016 - o nizkonapéatovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o
elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica
2014/53/EU ( platnd v Rumunsku ROZHODNUTIM é. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na
trhu), Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouZivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach, s dodatkom EU 2015 /863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vietky série zakladnych radiovych skisok na
osvedcenie zhody vyrobku s urcenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, bezpecnost prace a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie

NizSie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost’ vyhlasuje, ze vyrobok je v sulade
s nasledujdcimi eurépskymi normami a smernicami:
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EN 3744:2010: Akustika. Stanovenie hladin akustického vykonu a hladin akustickej energie zdrojov hluku pomocou
akustického tlaku. Technické metddy v podmienkach blizkych podmienkam volného pola nad odrazovou rovinou
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Bezpecnost elektrickych spotrebi¢ov na pouzitie
v domacnosti a na podobné G&ely. Cast 2-107: Osobitné poziadavky na batériové robotické kosacky na travu
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:
. SR EN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality
. SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
. 1ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Poznamka: technickd dokumentéciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v stlade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvélenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
Cislo reg: 1525/05.12.2023

Opravnenda osoba a podpis: Do funkcie sa zapaijil Ing. Stroe Marius Catalin
1 Generalny riaditel SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE CE

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativna budova, Craiova, Dolj, Rumunsko c €

Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel

Opravnena osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu

Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.

Sériové ¢islo produktu: AASF0100001XRURRX1000 (kde AA predstavuje posledné dve Eislice roku vyroby, znaky 5 a

6 Cislo Sarze, znaky 7-11 ¢islo produktu)

Produkt: Roboticka kosacka na travu

Model : RURIS RXR1000 Pracovna Sirka : 220 mm

Motor : elektricky. bezkartaGovy Vyska rezu: 25-60 mm
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v stlade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na trh,
Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpec¢nost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily . Bezpe¢nost ,
Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016- o nizkonapétovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o elektromagnetickej
kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica 2014/53/EU (
uplatriiované v Rumunsku ROZHODNUTIM é. 740 z 5. oktobra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu),
Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouZivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach s dodatkom EU 2015/863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vSetky série zékladnych radiovych sku$ok na
preukazanie zhody vyrobku s uréenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, pracu bezpecnost’ a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie.
NizSie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost vyhlasuje, Ze vyrobok je v sulade s
nasledujucimi eurépskymi normami a smernicami:
- Smernica 2006/42/ES — poZiadavky na bezpe&nost a ochranu, Smernica 2014/35/EU, pokial ide o

nizkonapatove zariadenia:

EN ISO 12100:2011 - Bezpecnost strojov. VSeobecné principy dizajnu. Hodnotenie rizika a znizovanie rizika
EN 13857:2008- Bezpecnost strojov. Bezpecné vzdialenosti, aby sa horné a dolné koncatiny nedostali do
nebezpecénych oblasti
EN 60335-2-29:2004 - Elektrické spotrebi¢e pre domacnost a na podobné Ugely. Bezpe&nost. Cast 2-29:
Osobitné poziadavky na nabijacky batérii
EN 60335-1:2012/A15:2021- Elektrické spotrebie pre doméacnost a na podobné ugely. Bezpeénost. Cast 1:
VSeobecné predpisy
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Bezpeénost elektrickych spotrebi¢ov pre domacnost a na podobné tgely. Cast
2-107: Osobitné poziadavky na elektrické robotické kosacky na travu napajané z batérie
EN 61558-1:2019 - Bezpednost transformatorov, timiviek, vykonovych blokov a ich kombinacii. Cast 1:
VSeobecné poziadavky a skusky
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IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Zmena 1 — Bezpecnost transformatorov, timiviek, napajacich jednotiek a
podobnych vyrobkov pre napéjacie napétie do 1 100 V — Cast 2-16: Osobitné poZiadavky a skisky pre spinané
napéjanie. zdroje a transformatory pre spinané napéajacie zdroje
EN 62841-1:2015 - Prenosné elektrické naradie, prenosné naradie a stroje pre zahradu a travnik. Bezpecnost.
Cast 1: V&eobecné predpisy
EN 61032:2001- Ochrana oséb a zariadeni v krytoch. SkuSobné meradla na overenie
EN 62233:2008+AC:2008- Metédy merania elektromagnetickych poli domacich elektrickych spotrebicov a
podobné Ucely tykajuce sa vystavenia ludi
EN 50525-2-21:2011- Elektrické kable. Nizkonapatové silové kable s menovitym napatim (Uo/U) do 450/750 V
vratane. Cast 2-21: Kable na véeobecné pouzitie. Flexibilné kable so sietovanou elastomérovou izolaciou
EN 60127-1:2006 - MiniatGrne poistky. Cast 1: Definicie miniatirmych poistiek a v8eobecné poziadavky na
miniatarne nahradné prvky
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Pevné kondenzatory pouZivané v elektronickych zariadeniach. Cast 14: Stredna
$pecifikacia. Pevné odruSovacie kondenzatory na pripojenie k napajaciemu zdroju
Smernica 2014/30/EU tykajuca sa elektromagnetickej kompatibility, Smernica 2014/53/EU (aplikovana v
Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktdbra 2016):
EN 50665:2017- Produktovd norma na hodnotenie elektronickych a elektrickych zariadeni vo vztahu k
obmedzeniam vystavenia ludi elektromagnetickym poliam (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017- Produktova norma na posudzovanie zhody elektrickych a elektronickych zariadeni s nizkym
vykonom so zakladnymi obmedzeniami tykajucimi sa vystavenia ludského tela elektromagnetickym poliam (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Hodnotenie elektrickych a elektronickych zariadeni podla obmedzeni na vystavenie ludského
tela elektromagnetickym poliam (0 Hz - 300 GHz)
EN IEC 55014-1:2021- Elektromagneticka kompatibilita. Poziadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebice. Cast 1: Vydanie
EN |IEC 55014-2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita. Poziadavky na domace spotrebice, elektrické naradie
a podobné spotrebite. Cast 2: Imunita. Standard rodiny produktov
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-2: Limity — Limity pre emisie
harmonického pradu (vstupny prud zariadenia < 16 A na fazu)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-3: Limity — Obmedzenie zmien
napatia, kolisania napatia a blikania vo verejnych nizkonapatovych napajacich sietach pre zariadenia s
menovitym pradom < 16 A na fazu a na ktoré sa nevztahuju obmedzenia pripojenia
EN 301 489-1 V2.2.3- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 1:
Spoloéné technické poziadavky. Harmonizovany Standard pre elektromagnetickdi kompatibilitu
EN 301 489-3 V2.2. 1- Norma elektromagnetickej kompatibility (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby. Cast 33:
Specifické podmienky pre ultrasirokopasmové (UWB) zariadenia. Harmonizovana norma pokryvajtica zakladné
poZiadavky podla &lanku 3.1 pism. b) smernice 2014/53/EU
EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagneticka kompatibilita (EMC) pre radiové zariadenia a sluzby Cast 17:
Specifické podmienky pre zariadenia na &irokopasmovy prenos dat. Harmonizovany &tandard pre
elektromagnetick( kompatibilitu
EN 300 328 V2.2.2:2020- Sirokopasmové prenosové systémy. Zariadenia na prenos dat pracujice v pasme 2,4
GHz. Harmonizovany Standard pre pristup k radiovému spektru
EN 303 447 V1.3.1:2022- Zariadenia na kratke vzdialenosti (SRD). Harmonizovany Standard pre pristup k
radiovému spektru. Systémy indukénej slucky pre robotické kosacky pracujuce vo frekvenénom rozsahu od 100
Hz do 148,5 kHz
Smernica 2006/42/ES — tykajlica sa strojov — uvadzanie strojov na trh
Smer 2014/30/EU - o elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite,
aktualizované 2019);
Smernica 2014/35/EU, HG 409/2016 - tykajlca sa zariadeni nizkeho napétia
Smernica 2014/53/EU - o harmonizacii pravnych predpisov &lenskych $tatov v oblasti spristupfiovania radiovych
zariadeni na trhu ( ROZHODNUTIE ¢. 740 z 5. oktobra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na trhu)
Smernica 2011/65/EU o obmedzeniach pouzivania urgitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach
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Sulad tohto produktu so zakladnymi poZiadavkami smernice o radiovych zariadeniach 2014/53/EU bol overeny
nasledujucim notifikovanym organom:
TUV SUD Danmark na zaklade spravy ¢islo DK-RED002591 i01, vydanej 08.01.2022.
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:
e SR EN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality
e SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva
e SR ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Znacka a nazov vyrobcu: ZKT Co. Ltd
Poznéamka: technickd dokumentéciu vlastni vyrobca.
Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v stlade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvélenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
Cislo reg: 1526/05.12.2023

Opravnena osoba a podpis: Ing. Stroe Marius Catalin
1 generalny riaditel o
SC RURIS IMPEX SRL

VYHLASENIE O ZHODE ES

Vyrobca: SC RURIS IMPEX SRL
Blvd. Decebal, nie. 111, Administrativna budova, Craiova, Dolj, Rumunsko
Ciel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Opravneny zastupca: Ing. Stroe Marius Catalin — generalny riaditel
Opréavnenéa osoba pre technicky spis: Ing. Radoi Alexandru — riaditel vyrobného dizajnu
Popis stroja: Roboticka kosacka na travu ma za ulohu vykonavat prace na kosenie travy.
Sériové ¢islo produktu: AASF0100001XRURRX1000 (kde AA predstavuje posledné dve Eislice roku vyroby, znaky 5 a
6 Cislo Sarze, znaky 7-11 €islo produktu)
Produkt: Roboticka kosacka na travu
Model : RURIS RXR1000 Pracovna Sirka : 220 mm
Motor : elektricky, bezkartacovy Vyska rezu: 25-60 mm
Namerana hladina akustického vykonu : 61,1 dB(A) Garantovana hladina akustického vykonu: 63 dB
Hladina akustického vykonu je certifikovana Certifikaciou a skiSanim TUV SUD protokolom €. 704032244608-Rev01l
zo diia 09.10.2022 v sulade s ustanoveniami EN 1ISO 3744:2010
My, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, vyrobca, v stlade s HG 1029/2008 - o podmienkach uvadzania automobilov na
trh, Smernica 2006/42/ES - poZiadavky na bezpecnost a ochranu, Norma EN ISO 12100:2010 - Automobily .
Bezpecénost , Smernica 2014/35/EU , HG 409/2016 - o nizkonapé&tovych zariadeniach, Smernica 2014/30/EU o
elektromagnetickej kompatibilite (HG 487/2016 o elektromagnetickej kompatibilite, aktualizovana 2019), Smernica
2014/53/EU ( platna v Rumunsku ROZHODNUTIM &. 740 z 5. oktébra 2016 o spristupriovani radiovych zariadeni na
trhu), Smernica 2011/65/EU o obmedzeni pouZivania uréitych nebezpeénych latok v elektrickych a elektronickych
zariadeniach, s dodatkom EU 2015 /863 vyhlasujeme, Ze boli vykonané vsetky série zakladnych radiovych skusok na
osvedcenie zhody vyrobku s urcenymi normami a vyhlasujeme, Ze vyhovuje hlavnym poZiadavkam bezpecnosti a
ochrany, neohrozuje Zivot, zdravie, bezpe¢nost prace a nema negativny vplyv na Zivotné prostredie
Niz8ie podpisany Stroe Catalin, zastupca vyrobcu, na vlastni zodpovednost vyhlasuje, Ze vyrobok je v sulade s
nasledujicimi eurépskymi normami a smernicami:
EN 3744:2010: Akustika. Stanovenie hladin akustického vykonu a hladin akustickej energie zdrojov hluku pomocou
akustického tlaku. Technické metddy v podmienkach blizkych podmienkam volného pola nad odrazovou rovinou
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Bezpecnost elektrickych spotrebi¢ov na pouzitie
v domécnosti a na podobné tgely. Cast 2-107: Osobitné poZiadavky na batériové robotické kosacky na travu
Dalsie pouzité normy alebo $pecifikacie:

. SR EN ISO 9001 - Systém manazérstva kvality

. SR EN ISO 14001 - Systém environmentalneho manazérstva

. 1ISO 45001:2018 - Systém manazérstva bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci.
Poznéamka: technickd dokumentéciu vlastni vyrobca.
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Vysvetlenie: Toto vyhlasenie je v stlade s originalom.
Doba platnosti: 10 rokov od datumu schvélenia.
Miesto a datum vystavenia: Craiova, 05.12.2023
Rok pouzivania oznacenia CE: 2023
Cislo reg: 1527/05.12.2023
Opravnené osoba a podpis: Do funkcie sa zapojil Ing. Stroe Marius Catalin
f Generalny riaditel SC RURIS IMPEX SRL
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1. INTRODUZIONE
Gentile cliente!

Grazie per aver deciso di acquistare un prodotto RURIS e per la fiducia riposta nella nostra azienda! RURIS &
sul mercato dal 1993 e durante tutto questo tempo € diventato un marchio forte, che ha costruito la sua
reputazione mantenendo le promesse, ma anche grazie a continui investimenti volti ad aiutare i clienti con
soluzioni affidabili, efficienti e di qualita.

Siamo certi che apprezzerete il nostro prodotto e ne godrete le prestazioni per molto tempo. RURIS non offre ai
propri clienti solo macchine, ma soluzioni complete. Un elemento importante nel rapporto con il cliente & la
consulenza sia prima che dopo la vendita, poiché i clienti RURIS hanno a disposizione un'intera rete di negozi
e punti assistenza partner.

Per goderti il prodotto acquistato, leggi attentamente il manuale dell'utente. Seguendo le istruzioni ti sara
garantito un lungo utilizzo.

La societa RURIS lavora continuamente allo sviluppo dei suoi prodotti e pertanto si riserva il diritto di
modificarne, tra l'altro, la forma, l'aspetto e le prestazioni, senza avere I'obbligo di comunicarlo in anticipo.

Grazie ancora per aver scelto i prodotti RURIS!

Informazioni e supporto al cliente:
Telefono: 0351.820.105

e-mail: info@ruris.ro

2. ISTRUZIONI DI SICUREZZA
2.1. AVWERTENZE SULLA MACCHINA

Mantenere una distanza di
sicurezza dal robot durante
il funzionamento

Avvertimento! Pericolo!

Tenere mani e piedi lontani

Arrestare il robot prima di
sollevarlo per eseguire
operazioni di
manutenzione.

dalle lame rotanti. Non
mettere mai le mani o i
piedi vicino o sotto il robot.

Assicurarsi che
I'interruttore principale sia
in posizione "OFF" prima

di eseguire qualsiasi
ispezione e/o
manutenzione.

Leggi il manuale.

Attento! Non versare
acqua sul robot

Non salire sul robot.

Attento! Non lavare sotto il
robot con un getto
d'acqua.

2.2. AVWERTENZE



mailto:info@ruris.ro

T RURIS

Leggere il manuale di istruzioni prima dell'uso. Conservatelo per riferimento futuro.

formazione scolastica

UN. Leggere attentamente le istruzioni. Familiarizza con i comandi del robot.

B. Non consentire a persone che non hanno familiarita con queste istruzioni o a bambini di utilizzare il robot.
C. L'operatore o l'utente e responsabile degli incidenti o dei pericoli causati ad altre persone o alle loro
proprieta.

Formazione

UN. Assicurarsi che l'installazione del sistema di delimitazione automatica perimetrale sia eseguita
correttamente secondo le istruzioni.

B. Controllare periodicamente I'area in cui viene utilizzato I'apparecchio e rimuovere tutte le pietre, bastoncini,
fili e altri corpi estranei.

C. Controllare periodicamente che le lame, le viti delle lame e il gruppo di taglio non siano usurati o
danneggiati. Sostituire le lame e le viti usurate o danneggiate in set per mantenere I'equilibrio.

Utilizzo

UN. Non posizionare mani o piedi vicino o sotto le parti rotanti del robot.

B. Non sollevare o trasportare il robot mentre il motore € in funzione.

C. Spegni il robot dal pulsante di accensione:

- Prima di rimuovere un blocco;

- Prima di controllare, pulire o lavorare sul robot.

Non lasciare il robot incustodito se sai che ci sono animali domestici, bambini o persone nelle vicinanze.
Inoltre, quando si utilizza il robot:

a) Tagliare il prato alla luce del giorno o con una buona luce artificiale.

b) Evitare di utilizzare il robot sull'erba bagnata.

¢) Non utilizzare il robot quando si & a piedi nudi o si indossano sandali aperti. Indossare sempre scarpe
antinfortunistiche e pantaloni lunghi.

d) Prestare la massima attenzione quando si gira la macchina verso di sé.

e) Awviare sempre il robot come indicato, con i piedi lontani dalle lame.

Manutenzione e conservazione

UN. Mantenere tutti i dadi, i bulloni e le viti serrati per garantire un funzionamento corretto e sicuro della
macchina.

B. Per motivi di sicurezza, sostituire le parti usurate o danneggiate.

C. Assicurarsi di utilizzare parti originali quando si sostituiscono quelle danneggiate.

D. Assicurarsi che la batteria venga caricata utilizzando il caricabatterie corretto consigliato dal produttore.
L'uso improprio del caricabatterie pud provocare scosse elettriche, surriscaldamento o fuoriuscita di liquido
corrosivo dalla batteria.

e. In caso di perdita di elettrolito, sciacquare con acqua/agente neutralizzante, consultare un medico in caso di
contatto con gli occhi, ecc.

F. La manutenzione del robot verra eseguita in conformita con le istruzioni del produttore.

G. Non aprire o danneggiare la batteria.

H. Assicurarsi che la batteria venga caricata utilizzando il caricabatterie corretto consigliato dal produttore. Un
uso improprio pud provocare scosse elettriche, surriscaldamento o fuoriuscita di liquido corrosivo dalla
batteria.

Cura e istruzioni speciali

1. Spegnere sempre l'interruttore principale del robot prima di eliminare i blocchi, controllare e pulire la
macchina o prima di sostituire la lama di taglio. Non tentare mai di riparare o regolare il robot mentre € in
funzione.

2. In caso di vibrazioni anomale, fermare il robot e verificare se le lame sono danneggiate. Sostituire le lame
usurate o danneggiate per mantenere I'equilibrio. Se la vibrazione continua, contattare un servizio autorizzato
RURIS.

3. Utilizzare guanti protettivi durante l'ispezione o la manutenzione della lama.

4. Non eseguire la manutenzione a piedi nudi o indossando sandali aperti. Indossare sempre scarpe da lavoro
adatte e pantaloni lunghi;

5. Sostituisci le parti usurate o danneggiate per la tua sicurezza.

6. Utilizzare solo apparecchiature e accessori originali. Non & consentito modificare il design originale del
robot. Tutte le modifiche vengono eseguite a proprio rischio e invalideranno la garanzia.

3
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7. Mantenere tutti i dadi e i bulloni serrati per garantire che il robot sia in condizioni operative sicure.
8. Attenzione! Quando esiste il rischio di scossa elettrica, scollegare il cavo perimetrale dalla stazione di
ricarica e scollegare la spina dalla fonte di alimentazione.

Istruzioni di sicurezza del caricabatterie

1. La presa deve essere installata vicino all'apparecchiatura e deve essere facilmente accessibile.

2. Il cavo esterno di questa unita non puo essere sostituito; se il cavo & danneggiato I'unita deve essere
completamente sostituita.

4. Non aprire la custodia del caricabatterie. Per motivi di sicurezza, solo il personale di assistenza qualificato e
autorizzato ad aprire qualsiasi apparecchiatura.

5. Proteggere I'apparecchiatura dall'umidita.

6. Scollegare I'apparecchiatura dalla fonte di alimentazione prima della pulizia. Utilizzare un panno umido.

7. L'attrezzatura deve essere posizionata su una superficie stabile.

8. Se il caricabatterie non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, scollegarlo dalla fonte di
alimentazione.

9. Se si verifica una delle seguenti situazioni, I'apparecchiatura deve essere controllata da personale di
assistenza qualificato:

- La spina e danneggiata.

- E entrato del liquido nell'apparecchiatura.

- Il caricabatterie e stato esposto all'umidita.

- Il caricabatterie e caduto e/o € danneggiato.

- Il caricabatterie presenta evidenti segni di rottura.

- Il caricabatterie non funziona bene oppure non e possibile farlo funzionare secondo questo manuale.

10. Non collegare un cavo di alimentazione danneggiato alla fonte di alimentazione. Non toccare un cavo di
alimentazione danneggiato mentre & collegato alla fonte di alimentazione.

Istruzioni di sicurezza speciali per dispositivi alimentati a batteria:

1. Assicurati che il robot sia spento prima di inserire la batteria ricaricabile. L'inserimento della batteria in un
elettroutensile acceso pud provocare incidenti.

2. Scollegare il caricabatterie prima della pulizia.

3. Non esporre la batteria alla luce solare diretta per lunghi periodi di tempo né posizionarla su un radiatore. Il
calore danneggia la batteria e sussiste il rischio di esplosione. Se la batteria & calda, lasciarla raffreddare prima
di caricarla. Non aprire la batteria per evitare danni meccanici.

2.3. LE CARATTERISTICHE DI SICUREZZA DEL ROBOT

1.Dispositivo antifurto/disabilitante

La funzione antifurto/disabilitativa del dispositivo impedira a chiunque di utilizzare il robot a meno che non
disponga del codice. Ti verra richiesto di inserire un codice di quattro cifre a tua scelta da utilizzare come codice
di sicurezza personale.

3. Sensore di sollevamento

Se il rasaerba robotizzato viene sollevato da terra, la lama smettera di ruotare.

4. Sensore di inclinazione

Se il rasaerba robotizzato viene inclinato, la lama si fermera immediatamente.

5. Sensore di ostacoli

Il rasaerba robotizzato rileva gli ostacoli sul suo percorso durante il funzionamento. Se il rasaerba robotizzato
entra in collisione con un ostacolo, si fermera e girera in un‘altra direzione.

6. Sensore di pioggia

Il rasaerba robotizzato € dotato di un sensore pioggia e smettera di funzionare.

7. Pulsante di arresto di emergenza

Premendo il pulsante STOP si arresteranno immediatamente il robot e la lama.

8. Batteria sigillata

La batteria che alimenta il robot € completamente sigillata.

9. Stazione base e cavo perimetrale

Il robot non puo funzionare senza un cavo perimetrale installato e attivato tramite la stazione base. Se il cavo
non é collegato correttamente o & danneggiato, il robot smettera di funzionare.
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2.4. PROTEZIONE CONTRO | TRANSETTI

Non posizionare la stazione di ricarica sotto alberi ad alto fusto.

Durante i fulmini, scollegare la stazione di ricarica e, se possibile, scollegare il cavo perimetrale.
Importante:

Non utilizzare il robot in condizioni atmosferiche avverse (pioggia, fulmini).

3. DATI TECNICI

Modello RXR800 RXR1000

Tipo di motore Motore elettrico senza Motore elettrico senza spazzole
spazzole

Vo I_t:_:\gg_lo _d _el_la batteria 20V 20V

agli ioni di litio

Cap_acn_a 0_1e_||_a batteria 2AR 4Ah

agli ioni di litio

Tipo di connessione - Bluetooth, Wi-Fi

Tempo di caricamento 45 minuti 120 minuti

Tempo di lavoro 40 minuti 70 minuti

Velocita del motore 3100 giri al minuto 3100 giri al minuto

Larghezza di taglio 180 mm 220 mm

Altezza di taglio 25 mm-60 mm 25 mm-60 mm

Tipo di lama Disco con 3 bordi Disco con 3 bordi

Angolo massimo di o o

salita 25 25

Piena velocita 0,4 m/sec 0,4 m/sec

Superficie massima 800 mq 1000 mqg

Peso netto con . . . .

accessori 8,88 chilogrammi 9,32 chilogrammi

Dispositivo a corto raggio (SRD),
Caratteristiche: Spettro

) . ) operativo/potenza RMI

Dispositivo a corto raggio | 100 Hz-148,5 kHz; 50dBA/m a 10 m

(SRD), Caratteristiche: Bluetooth V4.2 - Specifica BLE,
- , . Spettro operativo/potenza | adattivo
Specifiche dell'autoradio RMI Spettro operativo/potenza: 2400
100 Hz-148,5 kHZ, MHz-2483,5 MHz /7 dm
50dBA/m a 10 m WLAN: specifica 802.11b/g/n -

Specifica adattiva
Spettro operativo/potenza
2400 MHz-2483,5 MHz/ 17,5 dBm

Garanzia 24 mesi 24 mesi

Il robot & adatto per un'altezza massima dell'erba di 60 mm. Nell'erba piu alta il robot potrebbe fermarsi.
Tagliare il prato a meno di 60 mm utilizzando un tosaerba.

La batteria del robot beneficia della funzione "a UP-Innovation RURIS". Questa funzione aiuta la batteria
quando raggiunge la soglia critica di scarica. Ruris ha inventato un'innovazione nel sistema di celle
all'interno della batteria, attraverso il quale la batteria puo essere ricaricata dopo un lungo periodo di
tempo in cui & stata scarica. Pertanto, gli utenti RURIS possono godere dell'affidabilita e
dell'innovazione di RURIS. Dopo lo stoccaggio, si consiglia di ricaricare a intervalli di 6 mesi - 1 anno



4. PANORAMICA DELLA MACCHINA

33-Batteria
Vite a 34 lame

RURIS

1- Copertura del pannello di
controllo

2-Pulsante di regolazione
dell'altezza

3-1l pulsante START
4-Pulsante HOME
5-Pulsante Indietro

6-1l pulsante freccia
7-Pulsante OK

8-Maniglia per il trasporto
9-Pulsante di arresto
10-Display digitale
11-Cavo di delimitazione
12- Chiodi di fissaggio (per
stazione di ricarica)
13-Chiodo di fissaggio (per
cavo perimetrale)
14-Adattatore di
alimentazione

15-Spina di alimentazione
16-Caricare il foglio
17-Stazione di ricarica
18-Paraurti della stazione di
carico

19-Vite

20 lame

Base a 21 stazioni

22-Unita di ricarica
23-Guardie

24-Boccola

25-Spina di collegamento del
caricabatterie

26-Contatto +

27-Contatti -

28 LED

29 canali via cavo
30-Presa di ricarica
31-Indicatore di
funzionamento

32-Vano batteria
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10-15 mm

Le immagini hanno valore informativo, il fornitore si riserva il diritto di apportare modifiche strutturali
e funzionali alla macchina presentata in questo manuale.

5. INSTALLAZIONE
Avvio iniziale
Per prima cosa trova la posizione migliore per la tua stazione di ricarica, considera la presa esterna piu vicina,
poiché la stazione deve essere collegata ad essa. Assicurati che il terreno su cui collochi la stazione di ricarica
sia pianeggiante, asciutto, privo di campi magnetici e privo di ostacoli davanti.
Controllare regolarmente la zona del prato e rimuovere sassi, rami, fili e oggetti che possano danneggiare il
robot e le sue lame.
Montaggio e posizionamento della stazione di ricarica
1. Collegare l'unita di ricarica (22) alla piastra di base (21) della stazione di ricarica.
2. Premere I'unita di ricarica (22) verso il basso in modo che sia saldamente inserita nella piastra di base.
3. Fissare I'unita di ricarica (22) alla piastra di base (21) con le quattro viti in dotazione (19).
Posizionare la stazione di ricarica (17) su una superficie piana vicino ad una presa.
La stazione di ricarica deve avere almeno 2 m di spazio davanti per garantire che il rasaerba robotizzato
possa tornare senza problemi alla stazione base. Inoltre deve esserci una distanza di almeno 1 m
dall'estremita posteriore all'angolo del perimetro.
Dopo aver posizionato e collegato il cavo perimetrale, & necessario proteggere la stazione di ricarica.
Assicurarsi che la stazione di ricarica (17) sia posizionata ad una distanza adeguata da laghetti, piscine e
gradini. Si consiglia di installare una copertura per la stazione di ricarica (17) per proteggerla dai danni
atmosferici.
Installazione del cavo perimetrale
Prima di avviare il robot, il cavo perimetrale (11) deve essere installato attorno all'area del prato che dovra
essere coperta dal robot :
1.Segnare I'area del prato con i ganci (13).
2. Interrare il cavo perimetrale (11) nel terreno (profondita massima 5 cm). Durante il lavoro, il robot supera il
cavo perimetrale per circa 20 - 30 cm prima di girarsi e cercare un nuovo percorso. Installare correttamente il
cavo perimetrale per evitare che il robot colpisca oggetti estranei e lo danneggi.
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3. Per l'installazione iniziale, si consiglia di contrassegnare il cavo perimetrale (11) con i ganci (13) nel caso in
Cui sia necessario apportare correzioni successive. La zona del prato deve essere delimitata come un'unica
zona recintata (fig. 1).

4. | cavi perimetrali paralleli (11) installati a una distanza di almeno 10 cm vengono identificati come ostacolo
dal robot e vengono evitati (fig 2). Se i cavi perimetrali sono installati ad una distanza inferiore a 5 mm, non
vengono rilevati dal robot che vi passa sopra.

5.Evitare di creare angoli a 90°. Divideteli invece in due angoli di 45° (fig 3).

6.1 sensori del robot sono progettati per rilevare ed evitare ostacoli fissi e solidi (muri, mobili da giardino, ecc.)
di dimensioni superiori a 100 mm. Proteggere gli ostacoli sensibili (ad es. aiuole) sul prato con il cavo
perimetrale (11).

7. La distanza tra 2 ostacoli deve essere almeno 1 m (fig. 2).

8. Assicurarsi che il cavo perimetrale (11) non si incroci in nessun punto. Cio potrebbe causare
malfunzionamenti o malfunzionamenti del robot

Alberi

Il robot rileva gli alberi come un normale ostacolo. Tuttavia, le radici sporgenti possono danneggiare la parte
inferiore/lamelle (20). Si consiglia di utilizzare il cavo perimetrale (11) anche per delimitare gli alberi.

ROCCE

Rimuovere le piccole pietre (meno di 100 mm) dall'area del prato. Possono danneggiare il robot e le lame (20).
Il robot rileva le pietre (piu alte di 100 mm) come normali ostacoli. Si consiglia di utilizzare il filo perimetrale
(11) anche per delimitare le rocce.

Pendenze/dossi

Il robot puo operare su pendenze/dossi fino a max. 25° (47%). Ad una distanza di 1 m dal cavo perimetrale, la
pendenza non deve superare 5,7° (10%). Assicurarsi che tra il cavo perimetrale (11) e un ostacolo in
pendenza venga mantenuta una distanza di almeno 30 cm in alto e di almeno 40 cm in basso.
Stagni/piscine

Gli stagni e le piscine devono essere delimitati, ove possibile, da cavo perimetrale (11) o progettati in modo
tale che il robot non possa entrare in acqua. Cio potrebbe danneggiare seriamente i suoi componenti
elettronici.

Vialetti/strade

Il robot puo facilmente attraversare vialetti e strade a livello del suolo. In caso di dislivelli tra la zona prato e il
sentiero/strada delimitare il sentiero/strada con una distanza di sicurezza di ca. 40cm.

Passaggi stretti

| passaggi stretti nell'area delimitata del prato devono essere larghi aimeno 1,2 m e lunghi non piu di 8 m (fig.
4). La larghezza di 1,2 m si riferisce alla distanza tra i cavi perimetrali. Il robot supera il cavo perimetrale di 0,2
m, su entrambi i lati, durante il taglio del prato.

Collegamento della stazione di ricarica all'alimentatore

1. Collegare I'alimentatore (14) alla stazione di ricarica (17) tramite la spina di ricarica (16) e la presa di
ricarica (25).

2. Awvitare la boccola (24) attorno al giunto per proteggerlo dall'umidita.

Collegamento del cavo perimetrale alla stazione di ricarica

1. Rimuovere l'isolamento del cavo perimetrale per ca. 10-15 mm, ad entrambe le estremita (11).

2. Piegare la copertura (23) verso l'alto.

3. Collegare l'estremita del cavo perimetrale (11), che va davanti alla stazione e circonda il prato, alla presa
contrassegnata con “ -“.

4.Inserire l'altra estremita del cavo perimetrale (11) nella scanalatura sotto la stazione di ricarica (17).

5. Collegare questa estremita del cavo alla presa contrassegnata con +.

6. Collegare la spina (15) alla fonte di alimentazione.

7. Controllare il LED sulla stazione di ricarica. Se il LED si illumina di verde, il cavo perimetrale (11) & collegato
correttamente alla stazione di ricarica (17).

Fissaggio della stazione di ricarica

Fissare la stazione di ricarica e il paraurti (18) con i chiodi di fissaggio (12). Il paraurti della stazione di ricarica
(18) sifissa al lato della stazione , all'esterno dell'area erbosa riservata. L'indicatore dell'autonomia operativa
(31) sulla stazione di ricarica deve trovarsi nell'area erbosa riservata.

Inserimento/sostituzione della batteria

Prima di sostituire la batteria, spegnere il robot e attendere che le lame si fermino.

Esiste il rischio di lesioni personali. Se la batteria & danneggiata sussiste il rischio di lesioni dovute alla
fuoriuscita del liquido della batteria! In caso di contatto con gli occhi o la pelle, sciacquare le aree interessate
con acqua o un agente neutralizzante e consultare un medico.

1. Capovolgere il robot.

9
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2. Aprire il vano batterie rimuovendo le 4 viti sul fondo del robot.
3. Se necessario, rimuovere la batteria scarica.
4. Inserire la batteria.
5. Richiudere il vano batterie (32).
6. MESSA IN SERVIZIO

6.1 AVVIAMENTO INIZIALE

Avvio del robot

1. Tenere premuto il pulsante START (3) per ca. 3 secondi fino all'accensione del display (10).

2. Impostare la lingua desiderata. Selezionare la lingua desiderata utilizzando i pulsanti freccia (6) e
confermare la selezione con il pulsante OK (7).

3. Impostare la data e I'ora con i pulsanti freccia (6). Confermare la selezione con il pulsante OK (7).
L'impostazione corretta di data e ora & necessaria per garantire il corretto funzionamento delle impostazioni
dell'orario di funzionamento.

4. Immettere il codice PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

Modificare la password impostata in fabbrica dopo il primo awvvio.

5. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale. Il robot € ora in modalita standby.
Impostazione della lingua

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

2. Sbloccare il display (10) inserendo il codice PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

3. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

4. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare il menu "Impostazioni”.

5. Confermare la selezione con il pulsante OK (7)

6. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Lingua"

7
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. Confermare la selezione con il pulsante OK (7)

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare la lingua desiderata
. Confermare la selezione con il pulsante OK (7)

0.Tornare al menu principale con il pulsante Indietro (5).

6.2 AVVIO E ARRESTO

Avvio del robot

1. Tenere premuto il pulsante START (3) per ca. 3 secondi fino all'accensione del display (10).

2. Immettere il codice PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

3. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale. Il robot & ora in modalita standby. Se il robot &
in modalita standby o in ricarica, premere una volta il pulsante START (3) per iniziare a tagliare. Il robot non si
avviera finché il coperchio (1) non sara chiuso.

Se hai inserito il PIN sbagliato. Attendere circa 3 secondi oppure premere il pulsante OK (7) per poter
inserire nuovamente il codice PIN. Se inserisci un PIN errato per tre volte di seguito, lo schermo viene
bloccato per 15 secondi. Per ogni ulteriore PIN errato il tempo di blocco raddoppia. Arresto del robot

1. Tieni premuto il pulsante START (3) per circa 3 secondi.

Il robot si ferma se:

. Viene premuto il pulsante STOP (9).

. Il pulsante START (3) viene premuto per 3 secondi

. Il coperchio (1) viene sollevato

. Il robot perde il segnale del cavo perimetrale e non riesce a ritrovarlo entro 5 minuti

. Attraversare la linea di confine.

- Rimane bloccato tra gli ostacoli e ha bisogno di pit di 10 secondi per trovare una via d'uscita.

. E elevato

NOoO O~ WNRE

6.3 TAGLIARE L'ERBA

1.Aprire il coperchio (1).

2. Sbloccare il display (10) con il codice PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

Quando il robot si trova nella stazione di ricarica ed € in carica:

3. Premere una volta il pulsante START (3).

- se il livello di carica della batteria & superiore al 70%, il display visualizza "Chiudere il coperchio per avviare".
Chiudere il coperchio (1) e il robot iniziera automaticamente a tagliare il prato.

10
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- se il livello di carica della batteria & inferiore al 70%, il display visualizza "Batteria scarica" dopo 2 secondi. Il
robot si carica finché il livello della batteria non raggiunge il 90% e poi inizia a tagliare I'erba automaticamente.
Quando il robot € in modalita standby:

3. Premere una volta il pulsante START (3).

- se il livello di carica della batteria & superiore al 30%, il display visualizza "Chiudere il coperchio per avviare".
Chiudere il coperchio (1) e il robot iniziera automaticamente a tagliare il prato.

- se il livello di carica della batteria & inferiore al 30%, il display visualizza "Batteria scarica" dopo 2 secondi. Il
robot si sposta verso la stazione di ricarica.

A seconda della natura dell'erba (altezza, spessore), il robot regola la velocita di taglio per garantire un buon
risultato.

Ritorno alla stazione di ricarica

Quando il robot € in modalita standby, tieni premuto il pulsante HOME (4) per circa 3 secondi. Sul display (10)
viene visualizzato "Chiudere il coperchio per avviare". Chiudere il coperchio (1) e il robot si sposta alla
stazione di ricarica. Quindi inizia a caricarsi.

Impostazioni del robot

Il robot dispone delle seguenti opzioni di impostazione che & possibile eseguire tramite il pannello di controllo
se si desidera modificare le impostazioni di fabbrica.

Pulsante sul Numero per
pannello di Nome inserire il Funzioni
controllo codice PIN
Premere il pulsante quando il robot € in
Pulsante -
1 modalita standby per farlo tornare alla
Home (4) - A
L ] stazione di ricarica
Sposta la selezione/cursore verso l'alto
Pulsante 5 nell'interfaccia del menu
freccia(6) Aumenta il numero durante l'impostazione dei
parametri
Sposta la selezione/cursore verso il basso
Pulsante 3 nell'interfaccia del menu
freccia(6) Diminuire il numero durante l'impostazione dei
parametri

Conferma le impostazioni
Richiama l'interfaccia di immissione del PIN al
Pulsante termine di una condizione di errore
OK(7) Richiamare il menu successivo
Confermare per passare dal menu principale
al livello di menu successivo

b pulsante Torna al menu precedente
indietro(5)

0

P

Annulla la funzione successiva

Spiegazione dei messaggi che possono apparire sul display

Messaggio sul pannello di Spiegazione/Soluzione correttiva

controllo

Stand-by Il robot & in modalita standby, non ci sono messaggi di errore

Inserisci il PIN Richiede il codice PIN

In carica Il robot si sta caricando

Falciatura Il robot taglia I'erba

Taglio automatico Il robot taglia I'erba automaticamente

Locale alla moda Il robot taglia un‘area definita

Taglio a punto fisso terminato Il ritaglio in "modalita spot" & stato completato

Ritorno Il robot ritorna alla stazione di ricarica

In pausa Il robot & entrato in modalita "pausa” nel modo seguente:
- premendo il pulsante STOP

11
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- premendo il pulsante "Pausa" nell APP

Arresto di emergenza

E stato premuto il pulsante STOP (9).

In aggiornamento

Eseguire/in corso il firmware richiesto

Batteria scarica, carica per
funzionare

Il livello di carica della batteria € basso. La batteria deve essere
carica almeno al 70% per il taglio automatico e al 30% per il taglio a
punto fisso (modalita spot)

Adesso piove, sto tornando

Il sensore pioggia € stato attivato

Chiudi il coperchio per iniziare

Chiudi il coperchio per iniziare

Addebito al lavoro sospeso

La ricarica é stata interrotta (ad esempio manualmente o a causa di
un'interruzione di corrente)

Lavoro interrotto, riprova

Il taglio automatico é stato interrotto (ad es. € stato premuto il
pulsante STOP (9), il coperchio (1) é stato aperto)

Posizionare all'interno del confine
e riprovare

Richiesto di posizionare il robot all'interno del perimetro delimitato dal
cavo.

Continua a lavorare?

Premere il pulsante OK (7) per continuare a lavorare o premere il
pulsante Indietro (5)

Orario impostato in modo errato

Orario impostato in modo errato

Addebito al lavoro sospeso

Il caricamento € stato interrotto

Chiudi il coperchio per iniziare

Chiudere il coperchio (1)

Il lavoro in corso e stato interrotto

Il taglio del prato e stato interrotto

Bassa tensione della batteria

Batteria scarica, caricare per
lavorare

Voltaggio batteria basso, Ritorno
alla stazione

Il livello di carica della batteria € basso. La batteria deve essere
carica almeno al 70% per il taglio automatico e al 30% per il taglio a
punto fisso (modalita spot)

Posiziona il robot nella stazione di ricarica

Attendi il completamento del processo di caricamento

Il robot ritorna da solo alla stazione di ricarica

Nessun ciclo singolo

Nessun segnale, impostare prima
il loop

Segnale del circuito perso

Verificare la corretta installazione del cavo perimetrale e correggerla
se necessario, posizionare il robot all'interno del perimetro e
riavviarlo

Il tosaerba era bloccato! in
attesa...

Attendere fino al completamento del processo attualmente in
esecuzione

Pin sbagliato, riprova.

Inserisci nuovamente il PIN

Posizionare all'interno del confine
e riprovare

Falciatrice all'esterno

Posiziona il robot alliinterno del perimetro e riavvialo

Riavviare per avviare
I'aggiornamento del firmware

Lavoro interrotto, riprova

Riavviare il robot

Sensore pioggia attivato

Il sensore pioggia € attivato

Falciatrice nella stazione

Il robot e alla stazione

Il tosaerba non ¢ nella stazione

Il robot non & nella stazione. Se necessario, mettilo nella stazione

Premere il tasto "START" per
iniziare

Premere il pulsante START (3)

Durata almeno 30 min

Indicazione del tempo richiesto

Ricerca del segnale...

Ricerca del segnale...

Copia il file, attendi

Si prega di attendere il processo di copia

Per favore spegnilo

Spegni il robot

Stallo del motore tagliante

Stallo del motore sinistro

Controllare e rimuovere gli oggetti che bloccano le lame; Controllare
lo stato delle lame; Se necessario, contattare un servizio autorizzato
RURIS

Si prega di sostituire la batteria

Batteria anomala

Batteria danneggiata

Sostituire la batteria del robot

Temperatura della batteria troppo
bassa (scarica)

Annulla il processo di caricamento
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Tensione della batteria alta La tensione della batteria € alta

Batteria Alta temp La batteria ha una temperatura elevata

Corrente di carica elevata Annullare il processo di ricarica, controllare la corrente in ingresso
Alta tensione di carica Annullare il processo di ricarica, controllare la tensione di ingresso
Alta temperatura Annulla il processo di caricamento

Tosaerba sollevato Il robot viene sollevato da terra

Falciatrice ribaltata Il robot si € ribaltato

Falciatrice intrappolata Pulisci il robot e riavvialo

Falciatrice inclinata Posizionare il robot in posizione verticale e riavviarlo

Motore surriscaldato Spegni il robot e lascialo raffreddare

Errore del motore
Disconnessione dell'Emsensor
Guasto del sensore Hall
Errore hardware

Carico anormale

Ricarica anomala

Errore di scarica della batteria
Errore unita di misura inerziale
(IMU).

Motore scollegato

Errore sala motore
Sovracorrente del motore

Il motore si spegne

Stallo del motore destro
Guasto al sensore pioggia
Guasto del sensore del circuito

Rivolgersi ad un servizio autorizzato RURIS

Modalita Spot/Modalita di taglio a punto fisso

Questa funzione consente di tagliare il prato quando su di esso sono presenti, ad esempio, mobili da giardino
o0 attrezzature da gioco.

1. Posiziona il robot sull'area in cui desideri tagliare il prato.

2. Se necessario, aprire il coperchio (1).

3. Sbloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

4. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

5. Selezionare "Modalita Spot" con i tasti freccia ( 6). Lo schermo mostra "Chiudi il coperchio per iniziare".

6. Chiudere il coperchio (1) e il robot inizia a tagliare con il punto fisso.

Il robot taglia in senso a spirale in senso antiorario e passa a "Taglio automatico” dopo un raggio di taglio di 1
m o 3,5 minuti di taglio. Se il robot incontra un ostacolo si ferma, il display indica che il taglio & terminato e il
robot entra in modalita standby. Quando il robot tocca il cavo perimetrale (11), continua a falciare nella
direzione a spirale opposta.

Se il robot si trova all'esterno del cavo perimetrale (11) o sulla stazione di ricarica e si seleziona "Modalita
Spot", sullo schermo viene visualizzato "Posiziona all'interno del confine e riprova". Posizionare il robot
all'interno del cavo perimetrale (11) accanto alla stazione di ricarica e riavviare la "modalita Spot".

Se il livello di carica della batteria € inferiore al 30%, il display visualizza "Tensione batteria bassa" dopo 2
secondi. Carica il robot prima di iniziare a tagliare I'erba.

Impostazione della data e dell'ora

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Shloccare il display (10) con il codice PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Data e ora".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Modificare la data e I'ora con i pulsanti freccia (6). Le posizioni iniziali possono essere modificate utilizzando
il pulsante OK (7). L'impostazione corretta di data e ora & necessaria per garantire il corretto funzionamento
delle impostazioni dell'orario di funzionamento.

ONOOTDWNPE
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Impostazione del sensore pioggia

Non utilizzare mai il robot durante i temporali e assicurarsi di scollegare la stazione di ricarica dalla rete
elettrica. Se il sensore pioggia € acceso, il robot ritorna alla stazione di ricarica quando piove.

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Shloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Modalita pioggia".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Per disattivare il sensore pioggia, selezionare "Disabilita" e confermare la selezione con il pulsante OK (7).
Per attivare il sensore pioggia, selezionare "Abilita" e confermare la selezione con il pulsante OK (7).
Seleziona un tempo in minuti in cui il robot dovrebbe riprendere a funzionare dopo la pioggia. Confermare
ciascuna selezione con il pulsante OK (7).

9. Ritorna al menu principale utilizzando il pulsante Indietro (5)

Si sconsiglia di utilizzare il robot sotto la pioggia. Il rasaerba robotizzato puo tagliare I'erba bagnata, ma I'erba
bagnata si accumula sul disco lame e sulle ruote, pertanto & necessaria una pulizia frequente della macchina.
Impostazione degli orari di funzionamento .

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Shloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "11117).

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Tempo di lavoro".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Selezionare la durata di funzionamento desiderata con i pulsanti freccia. Impostare il tempo di
funzionamento in ore/giorno.

9. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

10. Ritornare al menu principale utilizzando il pulsante (5).

Una volta raggiunto il tempo di funzionamento giornaliero impostato, il robot ritorna alla stazione di ricarica.

ONOOTDWNPEP
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Connessione del robot tramite Wi-fi (per il modello RXR1000).

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Sbloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111).

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni”.

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Imposta WiFi".

Usa il tuo smartphone per connetterti al robot tramite I'app Tuya Smart.

Modifica del PIN.

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Sbloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "11117).

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6] per selezionare "Impostazioni”.

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Cambia PIN".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Inserisci il tuo vecchio PIN di 4 cifre. Se hai inserito il codice PIN in modo errato, utilizza il pulsante Indietro
(5) per tornare all'inserimento del PIN.

9. Immettere un nuovo PIN.

10.Confermare il nuovo PIN inserendolo nuovamente. Se hai inserito un codice PIN errato, torna
all'inserimento del PIN con il pulsante Indietro (5) e ripeti i passaggi 8 e 9.

11. Dopo aver modificato il codice PIN, viene visualizzato il messaggio "Success!" apparira sullo schermo.
Ritornare al menu principale con il pulsante Indietro (5).

Impostazione/eliminazione di un programma

Stabilire un programma di taglio del prato

1. Se necessario, aprire il coperchio (1).

2. Shloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111).

3. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.
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4 . Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Programma”.

5. Selezionare il giorno che si desidera impostare (lunedi, martedi, mercoledi, giovedi, venerdi, sabato,
domenica) con i pulsanti freccia (6).

6. Premere il pulsante OK per impostare il giorno.

7. Selezionare I'ora di inizio e di fine del lavoro utilizzando i pulsanti freccia (6).

E possibile impostare due periodi al giorno.

8. Premere il pulsante OK (7) per confermare e la selezione ritorna sul lato sinistro, per giorno

9. Ripetere i passaggi 5-8 per selezionare I'orario lavorativo per ciascun giorno della settimana.

10.Premere il pulsante OK (7) per confermare l'impostazione.

Cancellazione di un programma di taglio del prato

1. Spostare la selezione con i tasti freccia (6) su "Alle” (in alto a sinistra).

2. Tenere premuto il pulsante Indietro (5) per eliminare l'intera programmazione della settimana.

Istituzione di aree secondarie

1. Se necessario, aprire il coperchio (1).

2. Shloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111).

3. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

4. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Aree secondarie".

5. Premere il pulsante OK per selezionare una zona secondaria (Area). Selezionare la distanza iniziale
"Distance (dst)ym™ e il rapporto "Percent (pct)%" dell'area da tagliare utilizzando i pulsanti freccia (6), quindi
premere il pulsante OK per confermare.

6. Ripetere il passaggio 5 per completare I'insieme di ciascuna sottozona (Zone).

7. Premere il pulsante OK (7) per confermare le impostazioni.

Il robot percorre la distanza "Distanza (dst)m" specificata dall'utente, lungo il cavo perimetrale (1 - 500 metri) e
poi inizia a lavorare. )

Inserendo la percentuale "Percent (pct)%" si specifica quale percentuale dell'area totale all'interno del cavo
perimetrale deve essere tagliata.

La somma della “Percentuale (pct)%” delle 5 aree secondarie (Aree) deve essere inferiore o uguale a 100 .
Ritorno alle impostazioni di fabbrica

E possibile ripristinare il robot, riportandolo alle impostazioni di fabbrica

. Se necessario, aprire il coperchio (1).

. Sbloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni”.

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazione di fabbrica".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

Il robot si spegne e ritorna alle impostazioni di fabbrica. Il ripristino non eliminera le impostazioni e i dati salvati
nell'app Tuya Smart.

Regolazione dell'altezza di taglio

Il robot dispone di impostazioni di regolazione dell'altezza di taglio comprese tra 25 mm e 60 mm. Se l'erba e
piu grande di 60 mm, tagliare I'erba al massimo. 60 mm, altrimenti il carico di lavoro del robot sara troppo elevato
e l'efficienza di taglio diminuira. Utilizzare un normale tosaerba. Una volta completata l'installazione, l'altezza di
taglio pud essere regolata all'altezza appropriata. Iniziare sempre in una posizione di taglio alta e procedere
verso il basso fino all'altezza desiderata.

Nota: non tentare di alzare o abbassare l'altezza di taglio mentre il robot sta tagliando il prato.

Connessione del robot con TuyaSmartApp (per modello RXR1000).

. Aprire il coperchio (1).

. Sbloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111).

. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Impostazioni".

. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).

. Utilizzare i pulsanti freccia (6) per selezionare "Imposta WiFi".

. Attiva il Bluetooth® sul tuo smartphone.

. Apri l'app Tuya Smart. Da qui ci sono 3 opzioni per connettere il dispositivo. @, @ ©

0se questo é il dispositivo che desideri connettere all'app:

9. Selezionare I'opzione "Aggiungi dispositivo". L'applicazione esegue la scansione dell'area per trovare i
dispositivi disponibili.

10.Se si seleziona "Devo aggiungere", verranno visualizzati in un elenco.
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11.Selezionare un singolo dispositivo.
12.0ra tocca @, seleziona il dispositivo.
13.Seleziona la tua WLAN e inserisci la password appropriata.
14.Confermare la connessione premendo "Fine".
Il dispositivo & ora elencato ©ie puo essere selezionato.
@ 5se hai gia collegato altri dispositivi all'app :
9. Nellimpostazione Tiselezionare @in alto a destra. L'app scansiona l'area alla ricerca di dispositivi disponibili
e indica se sono stati trovati dispositivi.
10. Proseguire come @dal punto 10.
© Se non ti viene suggerito automaticamente I'elenco dei dispositivi disponibili:
Se il dispositivo non viene suggerito automaticamente, procedi nel seguente modo:
9. Nell'impostazione tiselezionare ©in alto a destra.
10.Seleziona "Altro" nella barra di sinistra.
11.Seleziona "Altro 2".
12.La conferma € pronta quando il display lampeggia velocemente. L'app ora cerca i dispositivi disponibili e te
li suggerisce.
13. Selezionare il dispositivo desiderato premendo ©per aggiungerlo all'applicazione.
14.Confermare prima con "Avanti", poi con "Fine".
L'aggiornamento del firmware potrebbe modificare le funzionalita dell'applicazione.
Abilitazione del Bluetooth (per il modello RXR1000).
Il Bluetooth & necessario solo per connettere il tuo dispositivo all'app Smart Life.
Dopo aver connesso il dispositivo all'app Smart Life, il Bluetooth si spegne e si riaccende solo quando il
dispositivo viene ripristinato alle impostazioni di fabbrica.
. Se necessario, aprire il coperchio (1).
. Shloccare il display (10) con il PIN a 4 cifre (impostazione di fabbrica "1111").
. Premere il pulsante OK (7) per accedere al menu principale.
. Utilizzare il pulsante freccia (6) per selezionare "Impostazioni".
. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).
. Utilizzare il pulsante freccia (6) per selezionare "Imposta WiFi".
. Confermare la selezione con il pulsante OK (7).
Cio e necessario per la prima connessione con I'app Tuya Smart, per la quale € disponibile una connessione
WLAN e la funzione Bluetooth del robot € inattiva.
Funzionalita dell'app (per il modello RXR1000).
Se selezioni il robot, ti portera alla pagina di panoramica.
Premere il pulsante circolare a sinistra e tenere il dito sul display per far scorrere il pulsante "START >".
Selezionare i singoli menu tramite il pulsante posizione "START > " .
e  Orario
Qui e possibile impostare due periodi di funzionamento per ogni giorno della settimana.
Il robot deve essere in modalita standby in modo da poter eseguire le sequenze desiderate.
1. Selezionare il giorno desiderato.
2. Per il periodo di tempo desiderato, definire un‘Ora di inizio e un'Ora di fine.
3. Salvare il programma in alto a destra in "Salva".
Il programma puo essere ripristinato dal menu a destra tramite "Reset".
e  Aree secondarie.
Qui puoi configurare fino a 5 zone secondarie. Il robot deve essere in modalita standby affinché sia possibile
effettuare le impostazioni qui.
1. Selezionare una zona secondaria.
2. Impostare la distanza dal punto di ingresso.
Il robot si sposta lungo il cavo perimetrale per la distanza specificata e poi inizia a tagliare I'erba.
3. Impostare una percentuale dell'area.
La percentuale dell'area indica la percentuale dell'area totale all'interno del cavo perimetrale da falciare.
La somma delle percentuali di superficie delle 5 aree secondarie deve essere inferiore o uguale al 100% della
superficie totale.
4. Confermare con "Salva".
Se non si desidera dividere l'area di taglio in un‘area secondaria, selezionare:
e Distanza dal punto di ingresso: 1 m
e  Percentuale dell'area: 100%
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==Controllo
Qui si puo:
- Visualizza come € attualmente il robot;
- Visualizza la capacita della batteria in percentuale;
- Awia o arresta il taglio automatico @';
- Inizia a tagliare sul posto attraverso il punto fisso €, seleziona se il robot & in modalita standby.
Questa funzione consente di tagliare prati su cui sono presenti corpi di mobili o altri oggetti simili.
- Selezionando il pulsante il robot si spostera verso la stazione di ricarica.
ARegistro degli errori
Qui puoi leggere gli errori e la data dell'errore.
Diario di lavoro
Qui puoi leggere i tempi di funzionamento del robot.
impostazioni
Qui si puo:
- Impostare il tempo di funzionamento totale giornaliero in ore di funzionamento.
- Impostare o modificare la password del dispositivo (PIN).
- Abilita e disabilita il sensore pioggia e imposta un'ora in cui il robot dovrebbe riprendere a funzionare dopo la
pioggia. E inoltre possibile specificare se l'indicatore deve compensare l'interruzione del tempo di
funzionamento causata dalla pioggia.
Non e consigliabile lasciare funzionare il robot mentre piove.
7 -Impostazioni
Se selezioni nuovamente l'icona Z-, puoi assegnare una nuova immagine al robot con "Simbolo", puoi
rinominare il robot e la posizione con "Nome" "Posizione".
Da questa voce di menu e possibile richiamare le "Informazioni sull'apparecchio”.
"Tocca per eseguire e automatizzare" ti consente di eseguire le automazioni salvate.
"Condividi dispositivo" ti consente di consentire ad altri membri della stessa famiglia di accedere al robot.
"Messaggio offline", quando abilitato, ti invia una notifica quando I'app perde la connessione al bot.
"Crea gruppo" consente di creare gruppi di dispositivi.
"FAQ" risposte alle domande piu frequenti.
"Verifica aggiornamento firmware" controlla se il firmware € aggiornato e consente |'aggiornamento se e
disponibile una versione piu recente.
" Rimuovi dispositivo" elimina il robot dall'elenco dei dispositivi nell'applicazione.

Disconnessione del dispositivo e cancellazione dei dati dall'applicazione (per il modello RXR1000).
1. Nell'impostazione @, seleziona il dispositivo che desideri rimuovere e di cui desideri eliminare i dati.

2. Seleziona l'icona £ in alto a destra.

3. Selezionare "Rimuovi dispositivo".

4. Per eliminare i dati, selezionare "Disconnetti ed elimina dati". Se vuoi semplicemente disconnettere il
dispositivo

senza cancellare i dati, selezionare "Disconnetti".

7. MANUTENZIONE DELLO STORAGE E RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Pulizia e manutenzione

E importante mantenere pulito il rasaerba robotizzato.

Il robot salira piu facilmente i pendii se le ruote sono pulite, anche le lame taglieranno meglio se sono pulite e
affilate. Non utilizzare mai un'idropulitrice per la pulizia.

Pulizia del corpo

Utilizzare una spazzola morbida e/o un panno inumidito con detersivo domestico.

Pulizia della parte inferiore

Assicurarsi che l'interruttore di alimentazione sia in posizione OFF e indossare guanti protettivi. Girare il robot
su un lato per esporre la parte inferiore, pulire il disco lame e il telaio utilizzando una spazzola morbida o un
panno umido. Ruotare il disco per assicurarsi che si muova liberamente.

Affilatura/sostituzione lame;

Se le lame sono usurate su un lato, possono essere girate.

Se le lame sono danneggiate o mostrano segni di squilibrio, devono essere sostituite.
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1. Capovolgere il dispositivo.

2. Rimuovere le viti delle lame (34) dalla parte inferiore del dispositivo, quindi ruotare le lame (20).

3. Fissare le lame con le rispettive viti (34).

Sostituzione della lama

3. Rimuovere le vecchie lame e sostituirle seguendo i passaggi precedenti.

raccolta differenziata
Non smaltire le apparecchiature elettriche, i componenti elettronici industriali e i componenti
nei rifiuti domestici! Informazioni sui RAEE. Viste le disposizioni del GEO 195/2005 - in materia
di tutela dell'ambiente e del GEO 5/2015. Il consumatore terra conto delle seguenti indicazioni
per il conferimento dei rifiuti elettrici, di seguito specificate:
- | consumatori hanno I'obbligo di non smaltire i rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche

B (RAEE) come rifiuti urbani indifferenziati e di raccogliere tali RAEE separatamente.

- La raccolta dei suddetti rifiuti denominati (RAEE) sara effettuata tramite il Servizio Pubblico di Raccolta

presente in ciascuna regione e tramite i centri di raccolta organizzati dagli operatori economici autorizzati alla

raccolta dei RAEE. Informazioni fornite dal’Amministrazione del Fondo Ambientale www.afm.ro o dalla rivista

dell'Unione Europea.

- | consumatori possono consegnare gratuitamente i RAEE presso i punti di raccolta precedentemente

specificati.

Debug del robot

Problema

Cause possibili

Soluzioni riparative

Il robot non si avvia

La batteria ricaricabile non € inclusa

Inserire la batteria

Il coperchio (1) € aperto

Chiudere il coperchio (1)

I motore é difettoso

Rivolgersi ad un servizio autorizzato
RURIS

L'erba e troppo grande

Se necessario, falcia il prato.
Impostare un'altezza di taglio piu
alta.

Il motore si ferma

Le lame sono bloccate da un corpo
estraneo

Rimuovere il corpo estraneo,
sbloccare le lame

Il robot si muove ma non
taglia I'erba

Le lame sono smussate o difettose

Sostituire le lame

Motore di taglio difettoso

Rivolgersi ad un servizio autorizzato
RURIS

Il robot non taglia il prato

L'altezza di taglio é troppo bassa

Impostare un'altezza di taglio piu alta

Le lame (20) sono smussate

Affilare o sostituire le lame

L'area della lama & bloccata

Pulisci il dispositivo

Le lame (20) sono montate in modo
errato

Installare correttamente le lamelle

Suoni, rumori o
vibrazioni anomali

Le viti della lama (34) sono allentate

Stringere le viti della lama

Le lame (20) sono danneggiate

Sostituire le lame

Il robot si sposta
all'esterno del cavo
perimetrale

Errore di percorso: gli angoli a 90°
possono causare la perdita del
segnale.

Disporre il cavo perimetrale con un
angolo di 45°

8. DICHIARAZIONI DI CONFORMITA

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Produttore: SC RURIS IMPEX SRL
Boulevard. Decebalo, no. 111, Edificio amministrativo, Craiova, Dolj, Romania
Obiettivo. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Rappresentante autonzzato |ng Stroe Manus Catalln - Dlrettore generale

q

Descrmone deIIa macchlna Tosaerba robot ha |I ruoIo di eseguwe il lavoro dltagllo dell'erba.
Numero di serie del prodotto: AASFO100001XXRURRXRS800 (dove AA rappresenta le ultime due cifre dell'anno di
produzione, caratteri 5 e 6 numero di lotto, caratteri 7-11 il numero del prodotto)
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Prodotto: TOSAERBA ROBOT

Modello : RURIS RXR800 Larghezza di lavoro : 180 mm
Motore : elettrico, senza spazzole Altezza di taglio: 25 mm-60 mm

Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, produttore, in conformita con HG 1029/2008 - riguardante le condizioni per
l'introduzione delle automobili sul mercato, Direttiva 2006/42/CE - requisiti di sicurezza e protezione, Norma EN 1SO
12100:2010 - Automobili . Sicurezza , Direttiva 2014/35/UE , HG 409/2016 sulle apparecchiature a bassa tensione,
Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica, aggiornata
2019), Direttiva 2014/53/UE ( applicata in Romania dalla DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016, relativa alla messa a
disposizione sul mercato di apparecchiature radio), la Direttiva 2011/65/UE, relativa alle restrizioni sull'uso di
determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche, con modifica UE 2015/863, dichiariamo
che sono state eseguite tutte le serie di prove radio essenziali per attestare la conformita del prodotto alle norme
specificate e dichiariamo che € conforme ai principali requisiti di sicurezza e protezione, non mette in pericolo la vita, la
salute, il lavoro sicurezza e non ha alcun impatto negativo sull’ambiente.
Il sottoscritto Stroe Catalin, rappresentante del produttore, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto
e conforme alle seguenti norme e direttive europee:
- Direttiva 2006/42/CE — requisiti di sicurezza e protezione, Direttiva 2014/35/UE, relativa alle
apparecchiature a bassa tensione:
EN ISO 12100:2011 - Sicurezza delle macchine. Principi generali di progettazione. Valutazione del rischio e
riduzione del rischio
EN 13857:2008- Sicurezza delle macchine. Distanze di sicurezza per impedire l'ingresso degli arti superiori e
inferiori in aree pericolose
EN 60335-2-29:2004 - Apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Sicurezza. Parte 2-29: Requisiti
particolari per i caricabatterie
EN 60335-1:2012/A15:2021- Apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Sicurezza. Parte 1: Prescrizioni
generali
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sicurezza degli apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Parte 2-107:
Requisiti particolari per rasaerba robotizzati elettrici alimentati a batteria
EN 61558-1:2019 - Sicurezza dei trasformatori, dei reattori, dei blocchi di potenza e delle loro combinazioni. Parte
1: Requisiti generali e prove
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Emendamento 1 - Sicurezza di trasformatori, reattori, unita di alimentazione
e prodotti simili per tensioni di alimentazione fino a 1.100 V - Parte 2-16: Requisiti particolari e prove per
l'alimentazione in modalita commutazione alimentatori e trasformatori per alimentatori switching
EN 62841-1:2015 - Utensili elettrici portatili, utensili trasportabili e macchine per giardino e prato. Sicurezza. Parte
1: Prescrizioni generali
EN 61032:2001- Protezione delle persone e delle apparecchiature negli involucri. Calibri di prova per la verifica
EN 62233:2008+AC:2008- Metodi per misurare i campi elettromagnetici degli elettrodomestici e scopi simili
riguardanti I'esposizione umana
EN 50525-2-21:2011- Cauvi elettrici. Cavi di alimentazione a bassa tensione con tensione nominale (Uo/U) fino
a 450/750 V inclusi. Parte 2-21: Cavi per applicazioni generali. Cavi flessibili con isolamento elastomerico
reticolato
EN 60127-1:2006 - Fusibili miniaturizzati. Parte 1: Definizioni per fusibili miniaturizzati e requisiti generali per
elementi sostitutivi miniaturizzati
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Condensatori fissi utilizzati nelle apparecchiature elettroniche. Parte 14: Specifica
intermedia. Condensatori fissi antidisturbo per il collegamento all'alimentazione
Direttiva 2014/30/UE relativa alla compatibilita elettromagnetica, Direttiva 2014/53/UE (applicata in Romania con
DECISIONE n. 740 del 5 ottobre 2016):
EN 50665:2017- Norma di prodotto per la valutazione delle apparecchiature elettriche ed elettroniche in
relazione alle restrizioni sull'esposizione umana ai campi elettromagnetici (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Norma di prodotto per valutare la conformita delle apparecchiature elettriche ed elettroniche di
bassa potenza alle restrizioni di base relative all'esposizione del corpo umano ai campi elettromagnetici (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Valutazione delle apparecchiature elettriche ed elettroniche secondo le restrizioni
sull'esposizione del corpo umano ai campi elettromagnetici (0 Hz - 300 GHz)
EN |IEC 55014-1:2021- Compatibilita elettromagnetica. Requisiti per elettrodomestici, utensili elettrici e
apparecchi simili. Parte 1: Problema
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EN IEC 55014-2:2021 - Compatibilita elettromagnetica. Requisiti per elettrodomestici, utensili elettrici e
apparecchi simili. Parte 2: Immunita. Standard della famiglia di prodotti
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 3-2: Limiti - Limiti per le emissioni
di corrente armonica (corrente di ingresso dell'apparecchiatura < 16 A per fase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 3-3: Limiti - Limitazione delle
variazioni di tensione, fluttuazioni di tensione e sfarfallio nelle reti di alimentazione pubbliche a bassa tensione,
per apparecchiature aventi una corrente nominale < 16 A per fase e che non sono soggetti a vincoli di
collegamento
EN 301 489-1 V2.2.3- Standard di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio.
Parte 1: Requisiti tecnici comuni. Norma armonizzata per la compatibilita elettromagnetica
EN 301 489-3 V2.2.1- Standard di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio.
Parte 33: Condizioni specifiche per dispositivi a banda ultra larga (UWB). Norma armonizzata che soddisfa i
requisiti essenziali dell'articolo 3.1(b) della Direttiva 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4- Norma di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio Parte
17: Condizioni specifiche per apparecchiature di trasmissione dati a banda larga. Norma armonizzata per la
compatibilita elettromagnetica
Direttiva 2006/42/CE - sulle macchine - immissione delle macchine sul mercato
Direzione 2014/30/UE - sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica,
aggiornato 2019);
Direttiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - relativa alle apparecchiature a bassa tensione
Direttiva 2014/53/UE - sull'armonizzazione delle legislazioni degli Stati membri relative alla messa a
disposizione sul mercato delle apparecchiature radio ( DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016 sulla messa a
disposizione sul mercato delle apparecchiature radio)
Direttiva 2011/65/UE sulle restrizioni all'uso di determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche
ed elettroniche
La conformita di questo prodotto ai requisiti essenziali della Direttiva sulle apparecchiature radio 2014/53/UE é
stata verificata dal seguente organismo notificato:
TUV SUD Danmark sulla base del rapporto numero DK-RED002591 i01, emesso 1'08.01.2022.
Altri standard o specifiche utilizzate:
e SR ENISO 9001 - Sistema di gestione della qualita
e SR EN ISO 14001 - Sistema di gestione ambientale
e RS ISO 45001:2018 - Sistema di gestione della salute e sicurezza sul lavoro.
Marchio e nome del produttore: ZKT Co. Ltd
Nota: la documentazione tecnica é di proprieta del produttore.
Chiarimento: la presente dichiarazione & conforme all'originale.
Periodo di validita: 10 anni dalla data di approvazione.
Luogo e data di rilascio: Craiova, 05.12.2023
Anno di applicazione della marcatura CE: 2023
N. reg: 1524/05.12.2023

Procuratore e firma: Ing. Stroe Marius Catalin
Direttore Generale di
SC RURIS IMPEX SRL

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Produttore: SC RURIS IMPEX SRL

Boulevard. Decebalo, no. 111, Edificio amministrativo, Craiova, Dolj, Romania

Obiettivo. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Rappresentante autorizzato: ing. Stroe Marius Catalin — Direttore generale

Il responsabile del fascicolo tecnico: ing. Radoi Alexandru — Direttore delle scenografie
Descrizione della macchina: Tosaerba robot ha il ruolo di eseguire il lavoro di taglio dell'erba.

20



T RURIS

Numero di serie del prodotto: AASFO100001XXRURRXRS800 (dove AA rappresenta le ultime due cifre dell'anno di
produzione, caratteri 5 e 6 numero di lotto, caratteri 7-11 il numero del prodotto)
Prodotto: TOSAERBA ROBOT
Modello : RURIS RXR800
Motore : elettrico, brushless Larghezza di lavoro : 220 mm
Livello di potenza acustica misurato : 62,9 dB(A) Livello di potenza acustica garantito: 63 dB(A)
Il livello di potenza acustica é certificato dal TUV SUD Certification and Testing con rapporto n. 704032244608-Rev01
dal 09.10.2022 secondo quanto previsto dalla norma EN ISO 3744:2010
Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, produttore, in conformitd con HG 1029/2008 - riguardante le condizioni per
l'introduzione delle automobili sul mercato, Direttiva 2006/42/CE - requisiti di sicurezza e protezione, Norma EN 1SO
12100:2010 - Automobili . Sicurezza , Direttiva 2014/35/UE , HG 409/2016 - sulle apparecchiature a bassa tensione,
Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica,
aggiornata 2019), Direttiva 2014/53/UE ( applicata in Romania dalla DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016 relativa
alla messa a disposizione sul mercato di apparecchiature radio), Direttiva 2011/65/UE sulle restrizioni sull'uso di
determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche, con la modifica UE 2015 /863
dichiariamo che sono state eseguite tutte le serie di test radio essenziali per certificare la conformita del prodotto alle
norme specificate e dichiariamo che & conforme ai principali requisiti di sicurezza e protezione, non mette in pericolo la
vita, la salute, la sicurezza sul lavoro e non ha un impatto negativo sull'ambiente
Il sottoscritto Stroe Catalin, rappresentante del produttore, dichiara sotto la propria responsabilita che il
prodotto € conforme alle seguenti norme e direttive europee:
EN 3744:2010: Acustica. Determinazione dei livelli di potenza acustica e dei livelli di energia acustica delle sorgenti
di rumore mediante pressione acustica. Metodi tecnici in condizioni prossime a quelle di un campo libero sopra un
piano riflettente
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sicurezza degli apparecchi elettrici per uso
domestico e scopi simili. Parte 2-107: Requisiti particolari per rasaerba robotizzati alimentati a batteria
Altri standard o specifiche utilizzate:
. SR EN ISO 9001 - Sistema di gestione della qualita
. SR EN ISO 14001 - Sistema di gestione ambientale
. ISO 45001:2018 - Sistema di gestione della salute e sicurezza sul lavoro.
Nota: la documentazione tecnica é di proprieta del produttore.
Chiarimento: la presente dichiarazione & conforme all'originale.
Periodo di validita: 10 anni dalla data di approvazione.
Luogo e data di rilascio: Craiova, 05.12.2023
Anno di applicazione della marcatura CE: 2023
N. reg: 1525/05.12.2023

Persona autorizzata e firma: L'Ing. Stroe Marius Catalin
Direttore Generale della SC RURIS IMPEX SRL

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE
Produttore: SC RURIS IMPEX SRL
Boulevard. Decebalo, no. 111, Edificio amministrativo, Craiova, Dolj, Romania
Obiettivo. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro
Rappresentante autorizzato: ing. Stroe Marius Catalin — Direttore generale
Il responsabile del fascicolo tecnico: ing. Radoi Alexandru — Direttore delle scenografie
Descrizione della macchina: Tosaerba robot ha il ruolo di eseguire lavori di taglio dell'erba.
Numero di serie del prodotto: AASFO100001XRURRX1000 (dove AA rappresenta le ultime due cifre dell'anno di
produzione, caratteri 5 e 6 numero di lotto, caratteri 7-11 il numero del prodotto)
Prodotto: TOSAERBA ROBOT

Modello : RURIS RXR1000 Larghezza di lavoro : 220 mm
Motore : elettrico, senza spazzole Altezza di taglio: 25 mm-60 mm

Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, produttore, in conformitda con HG 1029/2008 - riguardante le condizioni per
l'introduzione delle automobili sul mercato, Direttiva 2006/42/CE - requisiti di sicurezza e protezione, Norma EN ISO
12100:2010 - Automobili . Sicurezza , Direttiva 2014/35/UE , HG 409/2016 sulle apparecchiature a bassa tensione,
Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica, aggiornata
2019), Direttiva 2014/53/UE ( applicata in Romania dalla DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016, relativa alla messa a
disposizione sul mercato di apparecchiature radio), la Direttiva 2011/65/UE, relativa alle restrizioni sull'uso di
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determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche, con modifica UE 2015/863, dichiariamo
che sono state eseguite tutte le serie di prove radio essenziali per attestare la conformita del prodotto alle norme
specificate e dichiariamo che e conforme ai principali requisiti di sicurezza e protezione, non mette in pericolo la vita, la
salute, il lavoro sicurezza e non ha alcun impatto negativo sull'ambiente.
Il sottoscritto Stroe Catalin, rappresentante del produttore, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto
e conforme alle seguenti norme e direttive europee:
- Direttiva 2006/42/CE - requisiti di sicurezza e protezione, Direttiva 2014/35/UE, relativa alle
apparecchiature a bassa tensione:
EN ISO 12100:2011 - Sicurezza delle macchine. Principi generali di progettazione. Valutazione del rischio e
riduzione del rischio
EN 13857:2008- Sicurezza delle macchine. Distanze di sicurezza per impedire l'ingresso degli arti superiori e
inferiori in aree pericolose
EN 60335-2-29:2004 - Apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Sicurezza. Parte 2-29: Requisiti
particolari per i caricabatterie
EN 60335-1:2012/A15:2021- Apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Sicurezza. Parte 1: Prescrizioni
generali
EN 50636-2-107:2015/A3:2021- Sicurezza degli apparecchi elettrici per uso domestico e similare. Parte 2-107:
Requisiti particolari per rasaerba robotizzati elettrici alimentati a batteria
EN 61558-1:2019 - Sicurezza dei trasformatori, dei reattori, dei blocchi di potenza e delle loro combinazioni. Parte
1: Requisiti generali e prove
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013- Emendamento 1 - Sicurezza di trasformatori, reattori, unita di alimentazione
e prodotti simili per tensioni di alimentazione fino a 1.100 V - Parte 2-16: Requisiti particolari e prove per
I'alimentazione in modalita commutazione alimentatori e trasformatori per alimentatori switching
EN 62841-1:2015 - Utensili elettrici portatili, utensili trasportabili e macchine per giardino e prato. Sicurezza. Parte
1: Prescrizioni generali
EN 61032:2001- Protezione delle persone e delle apparecchiature negli involucri. Calibri di prova per la verifica
EN 62233:2008+AC:2008- Metodi per misurare i campi elettromagnetici degli elettrodomestici e scopi simili
riguardanti I'esposizione umana
EN 50525-2-21:2011- Cavi elettrici. Cavi di alimentazione a bassa tensione con tensione nominale (Uo/U) fino
a 450/750 V inclusi. Parte 2-21: Cavi per applicazioni generali. Cavi flessibili con isolamento elastomerico
reticolato
EN 60127-1:2006 - Fusibili miniaturizzati. Parte 1: Definizioni per fusibili miniaturizzati e requisiti generali per
elementi sostitutivi miniaturizzati
EN 60384-14:2013/A1:2016 - Condensatori fissi utilizzati nelle apparecchiature elettroniche. Parte 14: Specifica
intermedia. Condensatori fissi antidisturbo per il collegamento all'alimentazione
Direttiva 2014/30/UE relativa alla compatibilita elettromagnetica, Direttiva 2014/53/UE (applicata in Romania con
DECISIONE n. 740 del 5 ottobre 2016):
EN 50665:2017- Norma di prodotto per la valutazione delle apparecchiature elettriche ed elettroniche in
relazione alle restrizioni sull'esposizione umana ai campi elettromagnetici (0 Hz - 300 GHz)
EN 50663:2017- Norma di prodotto per valutare la conformita delle apparecchiature elettriche ed elettroniche di
bassa potenza alle restrizioni di base relative all'esposizione del corpo umano ai campi elettromagnetici (10
MHz - 300 GHz)
EN 62311:2008- Valutazione delle apparecchiature elettriche ed elettroniche secondo le restrizioni
sull'esposizione del corpo umano ai campi elettromagnetici (0 Hz - 300 GHz)
EN |IEC 55014-1:2021- Compatibilita elettromagnetica. Requisiti per elettrodomestici, utensili elettrici e
apparecchi simili. Parte 1: Problema
EN IEC 55014-2:2021 - Compatibilita elettromagnetica. Requisiti per elettrodomestici, utensili elettrici e
apparecchi simili. Parte 2: Immunita. Standard della famiglia di prodotti
EN 61000-3-2:2019/A1:2021- Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 3-2: Limiti - Limiti per le emissioni
di corrente armonica (corrente di ingresso dell'apparecchiatura < 16 A per fase)
EN 61000-3-3:2013/A2:2021 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 3-3: Limiti - Limitazione delle
variazioni di tensione, fluttuazioni di tensione e sfarfallio nelle reti di alimentazione pubbliche a bassa tensione,
per apparecchiature aventi una corrente nominale < 16 A per fase e che non sono soggetti a vincoli di
collegamento
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EN 301 489-1 V2.2.3- Standard di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio.
Parte 1: Requisiti tecnici comuni. Norma armonizzata per la compatibilita elettromagnetica
EN 301 489-3 V2.2. 1- Norma di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio. Parte
33: Condizioni specifiche per dispositivi a banda ultra larga (UWB). Norma armonizzata che soddisfa i requisiti
essenziali dell'articolo 3.1(b) della Direttiva 2014/53/UE
EN 301 489-17 V3.2.4- Norma di compatibilita elettromagnetica (EMC) per apparecchiature e servizi radio Parte
17: Condizioni specifiche per apparecchiature di trasmissione dati a banda larga. Norma armonizzata per la
compatibilita elettromagnetica
EN 300 328 V2.2.2:2020- Sistemi di trasmissione a banda larga. Apparecchiature per la trasmissione dati che
operano nella banda 2,4 GHz. Norma armonizzata per I'accesso allo spettro radio
EN 303 447 V1.3.1:2022- Dispositivi a breve distanza (SRD). Norma armonizzata per l'accesso allo spettro
radio. Sistemi a circuito induttivo per rasaerba robotizzati che operano nella gamma di frequenza da 100 Hz a
148,5 kHz
Direttiva 2006/42/CE - relativa alle macchine - immissione delle macchine sul mercato
Direzione 2014/30/UE - sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica,
aggiornato 2019);
Direttiva 2014/35/UE, HG 409/2016 - relativa alle apparecchiature a bassa tensione
Direttiva 2014/53/UE - sull'armonizzazione delle legislazioni degli Stati membri relative alla messa a disposizione
sul mercato delle apparecchiature radio ( DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016 sulla messa a disposizione sul
mercato delle apparecchiature radio)
Direttiva 2011/65/UE sulle restrizioni all'uso di determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche
ed elettroniche
La conformita di questo prodotto ai requisiti essenziali della Direttiva sulle apparecchiature radio 2014/53/UE e
stata verificata dal seguente organismo notificato:
TUV SUD Danmark sulla base del rapporto numero DK-RED002591 i01, emesso 1'08.01.2022.
Altri standard o specifiche utilizzate:
e SR ENISO 9001 - Sistema di gestione della qualita
e SR EN ISO 14001 - Sistema di gestione ambientale
e RS ISO 45001:2018 - Sistema di gestione della salute e sicurezza sul lavoro.
Marchio e nome del produttore: ZKT Co. Ltd
Nota: la documentazione tecnica € di proprieta del produttore.
Chiarimento: la presente dichiarazione & conforme all'originale.
Periodo di validita: 10 anni dalla data di approvazione.
Luogo e data di rilascio: Craiova, 05.12.2023
Anno di applicazione della marcatura CE: 2023
N. reg: 1526/05.12.2023

Procuratore e firma: Ing. Stroe Marius Catalin
Direttore Generale di
SC RURIS IMPEX SRL

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Produttore: SC RURIS IMPEX SRL

Boulevard. Decebalo, no. 111, Edificio amministrativo, Craiova, Dolj, Romania

Obiettivo. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Rappresentante autorizzato: ing. Stroe Marius Catalin — Direttore generale

Il responsabile del fascicolo tecnico: ing. Radoi Alexandru — Direttore delle scenografie

Descrizione della macchina: Tosaerba robot ha il ruolo di eseguire il lavoro di taglio dell'erba.

Numero di serie del prodotto: AASFO100001XRURRX1000 (dove AA rappresenta le ultime due cifre dell'anno di
produzione, caratteri 5 e 6 numero di lotto, caratteri 7-11 il numero del prodotto)

Prodotto: TOSAERBA ROBOT
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Modello : RURIS RXR1000 Larghezza di lavoro : 220 mm
Motore : elettrico, senza spazzole Altezza di taglio: 25 mm-60 mm

Livello di potenza acustica misurato : 61,1 dB(A) Livello di potenza acustica garantito: 63 dB
Il livello di potenza acustica € certificato dal TUV SUD Certification and Testing con rapporto n. 704032244608-Rev01
dal 09.10.2022 secondo quanto previsto dalla norma EN ISO 3744:2010
Noi, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, produttore, in conformitd con HG 1029/2008 - riguardante le condizioni per
I'introduzione delle automobili sul mercato, Direttiva 2006/42/CE - requisiti di sicurezza e protezione, Norma EN 1SO
12100:2010 - Automobili . Sicurezza , Direttiva 2014/35/UE , HG 409/2016 - sulle apparecchiature a bassa tensione,
Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita elettromagnetica (HG 487/2016 sulla compatibilita elettromagnetica,
aggiornata 2019), Direttiva 2014/53/UE ( applicata in Romania dalla DECISIONE N. 740 del 5 ottobre 2016 relativa
alla messa a disposizione sul mercato di apparecchiature radio), Direttiva 2011/65/UE sulle restrizioni sull'uso di
determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed elettroniche, con la modifica UE 2015 /863
dichiariamo che sono state eseguite tutte le serie di test radio essenziali per certificare la conformita del prodotto alle
norme specificate e dichiariamo che € conforme ai principali requisiti di sicurezza e protezione, non mette in pericolo la
vita, la salute, la sicurezza sul lavoro e non ha un impatto negativo sull’ambiente
Il sottoscritto Stroe Catalin, rappresentante del produttore, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto &
conforme alle seguenti norme e direttive europee:
EN 3744:2010: Acustica. Determinazione dei livelli di potenza acustica e dei livelli di energia acustica delle sorgenti
di rumore mediante pressione acustica. Metodi tecnici in condizioni prossime a quelle di un campo libero sopra un
piano riflettente
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 - Sicurezza degli apparecchi elettrici per uso
domestico e scopi simili. Parte 2-107: Requisiti particolari per rasaerba robotizzati alimentati a batteria
Altri standard o specifiche utilizzate:
. SR EN ISO 9001 - Sistema di gestione della qualita
. SR EN ISO 14001 - Sistema di gestione ambientale
. ISO 45001:2018 - Sistema di gestione della salute e sicurezza sul lavoro.
Nota: la documentazione tecnica é di proprieta del produttore.
Chiarimento: la presente dichiarazione & conforme all'originale.
Periodo di validita: 10 anni dalla data di approvazione.
Luogo e data di rilascio: Craiova, 05.12.2023
Anno di applicazione della marcatura CE: 2023
N. reg: 1527/05.12,2023
Persona autorizzata e firma: L'Ing. Stroe Marius Catalin
Direttore Generale della SC RURIS IMPEX SRL
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1. EINFUHRUNG
Sehr geehrter Kunde!

Vielen Dank fur lhre Entscheidung, ein RURIS-Produkt zu kaufen und fir Ihr Vertrauen in unser Unternehmen!
RURIS ist seit 1993 auf dem Markt und hat sich in dieser Zeit zu einer starken Marke entwickelt, die ihren Ruf
durch das Einhalten von Versprechen, aber auch durch kontinuierliche Investitionen, die darauf abzielen, den
Kunden mit zuverlassigen, effizienten und qualitativ hochwertigen Lésungen zu helfen, aufgebaut hat.

Wir sind davon tberzeugt, dass Sie unser Produkt schatzen und lange Freude an seiner Leistung haben werden.
RURIS bietet seinen Kunden nicht nur Maschinen, sondern Komplettldsungen. Ein wichtiger Bestandteil der
Kundenbeziehung ist die Beratung sowohl vor als auch nach dem Verkauf, denn RURIS-Kunden steht ein
ganzes Netzwerk an Partnerfilialen und Servicestellen zur Verfigung.

Um Freude an dem gekauften Produkt zu haben, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung sorgféltig durch. Wenn
Sie die Anweisungen befolgen, ist Ihnen eine lange Nutzung garantiert.

Das Unternehmen RURIS arbeitet kontinuierlich an der Weiterentwicklung seiner Produkte und behalt sich
daher das Recht vor, unter anderem deren Form, Aussehen und Leistung zu &ndern, ohne dass eine
Verpflichtung besteht, dies im Voraus mitzuteilen.

Nochmals vielen Dank, dass Sie sich fir RURIS-Produkte entschieden haben!

Kundeninformationen und Support:
Telefon: 0351.820.105
E-Mail: info@ruris.ro

2. SICHERHEITSHINWEISE
2.1. WARNHINWEISE AUF DER MASCHINE

Halten Sie wahrend des
Betriebs einen
Sicherheitsabstand zum
Roboter ein
Halten Sie Hande und FiRRe
von rotierenden Messern
fern. Bringen Sie lhre

Warnung! Gefahr!

Halten Sie den Roboter
an, bevor Sie ihn anheben,

wenn Sie » . .
Wartungsarbeiten 'Har'lde gder FuRe niemals
. in die Nahe oder unter den
durchfiihren.

Roboter.

Stellen Sie sicher, dass
der Hauptnetzschalter auf
LAUS" steht, bevor Sie
Inspektionen und/oder
Wartungsarbeiten
durchfihren.

Lesen Sie das Handbuch.

Vorsichtig! GieBen Sie
kein Wasser auf den
Roboter

Steigen Sie nicht auf den
Roboter.

PN
®Ob
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Vorsichtig! Waschen Sie
nicht mit einem
Wasserstrahl unter dem
Roboter.

2.2. WARNUNGEN

Lesen Sie vor der Verwendung die Bedienungsanleitung. Bewahren Sie es zum spéateren Nachschlagen auf.

Ausbildung

A. Lesen Sie die Anweisungen sorgféltig durch. Machen Sie sich mit den Befehlen des Roboters vertraut.
B. Erlauben Sie nicht, dass Personen, die mit dieser Anleitung nicht vertraut sind, oder Kinder den Roboter
bedienen.

C. Fir Unfalle oder Gefahren fir andere Personen oder deren Eigentum ist der Betreiber bzw. Benutzer
verantwortlich.

Ausbildung

A. Stellen Sie sicher, dass die Installation des automatischen Perimeterbegrenzungssystems korrekt und
geman den Anweisungen erfolgt.

B. Uberprifen Sie regelmaRig den Bereich, in dem das Gerat verwendet wird, und entfernen Sie alle Steine,
Stocke, Drahte und andere Fremdkorper.

C. Uberpriifen Sie die Messer, Messerschrauben und die Schneideinheit regelmaRig auf Verschleil® oder
Beschadigung. Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Klingen und Schrauben satzweise, um das
Gleichgewicht aufrechtzuerhalten.

Verwenden

A. Platzieren Sie Hande oder FuiRe nicht in der Nahe oder unter rotierenden Teilen des Roboters.

B. Heben oder tragen Sie den Roboter nicht, wahrend der Motor lauft.

C. Schalten Sie den Roboter tber den Netzschalter aus:

- Bevor eine Verstopfung beseitigt wird;

- Bevor Sie den Roboter Uberprifen, reinigen oder daran arbeiten.

Lassen Sie den Roboter nicht unbeaufsichtigt, wenn Sie wissen, dass sich Haustiere, Kinder oder Personen in
der N&he befinden.

Dartiber hinaus gilt beim Einsatz des Roboters:

a) Mahen Sie den Rasen bei Tageslicht oder gutem Kunstlicht.

b) Vermeiden Sie die Verwendung des Roboters auf nassem Gras.

¢) Benutzen Sie den Roboter nicht, wenn Sie barfuf3 sind oder offene Sandalen tragen. Tragen Sie immer
Sicherheitsschuhe und lange Hosen.

d) Seien Sie aulRerst vorsichtig, wenn Sie die Maschine zu sich drehen.

e) Starten Sie den Roboter immer wie angegeben mit den FiBen von der/den Klinge(n) entfernt.

Wartung und Lagerung

A. Halten Sie alle Muttern, Bolzen und Schrauben fest angezogen, um einen ordnungsgemafen und sicheren
Betrieb der Maschine zu gewahrleisten.

B. Ersetzen Sie aus Sicherheitsgriinden verschlissene oder beschéadigte Teile.

C. Achten Sie darauf, beim Austausch beschéadigter Teile Originalteile zu verwenden.

D. Stellen Sie sicher, dass der Akku mit dem richtigen, vom Hersteller empfohlenen Ladegerat aufgeladen
wird. Eine unsachgeméRe Verwendung des Ladegeréts kann zu Stromschlagen, Uberhitzung oder dem
Austreten atzender Flussigkeit aus dem Akku fuhren.

e. Bei Elektrolytaustritt mit Wasser/Neutralisationsmittel spilen, bei Kontakt mit den Augen etc. einen Arzt
aufsuchen.

F. Die Wartung des Roboters erfolgt gemaf den Anweisungen des Herstellers.

G. Offnen Sie den Akku nicht und beschadigen Sie ihn nicht.

H. Stellen Sie sicher, dass der Akku mit dem richtigen, vom Hersteller empfohlenen Ladegeréat aufgeladen
wird. Bei unsachgeméRer Verwendung kann es zu Stromschliagen, Uberhitzung oder dem Austreten von
atzender Flussigkeit aus der Batterie kommen.

Pflegehinweise und besondere Hinweise
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1. Schalten Sie immer den Hauptschalter des Roboters aus, bevor Sie Verstopfungen beseitigen, die
Maschine tberprifen und reinigen oder bevor Sie das Schneidmesser austauschen. Versuchen Sie niemals,
den Roboter zu reparieren oder einzustellen, wahrend er in Betrieb ist.

2. Bei ungewohnlichen Vibrationen stoppen Sie den Roboter und prifen Sie, ob die Klingen beschéadigt sind.
Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Klingen, um das Gleichgewicht zu wahren. Wenn die Vibration
anhalt, wenden Sie sich an einen autorisierten RURIS-Service.

3. Tragen Sie bei der Inspektion oder Wartung des Messers Schutzhandschuhe.

4. Fuhren Sie Wartungsarbeiten nicht barfu? oder in offenen Sandalen durch. Tragen Sie immer geeignete
Arbeitsschuhe und lange Hosen;

5. Ersetzen Sie zu |hrer Sicherheit abgenutzte oder beschadigte Teile.

6. Verwenden Sie nur Originalausriistung und Zubehor. Es ist nicht gestattet, das urspriingliche Design des
Roboters zu verandern. Alle Anderungen erfolgen auf Ihr eigenes Risiko und fithren zum Erléschen der
Garantie.

7. Halten Sie alle Muttern und Schrauben fest angezogen, um sicherzustellen, dass sich der Roboter in einem
sicheren Betriebszustand befindet.

8. Achtung! Wenn die Gefahr eines Stromschlags besteht, trennen Sie das Begrenzungskabel von der
Ladestation und ziehen Sie den Stecker aus der Stromquelle.

Sicherheitshinweise zum Ladegerat

1. Die Steckdose muss in der Nahe des Gerats installiert und leicht zuganglich sein.

2. Das externe Kabel dieses Gerats kann nicht ersetzt werden; Sollte das Kabel beschadigt sein, muss das
Gerat komplett ausgetauscht werden.

4. Offnen Sie das Ladegeratgehause nicht. Aus Sicherheitsgriinden ist es nur qualifiziertem Servicepersonal
gestattet, Gerate zu 6ffnen.

5. Schitzen Sie das Gerat vor Feuchtigkeit.

6. Trennen Sie das Gerat vor der Reinigung von der Stromquelle. Verwenden Sie ein feuchtes Tuch.

7. Das Gerat muss auf einer stabilen Oberflache aufgestellt werden.

8. Wenn das Ladegerét langere Zeit nicht verwendet wird, trennen Sie es von der Stromquelle.

9. Tritt eine der folgenden Situationen ein, muss das Geréat von qualifiziertem Servicepersonal Uberprift
werden:

- Der Stecker ist beschéadigt.

- Flussigkeit ist in das Gerat eingedrungen.

- Das Ladegerat war Feuchtigkeit ausgesetzt.

- Das Ladegerat wurde fallen gelassen und/oder ist beschadigt.

- Das Ladegerat weist deutliche Bruchspuren auf.

- Das Ladegerat funktioniert nicht richtig oder Sie kénnen es nicht gemaf dieser Anleitung zum Laufen
bringen.

10. SchlieRen Sie kein beschadigtes Netzkabel an die Stromquelle an. Beriihren Sie kein beschadigtes
Netzkabel, wéahrend es an die Stromquelle angeschlossen ist.

Besondere Sicherheitshinweise fur batteriebetriebene Gerate:

1. Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet ist, bevor Sie den Akku einsetzen. Das Einsetzen eines
Akkus in ein eingeschaltetes Elektrowerkzeug kann zu Unfallen fihren.

2. Trennen Sie das Ladegerat vor der Reinigung vom Netz.

3. Setzen Sie den Akku nicht Gber langere Zeit der direkten Sonneneinstrahlung aus und legen Sie ihn nicht auf
eine Heizung. Hitze beschadigt den Akku und es besteht Explosionsgefahr. Wenn der Akku warm ist, lassen
Sie ihn vor dem Laden abkiihlen. Offnen Sie den Akku nicht und vermeiden Sie mechanische Beschadigungen.

2.3. DIE SICHERHEITSFUNKTIONEN DES ROBOTERS

1. Diebstahlsicherung/Deaktivierungsvorrichtung

Die Diebstahlschutz-/Deaktivierungsfunktion des Gerats verhindert, dass jemand den Roboter verwendet, ohne
den Code zu haben. Sie werden aufgefordert, einen vierstelligen Code lhrer Wahl einzugeben, der als
personlicher Sicherheitscode verwendet werden soll.

3. Hebesensor

Wenn der M&hroboter vom Boden angehoben wird, hort das Messer auf, sich zu drehen.

4. Neigungssensor

Wird der Mahroboter gekippt, stoppt das Messer sofort.

5. Hindernissensor
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Der Mahroboter erkennt wahrend des Betriebs Hindernisse auf seinem Weg. Wenn der Méahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, stoppt er und dreht in eine andere Richtung.

6. Regensensor

Der Méahroboter verfiigt Gber einen Regensensor und funktioniert nicht mehr.

7. Notaus-Knopf

Durch Driicken der STOP-Taste werden der Roboter und die Klinge sofort gestoppt.

8. Versiegelte Batterie

Die Batterie, die den Roboter antreibt, ist vollstandig versiegelt.

9. Basisstation und Begrenzungskabel

Ohne ein installiertes und uber die Basisstation aktiviertes Begrenzungskabel kann der Roboter nicht betrieben
werden. Wenn das Kabel nicht richtig angeschlossen oder beschadigt ist, funktioniert der Roboter nicht mehr.

2.4. SCHUTZ VOR TRANSEKTEN

Platzieren Sie die Ladestation nicht unter hohen Baumen.

Trennen Sie bei Blitzeinschlagen die Ladestation vom Stromnetz und trennen Sie nach Méglichkeit das
Begrenzungskabel.

Wichtig:

Benutzen Sie den Roboter nicht bei widrigen Wetterbedingungen (Regen, Blitzschlag).

3. TECHNISCHE DATEN

Modell RXR800 RXR1000
Motortyp Biirstenloser Elektromotor Birstenloser Elektromotor
Spannung des Li-lonen-
Akkus 20V 20V
Kapazitat des Li-lonen-
Akkus 2Ah 4 Ah
Verbindungstyp - Bluetooth, WLAN
Ladezeit 45 Min 120 Min
Arbeitszeit 40 Min 70 Min
Motordrehzahl 3100 U/min 3100 U/min
Schnittbreite 180 mm 220 mm
Schnitthéhe 25mm-60mm 25mm-60mm
Klingentyp Scheibe mit 3 Kanten Scheibe mit 3 Kanten
Maximaler Steigwinkel 25° 25°
Vollgas 0,4 m/s 0,4 m/s
Maximale Flache 800 gm 1000 gm
Nettogewicht mit
Zebobsr 8,88 kg 9,32 kg
Gerét mit kurzer Reichweite (SRD),
Merkmale: RMI-Betriebsspektrum/-
Gerat mit kurzer Leistung
Reichweite (SRD), 100Hz-148,5kHz; 50 dBA/m _bei .10 m
Merkmale: RMI- Bluetqoth V4.2 — BLE-Spezifikation,
Funkspezifikationen Betriebsspektrum/- Adaptiv .
A Betriebsspektrum/Leistung: 2400
Leistung MHz-2483,5 MHz / 7 dm
100Hz-148,5kHz; 50 Wilan: Spezifikation 802.11b/g/n —
dBA/m bei 10 m Adaptive Spezifikation
Betriebsspektrum/Leistung
2400 MHz — 2483,5 MHz/ 17,5 dBm
Garantie 24 Monate 24 Monate
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Der Roboter ist fur eine maximale Grashéhe von 60 mm geeignet. Bei hdherem Gras kann es sein, dass der
Roboter stoppt. Schneiden Sie den Rasen mit einem Rasenmaher auf weniger als 60 mm.

Der Akku des Roboters profitiert von der Funktion ,,a UP-Innovation RURIS“. Diese Funktion hilft der
Batterie, wenn sie die kritische Entladeschwelle erreicht. Ruris entwickelte eine Innovation im
Zellensystem der Batterie, mit der die Batterie nach langerer Entladung wieder aufgeladen werden kann.
Somit kdnnen RURIS-Benutzer die Zuverlassigkeit und Innovation von RURIS genieen. Nach der
Lagerung wird eine Aufladung im Abstand von 6 Monaten — 1 Jahr empfohlen

4. UBERSICHT UBER DIE MASCHINE

1- Bedienfeldabdeckung
2-Taste zur
Hohenverstellung

3-Die START-Taste
4-HOME-Taste
5-Zurlick-Taste

6-Die Pfeiltaste
7-OK-Taste

8-Tragegriff
9-Stopp-Taste
10-Digitalanzeige
11-Begrenzungskabel
12- Befestigungsnagel (fur
Ladestation)
13-Befestigungsnagel (fur
Begrenzungskabel)
14-Netzadapter
15-Netzstecker
16-Lastblatt
17-Ladestation
18-Ladestation-StoRstange
19-Schraube

20-Klinge

Basis mit 21 Stationen
22-Ladeeinheit
23-Wachen

24-Buchse
25-Ladegerat-
Anschlussstecker
26-Kontakt +
27-Kontakt -

28-LED

29-Kabelkanal
30-Ladebuchse
31-Betriebsanzeige
32-Batteriefach
33-Batterie
34-Blatt-Schraube
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10-15 mm

Die Bilder sind informativ, der Lieferant behalt sich das Recht vor, strukturelle und funktionelle
Anderungen an der in diesem Handbuch dargestellten Maschine vorzunehmen.

5. INSTALLIEREN

Erstinbetriebnahme

Finden Sie zuné&chst den besten Standort fiir Ihre Ladestation und denken Sie an die néchstgelegene
AuRensteckdose, da die Station daran angeschlossen werden muss. Stellen Sie sicher, dass der Boden, auf
dem Sie die Ladestation aufstellen, flach, trocken, frei von Magnetfeldern und frei von Hindernissen vor dem
Gerét ist.

Uberpriifen Sie regelméRig die Rasenflache und entfernen Sie Steine, Aste, Drahte und Gegenstande, die den
Roboter und seine Messer beschéadigen kénnen.

Montage und Positionierung der Ladestation

1. Stecken Sie das Ladegerat (22) in die Grundplatte (21) der Ladestation.

2. Driicken Sie die Ladeeinheit (22) nach unten, sodass sie fest in der Grundplatte sitzt.

3. Befestigen Sie die Ladeeinheit (22) mit den vier mitgelieferten Schrauben (19) an der Grundplatte (21).
Stellen Sie die Ladestation (17) auf eine ebene Flache in der N&he einer Steckdose.

Damit der Mahroboter problemlos zur Ladestation zuriickkehren kann, muss vor der Ladestation mindestens 2
m Platz vorhanden sein. AuRerdem muss vom hinteren Ende bis zur Ecke des Umfangs ein Abstand von
mindestens 1 m eingehalten werden.

Nachdem Sie das Begrenzungskabel platziert und angeschlossen haben, miissen Sie die Ladestation sichern.
Stellen Sie sicher, dass die Ladestation (17) einen angemessenen Abstand zu Teichen, Schwimmbecken und
Treppen hat. Wir empfehlen, eine Abdeckung fiir die Ladestation (17) anzubringen, um diese vor
Witterungseinflissen zu schitzen.

Installation des Begrenzungskabels

Vor dem Starten des Roboters muss das Begrenzungskabel (11) um die vom Roboter abzudeckende
Rasenflache herum verlegt werden :

1.Markieren Sie die Rasenflache mit den Haken (13).

2. Vergraben Sie das Begrenzungskabel (11) im Boden (max. Tiefe 5 cm). Wahrend der Arbeit fahrt der
Roboter ca. 20 — 30 cm Uber das Begrenzungskabel, bevor er sich umdreht und nach einem neuen Weg
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sucht. Installieren Sie das Begrenzungskabel ordnungsgemani, um zu verhindern, dass der Roboter auf
Fremdkorper trifft und ihn beschédigt.

3. Bei der Erstinstallation empfehlen wir, das Begrenzungskabel (11) mit den Haken (13) zu markieren, falls
spater Korrekturen vorgenommen werden mussen. Die Rasenflache muss als geschlossene Flache
eingegrenzt werden (Abb. 1).

4. Parallele Begrenzungskabel (11), die in einem Abstand von mindestens 10 cm verlegt sind, werden vom
Roboter als Hindernis erkannt und umgangen (Abb. 2). Wenn die Begrenzungskabel in einem Abstand von
weniger als 5 mm verlegt werden, werden sie vom Roboter nicht erkannt und er fahrt dariiber hinweg.

5. Vermeiden Sie die Erstellung von 90°-Ecken. Teilen Sie sie stattdessen in zwei 45°-Winkel (Abb. 3).

6. Die Sensoren des Roboters sind darauf ausgelegt, stationare und feste Hindernisse (Wande, Gartenmobel
usw.), die groRer als 100 mm sind, zu erkennen und ihnen auszuweichen. Schiitzen Sie empfindliche
Hindernisse (z. B. Blumenbeete) auf der Rasenflache mit dem Begrenzungskabel (11).

7. Der Abstand zwischen 2 Hindernissen muss mindestens 1 m betragen (Abb. 2).

8. Stellen Sie sicher, dass sich das Begrenzungskabel (11) an keiner Stelle kreuzt. Dies kann zu
Fehlfunktionen oder Fehlfunktionen des Roboters fiihren

Baume

Der Roboter erkennt Baume als normales Hindernis. Allerdings kénnen hervorstehende Wurzeln die
Unterseite/Lamellen beschadigen (20). Wir empfehlen, auch zur Abgrenzung der Baume das
Begrenzungskabel (11) zu verwenden.

FELSEN

Entfernen Sie kleine Steine (weniger als 100 mm) aus der Rasenflache. Sie kénnen den Roboter und die
Klingen (20) beschadigen. Der Roboter erkennt Steine (hdher als 100 mm) als normale Hindernisse. Wir
empfehlen, auch zur Abgrenzung der Felsen das Begrenzungskabel (11) zu verwenden.
Steigungen/Unebenheiten

Der Roboter kann Steigungen/Unebenheiten von bis zu max. 25° (47%). In einem Abstand von 1 m vom
Begrenzungskabel darf die Neigung 5,7° (10 %) nicht Uberschreiten. Stellen Sie sicher, dass zwischen dem
Begrenzungskabel (11) und einem Hindernis an einem Hang oben ein Abstand von mindestens 30 cm und
unten ein Abstand von mindestens 40 cm eingehalten wird.

Teiche/Pools

Teiche und Becken sollten nach Mdglichkeit mit einem Begrenzungskabel (11) begrenzt oder so gestaltet sein,
dass der Roboter nicht ins Wasser gelangen kann. Dadurch kdnnen die elektronischen Komponenten
ernsthaft beschadigt werden.

Einfahrten/Strafl3en

Der Roboter kann problemlos Einfahrten und Straen auf Bodenhohe tberqueren. Bei Hohenunterschieden
zwischen Rasenflache und Weg/Stral3e begrenzen Sie den Weg/die Strae mit einem Sicherheitsabstand von
ca. 40 cm.

Enge Passagen

Die schmalen Durchgénge im abgegrenzten Rasenbereich mussen mindestens 1,2 m breit und maximal 8 m
lang sein (Abb. 4). Die Breite von 1,2 m bezieht sich auf den Abstand zwischen den Begrenzungskabeln. Beim
Rasenmahen Uberschreitet der Roboter das Begrenzungskabel auf beiden Seiten um 0,2 m.

AnschlieBen der Ladestation an das Netzteil

1. Verbinden Sie das Netzteil (14) Uber den Ladestecker (16) und die Ladebuchse (25) mit der Ladestation
7).

2. Schrauben Sie die Buchse (24) um das Gelenk herum, um es vor Feuchtigkeit zu schiitzen.

AnschlieRen des Begrenzungskabels an die Ladestation

1. Entfernen Sie die Isolierung des Begrenzungskabels ca. 10-15 mm, an beiden Enden (11).

2. Klappen Sie die Abdeckung (23) nach oben.

3. Schliel3en Sie das Ende des Begrenzungskabels (11), das zur Vorderseite der Station fuhrt und den Rasen
umgibt, an die mit ,, - “ gekennzeichnete Buchse an.

4. Stecken Sie das andere Ende des Begrenzungskabels (11) durch die Nut unter der Ladestation (17).

5. Verbinden Sie dieses Ende des Kabels mit der mit + gekennzeichneten Buchse.

6. SchlieBen Sie den Stecker (15) an die Stromquelle an.

7. Uberpriifen Sie die LED an der Ladestation. Wenn die LED griin leuchtet, ist das Begrenzungskabel (11)
korrekt mit der Ladestation (17) verbunden.

Befestigung der Ladestation

Befestigen Sie die Ladestation und den Stol3fanger (18) mit den Befestigungsnageln (12). Der
Ladestationsstol3fanger (18) wird an der Seite der Station aul3erhalb des eingeschrankten Rasenbereichs
befestigt. Die Reichweitenanzeige (31) an der Ladestation muss sich im eingeschrankten Rasenbereich
befinden.

9
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Einlegen/Austauschen der Batterie
Schalten Sie den Roboter aus und warten Sie, bis die Klingen zum Stillstand kommen, bevor Sie die Batterie
austauschen.
Es besteht die Gefahr von Personenschaden. Bei beschadigter Batterie besteht Verletzungsgefahr durch
auslaufende Batteriefliissigkeit! Bei Augen- oder Hautkontakt die betroffenen Stellen mit Wasser oder einem
Neutralisationsmittel spiilen und einen Arzt aufsuchen.
1. Drehen Sie den Roboter um.
2. Offnen Sie das Batteriefach, indem Sie die 4 Schrauben an der Unterseite des Roboters entfernen.
3. Entfernen Sie ggf. den entladenen Akku.
4. Legen Sie den Akku ein.
5. SchlieRen Sie das Batteriefach (32) wieder.
6. INBETRIEBNAHME

6.1 ERSTINBETRIEBNAHME

Starten des Roboters

1. Halten Sie die START-Taste (3) ca. 3 Sekunden gedrickt. 3 Sekunden, bis die Anzeige (10) aufleuchtet.
2. Stellen Sie die gewiinschte Sprache ein. Wéahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) die gewiinschte Sprache aus
und bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

3. Stellen Sie Datum und Uhrzeit mit den Pfeiltasten (6) ein. Bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).
Um die korrekte Funktion der Betriebszeiteinstellungen sicherzustellen, ist die korrekte Einstellung von Datum
und Uhrzeit erforderlich.

4. Geben Sie den 4-stelligen PIN-Code ein (Werkseinstellung ,1111%).

Andern Sie das werkseitig eingestellte Passwort nach dem ersten Start.

5. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen. Der Roboter befindet sich jetzt im
Standby-Modus.

Spracheinstellungen

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) durch Eingabe des 4-stelligen PIN-Codes (Werkseinstellung ,1111%).

3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen.

4. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) das Menu ,Einstellungen® aus

5. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7)

6. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Sprache” aus

7. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7)

8. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) die gewlinschte Sprache aus

9. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7)

10.Kehren Sie mit der Zurtick-Taste (5) zum Hauptmenu zuriick.

6.2 STARTEN UND STOPPEN

Starten des Roboters

1. Halten Sie die START-Taste (3) ca. 3 Sekunden gedruckt. 3 Sekunden, bis die Anzeige (10) aufleuchtet.

2. Geben Sie den 4-stelligen PIN-Code ein (Werkseinstellung ,,1111%).

3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen. Der Roboter befindet sich jetzt im
Standby-Modus. Wenn sich der Roboter im Standby- oder Lademodus befindet, driicken Sie einmal die
START-Taste (3), um mit dem Mahen zu beginnen. Der Roboter startet erst, wenn der Deckel (1) geschlossen
ist.

Wenn Sie die falsche PIN eingegeben haben. Warten Sie etwa 3 Sekunden oder driicken Sie die OK-Taste
(7), um den PIN-Code erneut eingeben zu kénnen. Wenn Sie dreimal hintereinander eine falsche PIN
eingeben, wird der Bildschirm fur 15 Sekunden gesperrt. Fir jede weitere falsche PIN verdoppelt sich die
Sperrzeit. Stoppen des Roboters

1. Halten Sie die START-Taste (3) etwa 3 Sekunden lang gedruickt.

Der Roboter stoppt, wenn:

1. Die STOP-Taste (9) wird gedriickt

2. Die START-Taste (3) wird 3 Sekunden lang gedruickt

3. Die Abdeckung (1) wird angehoben

4. Der Roboter verliert das Begrenzungskabelsignal und kann es innerhalb von 5 Minuten nicht wiederfinden
5. Uberqueren Sie die Grenzlinie.

10
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6. Bleibt zwischen Hindernissen stecken und braucht mehr als 10 Sekunden, um einen Ausweg zu finden.
7. Es ist erhoht

6.3 RASENMAHEN

1.0ffnen Sie die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit dem 4-stelligen PIN-Code (Werkseinstellung ,1111%).

Wenn sich der Roboter in der Ladestation befindet und ladt:

3. Driicken Sie einmal die START-Taste (3).

- Wenn der Akkuladestand mehr als 70 % betragt, zeigt das Display ,Close the cover to start” an. SchlieRen
Sie die Abdeckung (1) und der Roboter beginnt automatisch mit dem Rasenméahen.

- Wenn der Akkuladestand weniger als 70 % betragt, zeigt das Display nach 2 Sekunden ,Low Battery” an.
Der Roboter ladt sich auf, bis der Akkustand 90 % betrégt, und beginnt dann automatisch mit dem Mahen.
Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet:

3. Driicken Sie einmal die START-Taste (3).

- Wenn der Ladezustand des Akkus mehr als 30 % betragt, zeigt das Display ,Close the cover to start” an.
SchlieRen Sie die Abdeckung (1) und der Roboter beginnt automatisch mit dem Rasenmahen.

- Wenn der Akkuladestand weniger als 30 % betragt, zeigt das Display nach 2 Sekunden ,Low Battery” an.
Der Roboter bewegt sich zur Ladestation.

Je nach Beschaffenheit des Grases (Hohe, Dicke) passt der Roboter seine Mahgeschwindigkeit an, um ein
gutes Ergebnis zu erzielen.

Zuruck zur Ladestation

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet, halten Sie die HOME-Taste (4) etwa 3 Sekunden lang
gedrickt. Das Display (10) zeigt ,Close the cover to start* an. Schliefen Sie die Abdeckung (1) und der
Roboter fahrt zur Ladestation. Dann beginnt der Ladevorgang.

Robotereinstellungen

Der Roboter verfiigt Uber folgende Einstellungsméglichkeiten, die Sie iber das Bedienfeld vornehmen kénnen,
wenn Sie die Werkseinstellungen dndern méchten.

Taste auf dem N‘ummer zur .
Bedienfeld Name Eingabe des Funktionen
PIN-Codes
Home-Taste DrUcken Sie die Taste, wenn sich der Roboter
@) 1 im Standby-Modus peflndet, um zur
| Ladestation zurtickzukehren

Bewegt die Auswahl/den Cursor in der
Menuoberflache nach oben
Erhoht die Zahl beim Einstellen von
Parametern
Bewegt die Auswahl/den Cursor in der

‘ Pfeiltaste(6) 3 Menuoberflache nach unten

Pfeiltaste(6) 2

Verringern Sie die Zahl, wenn Sie Parameter
einstellen
Bestétigen Sie die Einstellungen
Ruft die PIN-Eingabeschnittstelle auf,
nachdem ein Fehlerzustand beendet wurde
Rufen Sie das nachste Meni auf
Bestatigen Sie, um vom Hauptmenu zur
néchsten Menuebene zu gelangen

O

A

OK-Taste (7) 4

Zuriick- Zuriick zum vorherigen Menl

Taste(5)

Brechen Sie die nachste Funktion ab

Erlauterung der Meldungen, die auf dem Display erscheinen kénnen

| Meldung auf dem Bedienfeld | Erklarung/Abhilfe

11
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Stehen zu Der Roboter befindet sich im Standby-Modus, es gibt keine
Fehlermeldungen

PIN eingeben Es wird nach dem PIN-Code gefragt

Aufladen Der Roboter |adt

Mahen Der Roboter méht das Gras

Automatisches Mahen Der Roboter méaht das Gras automatisch

Modespot Der Roboter maht eine definierte Flache

Das Festpunktmé&hen ist beendet

Das Trimmen im ,Spot-Modus" ist abgeschlossen

Ruckkehr

Der Roboter kehrt zur Ladestation zuriick

Angehalten Der Roboter wechselte in den ,Pause“-Modus durch:
- Driicken der STOP-Taste
- Driicken der Schaltflache ,Pause” in der APP
Not-Halt Die STOP-Taste (9) wurde gedriickt.

Aktualisierung

Erforderliche Firmware ausfiihren/in Bearbeitung

Batterie schwach, zum Arbeiten
aufladen

Der Ladezustand des Akkus ist niedrig. Fiir das automatische Mahen
muss der Akku zu mindestens 70 % und fir das Mahen an einem
festen Punkt (Spot-Modus) zu 30 % geladen sein.

Es regnet jetzt und kommt zurtick

Der Regensensor wurde aktiviert

Zum Starten die Abdeckung
schlieRen

SchlieBen Sie den Deckel, um zu beginnen

Ladung zur Arbeit angehalten

Der Ladevorgang wurde unterbrochen (z. B. manuell oder aufgrund
eines Stromausfalls)

Die Arbeit wurde unterbrochen.
Bitte versuchen Sie es erneut

Das automatische Trimmen wurde unterbrochen (z. B. die STOP-
Taste (9) wurde gedriickt, die Abdeckung (1) wurde geéffnet)

Innerhalb der Grenze platzieren
und erneut versuchen

Wird aufgefordert, den Roboter innerhalb des durch das Kabel
begrenzten Umfangs zu platzieren.

Arbeite weiter?

Driicken Sie die OK-Taste (7), um mit der Arbeit fortzufahren, oder
dricken Sie die Zuriick-Taste (5).

Uhrzeit falsch eingestellt

Uhrzeit falsch eingestellt

Ladung zur Arbeit angehalten

Der Upload wurde unterbrochen

Zum Starten die Abdeckung
schlieen

SchlieBen Sie die Abdeckung (1).

Die laufenden Arbeiten wurden
eingestellt

Das Rasenméhen wurde eingestellt

Niedrige Batteriespannung

Batterie schwach, aufladen, um zu
arbeiten

Niedrige Batteriespannung,
Rickkehr zur Station

Der Ladezustand des Akkus ist niedrig. Fiir das automatische Mahen
muss der Akku zu mindestens 70 % und fir das Mahen an einem
festen Punkt (Spot-Modus) zu 30 % geladen sein.

Platzieren Sie den Roboter in der Ladestation

Warten Sie, bis der Upload-Vorgang abgeschlossen ist

Der Roboter kehrt selbststandig zur Ladestation zurlick

Keine einzelne Schleife

Kein Signal, bitte richten Sie
zuerst die Schleife ein

Schleifensignal verloren

Uberpriifen Sie die korrekte Installation des Begrenzungskabels und
korrigieren Sie diese ggf., platzieren Sie den Roboter innerhalb des
Umkreises und starten Sie ihn neu

Maher war blockiert! warten...

Warten Sie, bis der aktuell laufende Prozess abgeschlossen ist

Falsche PIN, bitte versuchen Sie
es noch einmal.

Geben Sie lhre PIN erneut ein

Innerhalb der Grenze platzieren
und erneut versuchen

Maher drau3en

Platzieren Sie den Roboter innerhalb des Perimeters und starten Sie
ihn neu

Bitte starten Sie neu, um das
Firmware-Update zu starten

Die Arbeit wurde unterbrochen.
Bitte versuchen Sie es erneut

Starten Sie den Roboter neu

Regensensor aktiviert

Der Regensensor ist aktiviert

Maher in der Station

Der Roboter ist am Bahnhof
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Mabher ist nicht in der Station

Der Roboter ist nicht in der Station. Legen Sie es bei Bedarf in die
Station

Driicken Sie zum Starten die
Taste ,START".

Driicken Sie die START-Taste (3)

Dauer mindestens 30 Min

Angabe der bendétigten Zeit

Suche nach Signal...

Suche nach Signal...

Datei kopieren, bitte warten

Bitte warten Sie den Kopiervorgang ab

Bitte schalten Sie es aus

Schalten Sie den Roboter aus

Abwiirgen des Schneidmotors

Linker Motor abgewdrgt

Uberpriifen und entfernen Sie Gegenstéande, die die Messer
blockieren; Uberpriifen Sie den Zustand der Messer; Wenden Sie
sich bei Bedarf an einen autorisierten RURIS-Service

Bitte ersetzen Sie die Batterie

Anormale Batterie

Batterie beschadigt

Ersetzen Sie die Roboterbatterie

Batterietemperatur zu niedrig
(Entladung)

Brechen Sie den Upload-Vorgang ab

Batteriespannung hoch

Die Batteriespannung ist hoch

Batterie hohe Temperatur

Die Batterie hat eine hohe Temperatur

Hoher Ladestrom

Ladevorgang abbrechen, Eingangsstrom prifen

Hohe Ladespannung

Ladevorgang abbrechen, Eingangsspannung priifen

Hohe Temperatur

Brechen Sie den Upload-Vorgang ab

Méaher angehoben

Der Roboter wird vom Boden abgehoben

Méabher ist umgekippt

Der Roboter kippte um

Maher eingeklemmt

Reinigen Sie den Roboter und starten Sie ihn neu

Maher gekippt

Stellen Sie den Roboter aufrecht hin und starten Sie ihn neu

Motor (iberhitzt

Schalten Sie den Roboter aus und lassen Sie ihn abkiihlen

Maschinenfehler

Emsensor getrennt

Ausfall des Hallsensors

Hardwarefehler

Ungewdhnliche Ladung

Ungewdhnlicher Ladevorgang

Fehler bei der Batterieentladung

Fehler der Inertialmesseinheit
(IMU).

Motor abgeklemmt

Motorhallfehler

Motoriberstrom

Motor geht aus

Rechter Motorstillstand

Ausfall des Regensensors

Fehler des Schleifensensors

Wenden Sie sich an einen autorisierten RURIS-Service

Spot-Modus/Fester Spot-Mahmodus
Mit dieser Funktion kénnen Sie den Rasen mahen, wenn beispielsweise Gartenmobel oder Spielgerate darauf

stehen.

1. Platzieren Sie den Roboter auf der Flache, auf der Sie den Rasen mé&hen mdochten.

2. Offnen Sie gegebenenfalls die Abdeckung (1).

3. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

4. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen.

5. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten ( 6) den ,Spot-Modus®. Auf dem Bildschirm wird ,Zum Starten die

Abdeckung schlielen” angezeigt.

6. SchlieRen Sie die Abdeckung (1) und der Roboter beginnt mit dem Mahen am Fixpunkt.

Der Roboter maht spiralférmig gegen den Uhrzeigersinn und schaltet nach einem Mahradius von 1 m oder 3,5

Minuten Mahzeit auf ,Automatisches Mahen*“. Wenn der Roboter auf ein Hindernis stoRt, stoppt er, das
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Display zeigt an, dass das Méhen gestoppt wurde und der Roboter geht in den Standby-Modus. Wenn der
Roboter das Begrenzungskabel (11) beruihrt, méht er in der entgegengesetzten Spiralrichtung weiter.

Wenn sich der Roboter auf3erhalb des Begrenzungskabels (11) oder an der Ladestation befindet und Sie den
~Spot-Modus* wahlen, wird auf dem Bildschirm ,Innerhalb der Begrenzung platzieren und erneut versuchen®
angezeigt. Platzieren Sie den Roboter innerhalb des Begrenzungskabels (11) neben der Ladestation und
starten Sie den ,Spot-Modus* neu.

Wenn der Ladezustand der Batterie weniger als 30 % betragt, zeigt das Display nach 2 Sekunden ,Niedrige
Batteriespannung” an. Laden Sie den Roboter auf, bevor Sie mit dem Mahen beginnen.

Datum und Uhrzeit einstellen

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit dem 4-stelligen PIN-Code (Werkseinstellung ,1111%).

. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmenii zu gelangen.

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellungen” aus.

. Bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Datum und Uhrzeit* aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Andern Sie Datum und Uhrzeit mit den Pfeiltasten (6). Die Anfangspositionen kénnen mit der OK-Taste (7)
geéandert werden. Um die korrekte Funktion der Betriebszeiteinstellungen sicherzustellen, ist die korrekte
Einstellung von Datum und Uhrzeit erforderlich.

Einstellung des Regensensors

Benutzen Sie den Roboter niemals bei Gewitter und trennen Sie die Ladestation unbedingt vom Stromnetz.
Wenn der Regensensor eingeschaltet ist, kehrt der Roboter bei Regen zur Ladestation zuriick.

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmenii zu gelangen.

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellung” aus.

. Bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Regenmodus* aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Um den Regensensor zu deaktivieren, wahlen Sie ,Deaktivieren* und bestatigen Sie die Auswahl mit der
OK-Taste (7).

Um den Regensensor zu aktivieren, wahlen Sie ,Aktivieren” und bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste
).

Wabhlen Sie eine Zeit in Minuten aus, zu der der Roboter nach Regen wieder mit der Arbeit beginnen soll.
Bestéatigen Sie jede Auswahl mit der OK-Taste (7).

9. Kehren Sie mit der Zurlick-Taste (5) zum Hauptmeni zuriick.

Es wird nicht empfohlen, den Roboter im Regen zu verwenden. Der Mahroboter kann zwar nasses Gras
schneiden, jedoch sammelt sich nasses Gras auf der Messerscheibe und den Radern an, sodass eine haufige
Reinigung der Maschine erforderlich ist.

Betriebszeiten einstellen .

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,11117*).

. Driicken Sie die OK-Taste (7), um auf das Hauptmen( zuzugreifen.

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellung® aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

Wabhlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Arbeitszeit" aus.

. Bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten die gewiinschte Betriebszeit aus. Stellen Sie die Betriebszeit in Stunden/Tag
ein.

9. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

10. Kehren Sie mit der Taste (5) zum Hauptmenu zuruck.

Wenn die eingestellte Betriebszeit pro Tag erreicht ist, kehrt der Roboter zur Ladestation zurtick.

oO~NOOThW

oO~NO O~ W

0N UTAW

Verbinden des Roboters tber WLAN (fur das Modell RXR1000).

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).
3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen.

4. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellungen* aus.

5. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).
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6. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,WLAN einstellen“ aus.

7. Stellen Sie mit lhrem Smartphone uber die Tuya Smart-App eine Verbindung zum Roboter her.
Andern Sie Ihre PIN.

. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,11117%).

. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmenii zu gelangen.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6] ,Einstellung” aus.

. Bestétigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,PIN &ndern” aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Geben Sie Ihre alte 4-stellige PIN ein. Wenn Sie den PIN-Code falsch eingegeben haben, kehren Sie mit
der Zuriuck-Taste (5) zur PIN-Eingabe zuriick.

9. Geben Sie eine neue PIN ein.

10.Bestéatigen Sie die neue PIN durch erneute Eingabe. Wenn Sie den falschen PIN-Code eingegeben haben,
kehren Sie mit der Zuriick-Taste (5) zur PIN-Eingabe zuriick und wiederholen Sie die Schritte 8 und 9.
11. Nach dem Andern des PIN-Codes erscheint die Meldung ,Erfolgreich!“ erscheint auf dem Bildschirm.
Kehren Sie mit der Zurtick-Taste (5) zum Hauptmeni zurtick.

Programm einstellen/I6schen

Erstellen eines Rasenmahplans

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen.

4 . Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Zeitplan“ aus.

5. Wéhlen Sie mit den Pfeiltasten (6) den Tag aus, den Sie einstellen mochten (Montag, Dienstag, Mittwoch,
Donnerstag, Freitag, Samstag, Sonntag).

6. Driicken Sie die OK-Taste, um den Tag einzustellen.

7. Wéhlen Sie mit den Pfeiltasten (6) den Zeitpunkt des Arbeitsbeginns und des Arbeitsendes aus.

Es kdnnen zwei ZeitrAume pro Tag eingestellt werden.

8. Driicken Sie zur Bestatigung die OK-Taste (7) und die Auswahl kehrt pro Tag auf die linke Seite zurlick
9. Wiederholen Sie die Schritte 5-8, um die Arbeitszeiten fiir jeden Wochentag auszuwéhlen.
10.Driicken Sie die OK-Taste (7), um die Einstellung zu bestatigen.

Loéschen eines Rasenmahprogramms

1. Bewegen Sie die Auswahl mit den Pfeiltasten (6) auf ,Alle” (oben links).

2. Halten Sie die Zuriick-Taste (5) gedriuickt, um den gesamten Zeitplan fir die Woche zu I6schen.
Einrichtung von Nebenbereichen

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmeni zu gelangen.

4. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Nebenbereiche” aus.

5. Driicken Sie die OK-Taste, um eine sekundare Zone (Bereich) auszuwahlen. Wahlen Sie mit den
Pfeiltasten (6) den Startabstand ,Distance (dst)m“ und das Verhaltnis ,Prozent (pct)%" der zu mahenden
Flache aus und bestétigen Sie anschlieBend mit der OK-Taste.

6. Wiederholen Sie Schritt 5, um den Satz jeder Unterzone (Zonen) zu vervollstandigen.

7. Druicken Sie die OK-Taste (7), um die Einstellungen zu bestatigen.

Der Roboter legt die von lhnen angegebene Distanz ,Distance (dst)m” entlang des Begrenzungskabels zurlick
(1 - 500 Meter) und beginnt dann mit der Arbeit. )

Durch Eingabe des Prozentsatzes ,Prozent (pct)%" legen Sie fest, wie viel Prozent der Gesamtflache
innerhalb des Begrenzungskabels beschnitten werden sollen.

Die Summe der ,Prozent (pct)%" der 5 Nebenflachen (Areas) muss kleiner oder gleich 100 sein .
Rickkehr zu den Werkseinstellungen

Der Roboter kann zurlickgesetzt werden und auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt werden

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

. Drucken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmenii zu gelangen.

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellung® aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Werkseinstellung“ aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

ONOUTAWNPE
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Der Roboter schaltet sich ab und kehrt zu den Werkseinstellungen zuriick. Durch das Zuruicksetzen werden
die in der Tuya Smart App gespeicherten Einstellungen und Daten nicht geldscht.

Schnitth6henverstellung

Der Roboter verfugt Uber Schnitthéheneinstellungen zwischen 25 mm und 60 mm. Wenn das Gras groRer als
60 mm ist, schneiden Sie das Gras auf max. 60 mm, da sonst die Arbeitsbelastung des Roboters zu hoch wird
und die Schneidleistung abnimmt. Verwenden Sie einen normalen Rasenméher. Sobald die Installation
abgeschlossen ist, kann die Schnitththe auf die entsprechende Hohe eingestellt werden. Beginnen Sie immer
in einer hohen Schnittposition und arbeiten Sie sich bis zur gewiinschten Hohe vor.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, die Schnitth6he zu erhdhen oder zu senken, wéhrend der Roboter den Rasen
maht.

Verbinden des Roboters mit TuyaSmartApp (fiir Modell RXR1000).

1. Offnen Sie die Abdeckung (1).

2. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

3. Driicken Sie die OK-Taste (7), um in das Hauptmenii zu gelangen.

4. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,Einstellungen* aus.

5. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

6. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten (6) ,WLAN einstellen“ aus.

7. Aktivieren Sie Bluetooth® auf lhrem Smartphone.

8 . Offnen Sie die Tuya Smart-App. Von hier aus gibt es 3 Méglichkeiten, das Gerat anzuschlieRen. @, & &
Owenn dies das Gerat ist, das Sie mit der App verbinden méchten:

9. Wahlen Sie die Option ,Gerat hinzufiigen®. Die Anwendung durchsucht den Bereich nach verfligbaren
Geraten.

10.Wenn Sie ,Muss hinzufligen® auswahlen, werden sie in einer Liste angezeigt.

11.Wéhlen Sie ein einzelnes Gerét aus.

12.Tippen Sie nun auf @und wéhlen Sie das Gerat aus.

13.Wahlen Sie Ihr WLAN aus und geben Sie das entsprechende Passwort ein.

14.Bestatigen Sie die Verbindung mit ,Fertig stellen*.

Das Gerat ist nun aufgelistet ©iund kann ausgewahlt werden.

@®Wenn Sie bereits andere Geréate mit der App verbunden haben :

9. ©@Wahlen Sie in der Einstellung @ oben rechts aus. Die App durchsucht die Umgebung nach verfiigbaren
Geréten und zeigt an, ob Gerate gefunden wurden.

10. Weiter @ab Punkt 10.

©Falls Ihnen nicht automatisch eine Liste der verfiigbaren Geréate vorgeschlagen wird:

Wenn das Gerat nicht automatisch vorgeschlagen wird, gehen Sie folgendermaf3en vor:

Wabhlen Sie @in der Einstellung ©ioben rechts aus.

10.Wahlen Sie in der linken Leiste ,Andere".

11.Wahlen Sie ,Andere 2“.

12.Die Bestétigung ist fertig, wenn die Anzeige schnell blinkt. Die App sucht nun nach verfligbaren Geréaten
und schlégt Ihnen diese vor.

13. Wahlen Sie das gewlinschte Gerat aus, indem Sie driicken, @um es der Anwendung hinzuzufiigen.
14.Bestatigen Sie zunachst mit ,Weiter®, dann mit ,Fertig stellen®.

Durch die Aktualisierung der Firmware kénnen sich die Funktionen der Anwendung &ndern.

Bluetooth aktivieren (fir RXR1000-Modell).

Bluetooth ist nur erforderlich, um lhr Gerét mit der Smart Life App zu verbinden.

Nachdem das Gerat mit der Smart Life App verbunden wurde, schaltet sich Bluetooth aus und erst dann
wieder ein, wenn das Gerat auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wird.

1. Offnen Sie ggf. die Abdeckung (1).

. Entsperren Sie das Display (10) mit der 4-stelligen PIN (Werkseinstellung ,1111%).

. Driicken Sie die OK-Taste (7), um auf das Hauptmen( zuzugreifen.

. Wahlen Sie mit der Pfeiltaste (6) ,Einstellung” aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

. Wahlen Sie mit der Pfeiltaste (6) ,WLAN einstellen“ aus.

. Bestatigen Sie die Auswahl mit der OK-Taste (7).

Dies wird fur die Erstverbindung mit der Tuya Smart App benétigt, fur die eine WLAN-Verbindung besteht und
die Bluetooth-Funktion des Roboters inaktiv ist.

App-Funktionen (fir RXR1000-Modell).

Wenn Sie den Roboter auswéhlen, gelangen Sie zur Ubersichtsseite.

~N~Noab~hwiN
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Driicken Sie die Kreistaste auf der linken Seite und halten Sie Ihren Finger auf dem Display, um die
Schaltflache ,START >* zu verschieben
Wahlen Sie die einzelnen MenUs Uber die Schaltflache ,START > “ aus .
e  Zeitplan
Hier kénnen Sie fur jeden Wochentag zwei Betriebsperioden einstellen.
Der Roboter muss sich im Standby-Modus befinden, damit Sie die gewtlinschten Sequenzen ausfihren
kénnen.
1. Wéhlen Sie den gewiinschten Tag aus.
2. Definieren Sie fiir den gewuinschten Zeitraum eine Startzeit und eine Endzeit.
3. Speichern Sie das Programm oben rechts unter ,Speichern®.
Das Programm kann im Men( rechts mit ,Reset* zurlickgesetzt werden.
. Sekundérbereiche.
Hier kdnnen Sie bis zu 5 sekundare Zonen konfigurieren. Damit Sie hier Einstellungen vornehmen kénnen,
muss sich der Roboter im Standby-Modus befinden.
1. Wéhlen Sie eine sekundére Zone aus.
2. Stellen Sie den Abstand zum Einstiegspunkt ein.
Der Roboter bewegt sich die angegebene Strecke entlang des Begrenzungskabels und beginnt dann mit dem
Méahen.
3. Legen Sie einen Prozentsatz der Flache fest.
Der Flachenprozentsatz gibt an, wie viel Prozent der Gesamtflache innerhalb des Begrenzungskabels geméht
werden sollen.
Die Summe der Flachenanteile der 5 Nebenflachen muss kleiner oder gleich 100 % der Gesamtflache sein.
4. Bestatigen Sie mit ,Speichern®.
Wenn Sie den Mé&hbereich nicht in einen Nebenbereich aufteilen méchten, wéhlen Sie:
e  Entfernung zum Einstiegspunkt: 1 m
e  Flachenanteil: 100 %

==Kontrolle

Hier kannst du:

- Sehen Sie, wie es dem Roboter derzeit geht;

- Batteriekapazitat in Prozent anzeigen;

- Automatisches Trimmen starten oder stoppen &;

- Beginnen Sie mit dem Mahen an Ort und Stelle durch den festen Punkt €. Wahlen Sie diese Option, wenn
sich der Roboter im Standby-Modus befindet.

Mit dieser Funktion kénnen Sie Rasen mahen, auf dem sich Mébelkorpusse oder dhnliche Gegenstande
befinden.

- Durch Auswahl der Schaltflache ©ifahrt der Roboter zur Ladestation.

AFehlerprotokoll

Hier kdnnen Sie die Fehler und das Fehlerdatum ablesen.

5 Arbeitstagebuch

Hier kdnnen Sie die Laufzeiten des Roboters ablesen.

@Einstellungen

Hier kannst du:

- Stellen Sie die Gesamtbetriebszeit pro Tag in Betriebsstunden ein.

- Legen Sie ein Geratepasswort (PIN) fest oder andern Sie es.

- Aktivieren und deaktivieren Sie den Regensensor und stellen Sie eine Zeit ein, zu der der Roboter nach
Regen wieder mit der Arbeit beginnen soll. Sie kdnnen auRerdem festlegen, ob der Indikator die durch Regen
verursachte Laufzeitunterbrechung ausgleichen soll.

Es wird nicht empfohlen, den Roboter bei Regen laufen zu lassen.

7 _Einstellungen

Wenn Sie das Symbol erneut auswahlen 2, kénnen Sie mit ,Symbol* dem Roboter ein neues Bild zuweisen,
mit ,Name*“ kénnen Sie den Roboter und den Standort in ,Standort* umbenennen.

Unter diesem Menupunkt kénnen ,Gerateinformationen” aufgerufen werden.

Mit ,Zum Ausfiihren und Automatisieren tippen* kdnnen Sie Ihre gespeicherten Automatisierungen ausfihren.
Mit ,Gerét teilen” kdnnen Sie anderen Mitgliedern desselben Haushalts Zugriff auf den Roboter gewahren.

17



DE RURIS

Wenn die Option ,Offline-Nachricht aktiviert ist, erhalten Sie eine Benachrichtigung, wenn die App die
Verbindung zum Bot verliert.

Mit ,Gruppe erstellen” kdnnen Sie Gerategruppen erstellen.

LFAQ“-Antworten auf haufig gestellte Fragen.

+Nach Firmware-Upgrade suchen* priift, ob die Firmware auf dem neuesten Stand ist und ermdglicht ein
Upgrade, wenn eine neuere Version verfugbar ist.

» Gerat entfernen® [6scht den Roboter aus der Geréateliste in der Anwendung.

Trennen des Gerats und Léschen von Daten aus der Anwendung (fir das Modell RXR1000).

1. Wahlen Sie in der Einstellung ©idas Geréat aus, das Sie entfernen méchten und dessen Daten Sie I[6schen
maochten.

2. Wahlen Sie das Symbol #- oben rechts aus.

3. Wahlen Sie ,Gerat entfernen®.

4. Um Daten zu I6schen, wahlen Sie ,Verbindung trennen und Daten I6schen®“. Wenn Sie nur das Gerat
trennen mochten

ohne die Daten zu léschen, wahlen Sie , Trennen®.

7. SPEICHERWARTUNG UND FEHLERBEHEBUNG

Reinigung und Instandhaltung
Es ist wichtig, den Mahroboter sauber zu halten.
Der Roboter klettert Steigungen leichter, wenn die Rader sauber sind, und die Klingen schneiden auch besser,
wenn sie sauber und scharf sind. Benutzen Sie zum Reinigen niemals einen Hochdruckreiniger.
Reinigung des Korpers
Verwenden Sie eine weiche Birste und/oder ein mit Haushaltsreiniger angefeuchtetes Tuch.
Reinigung der Unterseite
Stellen Sie sicher, dass der Netzschalter auf AUS steht und tragen Sie Schutzhandschuhe. Drehen Sie den
Roboter auf die Seite, um seine Unterseite freizulegen, und reinigen Sie die Messerscheibe und den Rahmen
mit einer weichen Birste oder einem feuchten Tuch. Drehen Sie die Disc, um sicherzustellen, dass sie sich frei
bewegen lasst.
Scharfen/Ersetzen von Klingen;
Wenn die Messer einseitig abgenutzt sind, kénnen sie gewendet werden.
Wenn die Messer beschadigt sind oder Anzeichen einer Unwucht aufweisen, miussen sie ausgetauscht
werden.
1. Drehen Sie das Gerat um.
2. Entfernen Sie die Messerschrauben (34) von der Unterseite des Gerats und drehen Sie dann die Messer
(20).
3. Befestigen Sie die Messer mit ihren Schrauben (34).
Klingenaustausch
3. Entfernen Sie die alten Klingen und ersetzen Sie sie gemal den oben genannten Schritten.
Recycling
Entsorgen Sie Elektrogerate, Industrieelektronik und Komponenten nicht im Hausmdill!
Informationen zu WEEE. Unter Berticksichtigung der Bestimmungen von GEO 195/2005 — zum
Umweltschutz und GEO 5/2015. Verbraucher beachten bei der Abgabe von Elektroschrott
folgende Hinweise:
- Verbraucher sind verpflichtet, Elektro- und Elektronikaltgerate (WEEE) nicht als unsortierten
B Sjedlungsabfall zu entsorgen und diese WEEE getrennt zu sammeln.
- Die Sammlung dieser genannten Abféalle (WEEE) erfolgt durch den o&ffentlichen Sammeldienst in jedem
Landkreis und durch Sammelstellen, die von Wirtschaftsteilnehmern organisiert werden, die fur die Sammlung
von WEEE autorisiert sind. Informationen bereitgestellt von der Umweltfondsverwaltung www.afm.ro oder der
Zeitschrift der Européischen Union.
- Verbraucher kénnen Elektro- und Elektronikaltgerate bei den zuvor genannten Sammelstellen kostenfrei
abgeben.

Debuggen des Roboters

Problem Mégliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
Der Roboter startet nicht | Der Akku ist nicht im Lieferumfang Legen Sie den Akku ein
enthalten
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Der Deckel (1) ist getffnet

SchlieRen Sie die Abdeckung (1).

Motor ist defekt

Wenden Sie sich an einen
autorisierten RURIS-Service

Das Gras ist zu grof3

Mahen Sie den Rasen bei Bedarf.
Stellen Sie eine hohere Schnitthéhe
ein.

Der Motor stoppt

Die Messer sind durch einen
Fremdkdrper blockiert

Fremdkdorper entfernen, Messer
entriegeln

Der Roboter bewegt
sich, schneidet aber
nicht das Gras

Die Klingen sind stumpf oder defekt

Ersetzen Sie die Klingen

Defekter Schneidmotor

Wenden Sie sich an einen
autorisierten RURIS-Service

Der Roboter maht den
Rasen nicht

Die Schnitthdhe ist zu niedrig

Stellen Sie die Schnitthéhe hoéher ein

Klingen (20) sind stumpf

Messer schéarfen oder austauschen

Der Klingenbereich ist blockiert

Reinigen Sie das Geréat

Messer (20) sind falsch montiert

Installieren Sie die Lamellen richtig

Ungewdhnliche
Gerausche, Gerausche
oder Vibrationen

Messerschrauben (34) sind locker

Ziehen Sie die Messerschrauben fest

Messer (20) sind beschadigt

Ersetzen Sie die Klingen

Der Roboter bewegt
sich aul3erhalb des

Routingfehler: 90°-Ecken kénnen zu
Signalverlust fuhren.

Verlegen Sie das Begrenzungskabel
im 45°-Winkel

Begrenzungskabels

8. COMPLIANCE-ERKLARUNGEN

KONFORMITATSERKLARUNG CE

Hersteller: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nein. 111, Verwaltungsgebaude, Craiova, Dolj, Ruméanien
Ziel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Bevollmachngter Ing. Stroe Marlus Catalln General Manager

Beschreibung der Maschme. Der ROBOTER RASENMAHER hat die Aufgabe,
durchzufuhren.

Produktseriennummer: AASFO0100001XXRURRXRB800 (wobei AA fir die letzten beiden Ziffern des Herstellungsjahres
steht, Zeichen 5 und 6 Chargennummer, Zeichen 7-11 die Produktnummer)

Produkt: ROBOTER-RASENMAHER

Grasschneidearbeiten

Modell : RURIS RXR800 Arbeitsbreite : 180 mm

Motor : elektrisch, birstenlos Schnitthéhe: 25 mm-60 mm
Wir, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, Hersteller, gemafl HG 1029/2008 — uber die Bedingungen fur die Markteinfihrung
von Autos, Richtlinie 2006/42/EG - Sicherheitsanforderungen, Norm EN ISO 12100:2010 — Autos . Sicherheit ,
Richtlinie 2014/35/EU , HG 409/2016- Uber Niederspannungsgerate, Richtlinie 2014/30/EU Uber elektromagnetische
Vertraglichkeit (HG 487/2016 uber elektromagnetische Vertraglichkeit, aktualisiert 2019), Richtlinie 2014/53/EU (
angewendet in Rumanien durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 Uber die Bereitstellung von
Funkgeréten auf dem Markt), Richtlinie 2011/65/EU Uber Beschrankungen der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten, mit Anderung EU 2015/863 erklaren wir, dass alle wesentlichen Funktests
durchgefiihrt wurden, um die Konformitat des Produkts mit den angegebenen Normen zu bestatigen, und wir erklaren,
dass es den wichtigsten Sicherheitsanforderungen entspricht und keine Gefahr fir Leben, Gesundheit und Arbeit darstellt
Sicherheit und hat keine negativen Auswirkungen auf die Umwelt.
Der Unterzeichner Stroe Catalin, Vertreter des Herstellers, erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt
den folgenden européischen Normen und Richtlinien entspricht:
- Richtlinie 2006/42/EG - Sicherheitsanforderungen,

Niederspannungsgeraten:

EN ISO 12100:2011 - Maschinensicherheit.
Risikominderung
EN 13857:2008 — Sicherheit von Maschinen. Sicherheitsabstéande, um zu verhindern, dass obere und untere
GliedmalRen in gefahrliche Bereiche gelangen

Richtlinie 2014/35/EU, beziglich

Allgemeine Gestaltungsprinzipien. Risikobewertung und
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EN 60335-2-29:2004 — Elektrogerate fur den Haushalt und &hnliche Zwecke. Sicherheit. Teil 2-29: Besondere
Anforderungen an Batterieladegerate
EN 60335-1:2012/A15:2021 - Elektrogerate fur den Haushalt und &ahnliche Zwecke. Sicherheit. Teil 1:
Allgemeine Vorschriften
EN 50636-2-107:2015/A3:2021 — Sicherheit von Elektrogeraten fur den Haushalt und &hnliche Zwecke. Teil 2-
107: Besondere Anforderungen fur batteriebetriebene elektrische Rasenméaherroboter
EN 61558-1:2019 — Sicherheit von Transformatoren, Drosseln, Leistungsblécken und deren Kombinationen. Teil
1: Allgemeine Anforderungen und Prifungen
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 — Anderung 1 — Sicherheit von Transformatoren, Drosseln, Netzteilen und
ahnlichen Produkten fiir Versorgungsspannungen bis 1 100 V — Teil 2-16: Besondere Anforderungen und
Prifungen fur Schaltnetzteile Netzteile und Transformatoren fur Schaltnetzteile
EN 62841-1:2015 - Tragbare Elektrowerkzeuge, transportable Werkzeuge und Maschinen fir Garten und Rasen.
Sicherheit. Teil 1: Allgemeine Vorschriften
EN 61032:2001 — Schutz von Personen und Geréten in Gehausen. Probelehren zur Uberpriifung
EN 62233:2008+AC:2008 — Methoden zur Messung der elektromagnetischen Felder von elektrischen
Haushaltsgeraten und &hnlichen Zwecken im Hinblick auf die Exposition von Menschen
EN 50525-2-21:2011 - Elektrokabel. Niederspannungs-Energiekabel mit Nennspannung (Uo/U) bis
einschlieBlich 450/750 V. Teil 2-21: Kabel fir allgemeine Anwendungen. Flexible Kabel mit vernetzter
Elastomerisolierung
EN 60127-1:2006 — Miniatursicherungen. Teil 1: Definitionen fir Miniatursicherungen und allgemeine
Anforderungen fur Miniatur-Ersatzelemente
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Festkondensatoren zur Verwendung in elektronischen Geraten. Teil 14:
Zwischenspezifikation. Feste Entstérkondensatoren zum Anschluss an die Stromversorgung
Richtlinie 2014/30/EU lber elektromagnetische Vertraglichkeit, Richtlinie 2014/53/EU (angewandt in Rumanien
durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016):
EN 50665:2017 — Produktnorm zur Bewertung elektronischer und elektrischer Gerate im Hinblick auf
Beschrankungen der menschlichen Exposition gegeniiber elektromagnetischen Feldern (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017 — Produktnorm zur Bewertung der Konformitét von Elektro- und Elektronikgeraten mit geringer
Leistung mit den grundlegenden Beschrankungen im Zusammenhang mit der Exposition des menschlichen
Korpers gegeniiber elektromagnetischen Feldern (10 MHz — 300 GHz)
EN 62311:2008 — Bewertung elektrischer und elektronischer Gerate gemall den Beschrankungen fir die
Exposition des menschlichen Kdrpers gegeniiber elektromagnetischen Feldern (0 Hz — 300 GHz)

EN |EC 55014-1:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit. Anforderungen an Haushaltsgerate,
Elektrowerkzeuge und &hnliche Gerate. Teil 1: Problem
EN IEC 55014-2:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit. Anforderungen an Haushaltsgerate,

Elektrowerkzeuge und &hnliche Geréate. Teil 2: Immunitat. Produktfamilienstandard

EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 3-2: Grenzwerte — Grenzwerte
fur harmonische Stromemissionen (Gerateeingangsstrom < 16 A pro Phase)

EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 3-3: Grenzwerte — Begrenzung
von Spannungsschwankungen, Spannungsschwankungen und Flicker in o6ffentlichen Niederspannungs-
Stromversorgungsnetzen fiir Gerate mit Nennstrom < 16 A pro Phase und die keinen Anschlussbeschréankungen
unterliegen

EN 301 489-1 V2.2.3 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) fur Funkgerate und -dienste. Teil 1:
Allgemeine technische Anforderungen. Harmonisierte Norm fur elektromagnetische Vertraglichkeit

EN 301 489-3 V2.2.1 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) fur Funkgerdte und -dienste. Teil 33:
Besondere Bedingungen fur Ultrabreitbandgerate (UWB). Harmonisierte Norm, die die grundlegenden
Anforderungen von Artikel 3.1(b) der Richtlinie 2014/53/EU abdeckt

EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) fir Funkgerate und -dienste Teil 17:
Besondere Bedingungen fiur Breitband-Dateniibertragungsgerate. Harmonisierte Norm fiir elektromagnetische
Vertraglichkeit

Richtlinie 2006/42/EG — Uber Maschinen — Inverkehrbringen von Maschinen

Richtung 2014/30/EU - zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (HG 487/2016 zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit, aktualisiert 2019);
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Richtlinie 2014/35/EU, HG 409/2016 — betreffend Niederspannungsgerate
Richtlinie 2014/53/EU — zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tber die Bereitstellung
von Funkanlagen auf dem Markt ( BESCHLUSS Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 uber die Bereitstellung von
Funkanlagen auf dem Markt)
Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrankung der Verwendung bestimmter geféahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten
Die Konformitat dieses Produkts mit den grundlegenden Anforderungen der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU
wurde von der folgenden benannten Stelle Uberprift:
TUV SUD Danmark basierend auf dem Bericht Nr. DK-RED002591 i01, ausgestellt am 08.01.2022.
Andere verwendete Standards oder Spezifikationen:
e SR EN ISO 9001 — Qualitaitsmanagementsystem
e SR EN ISO 14001 — Umweltmanagementsystem
e SR ISO 45001:2018 — Arbeitsschutz- und Gesundheitsmanagementsystem.
Marke und Name des Herstellers: ZKT Co. Ltd
Hinweis: Die technische Dokumentation ist Eigentum des Herstellers.
Klarstellung: Diese Erklarung entspricht dem Original.
Giltigkeitsdauer: 10 Jahre ab Genehmigungsdatum.
Ort und Datum der Ausstellung: Craiova, 05.12.2023
Jahr der Anwendung der CE-Kennzeichnung: 2023
Reg.-Nr.: 1524/05.12.2023

Bevollmachtigter und Unterschrift: Ing. Stroe Marius Catalin
/ Generaldirektor von
SC RURIS IMPEX SRL

KONFORMITATSERKLARUNG EG

Hersteller: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nein. 111, Verwaltungsgebaude, Craiova, Dolj, Ruméanien

Ziel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Bevollmachtigter: Ing. Stroe Marius Catalin — General Manager

Die fiir die technischen Unterlagen zustandige Person: Ing. Radoi Alexandru — Produktionsdesign-Direktor
Beschreibung der Maschine: Der ROBOTER-RASENMAHER hat die Aufgabe, Grasschneidearbeiten
durchzufuhren.

Produktseriennummer: AASF0100001XXRURRXRB800 (wobei AA fir die letzten beiden Ziffern des Herstellungsjahres
steht, Zeichen 5 und 6 Chargennummer, Zeichen 7-11 die Produktnummer)

Produkt: ROBOTER-RASENMAHER

Modell : RURIS RXR800

Motor : elektrisch, birstenlos. Arbeitsbreite : 220 mm

Gemessener Schallleistungspegel : 62,9 dB(A) Garantierter Schallleistungspegel: 63 dB(A)

Der Schallleistungspegel ist durch TUV SUD-Zertifizierung und -Priffung mit Bericht Nr. zertifiziert. 704032244608~
Rev01 vom 09.10.2022 gemaf den Bestimmungen der EN ISO 3744:2010

Wir, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, Hersteller, gemaR HG 1029/2008 — uber die Bedingungen fur die Markteinfihrung
von Autos, Richtlinie 2006/42/EG — Sicherheitsanforderungen, Norm EN ISO 12100:2010 — Autos . Sicherheit ,
Richtlinie 2014/35/EU , HG 409/2016 — Uiber Niederspannungsgeréte, Richtlinie 2014/30/EU uber elektromagnetische
Vertraglichkeit (HG 487/2016 Uber elektromagnetische Vertraglichkeit, aktualisiert 2019), Richtlinie 2014/53/EU (
angewendet in Ruménien durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 uber die Bereitstellung von
Funkgeraten auf dem Markt), Richtlinie 2011/65/EU Uiber Beschréankungen der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten, mit der Anderung EU 2015 /863 erklaren wir, dass alle wesentlichen
Funktestreihen durchgefihrt wurden, um die Konformitat des Produkts mit den angegebenen Normen zu bestétigen,
und wir erklaren, dass es den wichtigsten Sicherheitsanforderungen entspricht und keine Gefahr fur Leben, Gesundheit,
Arbeitssicherheit usw. darstellt hat keine negativen Auswirkungen auf die Umwelt

Der Unterzeichner Stroe Catalin, Vertreter des Herstellers, erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt
den folgenden européischen Normen und Richtlinien entspricht:
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EN 3744:2010: Akustik. Bestimmung von Schallleistungspegeln und Schallenergiepegeln von Larmquellen anhand
des Schalldrucks. Technische Methoden unter Bedingungen, die denen eines freien Feldes Uber einer reflektierenden
Ebene ahneln
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Sicherheit von Elektrogeraten fir den
Hausgebrauch und ahnliche Zwecke. Teil 2-107: Besondere Anforderungen fiir batteriebetriebene Méhroboter
Andere verwendete Standards oder Spezifikationen:
. SR EN ISO 9001 — Qualitdtsmanagementsystem
. SR EN ISO 14001 — Umweltmanagementsystem
. 1ISO 45001:2018 — Arbeitsschutz- und Gesundheitsmanagementsystem.
Hinweis: Die technische Dokumentation ist Eigentum des Herstellers.
Klarstellung: Diese Erklarung entspricht dem Original.
Giltigkeitsdauer: 10 Jahre ab Genehmigungsdatum.
Ort und Datum der Ausstellung: Craiova, 05.12.2023
Jahr der Anwendung der CE-Kennzeichnung: 2023
Reg.-Nr.: 1525/05.12.2023

Bevollmachtigte Person und Unterschrift: Ing. Stroe Marius Catalin
1 Generaldirektor von SC RURIS IMPEX SRL

KONFORMITATSERKLARUNG CE

Hersteller: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nein. 111, Verwaltungsgebaude, Craiova, Dolj, Ruméanien

Ziel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Bevollmachtigter: Ing. Stroe Marius Catalin — General Manager

Die fir die technischen Unterlagen zustandige Person: Ing. Radoi Alexandru — Produktionsdesign-Direktor

Beschreibung der Maschine: Der ROBOTER-RASENMAHER hat die Aufgabe, Grasschneidearbeiten

durchzufuhren.

Produktseriennummer: AASFO100001XRURRX1000 (wobei AA fiir die letzten beiden Ziffern des Herstellungsjahres

steht, Zeichen 5 und 6 Chargennummer, Zeichen 7-11 die Produktnummer)

Produkt: ROBOTER-RASENMAHER

Modell : RURIS RXR1000 Arbeitsbreite : 220 mm

Motor : elektrisch, birstenlos Schnitthéhe: 25 mm—-60 mm
Wir, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, Hersteller, gemafd HG 1029/2008 - tiber die Bedingungen fiir die Markteinfihrung
von Autos, Richtlinie 2006/42/EG - Sicherheitsanforderungen, Norm EN ISO 12100:2010 — Autos . Sicherheit ,
Richtlinie 2014/35/EU , HG 409/2016- tber Niederspannungsgerate, Richtlinie 2014/30/EU Uber elektromagnetische
Vertraglichkeit (HG 487/2016 uber elektromagnetische Vertraglichkeit, aktualisiert 2019), Richtlinie 2014/53/EU (
angewendet in Rumanien durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 Uber die Bereitstellung von
Funkgeraten auf dem Markt), Richtlinie 2011/65/EU Uber Beschrénkungen der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten, mit Anderung EU 2015/863 erklaren wir, dass alle wesentlichen Funktests
durchgefuhrt wurden, um die Konformitat des Produkts mit den festgelegten Normen zu bestéatigen, und wir erkléaren,
dass es den wichtigsten Sicherheitsanforderungen entspricht und keine Gefahr fir Leben, Gesundheit und Arbeit darstellt
Sicherheit und hat keine negativen Auswirkungen auf die Umwelt.
Der Unterzeichner Stroe Catalin, Vertreter des Herstellers, erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt
den folgenden europaischen Normen und Richtlinien entspricht:
- Richtlinie 2006/42/EG - Sicherheitsanforderungen, Richtlinie 2014/35/EU, beziglich

Niederspannungsgeréaten:

EN ISO 12100:2011 - Maschinensicherheit. Allgemeine Gestaltungsprinzipien. Risikobewertung und
Risikominderung
EN 13857:2008 — Sicherheit von Maschinen. Sicherheitsabstande, um zu verhindern, dass obere und untere
GliedmalRen in gefahrliche Bereiche gelangen
EN 60335-2-29:2004 — Elektrogerate fur den Haushalt und &hnliche Zwecke. Sicherheit. Teil 2-29: Besondere
Anforderungen an Batterieladegerate
EN 60335-1:2012/A15:2021 - Elektrogerate fur den Haushalt und &hnliche Zwecke. Sicherheit. Teil 1:
Allgemeine Vorschriften
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EN 50636-2-107:2015/A3:2021 — Sicherheit von Elektrogeraten fur den Haushalt und &hnliche Zwecke. Teil 2-
107: Besondere Anforderungen fiir batteriebetriebene elektrische Rasenmaherroboter
EN 61558-1:2019 — Sicherheit von Transformatoren, Drosseln, Leistungsblécken und deren Kombinationen. Teil
1: Allgemeine Anforderungen und Prifungen
IEC 61558-2-16:2009/AMD1:2013 — Anderung 1 — Sicherheit von Transformatoren, Drosseln, Netzteilen und
ahnlichen Produkten fur Versorgungsspannungen bis 1 100 V — Teil 2-16: Besondere Anforderungen und
Prifungen fur Schaltnetzteile Netzteile und Transformatoren fur Schaltnetzteile
EN 62841-1:2015 — Tragbare Elektrowerkzeuge, transportable Werkzeuge und Maschinen fiir Garten und Rasen.
Sicherheit. Teil 1: Allgemeine Vorschriften
EN 61032:2001 — Schutz von Personen und Geréten in Gehdusen. Probelehren zur Uberpriifung
EN 62233:2008+AC:2008 — Methoden zur Messung der elektromagnetischen Felder von elektrischen
Haushaltsgeraten und ahnlichen Zwecken im Hinblick auf die Exposition von Menschen
EN 50525-2-21:2011 - Elektrokabel. Niederspannungs-Energiekabel mit Nennspannung (Uo/U) bis
einschlieBlich 450/750 V. Teil 2-21: Kabel fiir allgemeine Anwendungen. Flexible Kabel mit vernetzter
Elastomerisolierung
EN 60127-1:2006 — Miniatursicherungen. Teil 1: Definitionen fir Miniatursicherungen und allgemeine
Anforderungen fur Miniatur-Ersatzelemente
EN 60384-14:2013/A1:2016 — Festkondensatoren zur Verwendung in elektronischen Geréten. Teil 14:
Zwischenspezifikation. Feste Entstdrkondensatoren zum Anschluss an die Stromversorgung
Richtlinie 2014/30/EU uber elektromagnetische Vertraglichkeit, Richtlinie 2014/53/EU (angewandt in Rumanien
durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016):
EN 50665:2017 — Produktnorm zur Bewertung elektronischer und elektrischer Gerate im Hinblick auf
Beschrankungen der menschlichen Exposition gegeniiber elektromagnetischen Feldern (0 Hz — 300 GHz)
EN 50663:2017 — Produktnorm zur Bewertung der Konformitét von Elektro- und Elektronikgeraten mit geringer
Leistung mit den grundlegenden Beschrankungen im Zusammenhang mit der Exposition des menschlichen
Korpers gegeniiber elektromagnetischen Feldern (10 MHz — 300 GHz)
EN 62311:2008 — Bewertung elektrischer und elektronischer Gerate gemaR den Beschrankungen fir die
Exposition des menschlichen Koérpers gegenuber elektromagnetischen Feldern (0 Hz — 300 GHz)

EN |EC 55014-1:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit. Anforderungen an Haushaltsgerate,
Elektrowerkzeuge und &hnliche Geréate. Teil 1: Problem
EN IEC 55014-2:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit. Anforderungen an Haushaltsgerate,

Elektrowerkzeuge und &hnliche Geréate. Teil 2: Immunitat. Produktfamilienstandard

EN 61000-3-2:2019/A1:2021 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 3-2: Grenzwerte — Grenzwerte
fur harmonische Stromemissionen (Gerateeingangsstrom < 16 A pro Phase)

EN 61000-3-3:2013/A2:2021 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 3-3: Grenzwerte — Begrenzung
von Spannungsschwankungen, Spannungsschwankungen und Flicker in 6ffentlichen Niederspannungs-
Stromversorgungsnetzen fir Gerate mit Nennstrom < 16 A pro Phase und die keinen Anschlussbeschréankungen
unterliegen

EN 301 489-1 V2.2.3 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) fur Funkgerate und -dienste. Teil 1:
Allgemeine technische Anforderungen. Harmonisierte Norm fur elektromagnetische Vertraglichkeit

EN 301 489-3 V2.2. 1- Norm zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) fur Funkgeréate und -dienste. Teil
33: Besondere Bedingungen fir Ultrabreitbandgerate (UWB). Harmonisierte Norm, die die grundlegenden
Anforderungen von Artikel 3.1(b) der Richtlinie 2014/53/EU abdeckt

EN 301 489-17 V3.2.4 — Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) fir Funkgerate und -dienste Teil 17:
Besondere Bedingungen fur Breitband-Datentbertragungsgeréate. Harmonisierte Norm fur elektromagnetische
Vertraglichkeit

EN 300 328 Vv2.2.2:2020 - Breitbandibertragungssysteme. Datenlbertragungsgeréate, die im 2,4-GHz-Band
arbeiten. Harmonisierter Standard fiir den Zugang zum Funkspektrum

EN 303 447 V1.3.1:2022 - Kurzstreckengerate (SRD). Harmonisierter Standard fir den Zugang zum
Funkspektrum. Induktionsschleifensysteme fir Mahroboter, die im Frequenzbereich von 100 Hz bis 148,5 kHz
arbeiten

Richtlinie 2006/42/EG — Uber Maschinen — Inverkehrbringen von Maschinen
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Richtung 2014/30/EU — zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (HG 487/2016 zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit, aktualisiert 2019);
Richtlinie 2014/35/EU, HG 409/2016 — betreffend Niederspannungsgeréate
Richtlinie 2014/53/EU — zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten uber die Bereitstellung
von Funkanlagen auf dem Markt ( BESCHLUSS Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 Uber die Bereitstellung von
Funkanlagen auf dem Markt)
Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrankung der Verwendung bestimmter geféahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten
Die Konformitat dieses Produkts mit den grundlegenden Anforderungen der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU
wurde von der folgenden benannten Stelle Uberprift:
TUV SUD Danmark basierend auf dem Bericht Nr. DK-RED002591 i01, ausgestellt am 08.01.2022.
Andere verwendete Standards oder Spezifikationen:
e SR EN ISO 9001 — Qualitatsmanagementsystem
e SR EN ISO 14001 — Umweltmanagementsystem
e SR ISO 45001:2018 — Arbeitsschutz- und Gesundheitsmanagementsystem.
Marke und Name des Herstellers: ZKT Co. Ltd
Hinweis: Die technische Dokumentation ist Eigentum des Herstellers.
Klarstellung: Diese Erklarung entspricht dem Original.
Gultigkeitsdauer: 10 Jahre ab Genehmigungsdatum.
Ort und Datum der Ausstellung: Craiova, 05.12.2023
Jahr der Anwendung der CE-Kennzeichnung: 2023
Reg.-Nr.: 1526/05.12.2023

Bevollmachtigter und Unterschrift: Ing. Stroe Marius Catalin
f Generaldirektor von
SC RURIS IMPEX SRL

KONFORMITATSERKLARUNG EG

Hersteller: SC RURIS IMPEX SRL

Blvd. Decebal, nein. 111, Verwaltungsgebaude, Craiova, Dolj, Ruméanien

Ziel. 0351 464 632, www.ruris.ro, info@ruris.ro

Bevollmé&chtigter: Ing. Stroe Marius Catalin — General Manager

Die flr die technischen Unterlagen zustandige Person: Ing. Radoi Alexandru — Produktionsdesign-Direktor
Beschreibung der Maschine: Der ROBOTER-RASENMAHER hat die Aufgabe, Grasschneidearbeiten
durchzufuhren.

Produktseriennummer: AASFO100001XRURRX1000 (wobei AA fiir die letzten beiden Ziffern des Herstellungsjahres
steht, Zeichen 5 und 6 Chargennummer, Zeichen 7-11 die Produktnummer)

Produkt: ROBOTER-RASENMAHER

Modell : RURIS RXR1000 Arbeitsbreite : 220 mm

Motor : elektrisch, birstenlos Schnitthéhe: 25 mm-60 mm

Gemessener Schallleistungspegel : 61,1 dB(A). Garantierter Schallleistungspegel: 63 dB

Der Schallleistungspegel ist durch TUV SUD-Zertifizierung und -Priifung mit Bericht Nr. zertifiziert. 704032244608~
Rev01 vom 09.10.2022 gemafR den Bestimmungen der EN ISO 3744:2010

Wir, SC RURIS IMPEX SRL Craiova, Hersteller, gemal HG 1029/2008 — iiber die Bedingungen fiir die Markteinfiihrung
von Autos, Richtlinie 2006/42/EG — Sicherheitsanforderungen, Norm EN ISO 12100:2010 — Autos . Sicherheit ,
Richtlinie 2014/35/EU , HG 409/2016 — Uiber Niederspannungsgeréte, Richtlinie 2014/30/EU uber elektromagnetische
Vertraglichkeit (HG 487/2016 Uber elektromagnetische Vertraglichkeit, aktualisiert 2019), Richtlinie 2014/53/EU (
angewendet in Ruménien durch ENTSCHEIDUNG Nr. 740 vom 5. Oktober 2016 uber die Bereitstellung von
Funkgeraten auf dem Markt), Richtlinie 2011/65/EU Uber Beschréankungen der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten, mit der Anderung EU 2015 /863 erklaren wir, dass alle wesentlichen
Funktestreihen durchgefihrt wurden, um die Konformitét des Produkts mit den angegebenen Normen zu bestatigen,
und wir erklaren, dass es den wichtigsten Sicherheitsanforderungen entspricht und keine Gefahr fiir Leben, Gesundheit,
Arbeitssicherheit usw. darstellt hat keine negativen Auswirkungen auf die Umwelt
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Der Unterzeichner Stroe Catalin, Vertreter des Herstellers, erklart in eigener Verantwortung, dass das Produkt den
folgenden européischen Normen und Richtlinien entspricht:
EN 3744:2010: Akustik. Bestimmung von Schallleistungspegeln und Schallenergiepegeln von Larmquellen anhand
des Schalldrucks. Technische Methoden unter Bedingungen, die denen eines freien Feldes Uber einer reflektierenden
Ebene ahneln
SR EN 50636-2-107:2015/A2:2020/ EN 50636-2-107:2015/A2:2020 — Sicherheit von Elektrogeraten fir den
Hausgebrauch und ahnliche Zwecke. Teil 2-107: Besondere Anforderungen fiir batteriebetriebene Méhroboter
Andere verwendete Standards oder Spezifikationen:
. SR EN ISO 9001 - Qualitdtsmanagementsystem
. SR EN ISO 14001 — Umweltmanagementsystem
. 1ISO 45001:2018 — Arbeitsschutz- und Gesundheitsmanagementsystem.
Hinweis: Die technische Dokumentation ist Eigentum des Herstellers.
Klarstellung: Diese Erklarung entspricht dem Original.
Giltigkeitsdauer: 10 Jahre ab Genehmigungsdatum.
Ort und Datum der Ausstellung: Craiova, 05.12.2023
Jahr der Anwendung der CE-Kennzeichnung: 2023
Regq.-Nr.: 1527/05.12.2023
Bevollmachtigte Person und Unterschrift: Ing. Stroe Marius Catalin
i Generaldirektor von SC RURIS IMPEX SRL
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